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Biztonsag

A fejezet attekintése

A fejezet a telepités, Uzemeltetés és szervizelés alatt betartandé biztonsagi
utasitasokat tartalmazza. Figyelmen kivll hagyasuk személyi sértlést vagy halalt
eredményezhet, illetve a hajtas, a motor vagy a hajtott berendezés meghibasodasat
okozhatja. Miel6tt a hajtason munkat végezne olvassa el a biztonsagi utasitasokat.

Figyelmezteto jelzések hasznalata

A kézikonyvben kétféle biztonsagi figyelmeztetés talalhato:

A Vigyazat elektromossag szimbélum nagyfesziltség jelenlétére
figyelmeztet, amely személyi sériilést eredményezhet és/vagy a

& berendezés meghibasodasat okozhatja.

Az Altalanos veszély szimbolum olyan, nem elektromos jelleg
koralményekre figyelmeztet, mely személyi sérilést eredményezhet
és/vagy a készlilék meghibasodasat okozhatja.

Telepités és karbantartas

A figyelmeztetések a hajtason, a motorkabelen, vagy a motoron dolgozé 6sszes
személynek szolnak.

halalt eredményezhet, illetve a hajtas, a motor, vagy a hajtott berendezés sértilését

2 FIGYELEM! A kovetkez6 utasitasok figyelmen kivil hagyasa személyi sérilést vagy
okozhatja.

A hajtas telepitését és karbantartasat kizarélag képzett villamos szakember
végezheti!

» Soha ne végezzen munkat a hajtason, a motorkabelen és a motoron, ha a
berendezés feszliltség alatt van. A tapellatas levalasztasat kdvetéen mindig
varjon 5 percet, hogy a kbzbens6kor kondenzatorok kisilhessenek.

Mindig gy6z6djon meg egy multiméter (impedancia minimum 1 MOhm )
segitségével arrdl, hogy:

1. Nincs feszlltség a hajtas U1, V1 és W1 bemeneti fazisai és a fold kdzott.
2. Nincs feszlltség a BRK+ és BRK- kapcsok és a fold kozott.

* Ne végezzen munkat a vezérlékabeleken, ha a hajtas vagy a kilsé vezérld
aramkorok fesziltség alatt vannak. A kilsé tapellatasu vezérld aramkoérdkben
még a hajtas tapellatdsanak levalasztdsa utan is maradhat veszélyes feszultség.

* Ne végezzen szigetelés vizsgalatot, illetve fesziltségprobat a hajtason.
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* Ha egy IT rendszerben [féldeletlen, vagy nagy (30 mOhm feletti) ellenallassal
foldelt energiaellatoé rendszer] olyan hajtas talalhato, melynek EMC sziiréje,
illetve varisztorai nincsenek levalasztva, a rendszer a hajtas EMC sz(ir6
kondenzatorain, vagy varisztorain keresztul foldpotencialhoz kapcsolédik. Ez
veszélyeztetheti vagy karosithatja a hajtast.

+ Ha egy foldelt delta kapcsolasu TN rendszerben olyan hajtas talalhatd, melynek
EMC sziirgje, illetve varisztorai nincsenek levalasztva, a hajtas karosodhat.

Megjegyzés:

* A motor leallasat kdvetéen is veszélyes feszlltség talalhaté az U1, V1, W1 és az
U2, V2, W2, valamint a BRK+, BRK- sorkapcsokon.

FIGYELEM! A kdvetkez6 utasitasok figyelmen kivil hagyasa személyi sértlést vagy
halalt eredményezhet, illetve a hajtas, a motor vagy a hajtott berendezés
meghibasodasat okozhatja.

* A hajtas nem javithaté a helyszinen. Soha ne kisérelje meg a meghibasodott
készllék javitasat. A készulékcsere érdekében lépjen kapcsolatba a helyi ABB
képviselettel vagy szakszervizzel.

* Gondoskodjon arrél, hogy a telepités soran a felfogatasbél szarmazé por és
fémforgacs ne keriljon a hajtasba. A hajtasba jutott, villamosan vezet6
részecskék karosodast, illetve lizemzavart okozhatnak.

* Gondoskodjon megfelel6 hiitésrol.

Uzemeltetés és lizembe helyezés

VAN

A kovetkezb figyelmeztetések a rendszert tervezé, illetve a hajtast telepitd és
Uzemeltetd 6sszes személyre vonatkoznak.

FIGYELEM! A kovetkez6 utasitasok figyelmen kivil hagyasa személyi sérilést vagy
halalt eredményezhet, illetve a hajtas, a motor vagy a hajtott berendezés
meghibasodasat okozhatja.

* A hajtas beallitasa és Uzembe helyezése elétt gy6z8djon meg arrél, hogy a motor
és minden hajtott berendezés lizemeltethet6 a hajtas altal biztositott
fordulatszam tartomanyban. A hajtas megfelel6 beallitasaval a motor a villamos
halozatra kdzvetlendl kapcsolt motor fordulatszam-tartomanya alatti és feletti
fordulatszamokon is mikodtetheté.

* Ha veszélyes helyzet allna el6, ne aktivalja az automatikus hibanyugtazas
funkciot. Ha a funkciét aktivalta, a hiba utan a hajtas Gjraindul.

* Ne vezérelje a motort AC kontaktorral vagy szakaszoldval. Hasznalja helyettik a
vezérlépanel start és (&> stop gombjait vagy kulsé parancsokat (/0 vagy
terepi busz). A DC kondenzatorok maximalisan megengedett toltési ciklusa (azaz
a bekapcsolasok szama a tapellatas rakapcsolasaval) percenként ketté, a
feltdltések maximalis szama 15 000.
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Megjegyzés:

* Ha az inditasi parancs kilsé forrasrél sorkapcson keresztil érkezik és az aktiv
(hacsak nem 3-vezetékes (impulzusos) inditas/leallas lett kivalasztva), a
tapfesziiltség megszakadasa, vagy hibanyugtazas utan a hajtas azonnal elindul.

* Ha a vezérlés nem a vezérlépanelrdl torténik (nem lathatoé a kijelzén LOC felirat),
a vezérlépanel stop gombja nem allitja le a motort. A motor vezérlépanellel
torténd leallitdsahoz nyomja meg a LOC/REM , majd a stop (&@>. gombot.
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Biztonsag



Tartalomjegyzéek

ACS350 frekvenciavaltd K&zikOnyvek . ... ... .. e 2
Biztonsag

Afejezet AtteKINtESE . . . ... e 5
Figyelmeztetd jelzések hasznalata ... ........ ... .. . . . . e 5
Telepités és karbantartds . ... ... ... .. 5
Uzemeltetés és Gizembe helyezeés . . ... ... ... ..o i 6
Tartalomjegyzék

A kézikényvrél

Afejezet AtteKiNtEse ... .. . e 15
Kompatibilitas . ... .. e e 15
Kihez szOl a KEzZIKONYV . . . ... e e e e 15
Osztalyzas vazmeéret alapjan . ... ... ... 15
Telepitési és Uzembe helyezési folyamatabra ... ......... ... .. . .. . . . 16
Hardver ismertetés

Afejezetattekintése ........... ... 17
AHEKINIES . . . e 17
BeEKOIES . ..o 18
TIPUSKOA . . . e 19

Mechanikai telepités

Afejezet attekintése . ... ... . 21
A hajtds Kicsomagolasa . . . . ... 21
Telepites elOtt . .. ... . e 22
Hajtas felszerelése . ... ... . e 23

Villamos rendszer kialakitasa

Afejezet Attekintése . .. ... . 25
MoOtOr VAlaSZIaSa . . . . . . o 25
Csatlakozas AC halozathoz . .. ... e 25
Betap szakaszoll . ... .. e e 25
Tulterhelés és zarlat elleni védelem . ... .. .. .. . . e 26
Tapkabelek Kivalasztasa . . .. ... . 27
Relé kimenet érintkez6k védelme induktiv terhelésesetén ... ....... ... ... .. ... ... .. .... 29
Kompatibilitds maradékaram miikddtetésli megszakitoval (RCD) . ........................ 29
Vezérlbkabelek Kivalasztasa . . . ... i 29
Motorhémeérséklet érzékel6 csatlakoztatasa . ... ....... ... .. . . i 30

Tartalomjegyzék



10

KaAbelek VEZEtESE . . . . . o 30

Elektromos telepités

Afejezet attekintése . . . ... .. 33
Készilék szigetelésének ellenBrzése . . . ... ... 33
Er6saramu kdbelek bekdtése . .. ... .. . 34
Vezérlbkabelek beKOtese . . .. ... 36

Telepitési ellenbrzélista

BllenOBrzolista . ... ... .. 39

Uzembe helyezés, vezérlés, motor azonositds

Afejezet attekintése . . . ... .. 41
Hajtas Uzembe helyezése . ... ... ... . 41
Hajtas vezérlése I/O fellleten keresztll .. .......... ... ... . .. . . . . . . . . . . . . . . 49
MOtOr @ZONOSITAS . . . . . . 50
Vezérlé6panelek

Afejezet Attekintése . . .. ... e 53
VezerlOpanelek . . ... .. e e 53
Kompatibilitas . .. ... . e 53
Basic vezerlOpanel . ... ... 53
Assistant vezérlBpanel . ... ... ... 63

Alkalmazas makrok

Afejezet Attekintése . ... ... . . . 83
Makrok attekintése . . ... ... ... 83
Alkalmazas makrék alapértelmezett vezérlSfelllete . ... ... . . . 84
ABB standard makro . ... ... 85
3-vezZet@Kes MaKrO . . . . . .. e 86
Valtd iranyu vezeérleés makro . ... ... ... e e 87
Motor potenciométer makro . ... . . . e 88
KEzZI/AUTO MaKro . . .. .. 89
PID Szabalyozas makrd . . . ... ... 90
Nyomatékszabdlyozas makro . ... ... . ... 91
FelhasznalGi makrok . .. ... ... i 92
Program jellemz6k

Afejezet Attekintése . . . ... .. 93
Uzembe helyezési Segéd . ... ... ... . 93
Helyi- és tavvezérlés Osszevetése .. ... ... .. . . . . . . 96
Alapjel tipusoK Kezel€se . ... ... . e 99
Alapjel UtANallitas . ... ... 100

Tartalomjegyzék



Programozhat6 analdg bemenetek . . ... ... . e 101
Programozhat6 analdg kimenet .. ... ... . . . 102
Programozhato digitalis bemenetek .. ........ ... . . . . 102
Programozhatd relé Kimenet . . ... ... .. . e 103
IMpuUlzUS bemenet . . . .. 104
Digitalis Kimenet . . ... ... e 104
Uzemi adatok .. ...ttt 105
MoOtor @zoNO0SItas . . . . . ... 105
Tapfesziiltség-esés athidalas . ........ .. .. . . . 106
Egyenaramul MaAgNESEZES . . . . . .ttt e e 106
Karbantartasi figyelmeztetés . . . .. .. ... .. 106
DC rOgzZites . . . .ttt e 107
Fordulatszam kompenzacid leallaskor . . ... .. . . . 107
FIUXUS FEKEZES . . . . o e 107
Fluxus optimalizalas . ... ...... .. . e e 109
Gyorsitasi és lassitasi rampak . ... .. e 109
Kritikus fordulatszamok . . ... ... ... 109
Allando fordulatSZAmMOK . . . .. .ot 110
Egyéni U/f ardny . ... 111
Fordulatszam szabalyozo bedllitasa .. ........ ... . . . . e 112
Fordulatszam szabalyozas pontossaga . ............. it e 113
Nyomaték szabalyozas pontossaga ... ...ttt e 113
Skalaris vezerlés . . .. ... 114
IR kompenzacio skalaris Gzemben . ... ... ... . . . 114
Programozhatd védelmek . . ... ... .. 114
El6re programozott vedelmek . ... ... ... . . e 116
MUKkOdési hatarertekek . . ... ... .. 117
Teljesitmény hatarért€k . . .. ... ... . . 117
Automatikus NYUGLAZAS . . . . . .. 117
Fellgyelet . ... e 118
Parameéterzar . . . ... 118
PID SzabalyOzas . . ... ... e e 119
Elalvas funkcié PID (PID1) szabalyozonal . ........ ... ... . . . . 121
Motorhéfok mérés standard be-/kimeneten . .. ....... .. ... . ... 123
Mechanikus feék Vezerles . . . . . . .. . . 125
2T 0] (Y (1 128
IdBzZItes fUNKCIO . . . . o 130
o o - (o 1 131
SzZAMIAIG . . . e 132
Szekvencia programozZas . . ... .. e e e 132

Uzemi adatok és paraméterek

Afejezet AtteKiNtEse . ... ... . 139
Kifejezések és roviditések . . ... ... . 139
Terepi busz cimek . . . ... 139
Terepibusz skaldzas . . . . .. ... 139
KUlonbdzd makrok gyari értékei . . ... .. . 140
01 UZEMI ADATOK .. e e e 141
03 TB UZEMI ERTEKEK . . ..ttt ettt e e et e e e e 143

Tartalomjegyzék



12

04 HIBANAPLO . ..o 145
10 START/STOP/IRANY . o oo 147
11 ALAPJEL VALASZTAS . . oo 149
12 ALLANDO FORDULAT .« o oot 153
13 ANALOG BEMENETEK . . .. oottt e e e s 156
14 RELE KIMENETEK . . . o oot e e e 157
15 ANALOG KIMENETEK . . . oot e s 160
16 RENDSZER VEZERLOK . .. oo e 160
18 FREK BEM+TRANZ KIM . . . o oo e e e e 165
19 IDOZIZO ES SZAMLALO . . ..o 167
20 HATARERTEKEK . . . .ottt e s 170
21 INDITAS/ILEALLAS . . . o 173
22 FELFUTAS/ILEFUTAS . . . o 177
23 FORDULAT SZAB. . . .ttt e 180
24 NYOMATEK SZAB. . . . oottt e e 182
25 KRITIKUS TARTOMANY . . oot e 183
26 MOTOR VEZERLES . . . ..ot e 184
29 KARB INTERVALLUM . . . oo e s 187
30 HIBAFUNKCIOK . ..ot 187
31 AUTOMATA NYUGTAZAS . . . o s 193
B2 FELUGYELET . vttt e e e e 195
33INFORMACIO . .o 196
34 KIJELZETT VALTOZOK . . oo e e s 197
35 MOTOR HOFOK MERES . . . . oottt e e e e s 201
36 IDOZITETT FUNKCIOK . . o s 203
40 1. PID SZABALYOZO . . ..o 206
41 2. PID SZABALYOZO . . ..o 213
42 KULSO/TRIMMELT PID . . . ot e e e e e e e e et 214
A3 MECH FEK VEZERLES . . ..o s 216
50 IMPULZUS JELADO . . ..ot e 217
51 KULSO KOMM MODUL .. . oo et e e e e s 217
52 PANEL KOMM . . .ottt e 218
53 EFB PROTOKOLL .« oottt e e e e e s 219
BATBAADAT BE . .o oot e e e 220
55 TBA ADAT Kl o oo 220
84 SZEKVENCIALIS PROG . . . . o o oot e e s 221
98 OPCIOK . oot e 232
99 INDITASI ADATOK . o ot e e 233

Vezérlés beagyazott terepi buszon

Afejezet attekintése . . .. ... 237
Arendszer attekintése ... ... ... . 237
Kommunikacio beallitdsa beagyazott Modbus-nal .. ......... ... ... ... ... ... .. ... . ..... 239
Hajtasvezérlési parameéterek ... ... ... . e e 240
Terepi busz vezérl6 felllet . .. ... ... .. 242
Terepi busz referenCiak . . ... ... 243
Modbus llESZEES . . . . . . e 250
Kommunikacios profilok . .. ... .. . e 253

Tartalomjegyzék



13

Vezérlés terepi busz adapterrel

Afejezet AtteKiNtEse . ... .. . e 261
Arendszer Attekint@se . . . . .. L 261
Kommunikacié beallitasa terepi busz adapteren keresztll . ....... ... ... ... ... .. .... 262
Hajtasvezérlési parameéterek . . . ... ... .. 263
Terepi busz vezerlG llesztes . . . ... ... e 265
Kommunikacids profil . ... ... 266
Terepi busz referenCiak . . .. ... 266
Hibakeresés

Afejezet attekintése . ... ... 267
Biztonsagi elOirasok . ... ... . e 267
Figyelmeztetés- és hibajelzések . ... ... ... .. . . . e 267
NYUGEAZAS . . . . 267
Hibanapll . .. ... 267
Figyelmeztetd Uzenetek ... ... . ... 268
Figyelmeztetések Basic vezérlpanelnél . ... ........ .. ... . . . . . . 270
Hibalzenetek . ... ... e 273
Beagyazott terepi busz hibak . ... .. . . . 279

Karbantartas és hardverdiagnosztika

Afejezet AtteKiNtEse . ... ... . e 281
Biztonsagi elOirasok ... ... .. e e 281
Karbantartasi intervallumok . . .. ... ... 281
NV entilator . .. e 281
KondenzatoroK . ... ... .. e 282
RV 4 o] o =1 o L= I 283
LEDD-eK . o 283
Miiszaki adatok

Afejezet attekintése . .. ... . 285
Névleges adatok ... ... .. e 285
Er6atviteli kabelek és biztosito betétek .. ... .. . . 288
Eréatviteli kabelek: sorkapocsmeéretek, maximalis kabelatmérdék és meghuzasi nyomatékok ... 289
Méretek, tOmeg €S Zaj . . . .. ... 289
Bemeneti (halozati) csatlakozas . . . ... ... 290
Motorcsatlakozas .. ... ... 290
Vezérlbaramkori csatlakozasok . . . . .. ... e 291
Fékellendllas bekOtese . .. ... .. . e 291
HatasfoK . ... e 291
HO S . . oo e 291
Vet . . . oo 291
Kornyezeti feltételek . ... ... .. 292
Felhasznalt anyagok . ... ... e 292
CE JelOls . .o 293
C-Tick JEIOIES . . . . 293

Tartalomjegyzék



14

Alkalmazott SzabVAnYoK . . . . ... 293
UL JelOlES . . .o 294
IEC/EN 61800-3 (2004) definiCiOk . .. ... ... 294
IEC/EN 61800-3 (2004) megfelel6séq . ... ... 295
Termékvédelem az Egyesiilt Allamokban . ............... . ... ... ... ... 295
Fékellendllasok . . . .. ..o 296
Méretek

RO és R1 vazméret, IP20 /UL nyitott . . ... ... .. 300
RO és R1 vazméret, IP21 / NEMA 1 . . e 301
R2 vazméret, IP20 /UL nyitott ... ... ... . . 302
R2 vazméret, IP21 /I NEMA 1 o 303
R3 vazméret, IP20 / UL nyitott . . . ... .. 304
R3 vazméret, IP21 / NEMA 1 305

Tartalomjegyzék



15

A kézikonyvrol

A fejezet attekintése

A fejezet azt ismerteti, hogy kiknek szol és mely készilékekkel kompatibilis a
kézikonyv. Talalhaté benne egy folyamatabra is a szallitas, telepités és lizembe
helyezés ellenbrzésének lépéseirdl. A folyamatabra a kézikdnyv fejezeteire/
bekezdéseire hivatkozik.

Kompatibilitas

A kézikonyv a 2.41a firmware verziéju ACS350 hajtasokkal kompatibilis. Lasd 3307
FIRMWARE VERZIO paraméter.

Kihez szél a kézikdnyv

A kézikonyv a hajtas telepitésének tervezését, telepitését, Uzembe helyezését és
szervizelését végz8 személyekhez szél. Olvassa el a kézikdnyvet, mielétt munkahoz
kezdene a hajtason. A kézikonyv feltételezi, hogy az olvasé rendelkezik az
elektronikaval, kabelezéssel, elektromos alkatrészekkel és elektromos
szimbolumokkal kapcsolatos alapvetd ismeretekkel.

A kézikonyv nemzetk6zi hasznalatra irédott. Az Sl és az angolszasz
mértékegységek egyarant lathatok. Az egyesiilt allamokbeli telepitésre specialis
amerikai utasitasok vonatkoznak.

Osztalyzas vazméret alapjan

Az ACS350 hajtas RO...R3 vazméretben késziil. Egyes utasitasok, miiszaki adatok
€s méretrajzok csak egy bizonyos vazméretre vonatkoznak. A hajtasok vazmeéretét
a 285. oldalon, a Miiszaki adatok fejezetben taldlja.

A kézikdnyvrdl



16

Telepitési és izembe helyezési folyamatabra

Munkafazis

Azonositsa a hajtas vazméretét: RO...R3.

Y

Tervezze meg a telepitést: valassza ki a kabeleket,
stb.

Ellenérizze a kdrnyezeti feltételeket, a névieges
értékeket és a sziikséges hiitélevegé aramlast.

Y

Csomagolja ki és ellendrizze a hajtast.

Y

Amennyiben a hajtast IT (féldeletlen), vagy féldelt
delta kapcsolasu rendszerhez csatlakoztatja,
ellen6rizze, hogy a belsé EMC sz(ir6 és a varisztor
foldel6 csavarok el vannak-e tavolitva.

J

Telepitse a hajtast falra vagy szekrénybe.

Y

Vezesse el a kabeleket.

Ellenérizze a tapkabel, a motor és a motorkabel

szigetelését.

Csatlakoztassa a tapkabeleket.

Y

Csatlakoztassa a vezérl6kabeleket.

Y

Ellenérizze a telepitést.

Y

Helyezze Gzembe a hajtast.

Lasd

Miiszaki adatok: Névleges adatok, 285. oldal.

Villamos rendszer kialakitasa, 25. oldal
Miiszaki adatok, 285. oldal

Mechanikai telepités: A hajtas kicsomagolasa,
21. oldal.

Hardver ismertetés: Tipuskéd, 19. oldal;
Elektromos telepités: Er6saramu kabelek
bekdtése, 34. oldal

Mechanikai telepités, 21. oldal

Villamos rendszer kialakitasa: Kabelek
vezetése, 30. oldal

Elektromos telepités: Készliilék szigetelésének
ellenérzése, 33. oldal

Elektromos telepités: Er6saramu kabelek
bekdtése, 34. oldal

Elektromos telepités:VezérlGkabelek bekbtése,
36. oldal

Telepitési ellenérzdlista, 39. oldal

Uzembe helyezés, vezérlés, motor azonositas,
41. oldal

A kézikényvrél
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A fejezet attekintése

A fejezet rovid ismertetést ad a konstrukciordl és a tipuskdddal kapcsolatos

informaciokrol.

Attekintés

Burkolatok felszerelve (RO és R1)

Az ACS350 AC motorok vezérlésére hasznalhato, falra vagy szekrénybe szerelhetd
hajtas. Az RO0...R3 vazméretek szerkezete némiképp eltér egymastol.

1 |HUtélevegd kiaramlas a fels® burkolaton keresztil 9 |EMC sziir6 foldelé csavar (EMC)

2 |Rdgzitéfuratok 10 |Varisztor foldelé csavar (VAR)

3 |Panel burkolat (a) / Basic vezérlépanel (b) / Assistant 11 | Terepi busz adapter (terepi busz modul) csatlakozas
vezeriGpanel (c) 12 |Vezérlé (I/0) sorkapcsok

4 |Sorkapocs takar¢ burkolat (vagy opcionalis MPOT-01 13 |Betap sorkapcsok (U1, V1, W1), fékellenallas
potenciometer) sorkapcsok (BRK+, BRK-) és motor sorkapcsok (U2,

5 |Panel csatlakozo V2, W2)

6 |Csatlakoz6 az opcionalis modulok szdmara 14 |1/O kabelrégzité lemez

7 |FlashDrop csatlakozo 15 |Kabelrogzité lemez

8 |Tap OK és hiba LED-ek (lasd LED-ek, 283. oldal) 16 |Bilincsek

Hardver ismertetés
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Bekotés

Az alabbi abran a bekétések lathatok. Az I/0O csatlakozasok paraméterezheték. Az
abran az ABB standard makréhoz tartozo alapértelmezett 1/O bekotés lathato. A
kilonb6z6 makrokhoz tartozo 1/O bekotéseket lasd az Alkalmazas makrok, a
telepités altalanos leirasat lasd az Elektromos telepités fejezetben.

Arnyékolas

Kimeneti frekvencia/

. i 1...10
fordulatszam referencia, KOhm

Analég bemenet kdzds
pont

Segédfesziiltség
+10 VDC, max 10 mA

Alapbeallitdsban hasznalaton
kivdl
Analég bemenet kdzds pont

Segédfesziltség kimenet
+24 VDC, max. 200 mA

Segédfesziiltség kimenet
kozos pontja

Digitalis bemenet k6zds pontja

« Stop/Start

uJ —_

-3
|C_) '-'ZJ L El6re/Hatra
<w g
Sge  Allandé fordulatszam
g D@ kivalasztas
<25  Allands fordulatszam
%5 »  kivalasztas
OG@ Felfutasi és lefu-
ao< tasiidé kivalasztas !
FlashDrop
Enkdder

Terepi busz adapter

DeviceNet, PROFIBUS DP,
CANopen,

Modbus RTU (RS-485)

3-fazist tap L2

L3

A DI5 impulzus
bemenetként is

Vezérlépanel (RJ-45)

Al1 AO
A

GND mA‘f GND

oy VI

Al2

GND

+24V

GND

DCOM ROCOM

DI RONC

L _RONO

Fékcsopper
W1  BRK+ BRK- W2
O)

Fékellenallas

Modbus RTU (RS-232)

max.

Kimeneti frekvencia
0...20 mA

Analdg kimenet kdzos
pont

PROGRAMOZHATO RELE
ES DIGITALIS KIMENETEK

Relékimenet
250 VAC /30 VDC

Digitalis kimenet (tranzisztoros)
30 VDC, max. 100 mA

EMC sz(ir6 foldel6csavar

Varisztor foldel6 csavar

AC motor

Hardver ismertetés
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A tipuskod a hajtas miszaki adatairol és konfiguraciéjarol tartalmaz informaciokat. A
tipuskdd a hajtason elhelyezett tipuscimkén olvashaté. Balrdl az elsé karakterek az
alapkonfiguraciot jelolik, példaul ACS350-03E-08A8-4. Az opcionalis jellemzék +
jelekkel elvalasztva ezutan kdvetkeznek, példaul +J404. Az alabbi rész a tipuskod
kivalasztasat ismerteti.

ACS350-03E-08A8-4+J404+...

ACS350 terméksorozat

1-fazis/3-fazis
01 = 1-fazisi bemenet
03 = 3-fazisu bemenet

Kialakitas
E = EMC szlir6 csatlakoztatva, frekvencia: 50 Hz
U = EMC sz(ir6 lecsatlakoztatva, frekvencia: 60 Hz

Névleges kimeneti aram
xxAy formatumban, ahol xx az egész és y a tizedes érték,

pl. a 08A8 jelentése 8.8 A.

Tovabbi informaciokért lasd Névieges adatok bekezdés, 285. oldal.

Bemeneti fesziiltségtartomany

2 = 200...240 VAC

4 = 380...480 VAC

Opciok

J404 = ACS-CP-C Basic vezérlépanel

J400 = ACS-CP-A Assistant vezérl6panel (1. terllet: EN, EN (AM), DE, IT, ES, PT, NL, FR, DA, FI, SV
nyelvi tamogatas)

J416 = ACS-CP-L Assistant vezérl6panel (2. tertlet: EN, DE, RU, HU, PL, TR, CS nyelvi tamogatas)

J402 = MPOT-01 Potenciométer

K451 = FDNA-01 DeviceNet

K454 = FPBA-01 PROFIBUS DP

K457 = FCAN-01 CANopen

K458 = FMBA-01 Modbus RTU

Hardver ismertetés
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Mechanikai telepités

A fejezet attekintése

A fejezet a hajtas mechanikai telepitését ismerteti.

A hajtas kicsomagolasa

A hajtas (1) szallitasi csomagolasa a kdvetkezd elemeket tartalmazza (az abran az
R1 vazméret lathato):

mianyag zacsko (2) kabelrogzité lemezzel (R3-as vazméretnél az I/O
kabelekhez is), /0 kabelrogzitd lemezzel (RO...R2 vazmérethez), terepi busz az
opcionalis elemek féldelé lemezével, bilincsekkel és csavarokkal

panel burkolat (3)
csomagolasra nyomtatott szerel6sablon (4)

felhasznaloi kézikdnyv (5)

esetleges opcionalis elemek (terepi busz, potenciométer, enkdder, az ezekhez
tartozo utasitasok, Basic vagy Assistant vezérl6panel).

Mechanikai telepités
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Kiszallitas utani ellenérzés

Ellenérizze a sértetlenséget. Ha sérilt alkatrészt talal, haladéktalanul értesitse a
szallitot.

A telepités és az Uzemeltetés megkezdése elbtt a hajtas tipuscimkéjén lévé adatok
ellendrzésével gy6z8djon meg arrdl, hogy a készilék tipusa megfeleld-e. A
tipuscimke a hajtas bal oldalan talalhatd. Az aldbbiakban példa lathato a
tipuscimkére, a cimke adatainak magyarazataval.

ADD @ 1 |Tipuskdd, lasd Tipuskdd bekezdés, 79. oldal
FRIDED ACS350-03E-08A8-4 2 |Vedettség (IP és UL/NEMA)
1P20 /UL Open type(2)  INININIININININIINN ) 3 |Nevieges adatok, lasd Nevieges adatok, 285. oldal
4 kW (5 HP) SIN YWWRXXXX 4 |Sorozatszam YWWRXXXXWS formatumban, ahol
U1_ 3~380...480 V - Yo 5.9, A ... amia2005...2009, 2010, ... év
11(3)13.6 A 3AFE 68468167 WW:  01,02,03, ... amiaz 1., 2., 3. ... hét
f 48...63 Hz R R: A, B, C, ... ami a termék revizié szama
U2 3~0..U1V . .
2 8.8 A(150% 1/10 min) c E e =®lﬁ @ XXXX: sorszam, minden héten 0001-t6l kezdddik
f2  0...500 Hz 5 | A hajtas ABB MRP kédja

Tipuscimke 6 |CE jellés, C-Tick és C-UL US jelzések (az 6n

hajtasanak cimkéjén az érvényes jeldlések lathatok)

Telepités el6tt

Az ACS350 falra, illetve szekrénybe telepithetd. Ellendrizze a tokozassal szembeni
kovetelményekben, hogy sziikséges-e a NEMA 1 opciét hasznalni fali
berendezésekben (lasd Miiszaki adatok fejezet).

A vazmérettdl fliggben a hajtds harom kildénb6zé mbédon szerelheté fel:
a) hatsé rogzités (minden vazméretnél)
b) oldalso rogzités (RO...R2 vazméreteknél)
c) DIN sines rogzités (minden vazméretnél).
A hajtast allé helyzetben kell telepiteni. Ellenérizze a telepités helyszinét az alabbi
kdvetelmények alapjan. A befoglalé méretek részletes ismertetését lasd a Méretek
fejezetben.
Telepités helyszinével szembeni kovetelmények
A hajtas megengedett Uzemeltetési feltételeit lasd a Miszaki adatok fejezetben.
Fal

A falnak figgblegesnek és simanak kell lennie, nem gyulékony anyagbdl kell
készilnie és elegendben erdsnek kell lennie a hajtas sulyanak megtartasahoz.

Padlo

A hajtas alatt Iév6 padlé/anyag nem gyulékony anyagbdl legyen.

Mechanikai telepités
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Szabad hely a hajtas koriil

A hiitéshez sziikséges szabad hely a hajtas felett és mogott 75 mm (3 in.).A hajtas
oldalainal nem sziikséges szabad helyet hagyni, igy az berendezések egymas mellé
sorolhaték.

Hajtas felszerelése

Hajtas felszerelése

Megjegyzés: Gondoskodjon arrol, hogy a telepités soran a furasbol szarmazé por
ne jusson a hajtasba.

Csavarokkal

1. Jeldlje be a furatok helyét, pl. a csomagolasbadl kivagott szerelésablon
segitségével. A furatok elhelyezkedése a Méretek fejezet rajzain is lathaté. A
furatok szama és elhelyezkedése a hajtas felszerelési maédjatdl fligg:

a) hatulso felszerelése (RO...R3 vazméretek): négy furat

b) oldalsé felszerelése (RO...R2 vazméretek): harom furat, az also furatok egyike
a kabelrégzitdé lemezen talalhaté.

2. Rogzitse a csavarokat a megjelolt helyen.
3. lllessze a hajtast a falra szerelt csavarokra.
4. Huzza meg a fali csavarokat.

Felszerelés DIN sinre

1. Akassza fel a hajtast a sinre az alébbi abra szerint. A hajtas leszereléséhez
nyomja meg, majd oldja ki a hajtas tetején lathatd kart a b dbra szerint.

Mechanikai telepités
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Kabelrogzité lemezek rogzitése

Lasd alabb, az a, abran.

1.

2.

Roégzitse a kabelrdgzitdé lemezt a hajtas aljan talalhatoé lemezhez a mellékelt
csavarok segitségével.

Csavarozza az I/O kabelrogzit6t a kabelrogzité lemezhez (RO...R2 vazméretek) a
mellékelt csavarok segitségével.

Opcionalis terepi busz adapter csatlakoztatasa

Lasd fent, a b, abran.

3.

Csatlakoztassa a tap-, és vezérl6kabeleket az Elektromos telepités fejezetben
leirtak szerint.

. Helyezze a terepi busz modult az opcionalis elemek alaplemezére, majd csavarja

be a foldelécsavart a terepi busz modul bal sarkaba, mely az opcionalis
alaplemezhez régziti a modult.

Ha a csatlakozéburkolat még nincs eltavolitva, nyomja meg a burkolaton talalhaté
mélyedést és kdzben tolja le a burkolatot a modulrdl.

. Pattintsa helyére az opcionalis elemek alaplemezéhez rogzitett terepi busz

modult ugy, hogy az a hajtas el6lapjan |évé csatlakozoba kerljon, és az
opcionalis elemek foldeld lemezén 1évé menetes furatok és az I/O kabelrdgzitd
lemez egy vonalba essenek.

Roégzitse az opcionalis elemek foldel6 lemezét az I/0O kabelrdgzité lemezhez a
mellékelt csavarok segitségével.

Tolja vissza a csatlakozoburkolatot a helyére.

Mechanikai telepités
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Villamos rendszer kialakitasa

A fejezet attekintése

A fejezet a hajtashoz hasznalt motor, kabelek, védelmek, kabelvezetés és izemmad
kivalasztasa soran betartandé utmutatasokat tartalmazza.Az ABB javaslatainak
figyelmen kivll hagyasakor a hajtasnal olyan problémak jelentkezhetnek, melyekre
a garancia nem terjed Ki.

Megjegyzés: A telepités tervezését és végrehajtasat minden esetben az érvényes
helyi torvények és szabalyozasok betartasaval kell elvégezni. Az ABB semmilyen
felel6sséget nem vallal olyan telepitésért, mely nem felel meg a helyileg érvényes
torvényi és/vagy mas szabalyozasoknak.

Motor valasztasa

Valassza ki a 3-fazisu AC aszinkron motort a 285, oldalon, a M(iszaki adatok
fejezetben talalhatd névleges adatok tablazata alapjan. A tablazat a tipikus motor
tengely teljesitményeket tartalmazza az egyes hajtastipusokhoz.

Csatlakozas AC halozathoz

Alkalmazzon fix AC halozati csatlakozast.

FIGYELEM! Mivel a készllék szivargasi arama tipikusan meghaladja a 3,5 mA-t, az
/\ IEC 61800-5-1 értelmében fix bekotés sziikséges.

Betap szakaszolo6

Telepitsen kézi tapfeszlltség szakaszolot az AC tapellatas és a hajtas kézé. Olyan
szakaszol6t valasszon, melyet a telepitési és karbantartasi munkalatok
elvégzéséhez nyitott allapotban lakatolni lehet.

* Eurépa: Az Eurépai Unio iranyelveinek kovetéséhez, az EN 60204-1, Gépi
berendezések biztonsaga c. szabvany értelmében a szakaszol6 tipusa az alabbi
tipusok valamelyike legyen:

- AC-23B (EN 60947-3) kategdriaju szakaszold kapcsolo

- segédérintkez6s szakaszold, amely minden esetben aktivalja a terheld
aramkort megszakitd kapcsolokészilékeket, a szakaszolo 6 érintkezéinek
nyitasa el6tt (EN 60947-3)

- levalasztasra alkalmas megszakitdé az EN 60947-2 szabvanynak megfeleléen.

+ Mas teruletek: A szakszoldnak meg kell felelnie a vonatkozo biztonsagi
el6irdsoknak.

Villamos rendszer kialakitasa
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Tulterhelés és zarlat elleni védelem

/N

Ha a kabeleket a hajtas névleges aramara méretezték, a hajtds megvédi magat,
valamint a bemeneti és motorkabeleket a termikus tulterheléssel szemben.
Kiegészité hévédelmi készlilék hasznalata nem sziikséges.

FIGYELEM! Amennyiben a hajtas tobb motorhoz csatlakozik, kilénallé héfokvédd
kapcsolét vagy megszakitot kell hasznalni minden egyes kabel és motor védelmére.
Lehetséges, hogy ezekhez a készllékekhez kilonalld biztositokat kell hasznalni a
zarlati aram megszakitasara.

Ha a motorkabelt a hajtas névleges aramara méretezték, zarlat esetén a hajtas
megvédi a motorkabelt és a motort.

Betapkabel (AC halézati kabel) zarlat védelme

Mindig védje a tapkabelt olvadod biztositd vagy megszakitd alkalmazasaval. A
biztositokat a helyi biztonsagi szabalyoknak megfeleléen, a hajtas
tapfesziltségének és névleges aramanak figyelembe vételével méretezze (lasd
Miiszaki adatok fejezet).

A standard IEC gG olvadé biztositok és UL T biztositok védelmet biztositanak a
betapkabel szamara rovidzar esetén, meggatolva ezzel a hajtas sérilését, valamint
a szomszédos készililékek karosodasat hajtason bellli zarlat esetén.

Olvadé biztositok és megszakitok miikodési ideje

Ellendrizze, hogy a biztositoé vagy a megszakité miikodési ideje kevesebb mint
0.5 masodperc. A mikodési id6 a tipustdl, a villamos halézat impedanciajatol és
keresztmetszetétdl, tovabba a tapkabel anyagatdl és hosszatdl fligg. Az USA-ban
hasznalt biztositoknak "késleltetés nélkili" tipusunak kell lennie.

A biztositok névleges értékeit lasd a Miszaki adatok fejezetben.

Megszakitok

A megszakitok védelmi karakterisztikaja a tapfesziltségtdl, valamint a megszakitd
szerkezetétdl és beallitasaitdl figg. Korlatozasok vonatkoznak a villamos halézat

zarlati kapacitasara is. Amennyiben a villamos halézat karakterisztikaja ismert, az
ABB helyi képviselete segit a megszakitd tipusanak kivalasztasaban.

Villamos rendszer kialakitasa
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Tapkabelek kivalasztasa

Altalanos szabalyok
A tap- és a motorkabeleket a helyi eléirasok szerint méretezze.

* A kabel képes legyen a hajtas terhelbaramanak vezetésére. A névleges
aramokat lasd a Miszaki adatok fejezetben.

A kabelt folyamatos Uizemet feltételezve, legalabb 70°C-os maximalis
megengedhetd hdmérsékletre kell méretezni. USA-beli hasznalathoz lasd
Kiegészitd kbvetelmények az USA-ban bekezdés, 28. oldal.

+ A foldelévezet6 vezetbképességének meg kell egyeznie a (hasonlo
keresztmetszet(l) fazisvezeték vezet6képességével.

+ 600 VAC kabel 500 VAC-ig hasznalhaté.
+ Az EMC kovetelményeket lasd a Miiszaki adatok fejezetben.

A CE és T-tick jelzés EMC kovetelmények teljesitése érdekében szimmetrikus
arnyeékolt motorkabelt (Ilasd alabbi abra) kell hasznalni.

Tapkabelként hasznalhatoé négyeres kabel, am arnyékolt szimmetrikus kabel
alkalmazasa javasolt.

A négyeres rendszerhez viszonyitva a szimmetrikus arnyékolt kabel csdkkenti a
teljes hajtasrendszer elektromagneses zajkibocsatast, tovabba a motor
csapagyaramait és kopasat.

Alternativ tapkabel tipusok
A hajtashoz hasznalhato tapkabelek alabb lathatok.

Motorkabelek Megjegyzés: Ha a kabel arnyékolasanak
(tapkabelnek is javasolt) vezetbképessége nem elégséges, kiilon foldelbvezetd

Szimmetrikus arnyékolt kabel: harom fazisvezetével és hasznalata szikséges.

egy koncentrikus, vagy mas médon szimmetrikusan
kialakitott PE vezet6ével és arnyékolassal

PE vezetd

Arnyékolas Aoy 1
és arnyékolas y Arnyékolas

PE
PE *

Tapkabelként hasznalhaté .
Arnyékolas
Négyvezetds rendszer: harom fazisvezetd és egy védoé
vezetd

PE PE

Villamos rendszer kialakitasa
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Motorkabel arnyékolas

A véddbvezetdként torténd hasznalathoz az arnyékolas és a fazisvezetdk
keresztmetszetének meg kell egyeznie (azonos fémet feltételezve).

Hogy az arnyékolas hatékonyan csokkentse a sugarzott és vezetett
radidfrekvencias kibocsatast, vezetbképességének legalabb a fazisvezetd
vezetbképességének 1/10-ének kell lennie. Ez a kdvetelmény vordsréz vagy
aluminium arnyékolassal kdnnyen teljesithet6. A motorkabel arnyékolasaval
szembeni minimalis kbdvetelmények alabb lathatok. Koncentrikus réz vezetékekbél
€s egy nyitott réz szalagbdl all. Minél jobb és zartabb az arnyékolas, annal
alacsonyabb az emisszids szint és kisebbek a csapagyaramok.

Szigetel6 kdpeny Arnyékolc') réz szalak Réz szalag Bels6 szigetelés

—

Kabelmag

Kiegészité kovetelmények az USA-ban

Ha fém kabelvezetét nem hasznalnak, MC tipusu folytonos barazdas, aluminium
pancélozasu, szimmetrikus foldelésl kabel, vagy arnyékolt betapkabel hasznalata
javasolt.

A tapkabelt 75°C (167°F)-ra kell méretezni.

Kabelvezetd

Ha tobb kdbelvezetdt 6ssze kell kapcsolni, hidalja at a kdteget egy foldelévezetdvel,
amely a koteg minden oldalat atéri. A kabelvezetét a hajtas fém vazahoz is rogzitse.
Hasznaljon kilénallé kabelvezetdt a betap, a motor, a fékellenallasok és a vezérlés
vezetékeihez. Tobb hajtas motorkabelét ne vezesse ugyanabban a kabelvezettben.

Pancélozott kabel / arnyékolt betapkabel

Hatvezetds (harom fazis és harom féld) MC tipusu folytonos barazdas, aluminium
pancéllal ellatott, szimmetrikus féldelésl kabel a kdvetkez6 gyartoktédl vasarolhatéd
(zardjelben a markanév):

» Anixter Wire & Cable (Philsheath)
* BICC General Corp (Philsheath)
* Rockbestos Co. (Gardex)

+ Oaknite (CLX).

Arnyékolt betapkabelek a Belden, LAPPKABEL (OLFLEX) és Pirelli cégektél
szerezhetdk be.

Villamos rendszer kialakitasa
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Relé kimenet érintkezok védelme induktiv terhelés esetén

Kikapcsolaskor az induktiv terheléseknél (relék, kontaktorok, motorok)
feszultségtranziens jelentkezik.

Szerelje fel az induktiv terheléseket csillapité aramkordkkel [varisztorok, RC sz(irék
(AC) vagy diédak (DC)] a kikapcsolaskor megjelené EMC zavarok
minimalizalasahoz. Korlatozas nélkll a zavarok kapacitiv vagy induktiv moédon a
vezérlékabelben talalhaté mas vezetékhdz kapcsoldédnak, zavart okozva a rendszer
mas készilékeinek mikoddésében.

Telepitse a védbéelemet a lehetd legkdzelebb az induktiv terheléshez. Ne telepitsen
véddelemeket vezérlés (I/0O) sorkapocshoz.

Varisztor — _ _ _ _ _ _ _ _ __ __
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Kompatibilitas maradékaram miikodtetésii megszakitéval (RCD)

Az ACS350-01x hajtasok A tipusu, az ACS350-03x hajtasok B tipusu maradékaram
mikddtetést megszakitdval hasznalhatok. Az ACS350-03x hajtasok esetén mas,
kdzvetlen, vagy kbzvetett megoldas (pl. levalasztas kettés vagy megerdsitett
szigeteléssel, levalasztas a villamos halézatrdl transzformator segitségével) is
alkalmazhatoék.

Vezérlokabelek kivalasztasa

Az dsszes analdg vezérlbkabelt és impulzus bemenethez hasznalt kabelt arnyékolni
kell.

Az analog jelelatvitelhez hasznaljon kétszeresen arnyékolt, csavart érparbadl allé
kabelt (a abra, pl. az NK Cables JAMAK terméke). Minden jelhez kulon arnyékolt
érpart hasznaljon. Ne hasznaljon k6z6s visszatérd szalat kilénb6zé analdg
jelekhez.

A kétszeresen arnyékolt kabel optimalis valasztas kisfeszliltségl digitalis jelek
tovabbitasara, de egyszeresen arnyeékolt, vagy arnyékolatlan, tébb csavart érparbdl

Villamos rendszer kialakitasa
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allé kabel (b, abra) is hasznalhatd. Impulzus bemenethez mindig arnyékolt kabelt

hasznaljon.
(
l
. P e
a, b,
Kétszeresen arnyékolt, Egyszeresen arnyékolt,
csavart érparu kabel csavart érparu kabel

Az analdg és digitalis jeleket kuldon kdbelen vezesse.

A 48 V-nal alacsonyabb relékimeneti jeleket és a digitalis bemend jeleket egy
kabelen belll lehet vezetni. A relékimeneti jeleket ajanlott csavart érparon vezetni.

Soha ne vezesse a 24 VDC, és a 115/230 VAC jeleket egy kabelen.

Relékabel

A fémes arnyékolo harisnyas kabelt (pl. a LAPKABEL OLFLEX markaja) az ABB
tesztelte és jévahagyta.

Vezérlépanel kabel

Tavvezérlés esetén a vezérlbpanelt és a hajtast 6sszekotd kdbel hossza nem
haladhatja meg a 3 métert (10 ft). Az ABB altal tesztelt és jovahagyott kabeltipus a
vezérlépanel opcionalis kiegészitd készletében talalhato.

Motorhomeérséklet érzékelo csatlakoztatasa

A motorhémérséklet érzékeld bekotését lasd Motorhéfok mérés standard be-/
kimeneten bekezdés, 123. oldal.

Kabelek vezetése

Vezesse a motorkabelt mas kabelektdl elkilonitve. Tébb hajtas motorkabelét
parhuzamosan, egymas mellett vezetheti. Javasoljuk, hogy a motorkabelt, a
betapkabelt és a vezérl6kabeleket kilon kabeltalcaban vezesse. A motorkabeleket
ne vezesse mas kabelekkel parhuzamosan, igy elkertlhet6 a hajtas kimeneti
feszliltségének gyors valtozasa miatti elektromagneses interferencia.

A vezérlbkabelek az er6saramu kabeleket lehetbleg merélegesen keresztezzék.

A kabeltalcak, valamint a kabeltalcak és a foldel6 elektrodak kézott jol rogzitett,
fémes kotés sziikséges. A potencial kiegyenlitéshez aluminium kabeltalca rendszer
hasznalhato.

Villamos rendszer kialakitasa
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Motorkabel

Tapkabel ¢ min. 300 mm (12 in.)

Motorkabel

y min. 200 mm (8in.) 90 -

¢ min. 500 mm (20 in.)

Vezérl6kabelek

Vezérlokabelek kabelcsatornaban

24V 230V

/

\\
// \\

Akkor megengedett, ha a 24 V-os kabel 230
V-o0s szigetelés(, vagy szigetel6tomlidvel
230 V-ra szigetelt.

24V 230V
/
7~

Vezesse a 24 V-os és a 230 V-o0s
vezérl6kabeleket kiilon kabelcsatornaban.

Villamos rendszer kialakitasa
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Elektromos telepités

A fejezet attekintése

A fejezet a hajtas elektromos telepitésének menetét ismerteti.

szakember végezheti. Kdvesse a Biztonsag fejezetben, az 5. oldalon talalhato
utasitasokat. A biztonsagi utasitasok figyelmen kivil hagyasa sértléshez vagy
balesethez vezethet.

Gondoskodjon arroél, hogy a telepités alatt a hajtas le legyen valasztva a
villamos halézatrél. Ha a hajtast mar csatlakoztattak a villamos tapellatashoz,

varjon 5 percet a levalasztas utan.

2 FIGYELEM! A fejezetben ismertetett feladatokat kizarolag képzett villamos

Készulék szigetelésének ellendrzése

Hajtas
Ne végezzen feszlltségprébat vagy szigetelési ellenallas mérést (pl. hi-pot vagy
megger) a hajtason, illetve annak elemein, mert ez a hajtas kdrosodasat okozhatja.
A féaramkor és a készulékhaz kozotti szigetelés ellenérzése minden hajtas esetén
gyarilag megtorténik. A hajtasban talalhatok olyan fesziltséghatarolé aramkorok,
melyek automatikusan lecstkkentik a prébafesziiltséget.

Betapkabel

A hajtas csatlakoztatasa elétt ellenérizze a tapkabel szigetelését a helyi
el6irasoknak megfeleléen.

Motor és motorkabel
Ellendrizze motor és a motorkabel szigetelését a kovetkez6k szerint:

1. Ellenérizze, hogy a motorkdbel a motorhoz van csatlakoztatva és le van
0 valasztva a hajtas U2, V2 és W2 kimeneti sorkapcsairol.

2. 1 kV DC feszlltséggel ellendrizze a motorkabel és a motor szigetelési
ellenallasat minden egyes fazis és a védoéfold kdzott. A szigetelési ellenallasnak 1
MOhm-nal nagyobbnak kell lennie.

Oro)

PE

Elektromos telepités
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Erosaramu kabelek bekotése

Bekotési rajz

Hajtas
BEMENET KIMENET

e [ulviiw]  Oprelere] [vve[ve) &
1)
R

Al °E rt:p——_
ternativ O \O \® -
megoldasokat lasd I\ T \ g = lj
Bots Kas 7006 pcionalis
o e el \ iy : | fékellenallas
| —l

bekezdés, 25 oldal.

L3

n Foldelje a PE vezetd masik végét az eloszténal.

2) Hasznéljon kilénallo foldeld kabelt, ha a kdbel arnyékoldsanak vezetéképessége nem elégseéges (kisebb mint a
fazisvezetdké) és nincsen szimmetrikus foldel6vezeté a kabelben (lasd Tapkabelek kivalasztasa bekezdés, 27. oldal).

Megjegyzés:
Ne hasznaljon aszimmetrikus felépités(i motorkabelt.

Ha az arnyékolas mellett talalhaté szimmetrikus foldel6vezetd a motorkabelben, csatlakoztassa a foldelévezetdt a hajtas
és a motor foéldel6 kapcsaihoz.

Motorkabel arnyékolasanak foldelése motoroldalon

A radiéfrekvencias interferencia minimalisra csokkentése érdekében:

« féldelje a kabelt az arnyékolas 6sszesodrasaval, a kbvetkez6k szerint: lapitva, a
szélesség > 1/5 hosszUsag

« vagy foldelje a kabel arnyékolast 360 fokban a motor kapocsdobozanak
kivezetésénél.

Elektromos telepités
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Folyamat

Az abran az R0...R2 vazméretek lathatok. Az R3-ban, a betap, a fékellenallas és a
motor csatlakozasai a burkolat bal oldala alatt talalhatok (I/O csatlakozasok).

1. IT (féldeletlen) és foldelt delta kapcsolasu TN rendszerek esetén, valassza le az
EMC sz(rét az EMC feliratnal 1évé csavar, tovabba valassza le a varisztorokat a
VAR feliratnal 1évé csavar eltavolitasaval. A 3-fazisu U-tipusu hajtasok
(tipuskédja ACS350-03U-) esetén az EMC csavart gyarilag miianyagra cserélték.

ellenallassal foldelt enerigaellaté-rendszer] olyan hajtas talalhato, melynek EMC
szlrdje, illetve varisztorai nincsenek levalasztva, a rendszer a hajtas EMC sz(ir6
kondenzatorain, vagy varisztorain keresztll féldpotencialhoz kapcsolddik, mely
karosithatja a hajtast.

2 FIGYELEM! Ha egy IT rendszerben [foldeletlen, vagy nagy (30 mOhm felett)

Ha egy foldelt delta kapcsolasu TN rendszerben olyan hajtas talalhato, melynek
EMC szlirdje, illetve varisztorai nincsenek levalasztva, a hajtas karosodhat.

2. Rogzitse a féaramkori betapkabel foldelévezetéjét (PE) a rogzitébilincs ala.
Csatlakoztassa a fazisvezetdket az U1, V1 és W1 sorkapcsokhoz. Alkalmazzon
0.8 Nm-es (7 Ibf in.) meghuzasi nyomatékot az RO...R2 vazméretekhez és 1.7
Nm -es (15 Ibf in.) nyomatékot az R3 vazméretekhez.

3. Tavolitsa el a motorkabel kiilsé szigetelését és sodorja dssze az arnyékolast egy
szalla, majd rogzitse a bilincs alatt. Csatlakoztassa a fazisvezetdket az U1, V1 és
W1 csatlakozasokhoz. Alkalmazzon 0.8 Nm-es (7 Ibf in.) meghuzasi nyomatékot
az RO...R2 vazméretekhez és 1.7 Nm-es (15 Ibf in.) nyomatékot az R3
vazmeéretekhez.

4. A 3. lépésben ismertetett eljarassal csatlakoztassa arnyékolt kabel segitségével
az opcionalis fékellenallast a BRK+ és BRK- sorkapcsokhoz.

5. Roégzitse a kabeleket mechanikusan a hajtason kivdl.

=
|

Meghuzasi nyomaték:

RO...R2: 0,8 Nm (7 Ibfin.) @

R3: 1,7 Nm (15 Ibf in.)

Elektromos telepités
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Vezérlokabelek bekotése

Vezérlés sorkapocs kiosztasa

Az alabbi abran az /O sorkapcsok lathatok.

1 2 3 456 7 8 17 18 19 X1A: 1: SCR 9: +24V X1B: 17: ROCOM
2: Al 10: GND 18: RONC
3:GND 11: DCOM 19: RONO
S1 DODDDLDD DD 4:+10V 12: D1 20: DOSRC
Az = n Nl T 5:A12  13:DI2 21: DOOUT
m : : :
lecoovooe j0oo| GG iRr  boew
~N 9 10 11 12 13 14 1516 20 21 22 8: GND 16: DI5 digitélis vagy frekvencia
<< bemenet

X1A X1B

Alapértelmezett bekétés

A vezérlbjelek alapértelmezett bekdtése a 9902 paraméterrel kivalaszthato
alkalmazas makrotol fligg. A bekotési diagramokat lasd az Alkalmazas makrok
fejezetben.

Fesziiltség és aramjel kivalasztasa

Az S1 kapcsold hatarozza meg a jelalakot (0(2)...10 V /-10...10 V) feszliltség-, vagy
(0 (4)...20 mA /-20...20 mA) aramijel alakra az Al1 és Al2 analég bemenet szamara.
A gyari beallitas egypolusu (0(2)...10 V) feszlltség az Al1, és egypolusu (0(4)...20

mA) aram az Al2 szamara, mely megegyezik az alkalmazasi makrok alapértelmezett
felhasznalasaval.

S1 @ Fels6 pozicid: | [0 (4)...20 mA alapértelmezett Al2; vagy -20...20 mA]

m | Also pozicié: U [0 (2)...10 V, alapértelmezett Al1; vagy -10...10 V]

N
<

Al [wajm

Feszliltség és aramjel bekbtése

Kétpolusu (-10...10 V) feszlltség-, és (-20...20 mA) aramjel szintén lehetséges.
Amennyiben egypdlusu helyett kétpolusu csatlakozast alkalmaz, a paraméterek
megfelel$ beallitasat lasd Programozhaté analég bemenetek bekezdés, 101. oldal.

Egypolusu fesziiltség Kétpodlusu fesziltség Egypolusu/Kétpolusu aram
1...10 kOh —1.SCR SCR SCR
0 <Ohm Al 'll_ Al ’—CD )I_ Al
’—é ~— GND GND GND
L iov L
+10V GND -10V Hasznaljon kiils6 tapellatast.
| I

Impulzus bemenet

Amennyiben DI5 digitalis bemenetet frekvencia impulzus bemenetként hasznalja, a
paraméterek megfeleld beallitasat lasd Impulzus bemenet bekezdés, 104. oldal.

Bekotési példa kétvezetékes tavadora

A Kézi/Automata, a PID Szabalyozas és a Nyomatékszabalyozas makrok (lasd 89.,
90., 91. oldalak) az Al2 analég bemenetet hasznaljak. Ezen makréok bekotési rajzan

Elektromos telepités
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lathaté a kilon taplalt tavado bekotése.Az alabbi abran bekdtési példa lathatéd
kétvezetékes tavadoval.

4..20mA

X1A
5 Al2 Aktualis technoldgiai érték mérése, vagy referencia,
6 GND 4...20 mA, Rin =100 ohm

9

+24V

]

10

GND

Segédfesziiltség, szigeteletlen,
+24 VDC, max. 200 mA

Megjegyzés: A tavado tapellatasa az aramkimenetén keresztil torténik, ezért a
kimeneti jelnek 4...20 mA-nek kell lennie.

FIGYELEM! A hajtashoz kapcsolt dsszes torpefesziltségl daramkort
egyenpotencialra kell hozni. Ez azt jelenti, hogy az egyidejlleg hasznalt készulékek
elektromos dsszekottetésben vannak egymassal, azért hogy ne jelenjen meg
kozottik potencial kiildonbség. Az egyenpotencialra hozas megfelel6 foldeléssel

valésithatdé meg.

Elektromos telepités
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Folyamat

1.

Tavolitsa el a burkolatot. Nyomja be a burkolaton 1évé mélyedést és kozben
csusztassa le a keretr6l.

Analbg jelek: Tavolitsa el korben az analdg jelkabel kdpenyét, majd féldelje a
csupasz arnyékolast a bilincs alatt.

3. Kdssse be a kabelereket a megfelel§ sorkapcsokba.

4. Sodorja 6ssze az analdg jelkabelben talalhato foldelévezetéket, majd kdsse be a

sodratot az SCR sorkapocsba.

5. Digitalis jelek: Kossse be a kabelereket a megfelelé sorkapcsokba.

6. Sodorja 6ssze a digitalis jel kabel foldelévezetdit és arnyékolasat (ha van), majd

kosse be a sodratot az SCR sorkapocsba.

7. Régzitse az dsszes kabelt mechanikusan a hajtason kivdl.

8. Ha opcionalis terepi busz modult nem kell telepiteni (lasd 24. oldal), helyezze

/-@‘\

I

\

vissza a burkolatot a helyére.

A

Elektromos telepités
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Telepitési ellendrzdlista

Ellendrzolista

Bekapcsolas el6tt ellendrizze a hajtas mechanikai és elektromos telepitését.
Végezze el az alabbi lista szerinti ellenérzést egy masik személlyel egyitt, mielétt a
hajtason dolgozni kezdene, és olvassa el a Biztonsag fejezetet a kézikdnyv elején.

Ellenérizend6

O

O

O

O

OO0 0

O O000a0

MECHANIKAI TELEPITES

Az (izemeltetés kornyezeti feltételei megfelelnek-e az eldirasoknak. (Lasd Mechanikai
telepités: Telepités helyszinével szembeni kbvetelmények, 22. oldal, Miiszaki adatok: HLité
levegl sziikséglet, 287. oldal, és Kbrnyezeti feltételek, 292. oldal.)

A hajtast megfelel6en rogzitették-e egy sima, figgdleges, nem gyulékony fellilethez. (Lasd
Mechanikai telepités.)

A hitéleveg6 aramlasa szabad-e. (Lasd Mechanikai telepités: Szabad hely a hajtas kértil, 23.
oldal.)

A motor és a hajtott gép inditasra kész-e. (Lasd Villamos rendszer kialakitasa: Motor
valasztasa, 25. oldal és Miiszaki adatok: Motorcsatlakozas, 290. oldal.)

ELEKTROMOS TELEPITES (Lasd Villamos rendszer kialakitasa és Elektromos telepités.)

Foldeletlen és foldelt delta kapcsolasu rendszereknél: A belsé EMC sziirék és a varisztorok le
vannak-e valasztva (EMC és VAR csavarok eltavolitva).

Ha a hajtast két évnél hosszabb ideig taroltak, megtértént-e a kondenzatorok Ujraformazasa.
A hajtas megfeleléen le van-e foldelve.
A tapfeszlltség megegyezik-e a hajtas névleges fesziltségével.

A betapkabel csatlakozéi az U1, V1, és W1-nél eldiras szerint vannak-e bekdtve és
megszoritva.

A megfelel halozati biztositok és a szakaszold be vannak-e szerelve.

A motor csatlakozéi az U2, V2, és W2-nél el8iras szerint vannak-e bekdtve és megszoritva.
A motorkabel nem fut-e egyitt mas kabelekkel.

A tavvezérlés (1/0) sorkapocs bekotése megfelelé-e.

A tapfesziltséget nem lehet-e a hajtas kimenetére kapcsolni (forditott bekotés).

A csatlakozéburkolat és NEMA1 esetén a védétetd, valamint csatlakozédoboz a helylkén
vannak-e.

Telepitési ellendrzdlista
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Uzembe helyezés, vezérlés, motor azonositas

A fejezet attekintése

A fejezet utmutatas ad:
* az Uzembe helyezéshez

* a motor inditasardl, ledllitasardl, a forgasirany és a fordulatszam valtoztatasarol
az I/O sorkapcsokon keresztil

* a motor azonositasanak elvégzéséhez.

A fejezet roviden ismerteti, hogyan hasznalja a feladatokhoz a vezérlépanelt. A
vezérl6panel hasznalatat lasd a Vezérlépanelek fejezetben, az 53. oldaltol.

Hajtas uzembe helyezése

A hajtas Gzembe helyezésének mddja a vezérlépanel tipusatdl fligg.

* Ha nem rendelkezik vezérlépanellel, kovesse a Hajtas inditasa vezérlbépanel
nélkiil bekezdésben, a 41. oldalon leirt utmutatast.

+ Ha Basic vezériépanellel rendelkezik, kdvesse a Korlatozott inditas
bekezdésben, a 42. oldalon talalhaté atmutatast.

* Ha Assistant vezérlépanellel rendelkezik, futtathatja az Inditasi segédet (lasd
Iranyitott inditas, 47. oldal), vagy korlatozott inditast hajthat végre (lasd
Korlatozott inditas, 42. oldal). Az Inditasi segéd -csak Assistant panellel érheté el-
végigvezet az dsszes alapvet6 beallitason. Korlatozott inditas soran a
beadllitasokat a kézikonyv utmutatésa alapjan végezheti el.

Hajtas inditasa vezérlépanel nélkiil

BIZTONSAG

Q Az Uzembe helyezést kizardlag képzett villamos szakember végezheti.

Az Uzembe helyezés alatt be kell tartani a Biztonsag fejezetben leirt biztonsagi
utasitasokat.

0 | Ellendrizze a telepitést. Lasd a Telepitési ellendrzdlista fejezet ellendrzélistajat.

O | Ellendrizze, hogy a motor inditasa nem okoz-e veszélyt.
Valassza le a hajtott gépet, ha a helytelen forgasirany kart okozhat.

FESZULTSEG ALA HELYEZES

[0 | Kapcsolja be a tapfesziiltséget, majd varjon egy révid ideig.

U | Ellenérizze, hogy a piros LED nem vilagit-e és a zold LED vilagit, de nem villog.

A hajtas Uzemkész.

Uzembe helyezés, vezérlés, motor azonositas
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Korlatozott inditas

A korlatozott inditas Basic és Assistant vezérl6panellel is elvégezhetd. Az alabbi
utasitasok mindket vezérlbpanelre érvényesek. Az utasitasok ha nem kizarolag
Assistant panelre vonatkoznak, a Basic panel kijelzdje lathaté.

Az Uzembe helyezés el6tt olvassa le a motor adattablajat.

BIZTONSAG

Az lzembe helyezést kizardlag képzett villamos szakember végezheti.
Az Uzembe helyezéskor soran be kell tartani a Biztonsag fejezetben leirt biztonsagi

utasitasokat.

Ellenérizze a telepitést. Lasd a Telepitési ellenérzélista fejezet ellenérzélistajat.

Ellenérizze, hogy a motor inditasa ne okozzon veszélyt.
Valassza le a hajtott gépet, ha:

* a helytelen forgasirany kart okozhat, vagy

* Motor azonositas elvégzése szikséges az inditas el6tt. A motor azonositas csak olyan
alkalmazasok esetén szikséges, ahol a motorvezérlés pontossaga kiemelkedd

fontossagu.
FESZULTSEG ALA HELYEZES

Kapcsolja be a tapfesziltséget.
A Basic vezérlépanelen a Kimenet izemmaod lathato.

Az Assistant vezérl6panel felajanlja az Inditasi segéd
futtatasat. Ha megnyomja a =>gombot, az Inditasi segéd
nem fut, és a Basic vezérlpanelre érvényes, alabb leirt médon
folytathatja az izembe helyezést.

INDITASI ADATOK KEZI BEVITELE (99 paramétercsoport)

Ha Assistant vezérl6panellel rendelkezik, valassza ki a nyelvet
(a Basic vezérl6panelen nem talalhato nyelvi tamogatas). A
valaszthaté nyelveket lasd a 9901 paraméternél.

Az alabbi részben a Basic vezérlGpanel altalanos paraméter beallitasi
eljarasa lathaté. A Basic vezérl6panelrdl részletes utmutatd az 59. oldalon
talalhatd. Az Assistant vezérl6panelre vonatkozé informacidkat lasd a 70.
oldalon.

Az altalanos paraméter beallitasi eljaras:

1. A Fémeniibe lépéshez nyomja meg a “X_J gombot, ha az alsé sorban az

OUTPUT felirat lathatd. Mas esetben nyomja meg a "7~ gombot
annyiszor, hogy az als6 sorban a MENU felirat legyen lathato.

2. Nyomja meg a ~a>/<¥_~ gombokat, mig a “PAr’ felirat nem lathato,
majd nyomja meg a “_J gombot.

00 -

OUTPUT FWD

REM U CHOICE

Do you want to
use” the start-up
assistant?

No
EXIT 100:00 [ OK

REM & PAR EDIT
9901 LANGUAGE

ENGLISH
[0]
"CANCEL ] 00:00 [ SAVE _

“  rEF

MENU FWD
PAR FWD

Uzembe helyezés, vezérlés, motor azonositas




. Keresse meg a megfelelé paramétercsoportot a .~ a \/<_¥_~ gombokkal,

majd nyomja meg a “_J] gombot.

. Keresse meg a megfelelé paramétert a csoportban a ~ a\/<¥ >

gombokkal.

. Nyomja meg és tartsa nyomva kb. két masodpercig a “Y_J] gombot, mig a

paraméternél meg nem jelenik az ikon az érték alatt.

. Véltoztassa meg az értéket a ~ a /¥ _~ gombokkal. A gombot

lenyomva tartva az érték gyorsabban valtozik.

. Mentse a paraméter értékét a ~Y_J gomb megnyomasaval.

Valassza ki az alkalmazas makrot (9902 paraméter). Az
altalanos paraméter beallitasi eljaras feljebb olvashaté.

Az alapbeallitas 1 (ABB STANDARD) a legtobb esetben megfeleld.

Valassza ki a motorvezérlés médjat (9904 paraméter).

1 (VECTOR:SPEED) a legttbb esetben megfelels. 2 (VECTOR:TORQ)
nyomatékszabalyozé alkalmazashoz. 3 (SCALAR:FREQ) javasolt:

tébbmotoros alkalmazasok esetén, ahol a hajtashoz csatlakoztatott
motorok szama valtoztathato

ha a motor névleges arama kevesebb mint 20%-a a hajtas névleges
aramanak

teszteléskor ha a hajtasra nincs motor kétve.

Vigye be a motor adatait a motor adattablajardl:

(- )
ABB Motors C€
3 ~ motor M2AA 200 MLA 4
IEC 200 M/L 55 [—~
[ No
[Ins.cl. F IP_55
v Hz [kW [ omin | A [cos ®|iAIN]IE/s
690Y | 50 |30 | 1475 | 32.5 | 0.83
400D | 50 |30 | 1475 | 56_|0.83
660Y |50 |30 |1470 | 34 |083 380V
380D | 50 |30 [1470 |59 |0.83 | -— tap
415D | 50 | 30 | 1475 | 54 | 083 e
440D | 60 | 35 [1770 | 59 | 0.83 fesziiltség
Cat.no___ 3GAA 202 001 - ADA
6312/C3 2 6210/C3 [ 180 ko
.é} IEC 34-1 {%}

motor névleges feszlltsége (9905 paraméter)

motor névleges arama (9906 paraméter)
Megengedett tartomany: 0.2...2.0 - I,y A
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= 2001
" 2002
" 1500.
" 1600.
“ 2002
" 9902
" 9904

Megjegyzés: A motor adatait
pontosan a motor adattablajan
lévd értékekre allitsa be. Példaul
ha az adattabla szerint a motor
névleges fordulatszama 1440 1/
perc, a 9908 MOTOR NOM
SPEED -hez 1500 1/perc
értéket beallitva a hajtas
miikddése nem lesz megfeleld.

“ 9905
“ 9906
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* motor névleges frekvenciaja (9907 paraméter) REM 9 9 O 7
PAR FWD
* motor névleges fordulatszama (9908 paraméter) REM 9 9 O 8
PAR FWD
* motor névleges teljesitménye (9909 paraméter) REM 9 9 O 9
PAR FWD

Valassza ki a motor azonositdsanak maodjat (9970 paraméter).

A 0 alapérték (OFF) a legtobb alkalmazashoz megfelel6. Korlatozott inditas soran nem kertil
végrehajtasra. Abban az esetben viszont szlkséges, ha a 9904 paraméter értéke 3
(SCALAR: FREQ), és a 2101 paramétert 3 (SCALAR FLYSTART) vagy 5 (FLY + BOOST)
értékre van allitva.
Amennyiben 0 (OFF) értéket valaszt, ugorjon a kdvetkezd Iépésre.

1 (ON) érték sziikséges, ha:
- ha a munkapont nulla fordulatszamhoz kézeli, és/vagy
Az alkalmazas a motor névleges nyomatékanal nagyobb értéket igényel széles
fordulatszam tartomanyban fordulatszam visszacsatolas nélkil.

Ha a motorazonositas elvégzését valasztja (1 érték (ON)), folytassa az 50. oldalon, a Motor
azonositas bekezdésben leirt utasitasok egyenkenti végrehajtasaval, majd térjen vissza a
MOTOR FORGASIRANYA lépéshez a 45. oldalra.

FELMAGNESEZES MOTOR AZONOSITAS 0 (OFF) NELKUL
Nyomja meg a gombot a helyi vezérlés Gzemmaodra torténé
atvaltashoz (LOC felirat lathaté a bal oldalon).
Nyomja meg a (> gombot a hajtas inditasahoz. A

motormodell frissitéséhez a hajtas 10-15 masodpercre
felmagnesezi a motort nulla fordulatszamon.

Uzembe helyezés, vezérlés, motor azonositas




MOTOR FORGASIRANYA

Ellen6rizze a motor fordulatszamat.

* Ha a hajtas tavvezérlés izemmaodban van (REM lathaté a
bal oldalon), kapcsoljon &t helyi vezérlésre a ().

A Fémenlbe Iépéshez nyomja meg a “_] gombot, ha az
also sorban az OUTPUT felirat lathaté. Egyéb esetben
nyomja meg a =7 gombot annyiszor, hogy az alsé sorban a
MENU felirat legyen lathato.

Nyomja meg a ~a~/<¥_~ gombokat, mig a “PAr” felirat nem
lathatd, majd nyomja meg a “_] gombot.

Noévelje a frekvencia referenciat nullarél egy alacsony értékre
a a~ gombbal.

Nyomja meg a (&> gombot a motor inditasahoz.
Gy6z6djon meg arrdél, hogy a motor aktualis forgasiranya
megegyezik a kijelz6n megjelend irannyal (az FWD
eléreforgast, a REV hatrafelé forgast jelent).

* Nyomja meg a (&> gombot a motor ledllitasahoz.

A motor forgasiranyanak ellendérzése:

» Valassza le a hajtas tapellatasat és varjon 6t percet, mig a
kézbensdkori kondenzatorok kisllnek. A kisllés
ellenérzéséhez mérje meg egy multiméterrel a betap oldali
sorkapcsok (U1, V1 és W1) és a fold kozti feszlltséget.

* Cserélije meg a motorkabel két fazisvezetbjét a hajtas
kimeneti sorkapcsan vagy a motor kapocsdobozaban.

* Ellenérizze az eredményét a tapfesziltség bekapcsolasaval,
a fent leirt ellendrzés ujboli elvégzésével.

FORDULATSZAM HATAROK ES FELFUTASI/LEFU

Allitsa be a minimalis fordulatszamot (2001 paraméter).

Allitsa be a maximalis fordulatszamot (2002 paraméter).

Allitsa be az 1. felfutasi idét (2202 paraméter).

Megjegyzés: Ellendrizze a 2. felfutasi idét is (2205 paraméter),
ha az alkalmazashoz kétféle felfutasi idét hasznal.

Allitsa be az 1. lefutasi id&t (2203 paraméter).

Megjegyzés: Ellenérizze a 2. lefutasi idét is (2206 paraméter),
ha az alkalmazashoz kétféle felfutasi idét hasznal.
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LOC

XXX

FwD

—
elére
O

o

g
©

hatra

TASI IDOK

~72001
= 2002
2202
= 2203
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FELHASZNALOI MAKRO MENTESE ES VEGSO ELLENORZES

O | Az izembe helyezés ezzel befejez6dott. Hasznos lehet Loc 9 9 O 2
viszont, ha ezen a ponton beallitja az 6n alkalmazasa szamara
szukséges paramétereket, majd elmenti a beallitdsokat egy PAR Fwb

felhasznaldi makréban, a Felhasznaloi makrok bekezdésben a
92. oldalon ismertetett eljaras szerint.

O | Ellendrizze, hogy a hajtas Uzemkész-e.

Basic vezérlépanel: Gy6z6djon meg arrél, hogy hibaizenet,
figyelmeztetés nem lathat6 a kijelz6n. Ha ellenérizni kivanja a
hajtas elélapjan talalhaté LED-eket, a panel eltavolitasa el6tt
kapcsoljon tavvezérlésre (kilonben hibauzenet jelenik meg),
majd ellenérizze, hogy a piros LED nem vilagit-e és a zdld LED
vilagit, de nem villog.

Assistant vezérlépanel: Gy6z6djon meg arrdl, hogy
hibatuzenet, figyelmeztetés nem lathato a képernyén, tovabba
a panel LED-e z6ld és nem villog-e.

A hajtas Uzemkész.
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Iranyitott inditas elvégzéséhez Assistant vezérlépanel sziikséges.

Az inditas el6tt olvassa le a motor adattablajat.

BIZTONSAG

A

utasitasokat.

Az Gzembe helyezést kizarélag képzett villamos szakember végezheti.
Az lizembe helyezés soran be kell tartani a Biztonsag fejezetben leirt biztonsagi

Ellenérizze a telepitést. Lasd a Telepitési ellendrzdlista fejezet ellenérzélistajat.

Ellenérizze, hogy a motor inditdsa nem okoz-e veszélyt.
Valassza le a hajtott gépet, ha:

* a helytelen forgasirany kart okozhat, vagy

* motor azonositas sziukséges az inditas el6tt. A motor azonositas csak olyan alkalmazasok
esetén sziikséges, ahol a motorvezérlés pontossaga kiemelkedé fontossagu.

FESZULTSEG ALA HELYEZES

Kapcsolja be a tapfesziltséget. A vezérl6panel el6szor felajanlja

az Inditasi segéd hasznalatat.

* Nyomja meg a % gombot (a ki van jeldlve) az Inditasi
segéd futtatasahoz.

* Nyomja meg a % gombot, ha nem kivanja futtatni az Inditasi
segédet.

* Nyomja meg a <¥ > gombot [ kijel6léséhez, majd nyomja meg
a <s== gombot, ha azt szeretné, hogy a panel a hajtas
legkozelebbi feszliltség ala helyezésekor is rakérdezzen (vagy
ne kérdezzen rd) az Inditasi segéd futtatasara.

NYELV KIVALASZTASA

Amennyiben az Inditasi segéd futtatasat valasztotta, a kijelzén a
nyelv valasztassal kapcsolatos kérdés jelenik meg. Menjen a
SAVE

a/<¥ > gombokkal a kivant nyelvre, majd nyomja meg a N
gombot a beallitas elfogadasahoz.

Ha megnyomja a %gombot, az Inditasi segéd futasa megall.

IRANYITOTT INDITAS MEGKEZDESE

Az Inditasi segéd végigvezet a beallitasi feladatokon, a motor
adatoknal kezdve. A motor adatait pontosan a motor adattablajan
lévo értékekre allitsa be.

Menjen a ~a~/<¥ > gombokkal a kivant paraméterre, majd
nyomja meg a <= gombot az elfogadashoz és az Inditasi segéd
futtatdsanak folytatasahoz.

Megjegyzés: Ha barmikor megnyomija a %gombot, az Inditasi
segéd futdsa megall és a képerny6 Kimenet izemmaodra valt.

REM U CHOICE

Do you want to
use the start-up
assistant?

No
EXIT 100:00 [ OK

REM U CHOICE

Show start-up
assistant on

next boot?

NoO
EXIT 100:00 [ OK

REM U PAR EDIT
9901 LANGUAGE

ENGLISH
(0]
~ EXIT 100:00 [ SAVE _

REM U PAR EDIT
9905 MOTQR _NOM VOLT

EXIT | 00:00 [ SAVE

Uzembe helyezés, vezérlés, motor azonositas
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O | Afeladat befejezése utan a segéd megkérdezi, hogy kivanja-e REM U CHOICE
. " P SNres b Do you want to
folytatni a kdvetkez6 beallitasi feladattal. continue with ,
* Nyomja meg a % gombot (a ki van jeldlve) az apﬁéﬁciaﬁ.gn setup:
Inditasi segéd futtatasanak folytatasahoz. Es—xpr_\ 00:00 Ok —

* Nyomja meg a ¥~ gombot a kijeloléséhez majd nyomja
meg a % gombot a kbévetkez6 1épés atugrasahoz.

EXIT

* Nyomja meg a v gombot az Inditasi segéd leallitasahoz.
FELHASZNALOI MAKRO MENTESE ES VEGSO ELLENORZES

L | Az inditas ezzel befejez6dott. Hasznos lehet viszont, ha ezen a
ponton beadllitja az 6n alkalmazasa szamara szikséges
paramétereket, majd elmenti a beallitdsokat egy felhasznaloi
makréban, a Felhasznaloi makrok bekezdésben a 92. oldalon
ismertetett eljaras szerint.

O | Ateljes inditas befejezése utan gy6z6djon meg arrél, hogy
hibatuzenet, figyelmeztetés nem lathato a kijelzdn, tovabba a panel
LED zold-e és nem villog.

A hajtas Uzemkész.
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Az alabbi tablazat utmutatast ad a hajtas digitalis és analog bemeneteken keresztul

torténd vezérléséhez, ha:

* a motor adatok beallitdsa megtortént, és

» az alapértelmezett (standard) paraméter beallitasok megfeleléek.

Példaként a Basic vezérlépanel kijelzéi lathatok.

ELOZETES BEALLITASOK

Amennyiben szikséges a forgasirany megvaltoztatasa, gy6z8djon
meg arrol, hogy a 1003 paraméter értéke 3 (REQUEST).

Ellendrizze a vezérld aramkor kabelezését a ABB standard
makrohoz tartozé bekotési vazlat alapjan.

Gy6z6djon meg arrdl, hogy a hajtas tavvezérlés izemmaodban van.
Nyomja meg a gombot a tavvezérlés és a helyi vezérlés kozti
atvaltashoz.

Lasd ABB standard makro, 85.

oldal.

Tavvezérlés lzemmodban a
panel kijelz6jén REM felirat
lathato.

MOTOR INDITASA ES FORDULATSZAMANAK VALTOZTATASA

Az inditas a DI1 digitalis bemeneten keresztll lehetséges.

Basic vezérlépanel: Az FWD felirat villogni kezd, majd az alapjelet
elérve a villogas megszinik

Assistant vezérlépanel: A nyil forogni kezd. Az alapjel eléréséig a nyil
pontozott vonallal jelenik meg.

Valtoztassa a hajtas kimeneti frekvenciajat (motor fordulatszam) az
Al1 analég bemenet fesziiltségének valtoztatasaval.

00

OUTPUT FWD

« 500

OUTPUT FWD

MOTOR FORGASIRANYANAK MEGVALTOZTATASA

Hatra: Aktivalja a DI2 digitalis bemenetet.

Elére: Kapcsolja ki a DI2 digitalis bemenetet.

MOTOR LEALLITASA

Kapcsolja ki a DI1 digitalis bemenetet. A motor leall.
Basic vezérlépanel: Az FWD felirat elkezd lassan villogni.
Assistant vezérl6panel: A nyil megall.

= 500

OUTPUT REV
| |

OUTPUT FWD

00 -
| |

OUTPUT FWD
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Motor azonositas

A hajtas els6 bekapcsolasakor és barmelyik motorparaméter (99 INDITASI ADATOK
csoport) megvaltoztatasa utan a hajtas automatikusan elvégzi a motor modellezését
abban az esetben, ha az 9970 ID RUN paraméter értéke 0 (OFF).

A legtobb alkalmazasnal nem sziikséges kiilén azonositas. Azonositast akkor kell
valasztani, ha:

* a munkapont nulla fordulatszamhoz kdzeli, és/vagy

+ az alkalmazas a motor névleges nyomatékanal nagyobb értéket igényel széles
fordulatszam tartomanyban fordulatszam visszacsatolas nélkal.

Megjegyzés: Ha motorazonositast kdvetéen a motor paramétereit (99 INDITASI
ADATOK csoport) megvaltoztatja, az eljarast meg kell ismételni.

Motor azonositas folyamata

Az 4ltalanos paraméter bedllitasi eljarasat itt nem ismételjik meg. A Basic
vezérlbpanelre érvényes eljarast 1asd az 59. oldalon. Az Assistant vezérlpanelre
érvényes eljarast lasd a 70. oldalon. Vezérlépanel nélkil a motor azonositas nem
végezhetod el.

ELOZETES ELLENORZES

50...80%-at, mikdzben eléremenetben forog. A motorazonositas elvégzése el6tt

FIGYELEM! Azonositas k6zben a motor eléri névleges fordulatszamanak kb.
A ellenérizze, hogy a motor miikédtetése biztonsagos-e!

O | Valassza le a motort a hajtott berendezésrél.

O

Ha motor azonositas elétt valtoztak a paraméterértékek (07 UZEMI ADATOK csoporttdl 98
OPCIOK csoportig), ellenérizze, hogy az Uj beallitasok megfelelnek-e a kbvetkezd
feltételeknek:

2001 MINIMUM SPEED < 0 ford./perc
2002 MAXIMUM SPEED > a névleges fordulatszam 80%-a
2003 MAXIMUM CURRENT > I,y

2017 MAX TORQUE 1 > 50% vagy 2018 MAX TORQUE 2 > 50%, a hasznalatban lévd
hatarértéktél fuiggden, a 2074 MAX TORQUE SEL paraméter szerint

O O o O

O

Ellenérizze a Futas-engedélyezd jel bekapcsolt allapotat (7607 paraméter).

O

Gy6z6djon meg arrol, hogy a panel helyi vezérlés izemmoddban van (LOC felirat lathaté bal
oldalon/felll). Nyomja meg a gombot a helyi vezérlés és a tavvezérlés kdzti atvaltashoz.
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MOTOR AZONOSITAS BASIC VEZERLOPANELLEL

Valtoztassa a 9970 ID RUN paraméter értékét 1-re (ON). Loc 9 9 10
Mentse az uj beallitast a “S_] megnyomasaval.

PAR FWD

LOC 1

PAR FWD

Amennyiben azonositas kézben ellenérizni kivanja az aktualis |[Loc O O
értékeket, valtson at Kimenet tzemmodba. Ehhez nyomja a A Hz
=7 gombot annyiszor, hogy az atvaltas megtorténjen. OUTPUT FWD

Nyomja meg a gombot a motorazonositas inditasahoz. A ||Loc A2 O 1 9

panel elkezd folyamatosan valtani a motorazonositas
inditasakor lathato képerny6 és a jobb oldalon Iévé Fwb
figyelmeztetd képerny6 kozott.

Altalanossagban elmondhatd, hogy a motor azonositas kdzben
nem ajanlott a vezérlépanel gombjainak megnyomasa. A (&>
gomb megnyomasaval barmikor megallithatja a folyamatot.

tébbet nem jelenik meg.
Ha a motorazonositas sikertelen, hibalizenet lathato.

MOTOR AZONOSITAS ASSISTANT VEZERLOPANELLEL

Valtoztassa a 9970 ID RUN paraméter értékét 1-re (ON). LOC U PAR EDIT

SAVE

Mentse az uj beallitast a N gomb megnyomasaval. 9910 ID RUN

A motorazonositas befejezése utan a figyelmeztet6 képerny ||Loc F O O 1 1
FWD

[1]
CANCEL | 00:00 [ SAVE

Amennyiben azonositas kézben ellendrizni kivanja az aktualis Loc v >0.0Hz
értékeket, valtson at Kimenet tzemmaodba. Ehhez annyiszor 0.0 Hz
nyomja meg az % gombot mig az atvaltds meg nem torténik. 0 . 0 ?

L] o

DIR 00:00 | MENU

Nyomja meg a (> gombot a motor azonositas inditasdhoz. A LOC T ALARM

panel elkezd folyamatosan valtani a motor azonositas ALARM 2019
inditasakor lathatd képernyd és a jobb oldalon 1évé
figyelmeztetd képernyb kozott.

Altalanossagban elmondhatd, hogy a motorazonositas kézben
nem ajanlott a vezérlépanel gombjainak megnyomasa. A (&>
gomb megnyomasaval barmikor megallithatja a
motorazonositast.

ID run
00:00

A motor azonositas befejezése utan a figyelmeztetd képernyd LOC L FAULT

tobbé nem jelenik meg. FAULT 11

Ha a motor azonositas sikertelen, a jobb oldalon lathaté ID RUN FAIL

hibauzenet jelenik meg. —— 00:00 ——
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Vezérlépanelek

A fejezet attekintése

A fejezet a vezérl6panel gombijait, a LED-ek jelentését, a kijelz6 mezéit ismerteti.
Ismerteti, hogy hogyan hasznalhaté a panel vezérléshez, feliigyelethez és a
beallitdsok megvaltoztatasahoz.

Vezérl6panelek

Hasznaljon vezérlépanelt az ACS350 vezérléséhez, az lizemi adatok kiolvasasara,
és a paraméterek beallitasara. Az ACS350 berendezéshez kétféle vezéri6panel
hasznalhato:

» Basic vezérl6panel — Alapfunkcidkkal rendelkezik a paraméterértékek kézi
beviteléhez (leirast lasd alabb).

+ Assistant vezérl6panel — Beépitett segédekkel rendelkezik a paraméter
beallitasok megkénnyitéséhez (lasd Assistant vezéribpanel fejezet, 63. oldal). A
panel szoveges kijelz6vel rendelkezik, mely harom kulonb6z6 nyelvteruletet
tamogat.

Kompatibilitas
A kézikonyv a kdvetkezd verzidkkal kompatibilis:
» Basic vezérl6panel: ACS-CP-C Rev. E
» Assistant vezérl6panel (1. terilet): ACS-CP-A Rev. Q
» Assistant vezérlépanel (2. terilet): ACS-CP-L Rev. A
« Assistant vezérlépanel (Azsia): ACS-CP-D Rev. F

Az Assistant vezérl6panel verzidjanak megallapitasahoz sziikséges informaciokat
lasd a 66. oldalon. A harom kulonb6z6 nyelvteruletl Assistant vezérlépanel altal
tamogatott nyelvek kivalasztasat lasd a 9907 LANGUAGE paraméterben.

Basic vezérlépanel

Jellemzdk
A Basic vezérli6panel jellemzéi:
* numerikus vezérlépanel LCD kijelzbvel

* masolas funkcié — A paraméterlista feltdlthet6é a vezérlépanel memariajaba, a
beallitott értékek masik hajtasba torténé atmasolasahoz.

Vezérlbépanelek
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Attekintés

Az alabbi tablazat 6sszefoglalja a Basic vezérlépanelen talalhaté nyomégombok
funkcioit és kijelzéjének mezéit.

1a)Loc @ 11A1b
.FWD 1e

1d)ouTPuT

Hasznalat

LCD kijelzé — Ot f6 mezébél all:

a. Bal oldalon felll — Vezérlési hely:
LOC: vezérlés a vezérlépanelrdl
REM: vezérlés kiilsé vezérléfeliletrdl (sorkapocs, terepi busz)

a. Jobb oldalon felll — A megjelenitett paraméter mértékegységét jelzi.

b. K6zépen — valtoztathatd, paramétereket, adatokat, meniiket vagy listakat
mutat, ezen kivil hiba- és figyelmeztetd kddokat is megjelenit.

c. Balra lent és kozépen - A panel lizemallapota:
OUTPUT: Kimenet izemmad
PAR: Paraméterek izemmad
MENU: Fémend.
EXH]: Hiba tizemmad.

d. Jobbra lent - Jelzések:
FWD (el6re) / REV (hatra): a motor forgasiranya
Lassu villogas: leallitva
Gyors villogas: Gizemel, de nem az alapjelnek megfelelé fordulaton
Folyamatosan lathato: a hajtas az alapjelnek megfelel6 fordulaton jar
H31: A kijelzett érték mddosithatd (Paraméterek és Alapjel bedllitas
izemmaddban).

RESET/EXIT — Visszalép eggyel a menliben a megvaltoztatott érték mentése
nélkil. Nyugtazza a hibakat Kimenet és Hiba izemmddokban.

MENU/ENTER - Belép a meniibe. Paraméterek izemmddban elmenti a
kijelzett értéket.

Fel —

* Felfelé 1ép a menlben vagy paraméterlistaban.

* Noveli a paraméter értéket.

» Noveli az alapjelet az Alapjel beallitas lzemmaddban.
A gombot lenyomva tartva az érték gyorsabban valtozik.

Le —

« Lefelé 1ép a menliben vagy paraméterlistaban.

» Csokkenti a paraméter értéket.

» CsoOkkenti az alapjel értékét az Alapjel bedllitds Gzemmaddban.
A gombot lenyomva tartva az érték gyorsabban valtozik.

LOC/REM - Helyi- és tavvezérlés kdzott valt.

DIR — Megvaltoztatja a motor forgasiranyat.

STOP — Megallitja a motort helyi vezérlésnél.

Ol o N| &

START - Elinditja a motort helyi vezérlésnél.
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Mikodtetés

A vezérl6panelt menuk és gombok segitségével mikodtetheti. Valasszon egy
opciot, pl. egy izemmodot vagy paramétert. Lépkedjen a ~a~ és <¥ > gombokkal
addig, mig az Gzemmaod nem lesz lathaté a kijelzén, majd nyomja meg a “S_J
gombot.

A =77 gomb megnyomasaval visszatérhet az el6z6 menl szintre anélkil, hogy
mentené a valtoztatasokat.

A Basic vezérlépanel 6t panel izemmadddal rendelkezik: Kimenet, Alapjel beallitas,
Paraméterek, Masolas és Hiba. Az els6 négy lizemmaod ismertetése ebben a
fejezetben talalhaté. Hiba vagy figyelmeztetéskor, a panel automatikusan atvalt Hiba
Uuzemmdodra és kijelzi a hiba vagy figyelmeztetés kodjat. A hibak vagy
figyelmeztetések Kimenet vagy Hiba tzemmaoddokban nyugtazhatdk (lasd
Hibakeresés fejezet).

Uzemmaodba ugrik, ahol a hajtas inditasara, REM
ledllitasara, a forgasirany megvaltoztatasara, a helyi- |outpuT
és tavvezérlés kozti valtasra és legfeljebb harom
Uzemi adat (egyszerre egy) feligyeletére nyilik REM P A r'
lehetéség. Mas feladatok végrehajtasahoz lépjen MENU FWD
elészér a Fémenlbe, és valassza ki a megfelel6
Uzemmaodot.

A halézatra kapcsolaskor a panel Kimenet 4 9 1
Hz
) FWD

Gyakori feladatok

Az alabbi tablazatban a leggyakoribb feladatok, a feladatok elvégzéséhez
szlkséges tuzemmodok, és a feladatok elvégzéséhez szikséges lépések leirasanak
oldalszama talalhaté.

Feladat Uzemmaéd Oldal
Valtas helyi- és tavvezérlés kozt Barmelyik 56
A hajtas inditasa és leallitasa Barmelyik 56
A motor forgasiranyanak megvaltoztatédsa Barmelyik 56
Bongészés az lizemi adatok kdzott Kimenet 57
Fordulatszam, frekvencia és a nyomaték alapjel beallitasa Alapjel beéllitas 58
Paraméter értékének megvaltoztatasa Paraméter 59
Fellgyelt értékek meghatarozasa Paraméter 60
Hibak és figyelmeztetések nyugtazasa Kimenet és Hiba 267
Paraméterek masolasa a hajtasbdl a vezérlépanelbe Méasolas 62
Paraméterek visszatbltése a vezérlépanelbdl a hajtasba Masolas 62
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Inditas, leallitas, és vezérlési hely valtas

Az inditas, leallitas és a helyi- és tavvezérlés kozti valtas barmely tzemmaodban
elvégezhet6. A hajtas inditasa, ledllitdsa helyi vezérlés modban lehetséges.

Lép. | Miivelet Kijelzés
1. * A tavvezérlés (REM lathat6 a bal oldalon) és a helyi vezérlés (LOC LoC
lathato a bal oldalon) kézétti atkapcsolashoz nyomja meg a (&25). ; Hz
Megjegyzés: A helyi vezérlésre torténd atvaltas a 7606 LOCAL LOCK OUTPUT FWD
paraméterrel letilthato.
A gomb megnyomasa utan a kijelz6n felvillan a “LoC” vagy a “rE” Gzenet, |[LoC
mielbtt visszaallna az el6z6 kijelz6. L O C
FWD
A hajtas az els6 bekapcsolaskor tavvezérlés (REM) lizemmaddban
talalhatd, a vezérlés a hajtas 1/0 sorkapcsain keresztul torténik. A helyi
vezérlésre (LOC) torténd atkapcsolashoz és a hajtas vezérlpanellel
torténd vezérléséhez nyomja meg a 5. Az eredmény attol fiigg, milyen
hosszan tartja benyomva a gombot:
» Ha azonnal felengedi a gombot (a kijelzdn a “LoC” felirat villog), a hajtas
ledll. Allitsa be a helyi vezérlés alapjelét a 58. oldalon lévé Gtmutatas
szerint.
» Ha kb. 2 masodperc utan engedi fel a gombot (mikor a kijelzé “LoC”-rol
“LoC r’-re valt) a hajtas az addigi llapotban tGzemel tovabb, dtmasolja a
futas/leallas allapot és az alapjel értékét, felhasznalva a helyi vezérlés
kezdeti beallitdsaként.
« A hajtas helyi vezérlésben torténd leallitasahoz nyomja meg a (@D Az FWD vagy REYV felirat elkezd
lassan villogni az als6 sorban.
gombot.
« A hajtas helyi vezérlésben térténd elinditasahoz nyomja meg a (OO Az FWD vagy REYV felirat elkezd
gombot. gyorsan villogni az alsé sorban.
Ha a hajtas elérte az alapjelet, a
villogas megszinik.
Motor forgasirany megvaltoztatasa
A motor forgasiranyat barmelyik Gzemmaodban megvaltoztathatja.
Lép. | Mivelet Kijelzés
1. Ha a hajtas tavvezérlés izemmodban van (REM lathatd a bal oldalon), LocC
kapcsoljon at helyi vezérlésre a . Az el6z6 képernydre torténd . Hz
visszalépés elbtt a kijelzdn rovid ideig a “LoC” lizenet lesz lathato. OUTPUT FwD
2. Az elére (FWD lathato a kijelzd aljan) forgasirany hatra (REV lathat6 a LoC
kijelz6 aljan) forgasiranyba térténé megvaltoztatasahoz, illetve forditva, . Hz
nyomja meg a gombot. OUTPUT REV

Megjegyzés: A 1003 DIRECTION paramétert 3-ra kell allitani (REQUEST).
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Kimenet lizemmoéd

Kimenet Gzemmaddban:

- felligyelheti maximum harom, a 01 UZEMI ADATOK csopot jeleinek aktudlis
ertékét, de egyszerre csak egyet

+ elindithatja és leallithatja a hajtast, megvaltoztathatja a forgasiranyt, valthat helyi
és tavvezeérlés kozott.

Kimenet lzemmoddba lépéshez nyomja meg a =7 gombot, mig a kijelzd aljan meg
nem jelenik az OUTPUT felirat.

A kijelzé a 01 UZEMI ADATOK csoport értékeit
mutatja. A mértékegység a jobb oldalon lathato. A 60. |REM 4 9_1 Hz
oldalon olvashat arrél, hogyan valaszthatja ki azt a OUTPUT FwD

legfeljebb harom értéket, melyet Kimenet
Uzemmaodban felligyelni kivan. Az alabbi tablazat a jelek egyenkénti
megjelenitésének lehetéségét ismerteti.

Béngészés lizemi adatok kbzott

Lép. | Mivelet Kijelzés
1. Ha egynél tobb érték van kivalasztva (lasd 60. oldal), a Kimenet 4 1
tizemmaodban bongészhet kozottiik. REM A Hz
Elére lépkedéshez nyomja meg a .~ a ™ gombot. OUTPUT FWD
Visszafelé lépkedéshez nyomja meg a <_¥_~ gombot. O 5 A
REM
| |
OUTPUT FwWD
o 107 -
n
OUTPUT FWD
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Alapjel beallitas izemmaod
Alapjel beallitas Gzemmadban:
» beallithatja a fordulatszam, a frekvencia és a nyomaték alapjelet

+ elindithatja és leallithatja a hajtast, megvaltoztathatja a forgasiranyt, valthat helyi
és tavvezérlés kozott.

Fordulatszam, frekvencia és a nyomaték alapjel beallitasa

Lép. | Miivelet Kijelzés
1. Lépjen a Fémen(ihdz. Ehhez nyomja meg a “X_J gombot, ha Kimenet
izemmaodban van. Egyéb esetben nyomja meg tébbszér a =77~ gombot, REM PA rl
mig az als6 sorban a MENU feliratot nem latja. MENU WD
2. Ha a hajtas tavvezérlés lzemmaodban van (REM lathaté a bal oldalon), LoC
kapcsoljon at helyi vezérlésre a . Helyi vezérlésre valtas el6tt a kijelz6n PA rl
rovid ideig a “LoC” lizenet lathato. MENU WD

Megjegyzés: A 11 ALAPJEL VALASZTAS csoport esetén az alapjel
modositasa tavvezérlésben (REM) is lehetséges.

3. Ha a panel nem Alapjel-beallitds tlzemmaodban van (“rEF” nem lathato), LoC
nyomja meg a .~ A\ vagy a \_¥_~ gombokat, mig a “rEF” felirat rl E F
megjelenik, majd nyomja meg a ~\_J gombot. A kijelz6n az aktualis alapjel MENU

értéke lathato, alatta a ikonnal.

“ 491-

FWD
4. + Az alapjel néveléséhez nyomja meg a ~~ A gombot. LoC 5 O O
. .. . . H
» Az alapjel csokkentéséhez nyomja meg a <_¥_~ gombot. z
A gombot lenyomva az érték azonnal valtozik. Az érték a hajtas allandd Fwb
memodrigjaban tarolddik el, és kikapcsolas utan automatikusan behivasra
kerdl.
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Paraméterek izemmodban:

59

* megtekintheti és megvaltoztathatja a paraméterek értékeket

+ Kkivalaszthatja és modosithatja a Kimenet Gzemmaddban lathato értékeket

+ elindithatja és leéllithatja a hajtast, megvaltoztathatja a forgasiranyt, valthat helyi

és tavvezérlés kozott.

Paraméter értékének modositasa

Lép. | Miivelet Kijelzés
1. Lépjen a Fémen(ihdz. Enhez nyomja meg a “S_J gombot, ha Kimenet LocC
izemmaodban van. Egyéb esetben nyomja meg tébbszér a [T77” gombot, rl E F
mig az als6 sorban a MENU feliratot nem latja. MENU FWD
2. Amennyiben a panel nem Paraméterek tzemmodban talalhatoé (‘PAr” nem ||LocC
lathatd), nyomja meg a A vagy a \_¥_~ gombokat, mig a “PAr” felirat PA rl
megjelenik, majd nyomja meg a “X_J gombot. A kijelzd az egyik paraméter MENU FWD
csoport szamat mutatja.
< =01
PAR FWD
3. A kivant paramétercsoport megkereséséhez hasznaljaa .~ A\ és a LocC
Q¥ gombokat. - -
PAR FWD
4. Nyomja meg a “Y_J] gombot. A kijelz6n a kivalasztott paramétercsoport LOC
egyik paramétere jelenik meg.
PAR FWD
5. A kivant paraméter megkereséséhez hasznaljaa .~ A\ ésa v~ LocC
gombokat.
PAR FWD
6. Nyomja meg és tartsa lenyomva kb. két masodpercig a “§_J gombot, mig ||Loc
a kijelz6n meg nem jelenik az érték és alatta a ikon, mely azt jelzi,
hogy az érték valtoztathato. PAR FWD
Megjegyzés: Ha a lathato, a ~~a™ és \ ¥~ gombokat egyszerre
megnyomva a kijelzett érték atvalt a paraméter gyari értékére.
7. A kivant paraméterérték beallitdasahoz hasznaljaa .~a™~ ésa v~ LocC
gombot. Ha megvaltoztatta a paraméter értékét, a villogni kezd.
PAR FWD
* A paraméterérték mentéséhez nyomja meg a “Y_J gombot. Loc

* Az j érték elvetéséhez és az eredeti érték megtartasahoz nyomja meg a

=7 gombot.

1103
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Kijelzett (izemi adat kivalasztasa

Lép.

Miivelet

Kijelzés

Kivalaszthatja a Kimenet izemmaddban kijlezett izemi adatot és azt, hogy
ezek kijelzése hogyan torténjen a 34 KIJELZETT VALTOZOK csoport
paramétereivel. A paraméterértékek modositasanak részletes utmutatojat
lasd az 59. oldalon.

Alapbeallitdsban harom érték kijelzése lehetséges a kodztik lévd
atvaltassal. Az alapértelmezett jelek a 9902 APPLIC MACRO paraméter
értékétdl fliggnek: Olyan makréknal, ahol a 9904 MOTOR CTRL MODE
paraméter alapértéke 1 (VECTOR:SPEED), az 1 jel gyari értéke 07102
SPEED, egyéb esetben 0703 OUTPUT FREQ. A 2 és 3 jelek alapértékei
mindig 0704 CURRENT és 0705 TORQUE, ebben a sorrendben.

Az alapjelek megvaltoztatasahoz valasszon a 071 UZEMI ADATOK
csoportbdl legfelijebb harom értéket a béngészéshez.

1. jel: Valtoztassa meg a 34071 SIGNAL1 PARAM paraméter értékét a
jelparaméter 01 UZEMI ADATOK csoportbeli indexére (= a paraméter
szama az elsd nulla nélkil), pl. 105 a 0705 TORQUE paramétert jeldli. A O
érték azt jelzi, hogy nincs megjelenitett érték.

Ismételje meg a miveletet a 2 (3408 SIGNAL2 PARAM) és 3 (3415
SIGNAL3 PARAM) jelekre. Példaul ha 3401 = 0 és 3415 = 0, a bongészés
nem lehetséges és csak a 3408 altal meghatarozott érték jelenik meg a
kijelz6n. Amennyiben mindharom paraméter értéke 0, vagyis egyetlen jel
sincs kivalasztva, a panelen a “n.A” felirat lesz olvashato.

103

PAR FWD

104

PAR FWD

105

PAR FWD

Hatarozza meg a tizedespont helyét, vagy hasznalja a jelforras [setting (9
(DIRECT)] tizedespont-elhelyezését és mértékegységét. Basic
vezérlépanel esetén oszlopdiagram nem hasznalhato. A részleteket lasd a
3404 paraméternél.

1. érték: 3404 OUTPUT1 DSP FORM paraméter
2. érték: 3411 OUTPUT2 DSP FORM paraméter
3. érték: 3418 OUTPUT3 DSP FORM paraméter.

LOC

9

PAR FWD

Vélassza ki az értéekek mellé kijelzendé mértékegységeket. Ennek nincsen
hatasa, ha a 3404/3411/3418 paraméter értéke 9 (DIRECT). A részleteket
lasd a 3405 paraméternél.

1. érték: 3405 OUTPUT1 UNIT paraméter

2. érték: 3412 OUTPUTZ2 UNIT paraméter
3. érték: 3479 OUTPUT3 UNIT paraméter.

LOC

3

PAR FWD

Allitsa be az értékek skalazasat a minimalis és maximalis kijelz6-értékek
megadasaval. Ennek nincsen hatasa, ha a 3404/3411/3418 paraméter
értéke 9 (DIRECT). A részleteket lasd a 3406 és 3407 paramétereknél.

1. érték: 3406 OUTPUT1 MIN és 3407 OUTPUT1 MAX paraméterek
2. érték: 3413 OUTPUT2 MIN és 3474 OUTPUT2 MAX paraméterek
3. érték: 3420 OUTPUT3 MIN és 3427 OUTPUT3 MAX paraméterek.

LoC

00 -

PAR FWD

LoC

5000

PAR FWD
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Masolas lizemmaod

A Basic vezérlépanel a teljes paraméter készlet, tovabba maximum harom,
felhasznaloi paraméterkészlet eltarolasara képes. A vezérldpanel permanens
memoriaval rendelkezik.

Masolas izemmaodban:

Atmasolhat minden paramétert a hajtasbdl a vezérlépanelbe (uL — Upload). Ebbe
beletartozik a felhasznalo altal definidlt paraméterkészlet és a belsé (felhasznélo
altal nem modosithaté) paraméterek, melyek pl. a motorazonositas soran
tarolédnak el.

Visszaallithatja a teljes paraméterkészletet a vezérl6panelbdl a hajtasba (rE A —
Restore All). Ezzel az 6sszes paramétert atmasolja a hajtasba, beleértve a belsé,
felhasznalo altal nem mdédosithatdé motorparamétereket is. A felhasznaléi
paraméterkészletekre nem vonbatkozik.

Megjegyzés: A funkciot kizardlag helyreallitasra, az eredeti rendszerrel
megegyezd rendszerre torténd paraméter atvitelre hasznalja.

Atmasolhat egy részleges paraméterkészletet a vezérlépanelbél a hajtasba (dL P
— Download Partial). A részleges paraméterkészlet nem tartalmazza a lementett
felhasznal6 paraméterlistakat, a belsé motorparamétereket, a 9905...9909, 1605,
1607, 5201 paramétereket, és a 51 KULSO KOMM MODUL és 53 EFB
PROTOKOLL csoport egyetlen paraméterét sem.

Masolaskor a forras és a cél hajtasnak, valamint a hozzajuk kapcsolédé motorok
teljesitményének nem kell megegyeznie.

Atmasolhatja a USER S1 paramétereket a vezérlépanelbdl a hajtasba (dL u1 -
Download User Set 1). A felhasznaloi paraméterkészlet a 99 INDITASI ADATOK
csoport paramétereit és a belsé motorparamétereket is tartalmazza.

Akkor latszik csak a mentben, ha az User Set 1 mentése mar megtértént a 9902
APPLIC MACRO paraméterben (lasd Felhasznaloi makrék, 92. oldal) majd
feltoltotték a panelra.

Atmasolhatja a USER S2 paramétereket a vezérlépanelbdl a hajtasba (dL u2 —
Download User Set 2). Megegyezik a fenti dL u1 — Download User Set 1
mikodésével.

Atmasolhatja a USER S3 paramétereket a vezérlépanelrdl a hajtasra (dL u3 —
Download User Set 3). Megegyezik a fenti dL u1 — Download User Set 1
muakodeésével.

Elindithatja és leallithatja a hajtast, megvaltoztathatja a forgasiranyt, tovabba
valthat helyi- és tavvezérlés kdzott.
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Paraméterek feltéltése és letéltése

A rendelkezésre allo feltoltési és letoltési funkciokat lasd fentebb.

Lép. | Mivelet Kijelzés
1. Lépjen a Fémen(ihdz. Ehhez nyomja meg a “X_J gombot, ha Kimenet LocC
lizemmaodban van. Egyéb esetben nyomja meg tébbszér a 777~ gombot, PA rl
mig az als6 sorban a MENU feliratot nem latja. MENU WD
2. Amennyiben a vezérl6panel nem Masolas izemmaddban talalhaté (“CoPY” ||LocC
nem lathatd), nyomja meg a /~A ™ vagy a \_¥_~ gombot, mig meg nem C O PY
jelenik a “CoPY” felirat. MENU
Nyomja meg a “X_J gombot. Loc d L u 1
MENU
3. * Amennyiben az 6sszes paramétert (beleértve a felhasznaldi LoC
paraméterkészleteket is) fel kivanja tolteni a hajtasbodl a vezériépanelbe, u L
Iépjen az “uL’™-re a »~ A és ¥ _~ gombokkal. MENU
Nyomja meg a “X_J gombot. Masolas kézben a masolas allapotanak Loc L 5 O %
szézalékos értéke lathaté a kijelzén. u ?
FWD
+ Letdltésekhez lépjen a megfelelé mivelethez (a példaban a “rE A”, LocC E A
Restore all, szerepel) a .~ a™ és ¥ _~ gombok segitségével. r
MENU
LoC

Nyomja meg a “X_J gombot. Masolas kézben a masolas allapotanak
szazalékos értéke lathato a kijelzén.

rE 50%

Basic vezérlépanel figyelmezteté kodok

A hajtas altal kiadott figyelmeztetd lzenetek (lasd Hibakeresés fejezet) mellett a
Basic vezérlépanel A5xxx formatumu vezérlépanel figyelmeztetéseket ad. A
figyelmeztetd kodok listajat és leirasukat lasd Figyelmeztetések Basic

vezérlbpanelnél fejezet, 270. oldal.
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Assistant vezérlépanel

Jellemzok
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Az Assistant vezérl6panel jellemzéi:

 alfanumerikus vezérlépanel LCD kijelzével

- tdbbnyelv{ kijelzé

+ Inditasi segéd a hajtas konnyl Gzembe helyezéséhez

a lementett paraméterek masik hajtasba masolashatok.

+ allapotfiigg6 sugo

* valos idejl ora.

Attekintés

Az alabbi tdblazat 6sszefoglalja az Assistant vezérldpanel nyomégombjainak
funkciojat és kijelz6jének mezébit.

Hasznalat

Allapot LED — Normal {izemben zéld szinli. Ha a LED villog vagy piros, lasd
LED-ek a 283. oldalon.

LCD kijelzd — Harom f6 mezdbdl all:

a. Allapotsor — az izemméd fliggvényében valtozik, lasd Allapotsor, 64. oldal.

b. K6zéps6 sor — valtozo, adatokat, értékeket, meniiket vagy listakat mutat.
Ezen kivll hiba- és figyelmeztetd jelzéseket is megjelenit.

c. Also6 sor — A két multifunkciés nyomogomb funkciojat jelzi, valamint a valés
idejl orat, ha engedélyezett.

O
.

1. multifunkciés nyomoégomb - Funkcidja allapotfliggd. Funkcidjat az LCD
kijelz6 bal als6 sarkaban talalhaté felirat mutatja.

2. multifunkciés nyomégomb - Funkcidja allapotfliggé. Funkcidjat az LCD
kijelz6 jobb als6 sarkaban talalhato felirat mutatja.

Fel —

* Felfelé Iéptet az LCD kijelz6 kdzepén l1évé menliben vagy listaban.
* Noveli a kivalasztott paraméter értékét.

* Noveli az alapjelet, ha a jobb felsé sarok ki van jel6lve.

A gombot lenyomva tartva az érték gyorsabban valtozik.

Le —

« Lefelé Iéptet az LCD kijelz6 kdzepén lévé meniliben vagy listaban.
» Csokkenti a kivalasztott paraméter értékét.

» Csokkenti az alapjelet, ha a jobb fels6 sarok ki van jeldlve.

A gombot lenyomva tartva az érték gyorsabban valtozik.

LOC/REM - Helyi- és tavvezérlés izemmad kozotti valtas.

Sugoé — A gombot megnyomva allapotfliggé sugdszoveget jelenit meg. A
megjelend informacié kordlirja a kijelz6 kézepén lévé adatot.

STOP — Megallitja a motort helyi vezérléskor.

START - Elinditja a motort helyi vezérléskor.
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Allapotsor

Az LCD kijelz6 fels6 sora a hajtas allapotaval kapcsolatos alapvetd informacidkat

mutatja.
‘ LOC & ‘ ‘ LOC UMAIN MENU 1 ‘
@ @ @ @@ © @
Mez6 Lehetéségek Jelentés
1 |Vezérlési hely LOC A hajtas vezérlése a vezérlépanelrdl térténik.
REM A hajtas vezérlése kiils6 vezérléfellletrdl, pl. a
hajtas vezérl6 (1/0) sorkapcsain keresztiil, vagy
terepi buszrol torténik.
2 |Allapot L Elére forgasirany
N Hatra forgasirany
Forgd nyil A hajtas az alapjelnek megfeleld fordulaton jar.

Pontozott forgd nyil

A hajtas jar, de nem az alapjelnek megfelel6
fordulaton.

All6 nyil

A hajtas all.

Pontozott allé nyil

Inditasi parancs kiadva, de a motor nem jar, pl.
hianyzik a futas engedélyezé jel.

3 [Kijelz6 mdd

* Az aktudlis tzemmaod neve
* A kijelzett lista vagy meni neve
» Az Gzemallapot neve, pl. PAR EDIT.

4 |Alapjel, vagy a
kivalasztott elem
szama

+ Alapjel Kimenet izemmaodban

* A kijelolt elem szama, pl. izemmod,
paramétercsoport vagy hiba.

Miikodtetés

A vezérl6panelt menuk és gombok segitségével miikddtetheti. A gombok kézé
tartozik két allapotfliggé multifunkcidos nyomégomb is, melyek funkciéi a gombok

felett lathatok a kijelzén.

Valasszon egy Uzemmodot vagy paramétert. Ehhez I1épkedjen a ~a~ és <3 >
gombokkal addig, mig megtalalja a kivant mendpontot, majd nyomja meg a
megfeleld multifunkciés nyomoégombot. A jobb oldali multifunkciés nyomégomb
altalaban adat bevitelére, elfogadasara vagy a valtoztatasok mentésére szolgal. A
bal oldali multifunkciés nyomégomb az elvégzett valtoztatasok visszavonasara és

visszalépésre szolgal.

Az Assistant vezérl6panelnek kilenc izemmaddja van: Kimenet, Paraméterek,
Segédek, Mddositott paraméterek, Hibanaplo, Orabeallitas, Paramétermasolas, 1/0
beallitasok és Hiba. Az els6 nyolc Uzemmdd ismertetése ebben a fejezetben
talalhato. Hiba esetén vagy figyelmeztetéskor, a panel automatikusan atvalt Hiba
Uzemmadra, és kijelzi a hibat vagy a figyelmeztetést, melyet a Kimenet és Hiba
Uzemmodokban nyugtazhat (lasd Hibakeresés fejezet).
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Bekapcsolasakor a panel Kimenet izemmaodba valt, ahol [Loc ©
a hajtas inditasara, leallitdsara, a forgasirany 49.1 Hz
megvaltoztatasara, helyi- és tavvezérlés kozti valtasra, . A

alapjel modositasara és legfeljebb harom {izemi adat 10.7 %
aktualis érték figyelésére nyilik lehetéség. Mas feladatok DIR [ 00:00 [ MENU

végzeséhez lépjen el6szor a Fémenibe, majd valassza ki [LOC T MAIN MENU 1
a megfelel6 (izemmaodot. Az allapotsorban (lasd
Allapotsor fejezet, 64. oldal) az aktualis menii, izemméd, |[ASSISTANTS
elem, vagy allapot neve olvashato. CHANGED PAR

EXIT | 00:00 | ENTER

Gyakori feladatok

Az alabbi tablazatban az egyszer(ibb feladatok, a feladatok elvégzéséhez
szlkséges Uzemmaodok, és Iépések leirasanak oldalszama talalhato.

Feladat Uzemmoéd Oldal
Sugo Barmelyik 66
Panel tipusanak ellenérzése Inditaskor 66
Kijelzé képélességének allitasa Kimenet 69
Valtas helyi- és tavvezérlés kozott Barmelyik 67
Hajtas inditasa és leallitasa Barmelyik 68
Motor forgasiranyanak megvaltoztatasa Kimenet 68
Fordulatszam, a frekvencia és a nyomaték alapjel beallitasa Kimenet 69
Paraméter értékének megvaltoztatasa Paraméterek 70
Kijelzett Gzemi adatok kivalasztasa Paraméterek 71
Segédek hasznalata (kapcsolodd paraméterlista meghatarozasa) |Segéd 72
Modositott paraméterek megtekintése és szerkesztése Médositott paraméterek 74
Hibak megtekintése Hibanaplo 75
Hibak és figyelmeztetések nyugtazasa Kimenet és Hiba 267
Az ¢ora felfedése/elrejtése, a datum és id6 formatumanak Orabedllitas 76
megvaltoztatasa, az 6ra bedllitasa, az ora téli-nyari id6szamitas

szerinti automatikus atallitdsanak engedélyezése/letiltasa

Paraméterek masolasa a hajtasbdl a vezérlépanelbe Paramétermasolas 79
Paraméterek visszatoltése a vezérlépanelbdl a hajtasba Paramétermasolas 79
Paraméterlista visszaallitasa a panelbdl Paramétermasolas 80
Vezérléssel kapcsolatos paraméter beallitasok I/0 beallitasok 81
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Sugé

Lép. | Miivelet

Kijelzés

1. Nyomja meg a @ gombot a kijeldlt elemhez tartoz6 sugdszéveg
megjelenitéséhez.

Amennyiben van sugo az elemhez, az megjelenik a kijelzdn.

LOC T PAR GROUPS——10

01 OPERATING DATA

03 FB ACTUAL SIGNALS

04 FAULT HISTORY

10 START/STOP/DIR

11 REFERENCE SELECT
EXIT | 00:00 SEL |

LOC L HELP :
This group defines
external sources
(EXT1 and EXT2) for
commands that enable
start, stop and

EXIT | 00:00

2. Ha nem lathaté a teljes sz6veg, gorgesse a sorokata .~ A és v
gombokkal.

LOC T HELP

external sources
(EXT1 and EXT2) for
commands that enable
start, stop and

direction changes.
EXIT | 00:00

3. A szdveg olvasasa utan az el6zd kijelzdre térténd visszalépéshez nyomja meg

EXIT

a kovetkez6 gombot: =

LOC L PAR GROUPS——10
01 OPERATING DATA

03 FB ACTUAL SIGNALS
04 FAULT HISTORY

10 START/STOP/DIR |
I1 REFERENCE SELECT

| EXIT 1 00:00 SEL |

Panel tipusanak ellenérzése

Lép. | Miivelet Kijelzés
1. Szakaszolja ki a tapellatast, ha az csatlakoztatva van.
2. Tartsa lenyomva a @ gombot a tapellatds visszakapcsolasa kézben. A PANEI_T VERSION INFO
kijelzén a kovetkezd informaciok jelennek meg: ESHeCRE\’:‘" xxxxxxif&i
Flash Rev: X+ XX

Panel FW: panel firmware verzidja

ROM CRC: ROM ellenérzé 6sszege

Flash Rev: flash tartalom verziéja
Megjegyzés a flash tartalommal kapcsolatban.

Mikor elengedi a @ gombot, a panel Kimenet izemmaddba valt.

XXXXXXXX XXX XX XXX XXX XX
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Az inditas, leallitas és a helyi- és tavvezérlés kozti valtas barmely tzemmaodban
elvégezhet6. A hajtas inditasahoz, leallitdsahoz a hajtasnak helyi vezérlésben kell

lennie.

Lép.

Miivelet

Kijelzés

» A tavvezérlés (REM lathatd az allapotsorban) és a helyi vezérlés (LOC lathato
az allapotsorban) kézétti atkapcsolashoz nyomja meg a (625).

Megjegyzés: A helyi vezérlése torténd atvaltas a 1606 LOCAL LOCK
paraméterrel letilthato.

A hajtas a legels6 bekapcsolaskor tavvezérlés (REM) lzemmaodban talalhato, a
vezeérlés a hajtas 1/0 sorkapcsain keresztil torténik. A helyi vezérlésre (LOC)
torténd atkapcsolashoz és a hajtas vezérlépanellel torténd vezérléséhez
nyomja meg a 1. Az eredmény attél fligg, milyen hosszan tartja benyomva a
gombot:

» Ha azonnal felengedi a gombot (a kijelzdn “Switching to local control mode"
felirat villog), a hajtas leall. Allitsa be a helyi vezérlés alapjelét a 69. oldalon
lévé utmutatas szerint.

» Ha kb. 2 masodperc utan engedi fel a gombot, a hajtas az addigi
fordulatszamon Gzemel tovabb. A hajtds atmasolja a futas/leallas allapot és az
alapjel értékét, felhnasznalva ezeket a helyi vezérlés kezdeti beallitasaiként.

+ Helyi vezérlésben torténd ledllitdasdhoz nyomja meg a (&> gombot.

* Helyi vezérlésben torténé inditdsahoz nyomja meg a gombot.

LOC ® MESSAGE
Switching to_the
local control mode.

00:00

Az allapotsorban 1évé nyil
(L vagy ) forgasa megall.

Az allapotsorban 1évé nyil
(Y vagy ) forogni kezd. Az
alapjel eléréséig a nyil
pontozott vonallal jelenik
meg.
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Kimenet tizemmoéd
Kimenet Gzemmaoddban:

+ kijelezheti maximum 3 lizemi adat aktudlis értékét a 01 UZEMI ADATOK
csoportbol

* megvaltoztathatja a motor forgasiranyat
* beadllithatja a sebesség, a frekvencia és nyomaték alapjelet
* beallithatja a kijelzd képélességét

+ elindithatja és leallithatja a hajtast, megvaltoztathatja a forgasiranyt, valthat helyi
és tavvezérlés kozott.

EXIT

Kimenet Gzemmddba a 7 gomb tébbszdri megnyomasaval 1éphet.

Az alapjel a kijelz6 jobb felsé  [oc &, LOC T 5. 0HzZ
sarkaban lathaté. A kijelz6 49.1 Hz HZE. 50%
k6zépsd része bedllithatdé max. .5 A 0.4 A
harom érték vagy 10.7 % 24.4 %
oszlopdiagram megjelenitése. DIR | 00:00 [ MENU DIR | 00:00 [ MENU

A Kijelzett értékek
kivalasztasaval és médositasaval kapcsolatos utmutatast lasd a 77. oldalon.

Motor forgasirany megvaltoztatasa

Lép. | Miivelet Kijelzés
1. Ha nem Kimenet uzemmaddban van, nyomja meg tdbbszér a % gombot, mig ||REM U 49.1HZ
az 4tvaltas megtorténik. 49.1 Hz

0.5 A
10.7 %
“BTR 1 00:00 [ MENU_

2. Ha a hajtas tavvezérlés tzemmaodban (REM lathaté az allapotsorban) talalhato, |[LOC T 49.1Hz
kapcsoljon at helyi vezérlésre a 5. A kijelzén révid Gizenet jelenik meg az 49 . 1 Hz

vezeérlési hely atvaltasarol, majd visszatér a Kimenet izemmaodba. . 5 A
10.7 %
DIR 00:00 MENU

3. Az elbre forgasirany (Y lathaté az allapotsorban) hatra (J lathat6 az
allapotsorban) forgasiranyba térténé megvaltoztatasahoz, illetve forditva,
nyomja meg a % gombot.

Megjegyzés: A 7003 DIRECTION paramétert 3-ra kell allitani (REQUEST).
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Lép. | Miivelet Kijelzés
1. Ha nem Kimenet izemmaodban van, nyomja meg tébbszor a % gombot, mig ||[REM U 49.1HZ
az 4tvaltas meg nem torténik. 49.1 Hz
0.5 A
10 L] 7 %
DIR 00:00 [ MENU
2. Ha a hajtas tavvezérlés lzemmaodban (REM lathaté az allapotsorban) talalhato, ||LOC U 49.1Hz
kapcsoljon at helyi vezérlésre a f. A Kijelzén rovid Gzenet jelenik meg az 49 . 1 Hz
Uzemmad atvaltasarol, majd visszatér a Kimenet tizemmaodba. O . 5 A
] . [¢)
Megjegyzés: A 11 ALAPJEL VALASZTAS csoport esetén az alapjel 10 - 7 A
moddositasa tavvezérléssel is lehetséges. DIR 00:00 [ MENU
3. + Az alapjel jobb felsd sarokban lathaté értékének néveléséhez nyomjamega ||[LOC T
A gombot. Az érték azonnal megvaltozik. Az érték a hajtas allandd 5 O . O Hz
memoriajaban tarolédik el, igy kiszakaszolas utan sem felejti el. O . 5 A
e . 10.7 %
» Az érték csokkentéséhez nyomja meg a <_¥_~ gombot. . (o)
DIR 00:00 [ MENU
Kijelz6 képélesség allitasa
Lép. Miivelet Kijelzés
1. Ha nem Kimenet izemmaodban van, nyomja meg tobbszor a % gombot, mig |[[LOC U 49 . 1Hz
az atvaltas meg nem torténik. 49.1 Hz
0.5 A
10.7 %
DIR 00:00 MENU
2. * A képélesség noveléséhez nyomja meg egyszerre a % és AN LoCc v 49.1HZ

gombokat.
MENU

* A képélesség csokkentéséhez nyomja meg egyszerre a Eﬁ és v/
gombokat.

49.1 Hz
0

.5 A
10.7 %
“BTR 1 00:00 [ WMENU
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Paraméterek lizemmod

Paraméter izemmodban:

* megtekintheti és megvaltoztathatja a paraméter értékeket

» indithatja és leallithatja a hajtast, forgasiranyt-, helyi és tavvezérlés kozott valthat.

Paraméter kivalasztas és modositas

Lép.

Miivelet

Kijelzés

Lépjen a fdmenlbe a &= megnyomasaval, ha Kimenet lizemmddban van,
egyéb esetben a e gomb tobbszori megnyomasaval, mig az atvaltas meg
nem torténik.

LOC UMAIN MENU 1
PARAMETERS
ASSISTANTS

CHANGED PAR
“EXIT 100:00 [ENTER

Lépjen Paraméterek lizemmaodba. Valassza a PARAMETERS meniipontot a
ENTER

(AN és (¥’ gombok segitségével, majd nyomja meg az N gombot.

LOC Y PAR_GROUPS——O01
01 OPERATING DATA

03 FB ACTUAL SIGNALS
04 FAULT HISTORY

10 START/STOP/DIR

11 REFERENCE SELECT

EXIT | 00:00 SEL

Valassza ki a megfelel6 paramétercsoportot a /~a ™ és ¥~ gombokkal.

Nyomja meg a % gombot.

LOC & PAR GROUPS——99

99 START-UP DATA

01 OPERATING DATA

03 FB ACTUAL SIGNALS

04 FAULT HISTORY

10 START/STOP/DIR
EXIT ] 00:00 SEL

LOC U PARAMETERS
9901 LANGUAGE
ENGLISH

9902 APPLIC MACRO

9904 MOTOR CTRL MODE

9905 MOTOR NOM VOLT
EXIT | 00:00 EDIT

Valassza ki a megfeleld paramétert a .~ A és ¥ _~ gombokkal. A kijelzén a
kivalasztott paraméter alatt annak aktualis értéke lathato.

EDIT

Nyomja meg az N~ gombot.

LOC  PARAMETERS '

9901 LANGUAGE
9902 APPLIC MACRO

ABB STANDARD
9904 MOTOR CTRL MODE

9905 MOTOR NOM VOLT
EXIT | 00:00 EDIT

LOC U PAR EDIT

9902 APPLIC MACRO
ABB STANDARD
[1]

CANCEL | 00:00 [ SAVE

Adja meg a paraméter Uj értékét a ,~a ™ és ¥~ gombok segitségével.

A gombot egyszer lenyomva az érték né vagy csdkken. A gombot lenyomva
tartva az érték gyorsabban valtozik. A gombokat egyszerre lenyomva a kijelzett
érték a gyari értékre visszaall.

LOC U PAR EDIT
9902 APPLIC MACRO

3-WIRE
[2]
CANCEL] 00:00 [“SAVE

* Az (j érték mentéséhez nyomja meg a % gombot.

* Az Uj érték elvetéséhez és az eredeti érték megtartasahoz nyomja meg a
CANCEL
gombot.

LOC ¥ PARAMETERS

9901 LANGUAGE

9902 APPLIC MACRO
3-WIRE

9904 MOTOR CTRL MODE

9905 MOTOR NOM VOLT

EXIT | 00:00 EDIT
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Lép. | Mivelet Kijelzés

1. Kivalaszthatja a Kimenet Gzemmddban kijelzett értékeket és azt, hogy ezek LOC U PAR EDIT
kijelzése hogyan térténjen a 34 KIJELZETT VALTOZOK csoport 3401 SIGNAL1 PARAM
paramétereivel. A paraméterek médositasanak részletes utmutatojat 1asd a 70. OUTPUT FREQ
oldalon. [103]

Alapesetben a kijelzé harom értéket mutat. Az alapértelmezett értékek a 9902 CANCEL | 00:00 | SAVE
APPLIC MACRO paramétertél fliggnek: Olyan makroknal, ahol a 9904 MOTOR ||[LOC T PAR EDIT

CTRL MODE paraméter alapértéke 1 (VECTOR:SPEED), az elsd 3408 SIGNAL2 PARAM
alapértelmezett érték 0702 SPEED, egyéb esetben 0703 OUTPUT FREQ. A CURRENT
masodik és harmadik érték mindig 0704 CURRENT és 0705 TORQUE, ilyen [104]

sorrendben. CANCEL | 00:00 | SAVE
Az kijelzett értékek megvaltoztatasahoz valasszon max. harom lizemi adatota ||LOC T PAR EDIT

01 UZEMI ADATOK CSOpOF‘tb(’)L 3415 SIGNAL3 PARAM
Els6 érték: Valtoztassa meg a 3407 SIGNAL1 PARAM értékét a kivant tizemi [105] TORQU E

adat 01 UZEMI ADATOK csoportbeli indexére (= a paraméter szama az elsé

nulla nélkiil), pl. 105 a 0105 TORQUE paramétert hivia el6. A 0 beallitas azt CANCEL | 00:00 T SAVE
jelzi, hogy nincs megjelenitett érték.

Ismételje meg a milveletet a masodik (3408 SIGNAL2 PARAM) és harmadik

(3415 SIGNAL3 PARAM) értékekre.

2. Hatarozza meg, hogyan jelenjenek meg az értékek: decimalis szamként vagy LOC U PAR EDIT
oszlopdiagramként. Decimalis szamok esetében meghatarozhatja a 3404 OUTPUTL DSP FORM
tizedespont helyét, vagy hasznalhatja a kivant lizemi adat tizedespontjanak DIRECT
helyét és mértékegységét [beallitas (9 (DIRECT)]. A részleteket lasd a 3404 [9]
paraméternél. CANCEL | 00:00 | SAVE
1. érték: 3404 OUTPUT1 DSP FORM paraméter
2. érték: 3411 OUTPUT2 DSP FORM paraméter
3. érték: 3418 OUTPUT3 DSP FORM paraméter.

3. Valassza ki az értékek mellé a mértékegységeket. Ennek nincsen hatasa, haa ||[LOC U PAR EDIT
3404/3411/3418 paraméter értéke 9 (DIRECT). A részleteket lasd a 3405 3405 OUTPUTL UNIT
paraméternél. Hz
1. érték: 3405 OUTPUT1 UNIT paraméter (3]

2. érték: 3412 OUTPUT2 UNIT paraméter CANCEL | 00:00 [ SAVE
3. érték: 3479 OUTPUT3 UNIT paraméter.
4. Adja meg az értékek skalazasat a minimalis és maximalis hatarértékek LOC U PAR EDIT

megadasaval. Ennek nincsen hatasa, ha a 3404/3411/3418 paraméter értéke 9
(DIRECT). A részleteket lasd a 3406 és 3407 paramétereknél.

1. érték: 3406 OUTPUT1 MIN és 3407 OUTPUT1 MAX paraméterek
2. érték: 3413 OUTPUT2 MIN és 34714 OUTPUT2 MAX paraméterek
3. érték: 3420 OUTPUT3 MIN és 3427 OUTPUT3 MAX paraméterek.

3406 OUTPUT1l MIN

0.0 Hz
CANCEL | 00:00 SAVE

LOC U PAR EDIT
3407 OUTPUT1 MAX

0.0 Hz
CANCEL | 00:00 SAVE
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Segédek izemmod

A hajtas elsé feszlltség ala helyezését kovetéen az Inditasi segéd végigvezet az
alapvetd paraméter beallitdsokon. Az Inditasi segéd csoportokra bontott specialis
segédekbdl all, melyek mindegyike egy adott feladat paramétereinek
meghatarozasaért felelbs. llyenek példaul a Motor inditas vagy a PID szabalyzas.
Az Inditasi segéd egymas utan aktivalja a specialis segédeket, melyeket egymastol
fuggetlendl is hasznalhat. A segéd funkcidkkal kapcsolatos tovabbi informaciokat

lasd Uzembe helyezési segéd fejezet, 93. oldal.
Segédek lizemmoddban:

» Csoportokra bontva végezheti el a paraméterezést

+ indithatja, ledllithatja a hajtast, forgasiranyt és vezérlési helyet valtoztathat .

Segédek hasznalata

Az alabbi tablazat a segédekhez tartoz6 miveleti sorrendet mutatja be. A példaban

a Motorinditas segéd lathato.

Lép. | Mivelet Kijelzés
1. Lépjen a fdmenlbe a = megnyomasaval, ha Kimenet izemmaddban van, LOC UMAIN MENU 1
egyéb esetben a % gomb tobbszori megnyomasaval, mig az atvaltas meg PARAMETERS
nem torténik. ASSISTANTS
CHANGED PAR
EXIT 00:00 | ENTER
2. Lépjen a Segédek izemmddba. Ehhez valassza az ASSISTANTS meniipontot ||[LOC T ASSISTANTS 1
a A és ¥ _’ gombok segitségével, majd nyomja meg az EN%‘] gombot. :at stant
AppTlication
Speed contro]l EXT1
Speed control EXT2
EXIT | 00:00 SEL
3. VélasszegEIEi a megfelel6 segédet a /A és (¥’ gombokkal, majd nyomja LOC U PAR EDIT
meg a <) gombot. 9905 MOTOR NOM VOLT
Ha nem az Inditasi segéd funkciét valasztja, az végigvezeti 6nt a
paraméterezés folyamatan a 4. és 5. |épésekben ismertetett és az alabb leirt
modon. Ezt kdvetben Uj segédet valaszthat az ASSISTANTS mentpontban, EXIT | 00:00 [ SAVE
vagy kiléphet a Segédek lizemmddbdl. A példaban a Motorinditas segéd
lathato.
Az Inditasi segéd funkcio végigvezeti 6nt a paraméterezés folyamatan a 4. és ||38C T CHOICE
o . e you want to
5. |lépésekben és az alabb leirt médon. Az Inditasi segéd ezutan megkérdezi, continue with
hogy folytatni kivanja-e a kdvetkez6 segéddel, vagy kihagyja azt. Jeldlje ki a ap%ﬁaﬁ.gn setup?
megfeleld valaszt a ~a™ és ¥~ gombokkal, majd nyomja meg a % Skip
gombot. Ha a segéd kihagyasat valasztotta, az Inditasi segéd felteszi a kérdést EXIT | 00:00 OK
a kovetkez6 segéddel kapcsolatban, és igy tovabb.
4. « Uj érték megadasahoz nyomja meg a ~ a ™ és <_¥_~ gombokat. LOC U PAR EDIT

9905 MOTOR _NOM VOLT

EXIT | 00:00 | SAVE
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Lép. | Mivelet Kijelzés
o A kiva . ; « i ; fe ; LOC L HELP
A"klvant [iarameterrel kapc§olatos |nforrr'1ac’;|ok.!eker’dezesehez nquja mega |[Saf exact] y as given
kovetkez6 gombot: @ Gorgessen a sugo szdvegében a AN és ¥ on the motor
gombokkal. Zarja be a stigét az % gomb megnyomasaval. ?%mgg;ﬁggted o
multiple motors
EXIT 100:00 [ —
5. » Az Uj érték elfogadasahoz és a kdvetkez® paraméter beallitasahoz nyomja LOC U PAR EDIT

SAVE
meg a <% gombot.
» A Segédek funkcié bezarashoz nyomja meg az % gombot.

9906 MOTOR_NOM CURR

EXIT | 00:00 | SAVE

Vezérlbépanelek



74

Médositott paraméterek lizemmod

Modositott paraméterek izemmaodban:

* megtekinthet minden olyan paramétet, melyek értéke valtozott a makroé gyari

beallitasaihoz képest

* megvaltoztathatja ezeket a paramétereket

+ elindithatja és leallithatja a hajtast, megvaltoztathatja a forgasiranyt, valthat helyi

és tavvezérlés kozott.

Modositott paraméterek megtekintése és szerkesztése

Lép. | Mivelet Kijelzés
1. Lépjen a fdmenlbe a = megnyomasaval, ha Kimenet izemmaédban van, LOC UMAIN MENU 1
egyéb esetben a ==> gomb t3bbszéri megnyomasaval, mig az atvaltas meg PARAMETERS
nem toérténik. ASSISTANTS
CHANGED PAR
EXIT 00:00 | ENTER
2. Lapjen a Mddositott paraméterek izemmaddba. Valassza ki a CHANGED PAR LOC ¥ CHANGED PAR——|
menlpontot a ~~A™ és ¥ _’ gombok segitségével, majd nyomja meg a 1202 CON%_ SPEED 1
£ gombot. 1203 CONST SPEED 2
1204 CONST SPEED 3
9902 APPLIC MACRO
EXIT 00:00 EDIT
3. Valassza ki a listabol a médositott paramétert a .~ a™ és ¥ _’ gombokkal. A ||LOC U PAR EDIT
kijelzén a kivalasztott paraméter alatt annak aktualis értéke lathatd. Nyomja 1202 CONST SPEED 1
EDIT Py . rer oz
meg a <5 ] gombot az érték modositasahoz. 0.0 Hz
CANCEL | 00:00 SAVE
4. Adja meg a paraméter Uj értékét a .~a ™ és ¥ _~ gombok segitségével. LOC L PAR EDIT
A gombot egyszer lenyomva az érték né vagy csokken. A gombot lenyomva 1202 CONST_SPEED 1
tartva az érték gyorsabban valtozik. A gombokat egyszerre lenyomva a kijelzett 5 . O Hz
érték az alapértékre modosul.
CANCEL | 00:00 SAVE
5. *» Az (j érték elfogadasahoz nyomja meg a = gombot. Ha az ujonnan LOC ¥ CHANGED PAR——|

beéllitott érték megegyezik a gyari értékkel, akkor a paraméter nem szerepel
tobbet a modositott paraméterek listajaban.

* Az Uj érték elvetéséhez és az eredeti érték megtartasahoz nyomja meg a
CANCEL
gombot.

1202 CONST SPEED 1
15.0 Hz
1203 CONST SPEED 2
1204 CONST SPEED 3
9902 APPLIC MACRO
EXIT 100:00 [ EDIT
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Hibanaplé tizemméd

Hibanaplé izemmddban:
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* megtekintheti a hajtas utolsé 10 hibajanak napldjat (kikapcsolas utan a meméaria

csak a harom utolsé hibat tarolja)

* megtekintheti a harom utolso hiba részleteit (kikapcsolas utan a memoria csak a

legutolso hiba részletei tarolja)

* elolvashatja a hibahoz tartozé sugészéveget

+ elindithatja és leallithatja a hajtast, megvaltoztathatja a forgasiranyt, valthat helyi

és tavvezérlés kozott.

Hibanaploé megtekintése

Lép. | Miivelet Kijelzés
1. Lépjen a fémeniibe a <= megnyomasaval, ha Kimenet tizemmaédban van, LOC U MAIN MENU 1
egyéb esetben a =2> gomb tébbszéri megnyomasaval, mig az atvaltas meg PARAMETERS
nem torténik. ASSTISTANTS
CHANGED PAR
EXIT 00:00 [ ENTER
2. Lépjen a hibanaplé izemmddhoz. ehhez valassza a FAULT LOGGER LOC Y FAULT LOG—|
menipontot a /~A ™ és (¥ _’ gombok segitségével, majd nyomja meg a 10: 19. (P)éNEE 13584 57
SUE gombot. A kijelz6n megjelenik a hibanaplé a legutolso hibaval : DC UNDERVOLT
kezdédéen. 6: AIl LOSS
A sorban lathaté szam a hibakéd. A hiba okai és a hibaelharitasi miveletek ez |L_EXIT 1 00:00 [DETAIL
alapjan kereshet6k a Hibakeresés fejezetben.
3. A részletek megtekintéséhez valasszon ki egy hibata .~a™ és v ~ LOC U PANEL LOSS
DETAIL FAULT
gombokkal, majd nyomja meg a N gombot. 10
FAULT TIME 1
13:04:57
FAULT TIME 2
EXIT | 00:00 [ DIAG _
4. A sugoszéveg megjelenitéséhez nyomja meg a — gombot. Gorgessen a LOC U DIAGNOSTICS——

sugd szOvegében a .~ a ™ és ¥’ gombokkal.

A sugdszéveg elolvasasa utan nyomja meg a N gombot az el6z6 kijelzére
Iépéshez.

Check: Comm_Tines
and connections,
parameter 3002,
Earameters in groups
0 and

TEXIT | oc') 00 [ OK _
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Orabeallitas iizemmod
Orabeallitas izemmédban:
* megjelenitheti és elrejtheti az érat
* megvaltoztathatja a datum és idé formatumat

* beallithatja a datumot és az id6t

* engedélyezheti és letilthatja az éra téli-nyari id6szamitas szerinti automatikus

atallasat

+ elindithatja és leallithatja a hajtast, megvaltoztathatja a forgasiranyt, valthat helyi

és tavvezérlés kozott.

Az Assistant vezérl6panelben elem talalhatd, mely az 6éra mikddését akkor is

biztositja, ha a panel nem kap tapfesziltséget a hajtastol.

Ora felfedése/elrejtése, kijelzés formatuma, 6ra és datum beallitas, téli-nyari idészamitas

automatikus atallitasa

Lép. | Miivelet Kijelzés
1. Lépjen a fémeniibe a = megnyomasaval, ha Kimenet tzemmddban van, LOC UMAIN MENU 1
egyéb esetben a B> gomb tdbbszéri megnyomasaval, mig az atvaltas meg PARAMETERS
nem torténik. ASSISTANTS
CHANGED PAR
EXIT 00:00 [ ENTER
2. Lépjen az Ora beallitasa izemmodba. Ehhez valassza a CLOCK SET LOC L TIME & DATE——1
menlpontot a /~a™ és ¥ gombok segitségével, majd nyomja meg a TIME FORMAT
ENTER
gombot DATE FORMAT
ﬁ SET TIME
SET DATE
EXIT 00:00 SEL
3. » Az 6ra megjelenitéséhez (elrejtéséhez) valassza a CLOCK VISIBLILITY LOC L CLOCK VISIB——1

menipontot, majd nyomja meg a % gombot, véalassza az Ora
megjelenitése (Ora elrejtése) lehetéséget és nyomja meg a = gombot,
illetve ha a valtoztatasok elvégzése nélkil vissza kivan térni az el6z6
kijelz6hdz, nyomja meg a % gombot.
» A datum formatum megadasahoz, valassza a DATE FORMAT menipontot,
majd nyomja meg a % gombot, és valassza ki a kivant formatumot.
CANCEL

Nyomja meg a % gombot a mentéshez, vagy a = gombot a valtoztatas
elvetéséhez.

» Az id6 formatumanak megadasahoz valassza a TIME FORMAT menipontot,
majd nyomja meg a = gombot, és valassza ki a kivant formatumot.
CANCEL

Nyomja meg a 0@% gombot a mentéshez, vagy a = gombot a valtoztatas
elvetéséhez.

* Az id6 bedllitdsahoz vélassza a SET TIME menipontot, majd nyomja meg a
% gombot. Allitsa be az 6rat a ~ A és <_¥_~ gombokkal, majd nyomja
meg a %} gombot. Ezutan adja meg a percet. Nyomja meg a %} gombot

a mentéshez, vagy a C%UCEL gombot a valtoztatas elvetéséhez.

Hide cloc

EXIT | 00:00 SEL

LOC U DATE FORMAT——1

mm
dd.mm.§¥yy

mm/dd/yyyy
CANCEL | 00:00 OK

LOC L TIME FORMAT——1

12-hour

CANCEL | 00:00 oK

LOC USET TIME

iN:41
CANCEL | 00:00 OK
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Lép.

Miivelet

Kijelzés

* A datum bedllitdsahoz vélassza a SET DATE menupontot, majd nyomja meg
a — gombot. Allitsa be a datum elsé helyiértékét (nap vagy hénap, a
kivalasztott datumformatumtdl fliggéen) a «~ A és ¥~ gombok
segitségével, majd nyomja meg a gombot. Ismételje meg a miveletet a
datum masodik helyiértékével. Az év megadasa utan nyomja meg a =

gombot. A valtoztatasok elvetéséhez nyomja meg a = gombot.
=7

Az 6ra téli-nyari id6szamitas szerinti automatikus atallasanak
engedélyezéséhez vagy letiltasahoz valassza a DAYLIGHT SAVING
menupontot, majd nyomja meg a % gombot.

A @ gomb megnyomasaval megjelend sugéban lathaté lesz az sszes
valaszthatd orszag és teriilet téli-nyari idészamitasanak kezdé és befejez6
datuma.

* Az ¢ra téli-nyari idészamitas szerinti automatikus atallasanak letiltasahoz
valassza az Off lehet&séget, majd nyomja meg a % gombot.

* Az 6ra téli-nyari idészamitas szerinti automatikus atallasanak
engedélyezéséhez valassza ki azt az orszagot, melynek idészamitasat
hasznalni kivanja, majd nyomja meg a %} gombot.

* Ha valtoztatas nélkul vissza kivan térni az el6z6 kijelz6re, nyomja meg a
EXIT

= gombot.

LOC USET DATE

iE].03.05

CANCEL | 00:00 OK

LOC DAYLIGHT SAV—1

EU

US . .
Australial:NSw,vict..
Australia2:Tasmania..

EXIT | 00:00 SEL

LOC HELP

EU:

on: Mar Tlast Sunday
off: oct Tast Sunday

US:
EXIT | 00:00
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Paramétermasolas lizemmad

A Paramétermasolas izemmadd segitségével paramétereket masolhat at egyik
hajtasbol a masikba, illetve masolatot készithet a hajtas paramétereirdl. Az Assistant
vezérl6panelre torténd feltoltéssel a hajtas minden paramétere eltarolédik, beleértve
max. harom felhasznal6i paraméterkészletet is. Ezt kdvetben a teljes, részleges
(alkalmazas szinti) és a felhasznaldi paraméterkészlet is letdlthets a
vezérlépanelbdl ugyanabba, vagy egy masik hajtasba.

A vezérlépanel permanens memoériaval rendelkezik igy nem fligg a panel
akkumulatoratol.

Paramétermasolas lzemmaodban:

+ Atmasolhat minden paramétert a hajtasbél a vezérlépanelbe (UPLOAD TO
PANEL). Ebbe beletartoznak a felhasznalo altal definialt paraméterkészletek és a
belsé (felhasznald altal nem modosithatd) paraméterek, melyek pl. a
motorazonositas soran jonnek létre.

* Megtekintheti a vezérl6panelbe tortént mentéssel kapcsolatos informaciokat az
UPLOAD TO PANEL (BACKUP INFO) segitségével. Az informaciok tartalmazzak
pl. annak a hajtasnak a tipusat és névleges adatait, ahonnan az adatokat
atmasoltak. Mikor a paramétereket a DOWNLOAD FULL SET paranccsal egy
masik hajtasba tolti le, ezen informaciok alapjan gy6z6dhet meg az azonos
szoftververziorol.

» Visszaadllithatja a teljes paraméterkészletet a vezérlépanelbdl (DOWNLOAD
FULL SET). Az 6sszes paramétert atmasolja a hajtasba, beleértve a belsé,
felhasznalé altal nem mdédosithatdé motorparamétereket is, de a felhasznaloi
paraméterkészleteket nem.

Megjegyzés: A funkciot kizardlag a paraméterlista helyreallitasara, az eredetivel
megegyez6 teljesitményi és alkalamzasu hajtasra hasznalja.

+ Atmasolhatja egy alkalmazas paraméterkészletét (a teljes készlet egy részét) a
vezérlépanelbdl a hajtasba (DOWNLOAD APPLICATION). A részleges
paraméterkészlet nem tartalmazza a felhasznal6é paraméterlistat, a belsé
motorparamétereket, a 9905...9909, 1605, 1607, 5201 paramétereket, és a 51
KULSO KOMM MODUL és 53 EFB PROTOKOLL csoport egyetlen paraméterét
sem.

A forras és cél hajtasnak, valamint a hozzajuk kapcsoldé motorok
teljesitményének nem kell megegyeznie.

+ Atmasolhatja a USER S1 paramétereket a vezérlépanelbél a hajtasba o
(DOWNLOAD USER SET1). A felhasznaloi paraméterkészlet a 99 INDITASI
ADATOK csoport paramétereit és a belsé motorparamétereket is tartalmazza.

A funkcio csak akkor lathaté a meniben, ha az User Set 1 mentése el6zéleg
megtortént az 9902 APPLIC MACRO PARAMETERREL (lasd Felhasznéloi
makrok, 92. oldal), majd feltoliétték a vezérldpanelbe az UPLOAD TO PANEL
utasitassal.

+ Atmasolhatja a USER S2 paramétereket a vezérlépanelbél a hajtasba
(DOWNLOAD USER SET2). A fentebb olvashat6 DOWNLOAD USER SET1-el
megegyez® maodon.
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« Atmasolhatja a USER S3 paramétereket a vezérlépanelbél a hajtasba
(DOWNLOAD USER SET3). A fentebb olvashaté DOWNLOAD USER SET1-el

megegyezd modon.

+ Elindithatja és leallithatja a hajtast, megvaltoztathatja a forgasiranyt, tovabba

valthat helyi- és tavvezérlés kdzott.
Paraméterek fel- és letéltése

A feltoltési és letdltési lehetbségeket lasd fentebb.

Lép. | Miivelet Kijelzés
1. Lépjen a fémeniibe a — megnyomasaval, ha Kimenet tzemmaddban van, LOC U MAIN MENU 1
egyéb esetben a ==~ gomb tdbbszéri megnyomasaval, mig az atvaltas meg PARAMETERS
nem torténik. ASSISTANTS
CHANGED PAR
EXIT 00:00 | ENTER
2. Lépjen a Paramétermasolas izemmodba. Ehhez valassza a PAR BACKUP LOC U COPY MENU 1
meniipontot a /~A™ és ¥ gombok segitségével, majd nyomja meg a ANEL
ENTER
g
'\?// ombot DOWNLOAD FULL SET
DOWNLOAD APPLICATION
DOWNLOAD USER SET1
EXIT 00:00 SEL
3. * Amennyiben az 6sszes paramétert (beleértve a felhasznaldi LOC U PAR BACKUP

paraméterkészleteket is) fel kivanja tolteni a vezérl6panelbe, valassza a
AN és ¥ _’ gombokkal az UPLOAD TO PANEL mentpontot, majd
. SEL ] o P s s s
nyomja meg a gombot. Adatatvitel kdzben a masolas allapotanak
. P o s s " 2 . ABORT
szazalékos értéke lathaté a kijelz6n. Nyomja meg a = gombot, ha le

kivanja allitani a miveletet.

TV . Loz e . . . P . OK
A feltoltés befejezésérdl izenet jelenik meg a kijelzén. Nyomja meg a N
gombot a PAR BACKUP meniibe t6rténd visszalépéshez.

+ Letdltéshez valassza ki a megfeleld miveletet (példaban a DOWNLOAD
FULL SET szerepel) a menibdl a »~a™ és ¥~ gombok segitségével,

. . SEL ) . . . . .
majd nyomja meg a A/ gombot. Adatatvitel kdzben a masolas allapotanak
szazalékos értéke lathaté a kijelz6n. Nyomja meg a % gombot, ha le
kivanja allitani a miveletet.

A letdltés befejezésérdl Gizenet jelenik meg a kijelz6n. Nyomja meg a 0
gombot a PAR BACKUP mentbe torténé visszalépéshez.

Copying parameters
50%

ABORT | 00:00

LOC U MESSAGE
Parameter_upload
successful

oK 00:00

LOC U PAR BACKUP

Downloading
parameters” (full

set)
] 50%
e e A
ABORT | 00:00

LOC U MESSAGE
Parameter_download
successfully
completed.

oK 00:00
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Masolatokkal kapcsolatos informaciok

Lép. | Mivelet Kijelzés
1. Lépjen a fémeniibe a = megnyomasaval, ha Kimenet tzemmddban van, LOC UMAIN MENU 1
egyéb esetben a B> gomb tdbbszéri megnyomasaval, mig az atvaltas meg PARAMETERS
nem toérténik. ASSISTANTS
CHANGED PAR
_EXIT | 00:00 [ ENTER
2. Lépjen a Paramétermasolas tzemmodba. Ehhez valassza a PAR BACKUP LOC U COPY MENU 1
meniipont a .~ A és ¥ _~ gombok segitségével, majd nyomja meg a %
gombot. DOWNLOAD FULL SET
DOWNLOAD APPLICATION
DOWNLOAD USER SET1
_EXIT 100:00 [ SEL
3. Valassza ki a BACKUP INFO menupontot a ~~a™ és (¥ _’ gombokkal, majd ||[LOC T BACKUP INFO——
. SEL I . . e DRIVE TYPE
nyomja meg a x| gombot. A kijelz6én a kdvetkezd informaciok jelennek meg ACS350
arrél a hajtasrél, ahonnan a masolat késziilt: 3%23:1iDRIVE RATING
DRIVE TYPE: hajtas tipusa 3301 Fw VERSION
DRIVE RATING:  hajtas névleges adatai, XXXYz formatumban: EXIT [ 00:00
XXX: A hajtas névleges arama Amperben. Az “A” a LOC U BACKUP INFO——
tizedespont helyét jelzi, pl. a 08A8 jelentése 8.8 A. 36330 VE RATING
Y: 1 = egyfazisu 200 V 2A41i
2 = haromfazisti 200 V 3303 AP YERSION
4 = haromfazist 400 V _EXIT _100:00 [
z: i = Eurdpai szoftver csomag
n = USA szoftver csomag
FW VERSION: hajtas firmware verzioja.
Az informaciok kozott a ~~a™ és ¥~ gombokkal tud goérgetni.
4. Nyomja meg a % gombot a PAR BACKUP meniihdz torténé LOC T COPY MENU 1

visszalépéshez.

BACKUP INFO
DOWNLOAD FULL SET
DOWNLOAD APPLICATION
DOWNLOAD USER SET1

EXIT | 00:00 SEL
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1/0 beallitasok lizemméd

Az 1/0O beallitasok tzemmodban:
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» ellenérizheti barmelyik I/O sorkapocs paraméter beallitasat

* modosithatja a paraméterek beallitasait. Példaul ha “1103: A REF1” az Ain1-hez
(1-es analog bemenet) rendelt, azaz 1103 REF 1 SELECT paraméter értéke Al1,
amit pl. Al2-re valtoztathat. Ezzel szemben a 7706 REF 2 SELECT paraméter

nem allithatd Al1-re.

+ elindithatja és leallithatja a hajtast, megvaltoztathatja a forgasiranyt, valthat helyi

és tavvezérlés kozott.

Vezérlé (I/0) sorkapcsok paraméterezése

Lép. | Miivelet Kijelzés
1. Lépjen a fémeniibe a <= megnyomasaval, ha Kimenet tizemmaédban van, LOC U MAIN MENU 1
egyéb esetben a (=2> gomb tobbszori megnyomasaval, mig az atvaltas meg PARAMETERS
nem torténik. ASSISTANTS
CHANGED PAR
" EXIT 100:00 [ ENTER
2. Lépjen az I/0O beallitasok izemmaodba. Ehhez valassza a az I/0 SETTINGS LOC L I/0 SETTINGS—1
menupontot a /A és (¥ _’ gombokkal, majd nyomja meg a % gombot. |[ANALOG INPUTS AT)
RELAY OUTPUTS ROUT%
ANALOG OUTPUTS (AOUT
PANEL
EXIT | 00:00 SEL
3. Valasszon ki egy csoportot ( pl. DIGITAL INPUTS / DIGITALIS BEMENTEK) a |[LOC_ ¥ SHOW I/0—1
. e sz . . SEL —DI1-—
A és (¥’ gombok segitségével, majd nyomja meg a N gombot. 1001:START/STOP (E1) |
Révid szlinet utan megjelennek a kijelzén a kivalasztott csoport jelenlegi -DI2-
beallitasai. —DI3-
EXIT | 00:00
4. Valassza ki a beallitast (paraméterszammal ellatott sor) a ~~a™ és v LOC U PAR EDIT
gombokkal, majd nyomja meg a % gombot. 1001 EXT1 COMMANDS
[1]
CANCEL | 00:00 SAVE
5. Adja meg a beallitas Uj értékét a ~~a™ és < ¥ gombok segitségével. LOC U PAR EDIT
A gombot egyszer lenyomva az érték n6 vagy csokken. A gombot lenyomva 1001 EXT1 COMMANDS
tartva az érték gyorsabban véltozik. A gombokat egyszerre lenyomva a kijelzett DI 1 y 2
érték a gyari értékre modosul. [2]
CANCEL | 00:00 SAVE
6. * Az Uj érték mentéséhez nyomja meg a % gombot.

* Az Uj érték elvetéséhez és az eredeti érték megtartasahoz nyomja meg a
CANCEL
gombot.

LOC U SHOW IiO——————l
1001:START/STOP (E1
-DI2-
1001:DIR (E1)

EXIT | 00:00
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Alkalmazas makrok

A fejezet attekintése

A fejezet az alkalmazas makrdkat ismerteti. Minden makrohoz tartozik egy bekétési
diagram, melyen az alapértelmezett bekotések lathatok (digitalis és analog). A
fejezet ezen kivul a makrok mentésének és el6hivasanak maodjat is ismerteti.

Makrok attekintése

Az alkalmazas makrok elére programozott paraméterkészletek. A hajtas
elinditasakor a felhasznal6 altaldban egyetlen (a célnak leginkabb megfeleld)
makrot valaszt ki a 9902 APPLIC MACRO paraméterrel, majd elvégezve a
szlkséges valtoztatasokat, felhasznaléi makroként menti az Uj paraméterlistat.

Az ACS350 hét standard makréval és harom felhasznaldi makréval rendelkezik. Az
alabbi tablazat 6sszefoglalja a makrokat és azok jellemzé felhasznalasat.

Makro

Alkalmazas

ABB standard

Altalanos fordulatszam szabdlyozasi alkalmazasok, ahol nem kell, illetve egy,
ketté vagy harom allandé fordulatszam sziikséges. Az inditas/ledllitds vezérlése
egyetlen digitalis bemenettel torténik (kontaktussal). Két felfutasi és lefutasi idé
kozott lehet valtani.

3-vezetékes

Altalanos fordulatszam szabalyozasi alkalmazasok, ahol nem kell, illetve egy,
ketté vagy harom allando fordulatszam sziikséges. A hajtas inditasa és leallitasa
nyomégombokkal térténik.

Valté iranyu
vezérlés

Fordulatszam szabalyozasi alkalmazasok, ahol nem kell, illetve egy, ketté vagy
harom allandé fordulatszam sziikséges. Az inditas, leallitas és a forgasirany
vezérlése két digitalis bemenettel torténik (a bemeneti allapotok kombinacioja
hatédrozza meg a miikddést).

Motor
potenciométer

Fordulatszam szabalyozasi alkalmazasok, ahol nem kell, illetve egy allandé
fordulatszam sziikséges. A fordulatszam valtoztatasa két digitalis bemenettel
torténik (felfutas / lefutas / tartas).

Kézi/Auto

Fordulatszam szabalyozasi alkalmazasok, melyekben két vezérlési hely kdzotti
valtas szlikséges. A vezérl6 sorkapcsok egyik része az egyik vezérlési hely, a
masik része a masodik vezérlési hely szamara vannak fenntartva. A két vezérlési
hely koézul egy digitalis bemenettel valaszthat.

PID
szabalyozas

Folyamatszabalyozasi alkalmazasok, pl. visszacsatolt szabalyozérendszerek,
mint nyomasszabalyozas, szintszabalyozas, vagy aramlasszabalyozas.
Lehet6éség van a folyamat- és a fordulatszam szabalyozas kozotti atvaltasra: A
vezeérl6 sorkapcsok egyik része a folyamatszabalyozas, masik része a
fordulatszam szabalyozas szamara van fenntartva. A folyamatszabalyozas és a
fordulatszam szabalyozas kdzott egy digitalis bemenet valaszt.

Alkalmazas makrok
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Makré

Alkalmazas

Nyomaték-
szabalyozas

Nyomatékszabalyozé alkalmazasok. Lehetéség van a nyomaték- és a
fordulatszam szabalyozas kozotti atvaltasra: A vezérld sorkapcsok egyik része a
nyomatékszabalyozas, masik része a fordulatszam szabalyozas szamara van
fenntartva. A nyomatékszabalyozas és a fordulatszam-szabalyozas kozott egy
digitalis bemenet valaszt.

Felhasznaloi

A felhasznaloi makré az allandé memoriaba menti a felhasznalé altal atalakitott
standard makrét (azaz a paraméter beallitast a 99 INDITASI ADATOK csoporttal
és a motor azonositas adataival egyutt), majd kés6bb be tudja hivni ezeket az
adatokat.

Példaul ha harom kiilénb6z8 motor kdzti atvaltas sziikséges, a felhasznalé makré
alkalmazhaté.

Alkalmazas makrok alapértelmezett vezérlofeliilete

A kovetkezd tablazat az alkalmazas makrok alapértelmezett vezérld (1/0) sorkapocs
kiosztasat foglalja dssze.

Makro
Bemenet/ Motor
kimenet ABB 3-vezetékes Valté iranyu Potencio- Kézi/Auto PID Nyomaték-
standard vezérlés - szabalyozas | szabalyozas
méter
Al Frekv. alapj. |Ford.sz alapj. |Ford.sz alapj. |- Ford.sz. alapj. |Ford.sz. alapj. | Ford.sz. alapj.
(0...10V) (Keézi) (Kézi) / Foly. |(Ford.sz.)
alapj. (PID)
Al2 - - - - Fordulatoz. Folyamatérték|Nyom. alapj.
(0...20 mA) alapj. (Auto) (Nyom.)
AO Kimeneti Ford.sz. Ford.sz. Ford.sz. Ford.sz. Ford.sz. Ford.sz.
frekv.
DI1 Leallitas/ Inditas Inditas (el6re) |Leallitas/ Leallitas/ Leallitas/ Leallitas/Indi-
Inditas (impulzus) Inditas Inditas (Kézi) |Inditas (Kézi) |tas (Ford.sz.)
DI2 Elére/Hatra |Leallitas Inditas (hatra) |Elére/Hatra  |El6re/Hatra |Kézi/PID El6re/Hatra
(impulzus) (Kézi)
DI3 All. ford.sz.  |Elére/Hatra  |All. ford.sz.  |Ford.sz. alapj. |Kézi/Auto All. ford.sz. 1 |Ford.sz./
bemenet 1 bemenet 1 fel Nyomaték
DI4 All. ford.sz.  |All. ford.sz.  |All. ford.sz.  |Ford.sz.alapj. |Elére/Hatra  |Futas All. ford.sz. 1
bemenet 2 bemenet 1 bemenet 2 le (Auto) engedélyezés
DI5 Felfutas par |All. ford.sz. Felfutas par |All. ford.sz. 1 |Leallitas/Indi- |Leallitas/Indi- |Felfutas par
kivalasztas bemenet 2 kivalasztas tas (Auto) tas (PID) kivalasztas
RO Hiba negdlt |Hiba negélt |Hiba negalt |Hiba negalt |Hiba negalt |Hiba negalt |Hiba negalt
DO Hiba negalt |Hiba negélt |Hiba negalt |Hiba negalt |Hiba negalt |Hiba negalt |Hiba negalt
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Ez az alapértelmezett makré. Altalanos célu felhasznalast biztosit harom allandé
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fordulatszammal. A paraméterértékek az Uzemi adatok és paraméterek fejezetben,
a 740. oldalon meghatarozott gyari értékek.

Amennyiben az alabbi alapértelmezett vezérléstdl eltérd bekdtést hasznal, lasd a

Vezérlés sorkapocs kiosztasa fejezetet a 36. oldalon.

Alapértelmezett vezérlofeliilet

1...10 kohm ’—ri_j

max. 500 ohm ’—@

1) Az Al1 fordulatszam-referenciaként kertil

X1A
o] 1 SCR Jelkabel kdpeny (arnyékolas)
° — _L!_’ 2 Al1 Kimeneti frekvencia referencia: 0...10 V 1)
"l_ : | 3 GND Analég bemenet kdz6s pont
l am ! 4 +10V Referenciafesziiltség: +10 VDC, max. 10 mA
| | 5 Al2 Alapbeallitasban hasznalaton kivdl. 0...10 V
| | 6 GND Analdg bemenet kdzos pont
f’l_ i | 7 AO Kimeneti frekvencia érték: 0...20 mA
L >_L| 518 |GND__[Analog kimenet k6z6s pont
9 +24V Segédfesziiltség kimenet: +24 VDC, max. 200 mA
10 |GND Segédfesziltség kimenet k6zds pontja
- 11 |DCOM |Digitalis bemenet k6zds pontja
g 12 |DN1 Leallitas (0) / Inditas (1)
113 [DI2 |Elére (0) / Hatra (1)
I 14 |DI3 Allando6 fordulatszam kivalasztas 2)
g 15 |Dl4 Allandé fordulatszam kivalasztas 2
B 16 |DI5 Felfutas és lefutas kivalasztas %)
X1B
17 |ROCOM Relé kimenet
18 |RONC :4 Nincs hiba [Hiba negalt]
& 19 |RONO
20 |DOSRC Digitalis kimenet, max. 100 mA
& 21 |DOOUT EPd,z Nincs hiba [Hiba negalt]
22 |DOGND

felhasznalasra, vektorvezérlés esetén.

2) Lasd 12 ALLANDO FORDULAT csoport:

DI3|DI4 |Mikodés (paraméter)
0 | O |Ford.sz. beall. Al1-gyel
1| 0 |1ford.sz. (1202)

0 | 1 |2ford.sz. (1203)
1 | 1 |3ford.sz. (1204)

szerint.

szerint.
4) Korkoros foldelés bilincs alatt.

3) 0 = felfutasi id6k a 2202 és 2203 paraméterek

1 = felfutasi id6k a 2205 és 2206 paraméterek

Alkalmazas makrok
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3-vezetékes makro

A makré akkor hasznalhatd, ha a hajtas vezérlése nyomoégombokrdl térténik. Harom
allando fordulatszamot biztosit. A makré engedélyezéséhez allitsa a 9902
paraméter értékét 2-re (3-WIRE).

A paraméter alapértelmezett értékeit lasd a Kiilbnb6zé makrok gyari értékei
fejezetben a 740. oldalon. Amennyiben az alabbi alapértelmezett vezérléstél eltérd
bekotést hasznal, lasd a Vezérlés sorkapocs kiosztasa fejezetet a 36. oldalon.

Megjegyzés: A ledllitas DI2 bemenet benyomasaval (nincs kontaktus), a
vezérlbpanel inditas és leallitds gombjai tiltdsba kerlinek.

Alapértelmezett vezérléfeliilet

X1A
1 SCR Jelkabel kdpeny (arnyékolas)
: '/.'_—p!ﬁ 2 Al1 Motor fordulatszam alapjel: 0...10 V
-
1...10 kohm ’—é f'|_ : ! 3 GND Analdg bemeneti aramkor k6zds pontja
L | ! 4 +10V Segédfesziltség: +10 VDC, max. 10 mA
| | 5 Al2 Alapbeallitasban hasznalaton kiviil. 0...10 V
| | 6 GND Analég bemenet kdzds pont
max. 500 ohm’—@ A |77 Ja0 Motor fordulatszam érték: 0...20 mA
L ;_'2) 8 GND Analdg kimenet kdzds pont
9 +24V Segédfesziiltség kimenet: +24 VDC, max. 200 mA
10 |GND Segédfesziiltség kimenet k6zds pontja
- 11 |DCOM |Digitalis bemenet kbz6s pontja
S 12 |DI1 Inditas (4 impulzus)
—olo—13 |DI2 Leallitas (v impulzus)
Egn 14 |DI3 El6re (0) / Hatra (1)
- 15 |DI4 Allando6 fordulatszam kivalasztas ")
L~ J16 |pI5 Allandé fordulatszam kivalasztas ")
X1B
17 |ROCOM Relékimenet
18 |RONC :, Nincs hiba [Hiba negalt]
%Y 19 |RONO H
20 |DOSRC Digitalis kimenet, max. 100 mA
X 21 |DOOUT 3P+§z Nincs hiba [Hiba negalt]
22 |DOGND
1) Lasd 12 ALLANDO FORDULAT csoport: 2) Korkoros foldelés bilincs alatt.

DI3 |DI4 | M{ik6dés (paraméter)
Ford.sz. beall. Al1-gyel
1 ford.sz. (1202)
2 ford.sz. (1203)
3 ford.sz. (1204)

= Ol-|0O
= alOoOl O
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A makré olyan vezérlést biztosit, mely a hajtas forgasiranyanak valtoztatasakor
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hasznalt digitalis bemenetek valtogatasahoz igazodik. A makré engedélyezéséhez
allitsa a 9902 paraméter értékét 3-ra (ALTERNATE).

A paraméterek gyari értékeit lasd a Kiilénb6z6 makrok gyari értékei fejezetben a
140. oldalon. Amennyiben az alabbi alapértelmezett vezérléstdl eltéré bekotést

hasznal, 1asd a Vezérlés sorkapocs kiosztasa fejezetet a 36. oldalon.

Alapértelmezett vezérlofeliilet

1...10 kohm ’—é

max. 500 ohm ’—@

) Lasd 12 ALLANDO FORDULAT csoport:

X1A
o] 1 SCR Jelkabel kdpeny (arnyékolas)
° — _Q!_’ 2 Al1 Motor fordulatszam alapjel: 0...10 V
- : | 13 [GND |Analég bemenet kézos pont
l S ! 4 +10V Segédfesziiltség: +10 VDC, max. 10 mA
| | 5 Al2 Alapbeallitasban hasznalaton kivdl. 0...10 V
| | 6 GND Analég bemenet kdzds pont
f°|_ i | 7 AO Motor fordulatszam érték: 0...20 mA
l > ;3) 8 GND Analég kimenet kdzds pont
9 +24V Segédfesziiltség kimenet: +24 VDC, max. 200 mA
10 |GND Segédfesziltség kimenet k6zds pontja
= 11 |DCOM |Digitalis bemenet k6z6s pontja
g 12 |DH Inditas elére: Ha DI1 = DI2, a hajtas leall.
{13 |DI2|Inditas hatra
— 114 |oB Allandé fordulatszam kivalasztas ")
I 15 |Dl4 Allandé fordulatszam kivalasztas ")
I 16 |DI5 Felfutas és lefutas kivalasztas 2
X1B
17 |ROCOM Relékimenet
18 |RONC :, Nincs hiba [Hiba negalt]
& 19 |RONO
20 |DOSRC Digitalis kimenet, max. 100 mA
& 21 |DOOUT E*i Nincs hiba [Hiba negalt]
22 |DOGND

DI3|DIl4 | Miik6dés (paraméter)
0 | O |Ford.sz. beall. Al1-gyel
1 | 0 |1 ford.sz. (1202)

0 | 1 |2ford.sz. (1203)
1 | 1 |3ford.sz. (1204)

szerint.

2) 0 = felfutasi id6k a 2202 és 2203 paraméterek

1 = felfutasi id6k a 2205 és 2206 paraméterek

szerint.

3) Koérkords foldelés bilincs alatt.
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Motor potenciométer makré

A makro kéltséghatékony megoldast biztosit olyan PLC-khez, amelyek a hajtas
fordulatszamat csak digitélis bemeneteken keresztul tudjak valtoztatni. A makré
engedélyezéséhez allitsa a 9902 paraméter értékét 4-re (MOTOR POT).

A paraméterek gyari értékeit lasd a Kiilénb6zé makrok gyari értékei fejezetben a
140. oldalon. Amennyiben az alabbi alapértelmezett vezérléstdl eltéré bekotést
hasznal, lasd a Vezérlés sorkapocs kiosztasa fejezetet a 36. oldalon.

Alapértelmezett vezérlofeliilet

X1A
1 SCR Jelkabel képeny (arnyékolas)
2 Al1 Alapbeallitasban hasznalaton kivil: 0...10 V
3 GND Analég bemenet kdzds pont
4 +10V Segédfesziiltség: +10 VDC, max. 10 mA
5 Al2 Alapbeallitdsban hasznalaton kivdl. 0...10 V
6 GND Analég bemenet kdzos pont
max. 500 ohm’—@ f'l_ a i 7 AO Motor fordulatszam érték: 0...20 mA
l > l_:d 2) 8 GND Analdg kimenet kdzds pont
9 +24V Segédfesziiltség kimenet: +24 VDC, max. 200 mA
10 |GND Segédfesziiltség kimenet k6zds pontja
= 11 |DCOM |Digitalis bemenet kdzos pontja
- 12 |DI1 Leallitas (0) / Inditas (1)
113 D2 |Elére (0)/ Hatra (1)
g Py [y Fordulatszam alapjel fel
"5 |pwi Fordulatszam alapjel le !
I 16 |DI5 1 allandé fordulatszam: paraméter 71202
X1B
17 |ROCOM Relékimenet
18 |RONC : Nincs hiba [Hiba negalt]
& 19 |RONO
20 |DOSRC Digitalis kimenet, max. 100 mA
03 21 |DOOUT Eﬁ*i Nincs hiba [Hiba negalt]
22 |DOGND

) Ha DI3 és D14 egyszerre aktiv vagy inaktiv, a 2) Kérkoros foldelés bilincs alatt.
fordulatszam alapjel valtozatlan marad.

Az aktualis fordulatszam alapjel eltarolodik
leallitdsnal és kikapcsolasnal.
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A makré akkor hasznélhato, ha két kiils6é vezérlési hely kozotti valtas szikséges. A
makré engedélyezéséhez allitsa a 9902 paraméter értékét 5-re (HAND/AUTO).

A paraméterek gyari értékeit lasd a Kiilénb6z6 makrok gyari értékei fejezetben a
140. oldalon. Amennyiben az alabbi alapértelmezett vezérléstél eltérd bekotést
hasznal, lasd a Vezérlés sorkapocs kiosztasa fejezetet a 36. oldalon.

Megjegyzés: A 2108 INDITAS TILTAS paraméternek 0 (OFF) gyari
alapbeallitasban kell maradnia.

Alapértelmezett vezérlofeliilet

X1A
1 SCR Jelkabel kpeny (arnyékolas)
: '/.'__ﬁ_’ 2 Al1 Motor fordulatszam alapjel (Kézi): 0...10 V
1..10 kohm y_é . : | 3 GND Analég bemenet kdzds pont
| | 4 +10V Segédfesziiltség: +10 VDC, max. 10 mA
’—®= .f°|_ I : 5 Al2 Motor fordulatszam alapjel (Auto): 4...20 mA 2)
' | 6 GND Analég bemenet kdzds pont
max. 500 ohm’—@ o 7 Ja0 Motor fordulatszam érték: 0...20 mA
' ;_I” 8 GND Analég kimenet kdzds pont
9 +24V Segédfesziltség kimenet: +24 VDC, max. 200 mA
10 |GND Segédfesziiltség kimenet k6zds pontja
= 11 |DCOM |Digitalis bemenet k6z6s pontja
I 12 |DN1 Leallitas (0) / Inditas (1) (Kézi)
113 [DI2 |Elére (0) / Hatra (1) (Kézi)
EDCg— 14 |DI3 Kézi (0) / Auto (1) vezérlés kivalasztas
145 [DI4  |Elére (0)/ Hatra (1) (Auto)
L 16 |DI5 Leallitas (0) / Inditas (1) (Auto)
X1B
17 |ROCOM Relékimenet
18 |RONC :, Nincs hiba [Hiba negalt]
& 19 |RONO
20 |DOSRC Digitalis kimenet, max. 100 mA
& 21 |DOOUT 3P+§z Nincs hiba [Hiba negalt]
22 |DOGND

1) Korkords foldelés bilincs alatt.

2) Az érzékelt kiils6 forrasbol kell taplalni. Lasd a
gyarté utmutatéjat. A 36. oldalon bekdétési példa

lathato kétvezetékes tavadora.
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PID Szabalyozas makré

A makro olyan viszacsatolt értéktartd szabalyzasokhoz biztosit paraméter-
bedllitasokat, mint a nyomasszabalyozas, aramlasszabalyozas, stb. A szabalyozas
egy digitalis bemenettel fordulatszam-szabalyozasra is atkapcsolhaté. A makré
engedélyezéséhez allitsa a 9902 paraméter értékét 6-ra (PID CONTROL).

A paraméterek gyari értékeit lasd a Kiilénb6zé makrok gyari értékei fejezetben a
140. oldalon. Amennyiben az alabbi alapértelmezett vezérléstél eltéré bekotést
hasznal, lasd a Vezérlés sorkapocs kiosztasa fejezetet a 36. oldalon.

Megjegyzés: A 2108 INDITAS TILTAS paraméternek a 0 (OFF) gyari
alapbeallitasban kell maradnia.

Alapértelmezett vezérlofeliilet

..10 kohm ,—é

max. 500 ohm ’_@

1)

X1A
1 SCR Jelkédbel kdpeny (arnyékolas)
_F!_’ 2 Al1 Motor ford.sz. alapjel (Kézi) / Folyamat alapjel (PID): 0...10
: | 3 GND Analég bemenet kzds pont
| ' 4 +10V Segédfesziiltség: +10 VDC, max. 10 mA
’—@ ,.|— I : 5 |AI2 Technolégiai jel aktualis értéke: 4...20 mA 3
' | | 6 GND Analég bemenet kdzds pont
| i 7 AO Motor fordulatszam érték: 0...20 mA
;_'2) 8 GND Analdg kimenet kdzds pont
9 +24V Segédfesziiltség kimenet: +24 VDC, max. 200 mA
10 |GND Segédfesziiltség kimenet k6zds pontja
a 11 |DCOM |Digitalis bemenet kdz6s pontja
g 12 |DI1 Leallitas (0) / Inditas (1) (Kézi)
g 13 |DI2 Kézi (0) / PID (1) vezérlés kivalasztas
- 14 |DI3 1 allandé fordulatszam: paraméter 71202
- 15 |DI4 Futas engedélyezés
g 16 |DI5 Leallitas (0) / Inditas (1) (PID)
X1B
17 |ROCOM Relékimenet
18 |RONC :, Nincs hiba [Hiba negalt]
& 19 |RONO
20 |DOSRC Digitalis kimenet, max. 100 mA
& 21 |DOOUT Ed‘z Nincs hiba [Hiba negalt]
22 |DOGND

Kézi: 0...
PID: O...

10 V -> fordulatszam alapjel.

10V ->0...
2) Kérkords foldelés bilincs alatt.

100% PID alapjel.

3) Az érzékel6t kiils6 forrasbol kell taplalni. Lasd a
gyarté utmutatéjat. A 36. oldalon bekdtési példa
lathato kétvezetékes tavadora.
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Nyomatékszabalyozas makré

A makré motor nyomatékszabalyozas paraméter-bedllitasokat biztosit. A
szabalyozas egy digitalis bemenettel atkapcsolhaté fordulatszam-szabalyozasra is.
A makré engedélyezéseéhez allitsa a 9902 paraméter értékét 8-ra (TORQUE CTRL).

A paraméterek gyari értékeit lasd a Kiilénb6z6 makrok gyari értékei fejezetben a
140. oldalon. Amennyiben az alabbi alapértelmezett vezérléstdl eltéré bekotést
hasznal, 1asd a Vezérlés sorkapocs kiosztasa fejezetet a 36. oldalon.

Alapértelmezett vezérlofeliilet

X1A
) o 1 SCR Jelkabel kdpeny (arnyékolas)
— B 2 Al1 Motor fordulatszam alapjel (Fordulatszam): 0...10 V
110 kohm ’_|—lj = | 3 |GND |Analdg bemenet kézds pont
| I 4 +10V Segédfesziiltség: +10 VDC, max. 10 mA
r@: ,-|— | L 15 |a Motor nyomaték alapjel (Nyomaték): 4...20 mA %)
A= | l 6 GND Analég bemenet kdzds pont
max. 500 ohml—@ i i l 7 AO Motor fordulatszam érték: 0...20 mA
' ;_l?’) 8 GND Analdg kimenet k6zos pont
9 +24V Segédfesziiltség kimenet: +24 VDC, max. 200 mA
10 |GND Segédfesziiltség kimenet k6zds pontja
= 11 |DCOM |Digitalis bemenet k6z6s pontja
g 12 |DI1 Leallitas (0) / Inditas (1) (Fordulatszam)
113 D2 |Elére (0)/ Hatra (1) !
EDCg— 14 |DI3 Fordulatszam (0) / Nyomaték (1) vezérlés kivalasztas
g 15 |Dl4 1 alland6 fordulatszam: paraméter 7202
I 16 |DI5 Felfutas és lefutas kivalasztas 2
X1B
17 |ROCOM Relékimenet
18 |RONC :, Nincs hiba [Hiba negalt]
& 19 |RONO
20 |DOSRC Digitalis kimenet, max. 100 mA
& 21 |DOOUT E*i Nincs hiba [Hiba negalt]
22 |DOGND
) Fordulatszam szabalyozas:Megvaltoztatja a 3) Kérkoros foldelés bilincs alatt.

forgasiranyt.
Nyomatékszabalyozas:Megvaltoztatja a
nyomaték iranyat.

2) 0 = felfutasi id6k a 2202 és 2203 paraméterek
szerint.
1 = felfutasi id6k a 2205 és 2206 paraméterek
szerint.

4) Az érzékelét kiilsé forrasbol kell taplalni. Lasd a
gyarté utmutatdjat. A 36. oldalon bekdétési példa
lathaté kétvezetékes tavadora.
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Felhasznaloi makrok

A standard alkalmazas makréokon kivil lehetéség van harom felhasznal6i makré
létrehozasara is. A felhasznaldi makro segitségével a felhasznald el tudja menteni
paraméter bedllitasait a 99 INDITASI ADATOK csoporttal és a motor azonositas
adataival egyutt az allandé memoériaba, majd késébb be tudja hivni ezeket az
adatokat. A vezérl6panel alapjele is eltarolodik, ha a makré mentése és betdltése
helyi vezérlésben torténik. A tavoli vezérlés bedllitasa a felhasznalbi makréban kerdl
tarolasra, am a helyi vezérlés beallitasa nem.

Az alabbiakban az 1-es felhasznal6i makré I1étrehozasanak |épései lathatdk. A masik
két makrora ugyanez az eljaras érvényes, minddssze a 9902 paraméter értékei
lesznek eltérok.

Az 1-es felhasznaloi makroé létrehozasa:

« Allitsa be a paramétereket. Végezze el a motor azonositasat, ha ez sziikséges,
€s még nem tette meg.

* Mentse el az allandé memériaba a paraméter beallitasokat és a motor
azonositasanak eredményeit a 9902 paraméter -1-re valtoztatasaval (USER S1
SAVE).

MENU

SAVE ENTER

* Nyomja meg a N~ (Assistant vezérlépanel) vagy a (Basic vezérl6panel)

gombok valamelyikét.

Az 1-es felhasznaléi makro el6hivasa:
» Valtoztassa a 9902 paraméter értékét 0-ra (USER S1 LOAD).

MENU

SAVE ENTER

* Nyomja meg a N (Assistant vezérlépanel) vagy a (Basic vezérl6panel)

gombok valamelyikét a betdltéshez.

A felhasznal6i makré digitalis bemeneteken keresztll is el6hivhaté (lasd 1605
parameéter).

Megjegyzés: A felhasznaloi makro betoltése atirja a parameter beallitasokat,
beleérve a 99 INDITASI ADATOK csoportot és a motor azonositasanak eredményeit
is. Ellenérizze, hogy a beallitasok megfelelnek-e a hasznalt motornak.

Tanacs: A felhasznald hasznalhatja a hajtast harom kilonb6zé motor
Uzemeltetésére, anélkll hogy minden atvaltaskor at kellene allitania a motor
parameétereit, €s meg kellene ismételnie a motor azonositasat. A felhasznalénak
mindegyik motor esetén csak egyszer kell elvégeznie a beallitasokat és a
motorazonositast, majd elmenteni ezeket az adatokat a harom felhasznaloi
makrdba. A motor atkapcsolasakor csupan be kell tolteni a megfelelé makrét és a
hajtas maris Uzemkész.

Alkalmazas makrok
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Program jellemz6k

A fejezet attekintése

A fejezet a program jellemzdit ismerteti. Minden egyes jellemz6ho6z tartozik egy, a
vonatkozé felhasznaloi beallitasokat, aktualis jeleket, valamint hibakat és
hibalizeneteket tartalmazo lista.

Uzembe helyezési segéd

Bevezeto

Az Gzembe helyezési segéd (kizarolag Assistant vezérl6panellel) végigvezeti a
felhasznalot az Gzembe helyezés 1épésein, segitséget nyujtva az alkalamzashoz
szlkséges paraméterértékek beadllitasaban. Az izembe helyezési segéd azt is
ellenérzi, hogy a megadott értékek érvényesek, azaz az engedélyezett tartomanyon
belll esnek-e.

Az Gzembe helyezési segéd sorra aktivalja a kilénb6z6 segédeket, melyek
mindegyike végigvezeti a felhasznalét a kapcsolédd paraméterlista
meghatarozasan. Els6 bekapcsolaskor, a hajtas automatikusan felajanlja a kijelzé
nyelvének kivalasztasat. A felhasznalé az egyes feladatokat egymas utan az
lzembe helyezési segéd javaslata szerint, vagy attdél fiiggetlendl is elindithatja.
Hagyomanyos modon, a segéd mell6zésével is beadllithatja a kivant paramétereket.

Lasd a Segédek tizemmod cim( fejezetet a 72. oldalat, hogyan kell elinditani az
Uzembe helyezési, vagy tovabbi segédeket.

Segédek alapértelmezett sorrendje

Az alkalmazastol makroétol fliggéen (APPLIC MACRO 9902 paraméter), az lizembe
helyezési segéd hatarozza meg, hogy melyik soron kdvetkezé segédet ajanlja.
Alapértelmezés szerinti segédek sorrendje az alabbi tablazatban lathaté.

Alkalmazas

Alapértelmezés szerinti segédek

ABB STANDARD

Nyelv kivalasztas, Motorbeallitas, Alkalmazas, Opcionalis modulok, EXT1 fordulatszam szabalyozas,
EXT2 fordulatszam szabalyozas, Start/Stop logika, Id6zitett funkciok, Védelmek, Kimené jelek

3-VEZETEKES

Nyelv kivalasztas, Motorbeallitas, Alkalmazas, Opcionalis modulok, EXT1 fordulatszam szabalyozas,
EXT2 fordulatszam szabalyozas, Start/Stop logika, Id6zitett funkciok, Védelmek, Kimené jelek

VALTO IRANYU

Nyelv kivalasztas, Motorbeallitas, Alkalmazas, Opcionalis modulok, EXT1 fordulatszam szabalyozas,
EXT2 fordulatszam szabalyozas, Start/Stop logika, Id6zitett funkciok, Védelmek, Kimend jelek

MOTOR POT Nyelv kivalasztas, Motorbeallitas, Alkalmazas, Opcionalis modulok, EXT1 fordulatszam szabalyozas,
EXT2 fordulatszam szabalyozas, Start/Stop logika, Id6zitett funkciok, Védelmek, Kimend jelek

KEZI/AUTO Nyelv kivalasztas, Motorbeallitas, Alkalmazas, Opcionalis modulok, EXT1 fordulatszam szabalyozas,
EXT2 fordulatszam szabalyozas, Start/Stop logika, Idézitett funkciok, Védelmek, Kimen6 jelek

PID Nyelv kivalasztas, Motorbeallitds, Alkalmazas, Opcionalis modulok, PID szabalyozas, EXT2

SZABALYOZAS fordulatszam szabalyozas, Start/stop logika, Id6zitett funkcidk, Védelmek, Kimend jelek

NYOMATEK Nyelv kivalasztas, Motorbeallitas, Alkalmazas, Opcionalis modulok, EXT2 fordulatszam szabalyozas,

SZAB Start/stop logika, Idézitett funkcidk, Védelmek, Kimend jelek
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Segédekben hasznalt paraméterlistak

Az alkalmazastol fliggden (9902 APPLIC MACRO paraméter) az Uzembehelyezési
segéd donti el, hogy melyik soron kévetkezé feladatot ajanlja.

hatérértékek nincsenek a megengedett tartomanyon belil: A
hatarértékek beallitasa).

Megnevezés Leiras Paraméterek

Nyelv kivalaszta | A kijlezd nyelvének kivalasztasa 9901

Motorbeallitas Motor adatok beallitasa 9904...9909
Motor azonositasanak végrehajtasa. (Ha a fordulatszam 9910

fordulatszam-
szabalyozas

(Al1 hasznalata esetén: az analég bemenethez tartozé Al1
hatarértékek, skala és invertalas beallitasa)

Alapjel hatarértékek beallitasa
Fordulatszam (frekvencia) hatarértékek beallitasa
Gyorsulasi és lassulasi id6 beallitas

Alkalmazas Alkalmazas makré kivalasztasa 9902, a makrohoz kapcsolodo
paraméterek

Opcionalis Opcionalis modulok aktivalasa 35 MOTOR HOFOK MERES

modulok csoport; 52 PANEL KOMM
csoport; 9802

EXT1 Fordulatszam alapjel forras kivalasztasa 1103

(1301...1303, 3001)

1104, 1105
2001, 2002, (2007, 2008)
2202, 2203

EXT2
fordulatszam-
szabalyozas

Fordulatszam alapjel forras kivalasztasa

(Al1 hasznalata esetén: az analég bemenethez tartozé Al1
hatarértékek, skala és invertalas beallitasa)

Alapjel hatarértékek beallitasa

1106
(71301...1303, 3001)

1107, 1108

Nyomaték-
szabalyozas

Nyomaték alapjel forras kivalasztasa

(Al1 hasznalata esetén: az analég bemenethez tartozo Al1
hatarértékek, skala és invertalas beallitasa)

1106
(1301...1303, 3001)

(Al1 hasznalata esetén: az analég bemenethez tartozé Al1
hatarértékek, skala és invertalas beallitasa)

Alapjel hatarértékek beallitasa
Fordulatszam (alapjel) hatarértékek beallitasa
Forras és hatarértékek beallitasa a folyamat aktualis értékéhez

Alapjel hatarértékek bedllitasa 1107, 1108
Nyomaték felfutasi és lefutasi idd beallitasa 2401, 2402
PID szabalyozas | Folyamat alapjel forras kivalasztasa 1106

(71301...1303, 3001)

1107, 1108
2001, 2002, (2007, 2008)
4016, 4018, 4019

Start/stop logika | Két kllsd vezérlési hely (EXT1 és EXT2) indito- és leallitd 1001, 1002
jelforrasanak kivalasztasa
Valasztas EXT1 és EXT2 kozil 1102
Forgasirany meghatarozasa 1003
Inditas és a leallas modjanak meghatarozasa 2101...2103
Futas engedélyez6 jel hasznalat kivalasztasa 1601
Idézitett funkciok | Iddzitett funkciok beallitasa 36 IDOZITETT FUNKCIOK
EXT1 és EXT2 kiils6 vezérlési helyek id6zitett start/stop 1001, 1002
vezérlésének bedllitasa
Id6zitett EXT1/EXT2 vezérlés kivalasztasa 1102
1. id6zitett allandd fordulatszam aktivalasa 1201
Idézitett RO relékimenet allapotanak kivalasztasa 1401
PID1 paraméterkészlet id6zitett vezérlésének kivalasztasa 4027
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Megnevezés Leiras Paraméterek

Védelmek Aram és a nyomaték hatarértékek beallitasa 2003, 2017

Kimené jelek RO relékimeneti jelek kivalasztasa 14 RELE KIMENETEK csoport
AO analég kimeneti jelek kivalasztasa 15 ANALOG KIMENETEK
Minimum, maximum, skalazasi értékek, illetve invertalas csoport
beallitasa
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Segéd kijelz6k megjelenitése

Az (izembe helyezési segédnek kétféle megjelenitése lehet: f6 és tajékoztatéd oldal.
A f6 oldal informacio bevitelére szdlit fel. A segéd a f6 oldalakon vezet végig. A
tajékoztatd oldalak a f6 oldalakra vonatkozé sugé szoveget tartalmaznak. Az alabbi
abra a kétféle oldalra egy-egy példat, illetve az oldalak tartalmara vonatkozé
magyarazatokat szemléltet.

-

Fo6 oldal

Tajékoztato oldal

LOC U PAR EDIT
9905 MOTOR _NOM VOLT

LOC T HELP -
Set exactly as given
on the motor

2 nameplate
If_connected to
multiple motors

EXIT 00:00 [ SAVE EXIT | 00:00
1 | Paraméter név Sugoszoveg ...
2 | Beviteli mez6 ... slgo6szoveg folytatasa

Helyi- és tavvezérlés osszevetése

A hajtas vezérl6panelrdl vagy digitalis és analég bemeneteken keresztiil inditasi,
leallitasi és iranyvaltasi parancsokat, tovabba referencia értékeket fogadhat.
Beagyazott, vagy opcionalis terepi busz adapter biztositja a vezérlést soros vonalon
keresztul. A hajtas vezérelhet6 szamitégéprél is DriveWindow Light szoftver
segitségével.

Helyi vezérlés

Vezérlpanel

Panel csatlakozo (X2) t

vagy
PC program

Panel csatlakozé (X2)

vagy
FMBA adapter (X3)

~ Terepi busz adapter csatlakozé (X3)

Kllsé/tav vezérlés

Beagyazott
terepi busz
(Modbus)

Terepi busz
adapter

Standard I/O

Potenciométer
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Helyi vezérlés
A hajtas helyi vezérlése esetén a parancsokat a vezeérlépanel billentylzetérdl kell
kiadni. A vezérlépanel kijelzéjén megjelend LOC felirat jelzi a helyi vezérlést.

Assistant vezérlépanel Basic vezérlopanel

@
49.1 H
A

= |9 491

0.5
10 . 7 % OUTPUT FWD
DIR | 00:00 [ MENU _

Helyi vezérlésnél a vezérlépanel mindig fellilbiralja a tavvezérlésbdl (kiils6 forrasbdl)
érkezb vezérl§ parancsokat.

Tavvezérlés

Tavvezérlés (kilsd vezérlés) esetén parancsok a standard be-/kimeneti
sorkapcsokon (digitalis és analdg bemeneteken) és/vagy terepi buszon csatolén
keresztll érkeznek. Ezen fellil a vezérlpanel is beallithaté tavvezérlési parancsok
forrasakeént.

A panel kijelz6jén lathatd REM felirat jeldli a tavvezérlést.

Assistant vezérl6panel Basic vezérlopanel
REM YU
g1ve | | 491
10 7 % OUTPUT .FWD
"~ DIR ] 00:00 [ MENU _

A felhasznalo a vezérldé paramcsokat két kulsé vezérlési helyre (EXT1 vagy EXT2)
kotheti be. A valasztastél figgden egyszerre csak az egyik aktiv a két hely kdzul. A
valtas 2 ms idbkésleltetéssel aktivalddik.

Beallitasok
Vezérlépanel billentyii | Kapcsolédé informacidk
LOC/REM Valasztas helyi- és a tavvezérlés kozott
Paraméter
1102 Valasztas az EXT1 és EXT2 kozl
1001/1002 Start, stop, forgasirany az EXT1/EXT2 vezérlési helyekhez
1103/1106 Alapjel forras az EXT1/EXT2 jelekhez

Tovabbi informaciok

Uzemi adatok Kapcsolodoé informaciok
0111/0112 EXT1/EXT2 alapjel
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Blokkdiagram: Start, stop, forgasirany az EXT1 vezérlési helyhez

Az alabbi abran azok a lehetéségek lathatdok, melyekkel EXT1 kiilsé vezérlési hely
hasznalatakor indithatja, leallithatja a hajtast és forgasiranyt valthat.

DI

DI5

Beagy. terepi busz

Terepi busz

Vezérl6panel
Id6zitett funkciod
Id6zité/szamlalo

Szekv.programozas

Valaszt|

fejezetek.

beagyazott terepi
buszon és Vezérlés
terepi busz adapterrel

D!1

Di5
TB valasztas ]
Lasd: Vezériés KOMM __

BILLENTYUZET

EXT1
Start/stop/
forgasirany

1001

IDOZ FUNKC 1...4

START/STOP

SZEKV PROG

Blokkdiagram: Alapjel forras az EXT1 vezérlési helyhez

Az alabbi abran azok a lehetéségek lathatok, melyekkel EXT1 kiilsé vezérlési hely
hasznalatakor fordulatszam alapjelet hatarozhat meg.

Al1

;|

Al1, Al2, DI3, DI4, DI5

Valaszt

Al2
DI3
Dl4
DI5

Bedgy. terepi busz —

Terepi busz

Frekv. bemenet

TB valasztas

Lasd: Vezérlés
beagyazott terepi
buszon és Vezérlés
terepi busz adapterrel
fejezetek.

KOMM

FREKV BE

BILLENTYUZET

Vezérl6panel

Szekvencia-programozas

SZEKV PROG

3

1103

EXT1
Alapjel-beallitas
REF1 (Hz/rpm)
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Alapijel tipus

ok kezelése

99

A hagyomanyos analég bemeneti jeleken, illetve a vezérlépanel parancsain kivul a
hajtas szamos kilénb6zé alapjelet képes fogadni.

A hajtas alapjele két digitalis bemeneten keresztil tovabbithatdk: A jelet az egyik
bemenetre adva a fordulatszam né, a masikra adva pedig csokken.

A hajtas ket analdg bemeneti jelbdl alapjelet tud képezni az alabbi matematikai
miveletek segitségével: Osszeadas, kivonas, szorzas és osztas.

Az analég bemeneti jelbdl és a terepi busz csatoldn keresztil fogadott jelbdl a
hajtas alapjelet tud képezni a kdvetkezd matematikai miveletek segitségével:

Osszeadas és szorzas.

A hajtas alapjele megadhat6 impulzus bemenettel.

Az EXT1/2 kiils6 vezérlési helyen a hajtas alapjelet tud képezni egy analdg
bemeneti jelbdl és egy szekvencia programozassal kapott jelbdl a kovetkezd
matematikai mlvelet segitségével: Osszeadas.

A kulsé alapjelet ugy lehet skalazni, hogy a minimum és maximum értéke a
fordulatszam minimalis és maximalis hatarértékétél eltéré értékeknek feleljen meg.

Beall

itasok

Paraméter

Kiegészité informacidk

11 ALAPJEL VALASZTAS
csoport

Kils6 alapjel forras, tipus és skalazas

20 HATARERTEKEK csoport MUkodési hatarértékek

22 FELFUTAS/LEFUTAS Fordulatszam alapjel felfutasi/lefutasi id6é
csoport

24 NYOMATEK SZAB. csoport | Nyomaték alapjel felfutasi/lefutasi idé

32 FELUGYELET csoport Alapjel felligyelet

Tovabbi informaciok

Uzemi adat

Kiegészité informacidk

0111/0112

REF1/REF2 alapjel

03 TB UZEMI ERTEKEK csoport

Alapjelek az alapjel feldolgozasi lanc kiilénb6z6 fazisaban
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Alapjel utanallitas

Az alapjel utanallitasakor az alapjel korrigalasra kerll az alkalmazas masodlagos
valtozéjanak mért értékétél fliggden. Az alabbi blokkdiagram mutatja be a funkciét.

1105 REF1 MAX / 1108 REF 2 MAX 2

Kapcs. 8 Kivalaszt
Kapcs.
max. frekv. DIREKT (2)
Shdh / _/ REF1 (Hz/rpm) /| |
! REF2 (% 2) — ARANYOS (1)
max. ford. —J Kapcs. f (%) REF1 (Hz/rpm) /
: 0 — NINCS (0) REF2 (0/0) 2) Add  REF’
9904 / 4230 Mul. | [Mul. 4
max. nyomaték : >< >< ]
' 4231 TRIM SKALA —
: Kapcs.
42331

PID2 refL

PID2 PID2 kimenet /

PID2 akt—

4232 KORREKCIOS FORRAS

REF1 (Hz/rpm) / REF2 (%) = Hajtas alapjel a finombeallitas el6tt

REF’ = Hajtas alapjel a finombeallitas utan

max.fordulatszam=par.:2002 (vagy 2001 ha az abszolut érték nagyobb)

max. frekvencia = par.: 2008 (vagy 2007 ha az abszolut érték nagyobb)

max. nyomaték = par.: 20714 (vagy 2013 ha az abszolut érték nagyobb).

PID2 ref = par. 4210

PID2 akt = par. 4214...4221

R Megjegyzés: Nyomaték alapjel utanallitasa csak REF2(%) kiils6 alapjelhez lehetséges.
2) REF1 vagy REF2, attdl fliggéen, hogy melyik aktiv. Lasd 7702 paraméter.

3) Ha a 4232 paraméter = PID2REF, akkor a maximalis utanallitasi alapjelet a 7705 paraméter
hatarozza meg, ha az REF1 aktiv, illetve a 17108 paraméter, ha az REF2 aktiv.

Ha a 4232 paraméter = PID2 OUTPUT, akkor a maximalis utanallitasi alapjelet a 2002 paraméter
hatarozza meg, ha a 9904 paraméter értéke VEKTOR:SPEED vagy VEKTOR:TORQ, illetve a 2008
paraméter, ha a 9904 paraméter értéke SCALAR:FREQ.

Beallitasok
Paraméter Kiegészité informacidk
1102 REF1/2 kivalasztas
4230 ...4233 Utanallitasi funkcio bedllitasai
4201 ...4229 PID szabalyz6 beallitasai
20 HATARERTEKEK Hajtas mikddési hatarértékei
csoport

Program jellemz&k




101

Példa

A hajtas szallitészalagot mikodtet, mely fordulatszam szabalyzott, azonban a
szalag feszességét is figyelembe kell venni. Ha a feszesség meghaladja annak
névleges értékét, akkor a fordulatszam kis mértékben csékken és forditva.

A kivant fordulatszam korrekcio végrehajtasahoz a felhasznaldnak:

+ aktivalnia kell az utanallitas (timmelés) funkciot és 6ssze kell kapcsolni azt a
feszesség névleges, illetve mért értékével.

* el kell végeznie az utanallitas megfeleld beallitasat.

Fordulatszam szabalyozasu szallitdszalag

Hajtégorgdk (huzas)
Feszesség mérés
Egyszersitett folyamatabra
Add
Fordszam alapjel Utanallitott
Feszesség PID fordulatszam
mérés N alapjel
Feszesség
alapjel

Programozhaté analég bemenetek

A hajtas két programozhaté analég feszlltség/aram bemenettel rendelkezik. A
bemenetek invertalhatok, szlirhetok, tovabba beallithatdé a maximalis és a minimalis
érték. Az analdg bemenet frissitési ciklusa 8 ms (12 ms ciklus masodpercenként). A
ciklusidé rovidebb, ha informacié kertl tovabbitasra (8 ms -> 2 ms).

Beallitasok
Paraméter Kapcsolodé informaciok
11 ALAPJEL VALASZTAS Analég bemenet, mint alapjel forras
csoport
13 ANALOG BEMENETEK Analég bemeneti jel feldolgozasa
csoport
3001, 3021, 3022, 3107 Analég bemenet szakadas felligyelet
35 MOTOR HOFOK MERES Analég bemenet a motorhéfok mérésére
csoport

40 1. PID SZABALYOZO csoport | Analég bemenet, mint PID szabalyozé alapjel, vagy tényleges
....42 KULSO/TRIMMELT PID érték forras

8420, 8425, 8426 Analog bemenet, mint szekvencia programozasi alapjel vagy
8430, 8435, 8436 inditdjel

8490, 8495, 8496
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Tovabbi informaciok

Uzemi adat Kapcsolodo informaciok
0120, 0121 Analég bemeneti tényleges értékeke
1401 Al1/A2 szakadt

Figyelmeztetés

Al1 LOSS Al1 szakadt! Al2 LOSS
Al2 szakadt

Al1/AI2 jel kisebb, mint Al1/AI2 FAULT LIMIT (3021/3022)

Hiba

Al1 LOSS Al1 szakadt/ AlI2 LOSS
Al2 szakadt

AI1/AI2 kisebb, mint AI1/AI2 FAULT LIMIT hatarértéke (3021/
3022)

PAR Al SCALE

Hibas analég bemeneti jel skalazas (1302 < 1301 vagy 13056 <
1304)

Programozhaté analég kimenet

Rendelkezésre all egy programozhaté aramkimenet (0-20 mA). Az analég kimeneti
jel invertalhato, szlrhetd, tovabba beallithaté a maximalis és a minimalis értéke. Az
analdég kimeneti jel aranyos lehet a motor fordulatszamaval, kimeneti frekvenciaval,
kimeneti aramerésséggel, motor nyomatékkal, motor teljesitménnyel, stb. Az analdg
kimenet frissitési ciklusa 2 ms.

Az analég kimenet vezérelhetd szekvencia programozassal. A terepi busz
csatlakozon keresztll is lehet értéket adni az analog kimenetnek.

Beallitasok
Paraméter Kapcsolodé informaciok
15 ANALOG KIMENETEK csoport| Analég kimenet értékének kivalasztasa és feldolgozasa
35 MOTOR HOFOK MERES Analdég kimenet motorhéfok méréskor
csoport
8423/8433/.../8493 Analdg kimenet vezérlése szekvencia programozassal

Tovabbi informaciok

Uzemi adat Kapcsolodo informaciok

0124 Analég kimenet értéke

0170 Analég kimenet szekvencia programozassal meghatarozott
értéke

Hiba

PAR AO SCALE Hibas analdg bemeneti jel skalazas (15603 < 1502)

Programozhaté digitalis bemenetek

A hajtas 6t programozhato digitalis bemenettel rendelkezik. A digitalis bemenetek

frissitési ciklusa 2 ms.

A DI5 digitalis bemenet programozhaté impulzus bemenetként. Lasd Impulzus

bemenet fejezet, 104. oldal.
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Beallitasok

Paraméter Kapcsolodo informaciok

10 START/STOP/IRANY csoport | Digitalis bemenet, mint start, stop, forgasirany

11 ALAPJEL VALASZTAS Digitalis bemenet alapjel kivalasztashoz vagy alapjel forrasként

12 ALLANDO FORDULAT Digitalis bemenet allando fordulatszam kivalasztasahoz

16 RENDSZER VEZERLOK Digitalis bemenet kiilsé futdsengedélyezés,

csoport hibanyugtazasnyugtazas vagy felhasznal6i makré médositashoz

19 IDOZiZ0 ES SZAMLALO Digitalis bemenet id6zit6 vagy szamlalé vezérléshez

2013, 2014 Digitalis bemenet nyomatékhatarhoz

2109 Digitalis bemenet kiils6 vészleallitasi parancshoz

2201 Digitalis bemenet felfutasi/lefutasi idé kivalasztashoz

2209 Digitalis bemenet 0-felfutas kényszerités

3003 Digitalis bemenet, mint kilsé hibajel

35 MOTOR HOFOK MERES Digitalis bemenet a motorhéfok méréséhez

3601 Digitalis bemenet id6zitett funkcioé engedélyezd jelhez

3622 Digitalis bemenet er6sit6 jelhez

4010/4110/4210 Digitalis bemenet, mint PID szabalyozé alapjel

4022/4122 Digitalis bemenet, mint alvd Gzemmad aktivalo jel PID1-ben

4027 Digitalis bemenet PID1 paraméterkészlet valasztéjelnek

4228 Digitalis bemenet kiilsé PID2 aktivalo jelnek

84 SZEKVENCIALIS PROG Digitalis bemenet szekvencia-programozas vezérléjelhez
Tovabbi informaciok

Uzemi adat Kapcsolodé informaciok

0160 Digitalis bemenet allapota

0414 Digitalis bemenet allapota az utolsé hiba pillanataban

Programozhaté relé kimenet

A hajtas egy programozhato relékimenettel rendelkezik. Paraméter beallitassal
megadhato, hogy milyen informacio keruljon kijelzésre a relékimeneten keresztil:
Uzemkész, Uzem, hiba, figyelmeztetés, stb. A relékimenet frissitési ideje 2 ms.

Terepi busz csatoldn keresztil is lehet értéket adni a relékimeneteknek.

Beallitasok

Paraméter Kapcsolodé informaciok
14 RELE KIMENETEK csoport Relékimenet érték valasztasa és izemidbk
8423 Relékimenet vezérlés szekvencia-programozassal

Tovabbi informaciok

Uzemi adat Kapcsolodoé informaciok
0134 Relékimenet vezérl6sz6 terepi busz vezérléssel
0162 Relékimenet allapot
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Impulzus bemenet

A DI5 digitalis bemenet programozhato6 impulzus bemenetként. Az impulzus
bemenet (0...10000 Hz) alapjel forrasként hasznalhat6. Az impulzus bemenet
frissitési ideje 50 ms. A frissitési id6 2 ms-ra rovidul, ha informacio kerdl
tovabbitasra.

Beallitasok
Paraméter Kapcsolodoé informaciok
18 FREK BEM+TRANZ KIM Impulzus bemenet minimalis és maximalis értéke, és sziirése
csoport
1103/1106 Kilsé REF1/2 alapjel impulzus bemeneten keresztul
4010, 4110, 4210 Impulzus bemenet, mint PID alapjel

Tovabbi informaciok

Uzemi adat Kapcsolodo informaciok

0161 Impulzus bemenet értéke

Digitalis kimenet

A hajtas egy programozhaté tranzisztoros kimenettel rendelkezik. A kimenet
hasznalhat6 digitalis, vagy impulzus kimenetként (0...16000 Hz). A tranzisztor-/
impulzus kimenet frissitési ideje 2 ms.

Beallitasok
Paraméter Kapcsolodoé informaciok
18 FREK BEM+TRANZ KIM Digitalis kimenet bedllitasa
csoport
8423 Digitalis kimenet vezérlése szekvencia programozassal

Tovabbi informaciok

Uzemi adat Kapcsolodoé informaciok
0163 Digitalis kimenet allapota
0164 Digitalis kimenet frekvenciaja
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Uzemi adatok

Szamos Uzemi adat all rendelkezésre:

* hajtas kimeneti frekvencigja, arameréssége, feszliltsége és teljesitménye
» motor fordulatszama és nyomatéka

» kbézbensd kor DC feszlltsége

» aktiv vezérlés helye (LOCAL, EXT1 vagy EXT2)

+ alapjelek

* hajtds hémeérséklete

* Uzemid8-szamlalo (6ra), kWh szamlalé

+ digitalis és az analdg be-/kimenet allapota és értéke

* PID szabalyozé aktualis értéke.

Az Assistant vezérl6panel kijelz6jén egyszerre harom értéket lehet megjeleniteni (a
Basic vezérl6panel kijelz6jén egyet). Az értékeket kiolvashatdk terepi busz
rendszeren, vagy analdg kimeneten keresztil is.

Beallitasok
Paraméter Kapcsolodo informaciok
1501 Uzemi adat kivalasztasa analog kimenethez
1808 Uzemi adat kivalasztasa digitalis kimenethez

32 FELUGYELET csoport Uzemi adat feliigyelete

34 KIJELZETT VALTOZOK Vezérlpanelen megjelenitendé Gzemi adatok kivalasztasa
csoport

Tovabbi informaciok

Uzemi adat Kapcsol6dé informaciok
01 UZEMI ADATOK ... 04 Uzemi adat listak
HIBANAPLO csoport

Motor azonositas

A vektorvezérlés mikoddése a motor inditdsakor meghatarozott pontos motor-
modellen alapul

A motor paraméterek beirasat kdvetd elsd inditasi parancs kiadasakor
automatikusan végrehajtodik a motor azonosito tesztje egyenaramu
magnesezéssel. A motor modellhez sziikséges mérés a motor allé helyzete mellett
néhany masodperc alatt megtoérténik. Ez az azonositasi méd a legtdbb
alkalmazashoz megfeleld.

Igényesebb alkalmazasokhoz pontosabb motor azonosité teszt (ID Run) is
végrehajthato.

Beallitasok
9910 ID RUN paraméter
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Tapfeszultség-esés athidalas

A betap feszlltség kimaradasa esetén a hajtas tovabb Gzemel a forgd motor
mozgasi energiajanak felhasznalasaval. A hajtas egészen addig mikddéképes
marad, amig a motor forog és energiat taplal a hajtasba. A hajtas a feszliltség
kimaradast kdvetéen tovabb lGzemel, amennyiben a tapoldali kontaktor nem esik ki.
O T

Y T ——

T™m fout Ubc

(Nm) (Hz) (Vdc) Und
160 80 520
120 60 390
80 40 260 ~ fout
AN
40 20 130 / U
s
/
o 0 0 ()
4.8 8 12 14.4

1.
Upc= Hajtas kdzbens6 kor DC fesziiltsége, fi; = Hajtas kimeneti frekvencia,
Twm = Motor nyomaték

Betap fesziiltség kimaradas névleges terhelés esetén (fki = 40 Hz). A k6zbensd kéri DC fesziiltség a
minimum hatarértékre siillyed. A szabalyzé a feszliltséget ezen az értéken tartja, a feszliiltség
kimaradas idejére. A hajtas a motort generatoros ilizemben jaratja. A motor fordulatszam esik, de a
hajtas mikédéképes marad egészen addig, mig a motor elegendé mozgasi energiaval rendelkezik.

Beallitasok
2006 UNDERVOLT CTRL paraméter

Egyenaramu magnesezés

Az Egyenaramu magnesezés aktivalasaval a hajtas automatikusan felmagnesezi a
motort inditas el6tt. Ezzel a lehetd legnagyobb inditasi nyomaték biztosithato, a
motor névleges nyomatékanak 180%-aig. Az eldmagnesezésiidé allitasaval a motor
inditasa szinkronizalhatd példaul mechanikus fék kiengedéséhez. Az Automatikus
inditas és az Egyenaramu magnesezés egyidében nem hasznéalhaté.

Beallitasok

2101 START FUNCTION és 27103 DC MAGN TIME paraméterek

Karbantartasi figyelmeztetés

A karbantartas figyelmeztetd, a vezérlépanel kijelzdjén megjelentet egy lizenetet, ha
példaul a hajtas teljesitményfelvétele meghaladja a meghatarozott szintet.

Beallitasok
29 KARB INTERVALLUM paramétercsoport
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DC rogzités

. ry r . IS P4 s s 7 z Motor
A motor DC rogzités aktivalasaval a forgorész allé oriat

helyzetben tarthaté. Amikor mind az alapjel, mind a DC rogzités
motor fordulatszam a beallitott DC rogzités fordulatszam ~

ala csokken, a hajtas megallitia a motort és egyen ]%% ,,,,,, /
feszlltséget ad a motorra. Ha az alapjel fordulatszam | 1 t

Ujra meghaladja a DC rogzités fordulatszamot, a normal fe%(;gﬁéia
Uzem visszaall.

S11i4 DC rog2ié !
Beallitasok pere gt ,,,,,,,,,,,,

A 2104...2106 paraméterek t

Fordulatszam kompenzacié leallaskor

A fordulatszam kompenzacio leallaskor

. T Ford.sz.4 | eallitas parancs
olyan alkalmazasoknal sziikséges, |
ahol a futészalagnak még egy Max. fordulatszam - A= B teriilet
bizonyos tavolsagot meg kell tennie a T
leallitasi parancsot kovetéen. A
Maximalis fordulatszamrdl a motor a Aktudlis -
megadott lefutasi idd elteltével leall. A fordulatszam
maximalisnal alacsonyabb B ¢
fordulatszamon a vezérlés késlelteti a >

leallitast, az aktualis fordulatszamon jaratva a hajtast, miel6tt a motor — a lefutasi id6
elteltével — teljesen leallna. A kévetkez8 abran lathatd, a leallitasi parancsot
koévetden megtett tavolsag azonos mindkét esetben, azaz az ,A” terlilet nagysaga
megegyezik a ,B” terlletével.

A fordulatszam kompenzacio korlatozhatoé elére, vagy hatra forgasiranyra.

Beallitasok
2102 STOP FUNCTION paraméter

Fluxus fékezés

Gyorsabb leallast biztosit a motor tuimagnesezésével. A fluxus ndvelésével a motor
fékezésekor keletkez6 energia hévé alakul a motorban.

Motor Tg
fordulat TNF(%)
Fluxus fékezés nélkuil 60_ Tg, = Fékez6 nyomaték

7Tn = 100 Nm

/

Fluxus fékezéssel

Fluxus fékezésse i —
1 Fluxus fékezés nélkil

t (S) T T T T T f(HZ)
50 Hz /60 Hz
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Fékez6nyomaték (%) Fluxus fékezéssel

120

Névl. motortelj.
100 - 1) 7,5kwW
/\Q\ @ 2,2kwW
80 (® 0,37 kW
N

40 4

\3\
20
O T T T T T T T T T T f/ (HZ)
0 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50
Fékezbnyomaték (%) Fluxus fékezés nélkiil
120 :
Névl. motortel].
100 1 7,5kW
® 2,2 kW
80 ® 0,37 kW
1)
60 -
40 |
.
3\@
? /\"V‘M‘_‘
0 ‘ ‘ ‘ ‘ — ‘ ‘ ‘ ‘
0 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50 f/(Hz)

A hajtas folyamatosan figyeli a motor allapotat a fluxus fékezés alatt is, ezért a fluxus
fékezés leallaskor és fordulatszam valtoztataskor egyarant hasznalhato. A fluxus
fékezés tovabbi eldnyei:

+ A fékezés kodzvetlenil a stop parancs kiadasa utan megkezdédik. A fékezés
megkezdése el6tt nem kell a fluxus csdkkenésére varni.

* A motor hiitése megfeleld. Fluxus fékezés kdzben az allérész arama nd, nem
pedig a forgoérészé. Az allérész hiitése sokkal hatékonyabb mint a forgorészé.

Beallitasok
2602 FLUX BRAKING paraméter
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Fluxus optimalizalas

Fluxus optimalizalasi funkcio csokkenti a teljesitmény felvételt és a motor zajszintjét,
amikor a hajtas a névlegesnél alacsonyabb terhelésen tizemel. A
terhelényomatéktol és a fordulatszamtol fliggbéen a hajtasrendszer (motor és hajtas)
hatasfoka 1...10%-kal javithaté.

Beallitasok
2601 FLUX OPT ENABLE paraméter

Gyorsitasi és lassitasi rampak
A felhasznalo két gyorsitasi és lassitasi rampa Motor fordulat
k6zott valaszthat. A gyorsitas / lassitas idejével
valtoztathaté a rampa meredeksége. A két rampa
kozti valtas digitalis bemenetrél, vagy terpi busz Linearis —/
rendszerr6l vezérelhett.. S-gérbe

A rampa két formaja: linearis és S-gorbe alaku

Linearis: Allandé fordulatszamot, vagy lassu

gyorsitast / lassitast igényl6 alkalmazasokhoz.

S-gorbe: Ideadlis torékeny anyagok szallité- 2 t(s)

szalagjahoz, vagy egyéb lagy fordulatszam-atmenetet igényl6 alkalmazasokhoz.
Beallitasok

22 FELFUTAS/LEFUTAS paramétercsoport

A szekvencia programozas nyolc tovabbi rampaidét tesz lehetévé. Lasd a
Szekvencia programozas fejezetet a 132. oldalon.

Kritikus fordulatszamok

A kritikus fordulatszamok funkcié olyan alkalmazasok esetén hasznalhaté, ahol
bizonyos motor fordulatszamokat, vagy fordulatszam-tartomanyokat el kell kertilni,
példaul mechanikai rezonancia problémak miatt.

Beallitasok

25 KRITIKUS TARTOMANY paramétercsoport
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Allando6 fordulatszamok

7 allando fordulatszam allithato be elére. Az allandé fordulatszamok digitalis
bemenetek segitségével valaszthatdak ki. Barmely allando fordulatszam aktivalasa
felllbiralja a kilsé fordulatszam alapjelet.

Az allando fordulatszam kivalasztas nem érvényesitheté:
* nyomatékszabalyozas, vagy

* PID szabélyzas kézben, vagy

* helyi vezérlés esetén.

A frissitési id6 2 ms.

Beallitasok
12 ALLANDO FORDULAT paramétercsoport

A 7. allando fordulatszam (7208 CONST SPEED 7 paraméter) bizonyos hibak
koézbeni fordulatszamra is hasznalhat6 . Lasd a 30 HIBAFUNKCIOK paraméter
csoportot.

A 6. vagy 7. allandé fordulatszam (7207 CONST SPEED 6/ 1208 CONST SPEED 7
paraméter) léptetésre is hasznalhaté. Lasd a Léptetés fejezetet a 128. oldalon.
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Egyéni U/f arany

A felhasznalo definialhat egy U/f gorbét (kimeneti feszlltség a frekvencia
fuggvényében). Ezt az egyedi aranyt csak specialis alkalmazasoknal hasznalja, ahol
a linearis vagy a négyzetes U/f goérbe nem megfeleld (példaul, fokozni kell a motor
inditényomatékat).

u) A Egyéni Uff arany
par. 2618 — — — - — - -
par. 2616 —— — — -
par. 2614 | — - - — — — - —

|
|
|
|
|
par. 2612} - - — — — — — — — — — __ :
|
|
|
|
|
|

|
par. 2610} — — — — — _ ‘ |
|
par. 2603 | |
\ | f(Hz)
par. 2611 par. 2613 par. 2615 par. 2617 par. 9907

Megjegyzés: Az U/f gorbében lévé, fesziltség és frekvencia pontoknak ki kell
elégitenilk az alabbi kdvetelményeket:

2610 < 2612 < 2614 < 2616 < 2618
és
2611 < 2613 < 2615 < 2617 < 9907

FIGYELEM! Alacsony frekvencian a magas feszlltség rosszabb tGzemvitelt, vagy
motor tulmelegedést okozhat.

Beallitasok
Paraméter Kapcsolodoé informaciok
2605 Egyéni U/f arany aktivalasa
2610...2618 Egyéni U/f arany beallitasai

Tovabbi informaciok

Hiba Kapcsol6do informaciok
PAR USER U/F Par Saj | Helytelen U/f arany
UF
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Fordulatszam szabalyozé beallitasa

A szabalyzé er8sitése, integralasi és derivalasi ideje kézzel, tovabba automatikusan
(2305 AUTOTUNE RUN paraméter) is behangolhat6. A fordulatszam szabalyzé a
terhelés, valamint a motor és a hajtott gép tehetetlensége alapjan keril beallitasra.

Az alabbi abran egy fordulat alapjel ugrasra adott fordulatszam valasz (tipikusan
1...20%) lathaté.

n
ny (%)

A: Alulkompenzalt fordulatszam szabalyozé
B: Normal beallitas (automatikus beallitas)

C: Normal beallitas (kézi). A dinamikus tulajdonsag jobb, mint a ,B” gérbe esetén.
D: Tulkompenzalt fordulatszam szabalyoz6

Az alabbi abran a fordulatszam szabalyoz6 egyszerisitett blokk diagramja lathato. A
szabalyozo6 kimenete a nyomatékszabalyozé alapjele.

Differencialo
gyorsitas
[\ kompenzacio
Aranyos,
Ford.sz. +_ Hiba integralo +®+ Nyomaték
alapjel T érték + alapjel
Differencialo
Szamitott aktualis [\
fordulatszam

Beallitasok

23 FORDULAT SZAB. és 20 HATARERTEKEK paramétercsoportok
Tovabbi informaciok

0102 SPEED Uizemi adat
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Fordulatszam szabalyozas pontossaga
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Az alabbi tablazat a fordulatszam szabalyozas jellemzd szamadatait tartalmazza.

Fordulatszam-
szabalyozas

Impulzusadé
nélkiil

Impulzusadéval

Statikus
pontossag

Motor névleges
szlip 20%-a

Motor névleges
szlip 2%-a

Dinamikus
pontossag

<1% s 100%
nyom.ugrasnal

<1% s 100%
nyom.ugrasnal

Nyomaték szabalyozas pontossaga

T (%
T (%)

T. )
100 + terhelés

t(s)
Terllet<1% s
Nact-Nyef

nN

Tn = motor névleges nyomaték
ny = motor névleges fordulatszam
Nyt = aktudlis fordulatszam

Nyt = fordulatszam alapjel

A hajtas pontosan nyomaték szabalyzasra képes, motor tengely fordulatszam
visszacsatolas nélkll. Az alabbi tablazat a nyomatékszabalyozas jellemz6 adatait

mutatja.

Nyomaték-
szabalyozas

Impulzusadé
nélkul

Impulzusadéval

Nem linearis

+ 5% névleges
nyomaték

(£ 20%
csucsterhelésnél)

+ 5% névleges
nyomaték

Nyomatékugras
novelési idé

<10 ms névleges
nyomatéknal

<10 ms névleges
nyomatéknal

T
TN(o)
100 4+ Tref/'\
90 |----}-- Tact
10-----|]
<5ms t(s)

Tn = motor névleges nyomaték
Tref = Nyomaték alapjel
T5ct = aktualis nyomaték
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Skalaris vezérlés

A vektorvezérlés helyett a motor hajthato skalaris tzemmodban is. Skalaris
Uzemben a hajtas vezérlése frekvencia alapjellel térténik.

A skalaris (frekvencia) vezérlés a kovetkez6 alkalmazasoknal javasolt:

» Tobbmotoros hajtas: 1) ha a terhelés nem egyenletesen oszlik meg a motorok
kozott; 2) a motorok eltéré méretliek, vagy 3) a motorazonositast kovetéen a
motorokat kicserélik.

* ha a motor névleges arama kevesebb, mint a hajtas névleges kimeneti aramanak
20%-a.

Skalaris Gzemben bizonyos alapalapfunkciok nem elérheték.

Beallitasok
9904 MOTOR CTRL MODE paraméter

IR kompenzacié skalaris tizemben

IR kompenzacio csak Skalar vezérlési mod

esetén hasznalhat6 (lasd: Skalaris vezérlés A motor fesziiltsége
fejezet, 114. oldal). Aktiv IR kompenzalas esetén,
a hajtas a kimeneti fesziiltséget megemeli az IR kompenzacio
also fordulatszam tartomanyban. Az IR
komenzalas nagy inditobnyomatékot igényld
alkalmazasok esetén hasznos. Vektorvezérlés
esetén az IR kompenzacié nem lehetséges, vagy ~~ Kompenzalas nélkil

nincs ra sziikség. f(Hz)

Beallitasok
2603 IR COMP VOLT paraméter

Programozhat6 védelmek

AlI<Min

Az Al<Min funkcié meghatarozza a hajtas mikodését egy analég bemeneti jel elére
beallitott minimumszint ala sullyedése esetén.

Beallitasok
3001 AI<MIN FUNCTION, 3021 A1 FAULT LIMIT és 3022 Al2 FAULT LIMIT
paraméterek

Panel kapcsolati hiba

A Panel kapcsolati hiba funkcié meghatarozza a hajtas miikddését a vezérlési
helyként kivalasztott vezérld panel és a hajtas kdzotti kommunikacids zavar esetén.

Beallitasok
3002 PANEL COMM ERR paraméter
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Kiilsé hiba

Kilsé hibak (1 és 2) feligyelhetdk, ha a hibjelzéseket digitalis bemenetre bekati.
Beallitasok

3003 EXTERNAL FAULT 1 és 3004 EXTERNAL FAULT 2 paraméterek

Beragadas védelem

A hajtas ellatja a motor beragadas védelmét. Be lehet allitani a felligyeleti
hatarértékeket (frekvencia, id6) és meg lehet adni, hogyan reagaljon a hajtas a
motor beragadasa esetén (figyelmeztetés / hiba és a hajtas leallitasa / figyelmen
kivil hagyas).

Beallitasok
3010...3012 paraméterek

Motor hévédelem

A motor hévédelmi funkcié bekapcsolasaval biztosithatd a motor tuimelegedés elleni
védelme.

A hajtas a kovetkezd feltételezések alapjan szamitja ki a motor hémérsékletét:
1) A motor kdrnyezeti hémérséklete 30°C a hajtas feszliltség ala helyezésekor.

2) A motor hémérséklet szamitasa a felhasznal6 altal beallithatd, vagy
automatikusan szamitott motor termikus id6 alapjan, és a motor terhelési gorbéje
alapjan torténik (lasd alabbi abra). A terhelési gorbén akkor kell valtoztatni, ha a
kornyezeti h6mérséklet meghaladja a 30°C.

Motor Mot Bré
terhelés ararn 150 | Toréspont
100% (%) ' Motor terhelési gérbe
100 /
, 50 ™\ |
Melegedés : ; t Terhelés nulla fordulatszamon
100% : ! Fordulatszam

g

Motor termikus idéallanddja !
Beallitasok
3005...3009 paraméterek
Megjegyzés: A motor hdmérséklet mérési funkcio is hasznalhaté. Lasd a
Motorhéfok mérés standard be-/kimeneten fejezetet a 123. oldalon.

Alulterhelés védelem
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A motor terhelésének megsziinése a folyamat hibas miikddésére utalhat. A hajtas a
gépek és a folyamat védelme érdekében, az ilyen jellegl hibaallapot kivédésére
alulterhelés védelemmel rendelkezik. A hatarértékek - terhelés megsziinési gorbe és
id6étartam - beallithatéak, csakugy, mint a hajtas viselkedése ilyen hibafeltételek
mellett (figyelmeztetés / hibajelzés és hajtas leallitas / figyelmen kivul hagyas).

Beallitasok

3013...3015 paraméterek

Foldzarlat védelem

A foldzarlat védelem a motorban és motorkabelben el6fordulo foldzarlatot érzékeli. A
védelem csak inditas kozben aktiv.

Tapoldali foldzarlat nem aktivalja a védelmet.

Beallitasok

3017 EARTH FAULT paraméter

Hibas bekotés

Meghatarozza a mikodést, ha szabalytalan betap kabel bekotést észlel.

Beallitasok

3023 WIRING FAULT paraméter

Bemeneti fazis kiesés

A bemeneti fazis kiesés elleni védelem felligyeli a betap kabel bekotését, a
kézbensd DC kdrben jelentkezd fesziltség ingadozas mérésével. Faziskiesés
esetén a feszliltség ingadozas megnd.

Beallitasok

3016 SUPPLY PHASE paraméter

Elére programozott védelmek

Talaram

A hajtas tularam leoldasi hatarértéke a hajtas névleges aramanak 325 %-a.

DC tulfesziltség

Az DC tulfesziiltség kioldasi hatarértéke 420 V (200 V-os hajtasoknal), illetve 840 V
(400 V-os hajtasoknal).

DC fesziiltségesés

A DC feszliltségesés kioldasi hatarértéke 162 V (200 V-os hajtasoknal), illetve 308 V
(400 V-os hajtasoknal).
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Hajtas hémérséklet
A hajtas feligyeli az IGBT modul hémérsékletét. Két hatarértéket lehet beallitani:
figyelmeztetés és hiba értéket.

Rovidzarlat
Rovidzarlat esetén a hajtas nem indul el, és hibajelzést ad.

Bels6 hiba
Ha a hajtas belsé hibat észlel, megall és hibajelzést ad.

Miikodési hatarértékek
A hajtason be lehet allitani a fordulatszam, az aramerdsség (maximum), a nyomaték
(maximum) és a DC feszlltség hatarértékeit.

Beallitasok
20 HATARERTEKEK paramétercsoport

Teljesitmény hatarérték

A teljesitmény korlatozas célja a bemeneti hid és a kdzbensé DC kor védelme. A
megengedett teljesitmény tullépése esetén a hajtas nyomatéka automatikusan
korlatozasra kertil. A maximalis tulterhelés és a folyamatos teljesitmény hatarértéke
a hajtott berendezéstél fligg. Az értékeket lasd a Miiszaki adatok fejezetben.

Automatikus nyugtazas

A hajtas képes automatikus nyugtazasra talaram, tulfesziltség, DC fesziltségesés,
kils6- és ,analdg bemenet a minimum szint alatt” hiba esetén. Az automatikus
nyugtazast a felhasznaldnak kell aktivalnia.

Beallitasok
Paraméter Kapcsolodoé informaciok
31 AUTOMATA NYUGTAZAS | Automatikus nyugtazas beallitasa

Figyelmeztetés
AUTORESET Figyelmeztetés automatikus nyugtézasrol
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Felligyelet

A hajtas figyeli a felhasznalé altal valaszthatd bizonyos valtozok értékét, a definialt
hatarértékek kozott. A felhasznalé megadhatja a fordulatszam, az aram, stb.
hatarértékeit. A felligyeleti allapot kiadhato relé-, vagy digitalis kimeneten keresztiil.

A frissitési id6 2 ms.

Beallitasok
32 FELUGYELET paramétercsoport

Tovabbi informaciok

Uzemi adatok Kapcsolodo informaciok
1401 Felligyeleti allapot jelzése relé kimeneten
1805 Fellgyeleti allapot jelzése digitalis kimeneten
8425, 8426 | 8435, 8436 /.../ | Szekvencia programozas allapotanak valtozasa a felligyeleti funkcidk
8495, 8496 szerint.
Paraméterzar

A felhasznal6 megakadalyozhatja a paraméterek atallitasat, a paraméterzar
aktivalasaval.

Beallitasok
1602 PARAMETER LOCK és 1603 PASS CODE paraméterek
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PID szabalyozas

A hajtasban két beépitett PID szabalyozé talalhato:
* Folyamat szabalyozé PID (PID1) és
+ Kulsé/finombeallité PID (PID2).

PID szabalyozé akkor hasznalhatd, ha a motor fordulatszamat technoldgiai valtozok
(példaul nyomas, ataramlas, vagy hdmérséklet) alapjan kell szabalyozni.

Ha a PID szabalyoz¢ aktiv, akkor a fordulatszam alapjel helyett egy technologiai
alapjel (kivant érték) szerint megy a szabalyzas. Egy technologiai érték (aktualis
érték) kertl visszacsatolasra a hajtasba. A hajtas 6sszehasonlitja az alapjelet és az
aktualis értékeket, majd automatikusan valtoztatja a hajtas fordulatszamat, hogy a
mért technolégiai értéket (aktualis érték) az alapjelen (kivant értéken) tartsa.

A frissitési id6 2 ms.

PID1 folyamat szabalyozé

A PID1 szabalyoz6 ket kulon paraméterkészlettel rendelkezik (40 1. PID
SZABALYOZO, 41 2. PID SZABALYOZO). Egy paraméterrel lehet megadni, hogy az
1. vagy a 2. paraméterkészlet kézul melyiket kivanjuk kivalasztani.

Az esetek tdbbségében, amikor csak egy tavadd van a hajtasba bekotve, csak az 1.
paraméterkészletre van szikség. Két kulonb6zd paraméterkészletet (1. és 2.)
példaul akkor kell hasznalni, ha a motor terhelés jelentésen valtozik.

Kiilsé/finombeallité PID2 szabalyozé6

A PID2 (42 KULSO/TRIMMELT PID) szabalyozé két killénb6zé modon hasznalhato:

+ Kiils6 szabalyozé: Masik PID szabalyozé késziilék helyett a felhasznalé a PID2
szabalyzo-jelét a hajtas analég kimenetén, vagy terepi busz csatoléjan keresztil
is hasznalhatja egy készllék - példaul tol6zar vagy szelep - vezérlésére.

» Finombeallité: A PID2 szabalyozé a hajtas alapjelének finombeallitasara
hasznalhato. Lasd az Alapjel utanallitas fejezetet a 100. oldalon.

Folyamatabrak

Az alabbi abran egy alkalmazasi példat lathat: A szabalyozé egy nyomasfokozé
szivattyu fordulatszamat szabalyozza a mért nyomas és a beallitott alapjel szerint.

Példa: A PID szabalyozas folyamatabraja
Nyomasfokozé szivattyu PID
Yoref ref
ACS350 40.01 | k
40.02 | ti Kapcs. ;
Tényl. értékek 40.03 | td 3 I F;ggj{‘ o

X

_| i
4014 : J 40.04 | dFiltT
: 40.05 it :
0..10bar 40.21 — erVinv : FIOFd'STam
ﬁ:; PIDmax | oh1 ' alapje
7~£ PIDmin | ol1 9904 = 0

IMOT

%ref = 4010
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Paraméter

Kapcsol6dé informaciok

1101

Helyi vezérlés alapjel kivalasztasa

1102

EXT1/2 kivalasztas

1106

PID1 aktivalas

1107

REF2 minimalis hatarérték

1501

PID2 kimenet (kilsé PID) csatlakoztatasa az analdég kimenethez

9902

PID szabalyoz6 makro kivalasztas

40 1. PID SZABALY0ZO...41 2.
PID SZABALYOZO csoport

PID1 beallitasok

csoport

42 KULSO/TRIMMELT PID

PID2 beallitasok

Tovabbi informaciok

Uzemi adatok

Kapcsol6do informaciok

0126/0127

PID 1/2 kimeneti szabalyz6 érték

0128/0129

PID 1/2 referencia érték

0130/0131

PID 1/2 aktualis érték

0132/0133

PID 1/2 hiba érték

0170

Az analég kimenet szekvencia-programozassal meghatérozott
értéke

Elalvas funkcioé PID (PID1) szabalyozénal

Az elalvas funkcié frissitési ideje 2 ms.

Az alabbi blokkdiagram az elalvas funkcié engedélyezés/tiltas logikajat mutatja. Az
elalvas funkcio csak a PID szabalyzas aktivalasa esetén hasznalhaté.

Kapcs. Kompar. Kivalaszt
Kimeneti frekv. 1 NOT SEL— kés]
; -BELS® 6 es.
Motorford.szém—/ 1<2 DI ] = .'t"r
: 4023 2 : 2022 : Sset/Reset
9904 %alapjelAktiv | & 4024
PIDCtrlAktiv SIR -1
modulalas —| R
Vagy
Kompar. 5320 (B1) 7 <1 1)
A - Va 1 = Elalvas
0132 —|1 NOT SEL_KlvaIaSZt késl. 5320 (B2) | — gy ki
1>2 - BELSOH K ' StartRg <1 [~ aktivalasa
4025 —2 D!'I—c — - 0= Alvd
C - .
4022 4026 Uzemmod

Motorfordulatszam: A motor aktualis fordulatszama
Y%alapjelAktiv: A % alapjel (EXT REF2) hasznélata. Lasd a 1102 paramétert.

PIDCtrlAktiv: 9902 a PID CTRL.
modulalas: Az inverter IGBT vezérlés mikodik.
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Példa

Az alabbi idédiagramm az elalvasi funkcié mikédését szemlélteti.
Motorfordulatszam

Aktualis érték

Elalvasiszint\ /N . | SLEEP MODE]| |

tq = elalvas késleltetés, 4024. paraméter
twg = felébredés késleltetés, 4026 paraméter

<ty ‘ Iy

A kije:IzéSn megjelend széveg

par. 4023

Ebredési eltérés
par. 4025

Elalvas funkcié egy PID szabalyzott nyomasfokozé szivattyunal (ha a 4022
paraméter értéke INTERNAL): A vizfogyasztas éjjel lecsokken, igy a PID folyamat
szabalyz6 csokkenti a motor fordulatszamat. A csérendszer természetes
veszteségei és a centrifugal szivattyu kis fordulatszamnal val6 alacsony hatasfoka
miatt, a motor nem all meg, hanem tovabb forog. Az elalvas funkcié észleli az
alacsony fordulatszamot és megallitja a szivattyu szlikségtelen forgatasat az elalvas
késleltetési id6 leteltével. A hajtas alvas modba valt, tovabb figyelve a nyomast. A
szivattyu ujraindul, ha a nyomas a megengedett minimum érték ala csokken, és a
feléledés késleltetési idb letelt.

Beallitasok
Paraméter Kapcsolodé informacidk
9902 PID szabalyozas aktivalasa
4022...4026, 4122...4126 Elalvasi funkcié bedllitasai

Tovabbi informaciok

Figyelmeztetés Kapcsolodé informaciok

PID SLEEP PID alvas Alvé lizemmad

Paraméter Kapcsolodé informacidk

1401 PID elalvasi funkcio allapotanak jelzése relékimeneten
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Motorhofok mérés standard be-/kimeneten

A fejezet a motorh6fok mérését ismerteti, ha a hajtas be-/kimeneti vezérlé
sorkapcsait hasznalja.

A motorhéfok az analdg be- és kimenethez csatlakoztatott PT100 vagy PTC
érzekelSkkel mérhet6.

Egy érzékel6 Harom érzékelé

— 3 o AN
: | Al o o
Motor L " Motor o __|GND
: —GND K |
. T T 7T ] -
] a il | AO
‘ —— AO . -
) _|GND
GND X N
10 nF _iE_

10nF,l__ JT;

f FIGYELEM! Az IEC 664 alapjan a motor hdmérseéklet érzékel6jének bekotése

kettds, vagy megerdsitett szigetelést igényel a motor fesziiltség alatt Iév6 részei és
az érzékeld kozott. A megerdsitett szigetelés 8 mm hézagot és kuszdéaramutat jelent
(400/500 VAC berendezésnél). Ha a beépités nem felel meg a kdvetelményeknek

* abe-/kimeneti sorkapcsokat érintésvédelemmel kell ellatni és azokat nem szabad
mas berendezéshez csatlakoztatni;

vagy
+ a hémérséklet érzékel6t el kell szigetelni a be-/kimeneti sorkapcsoktol.
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A motorh&fok mérését PTC és termisztor relé hasznalataval is elvégezheti a hajtas
+24 V DC tapfesziiltsége és egy digitalis bemenet k6zott. Az alabbi abra ezt a
bekotést mutatja.

3501 par. = THERM(0) vagy THERM(1)

Termisztor
relé

‘}‘3& - Ipn.5
- i

—| +24 VDC
i 1

FIGYELEM! Az IEC 664 alapjan a termisztor - digitalis bementre t6rténd bekotéskor
- kettds, vagy megerdsitett szigetelést igényel a motor feszlltség alatt |évé részei és
az érzékeld kozott. A megerdsitett szigetelés 8 mm hézagot és kuszdéaramutat jelent
(400/500 V AC berendezésnél).

Ha a termisztor beépitése nem felel meg az el6irasoknak, akkor a hajtas tébbi be-/
kimeneti sorkapcsat érintés elleni védelemmel kell ellatni, vagy termisztor relét kell
hasznalni a termisztor digitalis bemenetektdl vald szigetelésére.

Beallitasok
Paraméter Kapcsolodé informaciok
13 ANALOG BEMENETEK Analég bemenet bedllitasai
15 ANALOG KIMENETEK Analég kimenet bedllitasai
35 MOTOR HOFOK MERES Motorhéfok mérési beallitasok
Egyéb
A motoroldalon a kabelarnyékolast féldelni kell 10 nF-os kondenzatoron keresztil. Ha ez nem
lehetséges, akkor az arnyékolast nem szabad bekétni.

Tovabbi informaciok

Uzemi adat Kapcsol6dé informaciok
0145 Motorhé&fok
Figyelmeztetés/hiba Kapcsolodo informaciok
MOTOR TEMP Motor h6fok/MOT | Tulzott motorh&fok
OVERTEMP Motor héfok
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Mechanikus fék vezérlés
Mechanikus féket a motor és a hajtott gép allé helyzetben valé régzitésére
hasznalhatja, mikor a hajtas kikapcsolt vagy feszlltségmentes allapotban van.

Példa
Az alabbi abran példat lathat a mechanikus fék vezérlésére.

funkciéval rendelkezd hajtast beépitik, kielégiti-e a személyi biztonsagi elbirasokat.
Vegyék figyelembe, hogy a frekvenciavalté (komplett vagy alap hajtasmodul az IEC
61800-2 dokumentumban szereplé meghatarozasok szerint) a gépekre vonatkozé
europai iranyelv és a kapcsolddé harmonizalt szabvanyok értelmében nem
tekinthet6 biztonsagos berendezésnek, kdvetkezésképpen a teljes gép biztonsagat
nem szabad a frekvenciavalto specialis tulajdonsagaira (példaul a fék vezérlési
funkcidra) alapozni, hanem azt az adott alkalmazassal kapcsolatos specialis
elbirasok szerint kell megvalodsitani.

c FIGYELEM! Ellenérizni kell, hogy a gép (berendezés), melybe a fék vezérlési

A fékvezérld logika része a hajtas . . ,
felhasznaldi programnak. A
tapellatast és a bekotéseket a
felhasznalénak kell elvégeznie.

- A fék vezérlése az RO
relékimeneten keresztll torténik

ROCOM

RONC :l
-

RONO
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Miikodési idédiagram
Az alabbi idédiagram a fékvezérlés miikodését illusztralja. Lasd az Allapot
valtozasok fejezetet a 127. oldalon.

1 4

Inditasi parancs

Kils6 fordulatszam-
alapjel

Inverter-modulalas

2

Motor magnesezve | fmd

Féknyitas-parancs \
(relékimenet/

I
\
i
\
\
\
\
\
\
\
\
elékimer |
digitalis kimenet) |
fod 3
—

alapjel (aktualis
motor fordulatszam)

\
Bels6 fordulatszam- |
\
\

Iimenet / Nyomaték

I/Ty  Féknyitas aramerésség/nyomaték (4302)

tma  Motorméagnesezés késleltetése (4305 paraméter)
tod Fék nyitas késleltetése (4307 paraméter)

n.s  Fék zarasi fordulatszam (4303 paraméter)

fcg  Mechanikus fék zarasanak késleltetése
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Barmely allapotbdl
!

NINCS
MODULALAS | ——0/0/1

=

RFG = Rampa Funkcid
Generator a fordulatszam-
szabalyoz6 hurokban
(alapjel kezelés).

VY

FEK
NYITVA L 1/1/0

Lq_
A

RFG BEMENET 5
KIOLDAS |— 1/1/0

+

RFG BEMENET
NULLAZAS | ——1/1/1

|
-7 A

ZAR
FEK — 0/1/1

- NN: Allapot neve
- X/Y/Z: Allapotkimenetek/miiveletek

amig a fék nem zarodik.

4) Start=0
5) Start=0
6) Start=1

8) Start=1

Allapot (Szimbdlum Xz )

X =1 Féknyitas. Fesziltség ala kerul a fék vezérlésére bedllitott relékimenet.
Y =1 Eréltetett inditas. A kiilsé inditojel allapotaval ellentétben a funkcié tartja a belsé inditojelet,

Z=1 Rampa nullazas. Nulldzza az alkalmazott (belsd) fordulatszam alapjelet felfutd él mentén.

Allapot valtozas feltételei (Szimbolum mmm )

1) Fékvezérlés aktiv 0-> 1 VAGY Inverter modulal = 0
2) Motor felmagnesezve = 1 ES a hajtas miikddik = 1
3) Fék nyitva ES a féknyitas késleltetése letelt ES start = 1

7) | Tényleges motorfordulatszam| < Fékzarasi sebesség ES start = 0

9) Fék zarva ES a fék zarasi késleltetése letelt = 1 ES start = 0

Beallitasok

Paraméter Kapcsolodé informaciok

1401/1805 Mechanikus fék aktivalasa a relé/digitalis kimeneten
keresztul

2112 Nulla fordulatszam késleltetése

43 MECH FEK VEZERLES csoport Fékezési funkcié beallitasai
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Léptetés

A Léptetd funkcio jellemzben egy gépcsoport ciklikus mozgasanak vezérlésére
alkalmazhaté. Egy nyomégombbal vezérlhet6 a hajtast a teljes ciklus alatt:
lenyomva a hajtas elindul, felgyorsit az el6re beallitott fordulatszamra, az elére
beallitott id6 alatt. A nyomdgombot elengedve a hajtas nulla fordulatszamra lassit,
az eldre bedllitott id6 alatt.

Az alabbi abra és tablazat a hajtas mikoédésének logikajat mutatja. Bemutatja,
hogyan valt a hajtds normal tzemre (= Léptetés aktivalt), mikor a hajtas start
parancsot kap. Léptet par. = Lépteté bemenet allapota, Start par. = Hajtas start
parancs allapota.

A frissitési id6 2 ms.

Fordulatszém A

o
|
L .
| | | \ I
I o
T T T T T T T T »
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 1213 14 15 16 ¢

Fazis Léptet | Start Leiras
par. par.
1-2 1 0 A hajtas a léptetés fordulatszamra gyorsit a Léptetés funkcié gyorsitasi rampaja szerint.
2-3 1 0 A hajtas a Iéptetés fordulatszamon fut.
3-4 0 0 A hajtas nulla fordulatszamra lassit a léptetés funkcié rampaja szerint.
4-5 0 0 A hajtas all.
5-6 1 0 A hajtas a Iéptetés fordulatszamra gyorsit a Léptetés funkcié gyorsitasi rampaja szerint.
6-7 1 0 A hajtas a Iéptetési fordulatszamon fut.
7-8 X 1 A normal tUzem felllbiralja a Iéptetést. A hajtas felgyorsul a fordulatszam alapjelre a
megfelel6 gyorsitasi rampa szerint.
8-9 X 1 A normal Gizem fellil biralja a Iéptetést. A hajtas a fordulatszam alapjelen fut.
9-10 0 0 A hajtas nulla fordulatszamra lassit az aktiv lassitasi rampa szerint.
10-11 0 0 A haijtas all.
11-12 X 1 A normal lizem felll biralja a Iéptetést. A hajtas felgyorsul a fordulatszam alapjelre a
megfelel6 gyorsitasi rampa szerint.
12-13 X 1 A normal Gzem fellil biralja a Iéptetést. A hajtas a fordulatszam alapjelen fut.
13-14 1 0 A hajtas a léptetés fordulatszamra lassit, a Iéptetés funkcié lassitasi rampéja szerint.
14-15 1 0 A hajtas a léptetési fordulatszamon fut.
15-16 0 0 A hajtas nulla fordulatszamra lassit a léptetés funkcié rampaja szerint.

x = az éllapot ,1” vagy ,0” is lehet.
Megjegyzés: Start parancs esetén a léptetési funkcié nem mikddik.
Megjegyzés: A léptetési fordulatszam felllbiralja az allandé fordulatszamokat.

Megjegyzés: A |éptetési funkcidé akkor is rampaval all le, ha a 2702 STOP
SELECTION paraméternél COAST értéket valaszt.
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Megjegyzés: A rampa lekerekitési id6 nullara csdkken Iéptetés kdzben (lineéris

rampa).

A léptetési funkcio Iéptetési fordulatszamként a 7. allando fordulatszamot, tovabba a
2. gyorsitasi/lassitasi rampa part hasznalja.

Az 1. és 2. léptetési funkcidt terepi buszon keresztll is aktivalhatja. Az 1. |éptetési
funkcié a 7. allandé fordulatszamot, a 2. Iéptetési funkcié pedig a 6. allandé
fordulatszamot hasznalja. Mindkét funkciénal a 2. gyorsitasi/lassitasi rampa par

kerilt hasznalja.

Beallitasok

Paraméter Kapcsolodoé informaciok

1010 Léptetés aktivalas

1208 Léptetési fordulatszam

12081 1207 Terepi buszon keresztil aktivalt Iéptetési fordulatszam a Iéptetési funkcidohoz

2112 Nulla fordulatszam késleltetés

2205, 2206 Gyorsitasi és lassitasi rampa idék

2207 Gyorsitasi és lassitasi rampa lekerkitési id6 nullara csdkken léptetés kdzben
(linearis rampa).

Tovabbi informaciok

Uzemi adatok Kapcsolodo informaciok

0302 Léptetés aktivalasa terepi buszon

1401 Léptetési funkcio allapotanak kijelzése relékimeneten
1805 Léptetési funkcié allapotanak kijelzése digitalis kimeneten
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Idozités funkcio

A hajtas szamos funkci6ja mikodtethet6 idévezérléssel, példaul: start/stop és EXT1/
EXT2 vezérlés. A hajtas a kdvetkezbket biztositja:

* 4 inditasi és leallitasi id6 (START TIME 1...4, STOP TIME 1...4)
+ 4 inditasi és leallitasi nap (START DAY 1...4, STOP DAY 1...4)

* 4 id6ézitett funkcid a kivalasztott 1...4 idéperiddusok 6sszegydjtésére (TIMED
FUNC 1...4)

* booster mikddési idétartama (az id6zitett funkcidhoz kapcsolddé kiegészitd
booster idd).

Az idézitési funkcio tdébb idéperiodushoz kapcsolhato:

TIME PERIOD 1

3602 START TIME 1
3603 STOP TIME 1
3604 START DAY 1
3605 STOP DAY 1

TIME PERIOD 2
3606 START TIME 2 TIMED FUNC 1
3607 STOP TIME 2
3608 START DAY 2 3626 TIMED FUNC 1 SRC
3609 STOP DAY 2
TIMED FUNC 2
TIME PERIOD 3 3627 TIMED FUNC 2 SRC
3610 START TIME 3
3611 STOP TIME 3 TIMED FUNC 3

3612 START DAY 3

3613 STOP DAY 3 3628 TIMED FUNC 3 SRC

TIME PERIOD 4 TIMED FUNC 4

3614 START TIME 4 3629 TIMED FUNC 4 SRC
3615 STOP TIME 4
3616 START DAY 4
3617 STOP DAY 4

BOOSTER
3622 BOOSTER SEL

3623 BOOSTER TIME

Az id6zitett funkcio altal kivaltott paramétereket egyszerre csak egy idézitett
funkciéhoz lehet kotni.

1001 EXT 1 COMMANDS
TIMED FUNC 1 1002 EXT 2 COMMANDS

3626 TIMED FUNC 1 SRC 1102 EXT1/EXT2 SEL
1201 CONST SPEED SEL

TIMED FUNC 2 1209 TIME MODE SEL

3627 TIMED FUNC 2 SRC 1401 RELAY OUTPUT 1

4027 PID PARAM SET

4228 ACTIVATE

8402 SEQ PROG START

8406 SEQ LOGIC VAL 1
8425/35/45/55/65/75/85/95 ST 1...8 TRIG TO ST 2
8426/36/46/56/66/76/86/96 ST 1....8 TRIG TO ST N
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Példa

A légkondicionalas hétkdéznapokon 8:00- t6l 15:30-ig, vasarnap pedig 12:00-tol
15:00-ig kapcsol be. A hosszabbitas kapcsol6 lenyomasakor a Iégkondicionalas
tovabbi egy 6raig mikodik.

Paraméter Beallitas
3602 START TIME 1 08:00:00
3603 STOP TIME 1 15:30:00
3604 START DAY 1 HETFO
3605 STOP DAY 1 PENTEK
3606 START TIME 2 12:00:00
3607 STOP TIME 2 15:00:00
3608 START DAY 2 VASARNAP
3609 STOP DAY 2 VASARNAP
3623 BOOSTER TIME 01:00:00
Beallitasok
Paraméter Kapcsolodé informaciok
36 IDOZITETT FUNKCIOK Idézitett funkciok beallitasa
1001, 1002 Idézitett start/stop vezérlés
1102 Id6zitett EXT1/EXT2 valasztas
1201 1. allandé fordulatszam idézitett bekapcsolasa
1209 Idézitett fordulatszam valasztas
1401 Idézitett funkcioé allapota RO relékimeneten
1805 Idézitett funkcié allapota DO digitalis kimeneten
4027 PID1 id6zitett paraméterkészlet kivalasztasa
4228 Id6ézitett kiilsé PID2 aktivalasa
8402 Idézitett szekvencia programozas aktivalasa
8425/8435/.../8495 Szekvencia programozas allapot moédositasanak kivaltasa idézitett
8426/8436/.../8496 funkciéval

Id6zitd

A hajtas inditasa és leallitasa is vezérelhet6 idézit6é funkcidival.

Beallitasok
Paraméter Kapcsolodoé informaciok
1001, 1002 Start/stop forras
19 IDOZiz0 ES SZAMLALO |dézit6 inditashoz és leallitashoz

Tovabbi informaciok

Uzemi adatok Kapcsolodoé informaciok

0165 Inditas/leallitas vezérlés szamlalo
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Szamlaloé

A hajtas ledllitasa és inditasa vezérelhetd a szamlalo funkcioval. A szamlalo funkcio
szekvencia programozaskor szintén hasznalhato allapotmodositoként. Lasd a
Szekvencia programozas fejezetet a 132. oldalon.

Beallitasok
Paraméter Kapcsolodoé informaciok
1001, 1002 Start/stop forras
19 IDOZiZ0 ES SZAMLALO Szamlalé az inditashoz és leallitashoz
8425, 8426/ 8435, 8436 /..../ Szamlald, mint allapotmddosité jel a szekvencia programozashoz
8495, 8496

Tovabbi informaciok

Uzemi adatok Kapcsol6dé informaciok

0166 Inditasi/leallitasi vezérlé impulzus szamlalasa

Szekvencia programozas

A hajtas beprogramozhaté szekvencia végrehajtasara, mikdzben az 1...8
uzemallapotok kozott valtogat. A felhasznalé meghatarozhatja a miikbdés szabalyait
a teljes szekvenciara vagy az egyes Uzemallapotokra vonatkozéan. Egy konkrét
Uzemallapot szabalyai akkor érvényesek, ha a szekvencia program aktiv és a
program az adott lzemallapotban van. Az egyes Uzemallapotokra vonatkozo
szabalyok a kdvetkezék:

» MUkddésre, leallitasra és iranyvaltasra vonatkozé parancsok a hajtas szamara
(elére/hatra/stop)

» Felfutasi és lefutasi id6

* Haijtas alapjel forras

+ Allapot idétartama

* Relékimenet/digitalis kimenet/analdég kimenet allapota

» Jelforras a kdvetkezd allapotba torténd atkapcsolashoz

» Jelforras barmely allapotba (1...8) térténd atkapcsolashoz.

Az egyes Uzemallapotok is képesek aktivalni a hajtas kimeneteit, hogy jelzést
adjanak kuils6 készllékeknek.

A szekvencia programozas lehetbvé teszi az allapotok atvaltasat a kdvetkezd vagy
egy kivalasztott allapotba. Az allapotmddositas aktivalhatd példaul idézitett- és
fellgyeleti funkciokkal, digitalis bemenetekkel.

A szekvencia programozas alkalmazhato6 egyszeriibb keverd, tovabba bonyolultabb
cséveéld alkalmazasoknal is.

A programozas elvégezhetd vezérlépanelrdl vagy szamitogéprél. Az ACS350-hez
DriveWindow Light 2.50 (vagy Ujabb verziéj) szamitégépes program is hasznalhato,
mely grafikus szekvencia programozasi modult tartalmaz.
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Megjegyzés: Alapértelmezés szerint a szekvencia programozasi paraméterek akkor
is moédosithatok, ha a szekvencia programozasi funkcio be van kapcsolva. A
szekvencia programozasi paraméterek beallitasat kdvetden ajanlatos a
paramétereket zarolni a 7602 PARAMETER LOCK paraméterrel.

Beallitasok

Paraméter Kapcsol6do informaciok

1001/1002 Inditasra, ledllitasra és iranyvaltasra vonatkoz6 parancsok az EXT1/
EXT2 szamara

1102 EXT1/EXT2 valasztas

1106 REF?2 forras

1201 Allandé fordulatszam inaktivalasa. Az allandé fordulatszam minden
esetben felllirja a szekvencia programozas alapjelét.

1401 Szekvencia programozas allapota relékimeneten

1501 Szekvencia programozas allapota analdég kimeneten

1601 Futas engedélyezés aktivalasalinaktivalasa

1805 Szekvencia programozas allapota digitalis kimeneten

19 IDOZiZ0 ES SZAMLALO | Allapotmédositas a szamlalé hatarértéke szerint

36 IDOZITETT FUNKCIOK | Idézitett allapotmédositas

2201....2207 Gyorsitas/lassitas rampa id6 beallitasa

32 FELUGYELET Felligyeleti beallitasok

4010/4110/4210 Szekvencia programozas éllapota PID alapjelként

84 SZEKVENCIALIS PROG | Szekvencia programozasi beallitasok

Tovabbi informaciok

Uzemi adatok Kapcsolodoé informaciok

0167 Szekvencia programozasi allapot

0168 Szekvencia programozas aktiv allapota

0169 Aktualis allapot id6szamlalo

0170 Analég kimenet — PID alapjel szabalyozé értéke

0171 Végrehajtott szekvencia szamlalo

Program jellemz&k



134

Az alabbi folyamatabra az allapotvaltasokat szemlélteti szekvencia programozaskor.

1

(par. 8420...8424)

I T~
Szekvencia-programozas o
ENGEDELYEZES 0167 bit 0 =1
1. ALLAPOT

0168 = 1 (1. 4llapot)

<1

—~

R

Menj N allapotba (par. 8426, 8427T Menj 2. allapotba (par. 8425)*

,N” allapot

2. ALLAPOT
(par. 8430..0,8434)

—— 0168 = 2 (2. allapot)

<1

—~

Menj N allapotba (par. 8436, 8437T Menj 3. allapotba (par. 8435)*

N

.N” allapot

3. ALLAPOT
(par. 8440..0,8444)
|

0168 = 3 (3. 4llapot)

~

Menj N allapotba (par. 8446, 8447

Menj 4. allapotba (par. 8445)*

N

.,N” allapot

4. ALLAPOT
(par. 8450..0,8454)

——— 0168 = 4 (4. allapot)

<1

~

Menj N allapotba (par. 8456, 8457* Menj 5. allapotba (par. 8455)*

R

.N” allapot

5. ALLAPOT
(par. 8460..0,8464)

0168 = 5 (5. 4llapot)

<1

—~

N

Menj N allapotba (par. 8466, 8467T Menj 6. allapotba (par. 8465)*

.N” allapot

6. ALLAPOT
(par. 8470..0,8474)

0168 = 6 (6. allapot)

<1

—~

Menj N allapotba (par. 8476, 8477T Menj 7. allapotba (par. 8475)*

R

.N” allapot

7. ALLAPOT
(par. 8480..0,8484)

—— 0168 = 7 (7. 4llapot)

<1

—~

Menj N allapotba (par. 8486, 8487T Menj 8. allapotba (par. 8485)*

N

,N” allapot

8. ALLAPOT
(par. 8490..0,8494)

——— 0168 = 8 (8. allapot)

<1

—~

N

,N” allapot

Menj N allapotba (par. 8496, 8497T Menj 1. allapotba (par. 8495)*

NN = Allapot
X X = Uzemi adat

*Az ,N” allapotra valtas magasabb prioritasu, mint a kdvetkez6 allapotra valtas.
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A szekvencia programozas aktivalva DI1 digitalis bemeneten.

Szekvencia inditas

Allapotmédositas jele

135

ST1: A hajtas elindul az ellenkez§ irdnyba —50 Hz alapjellel és 10 s felfutasi id6vel.
Az 1. allapot 40 masodpercig aktiv.

ST2: A hajtas felgyorsul 20 Hz-re 60 masodperc felfutdsi idével. Az 2. allapot 120
masodpercig aktiv.

ST3: A hajtas felgyorsul 25 Hz-re 5 masodperc felfutasi idével. A 3. allapot addig

aktiv, amig a szekvencia programozast le nem tiltjak, vagy amig a boostert be nem

kapcsolja a DI2 digitalis bementen keresztl.

ST4: A hajtas felgyorsul 50 Hz-re 5 masodperc felfutasi idével. A 4. allapot 200

masodpercig aktiv, majd ezt kdvetden visszakapcsol a 3. allapotba.

Paraméter Beallitas Kapcsol6dé informaciok
1002 EXT2 COMMANDS SEQ PROG Inditas, leallitas és iranyvaltas parancs EXT2 szamara
1102 EXT1/EXT2 SEL EXT2 EXT2 aktivalas
1106 REF2 SELECT SEQ PROG Szekvencia programozas kimenet REF2 formajaban
1601 RUN ENABLE NOT SEL Futas engedélyezé bemenet nincs hasznalva
2102 STOP FUNCTION RAMP Felfutas leallitasa
2201 ACC/DEC 1/2 SEL SEQ PROG 8422/...8452 paraméter altal meghatérozott felfutas
8401 SEQ PROG ENABLE | MINDIG Szekvencia programozas engedélyezve
8402 SEQ PROG START DI1 Szekvencia programozas aktivalasa digitalis bementen (DI1)
8404 SEQ PROG RESET DI1(INV) Szekvencia programozas nyugtézasa (azaz nyugtézas az 1. allapotba,
ha DI1 bemenet megsziinik (1 -> 0)
ST1 ST2 ST3 ST4 Kapcsolodo
Par. Beallitas | Par. | Beallitas | Par. | Beallitas | Par. | Beallitas | informaciok
8420 ST1 REF SEL | 100% 8430 | 40% 8440 | 50% 8450 | 100% Allapot alapjel
8421 ST1 START 8431 | START 8441 | START 8451 | START Futtatas, forgasirany-
COMMANDS REV FRW FRW FRW és ledllitasi parancs
8422 ST1 RAMP 10s 843260 s 8442 |5s 8452 |5s Felfutasi id6
8424 ST1 CHANGE [40s 84341120 s 8444 8454|200 s Allapotmédositas
DLY késleltetése
8425 ST1 TRIGTO | CHANGE | 8435 CHANGE 8445 | DI2 8455
ST2 DLY DLY )
8426 ST1 TRIGTO | NOT SEL | 8436 | NOT SEL | 8446| NOT SEL | 8456 | CHANGE | Allapotmddositas
STN DLY kivalto jele
8427 ST1 STATEN | - 8437 - 8447 | - 8457 |3
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2. példa:
A hajtas csévélét vezérel 30 szekvenciaval.

Szekvencia programozas aktivalva a DI1 digitalis bemenettel.

ST2 (hiba: ST8

ST1 ST2 ST4 ST2 ST4 ST2 ST4

felfutas
—
A1l +15% -
Al1 + 10%
Al1
— ST8
Al1-10% ERROR
Al1 -15%
b — 3
RO : |
Szekvencia inditas Hiba

ST1: A hajtas elindul Al1 (Al1 + 50% - 50%) alapjellel a 2. felfuté rampaval. Az
alapjel elérésekor az allapot atvalt a kdvetkezdre. Valamennyi relé- és analég
kimenet alapallapotban.

ST2: A hajtas felgyorsul Al1 + 15% (Al1 + 65% -50%) alapjerel 1.5 mp felfutasi
idével. Az alapjel elérésekor az allapot atvalt a kovetkezére. Amennyiben az alapjel
elérése nem kovetkezik be 2 mp-en belll, az allapot atvalt a 8. allapotra (hiba).

ST3: A hajtas lelassul Al1 + 10% (Al1 + 60% - 50%) alapjellel és nulla masodperc
lefutasi idével V). Az alapjel elérésekor az allapot atvalt a kévetkezére. Amennyiben
az alapjel elérése nem kovetkezik be 0,2 masodpercen beldl, ugy az allapot atvalt a
8. allapotra (hibaallapot).

ST4: A hajtas lelassul Al1 — 15% (Al1 + 35% - 50%) alapjellel és 1,5 masodperc
lefutasi id6vel. Az alapjel elérésekor az allapot atvalt a kbvetkezére. Amennyiben az
alapjel elérése nem kovetkezik be 2 masodpercen bellil, tgy az allapot atvalt a 8.
allapotra (hibaallapot). 2

ST5: A hajtas felgyorsul Al1 — 10% (Al1 + 40% -50%) alapjellel 0 masodperc
felfutasi idével V. Az alapjel elérésekor az allapot atvalt a kovetkezére. A szekvencia
szamlalo értéke eggyel n6. A szekvencia szamlaléra vonatkozo id6 elteltével az
allapot atvalt a 7. allapotra (szekvencia befejezve).

ST6: A hajtas alapjele és felfutasi ideje ugyanaz, mint a 2. allapotnal. A hajtas
allapota azonnal atvalt a 2. allapotra (a késleltetési idé6 0 masodperc).

ST7 (szekvencia befejezve): A hajtas leall az 1. lefutasi rampaval. DO digitalis
kimenet meghuz. Amennyiben a szekvencia-programozast inaktivalja a DI1 digitalis
bemenet lefuté éle, gy az allapot atvalt az 1. allapotra. Uj inditasi parancs a DI1
vagy a DI4 és a DI5 digitalis bemenettel (DI4 és DIS bemeneteket egyszerre kell
aktivalni) adhaté.
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ST8 (hibaallapot): A hajtas leall az 1. lefutasi rampaval. RO relékimenet meghuz.
Amennyiben a szekvencia programozast DI1 digitalis bemenet lefuté éle inaktivalja,
ugy atkapcsol az 1. allapotra. Uj inditéparancs a DI1 vagy a DI4 és a DI5 digitalis
bemenettel (DI4 és DI5 bemeneteket egyszerre kell aktivalni) adhaté.

o masodperc rampa id6 = a hajtas a lehetd leggyorsabban gyorsul/lassul.

2) Az allapot alapjelnek 0...100% kdz6tt, azaz a skalazott Al1 értéknek 15...85%
k6zott kell lennie. Ha Al1 = 0 alapjel = 0% + 35% - 50% = -15% < 0%.

Paraméter Beallitas Kapcsolodo informaciok
1002 EXT2 COMMANDS | SEQ PROG Inditas, leallitas és iranyvaltas parancsok az EXT2 szamara
1102 EXT1/EXT2 SEL EXT2 EXT2 aktivalas

1106 REF2 SELECT

Al1+SEQ PROG

Al1 analég bemenet és a szekvencia programozas kimenet
kiegészitése REF2 formajaban.

1201 CONST SPEED SEL | NOT SEL Allandé fordulatszamok inaktivalasa

1401 RELAY OUTPUT 1 SEQ PROG RO relékimenet vezérlése 8423/.../8493 paraméter szerint

16017 RUN ENABLE NOT SEL Futéds engedélyezf jel nincs hasznalatban

1805 DO SIGNAL SEQ PROG DO digitalis kimenet vezérlése 8423/.../8493 paraméter szerint

2102 STOP FUNCTION RAMP Felfutas leallitasa

2201 ACC/DEC 1/2 SEL SEQ PROG Felfutas a 8422/.../8492 paraméter szerint

2202 ACCELER TIME 1 1s 1. gyorsitasi/lassitasi rampa id6

2203 DECELER TIME 1 Os

2205 ACCELER TIME 2 20s 2. gyorsitasi/lassitasi rdmpa id6

2206 DECELER TIME 2 20s

2207 RAMP SHAPE 2 5s 2. gyorsitasi/lassitasi rampa lekerekitése

3201 SUPERV 1 PARAM | 171 Szekvencia szamlalé (0771 SEQ CYCLE CNTR) felugyelet

3202 SUPERV 1LIMLO |30 Fellgyelet als6 hatarérték

3203 SUPERV 1 LIM HI 30 Fellgyelet felsé hatarérték

8401 SEQ PROG ENABLE | EXT2 EXT2-vel engedélyezett szekvencia programozas

8402 SEQ PROG START | DI1 Szekvencia programozas aktivalasa digitalis bementen (DI1)

8404 SEQ PROG RESET | DI1(INV) Szekvencia programozas nyugtazasa a DI1 (INV) invertalt digitalis
bemeneten

8406 SEQ LOGIC VAL 1 Dl4 1. logikai érték

8407 SEQ LOGIC OPER 1| AND M(kodés az 1. és a 2. logikai érték kozott

8408 SEQ LOGIC VAL 2 |DI5 2. logikai érték

8415 CYCLE CNT LOC ST5 TO NEXT Szekvencia szamlalé aktivalasa, azaz a szekvencia szamlalo értéke
névekszik mindegy egyes alkalommal, amikor az allapot az 5-rél a 6-ra
valtozik.

8416 CYCLE CNT RST STATE 1 Szekvencia szamlalé nyugtazasa az 1. allapotba torténd atmenet soran
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ST1 ST2 ST3 ST4 Kapcsol6édé
Par. Beallitas Par. | Beallitas | Par. | Beallitas | Par. | Beallitas | informaciok
8420 ST1 REF | 50% 8430 | 65% 8440 | 60% 8450 | 35% Allapot alapjel
SEL
8421 ST1 START FRW | 8431 | START 8441 | START 8451 | START Inditas, leallitas és
COMMANDS FRW FRW FRW forgasirany
8422 ST1 -0.2 (2. felfutas | 8432 |[1,5s 8442 [0's 8452 [15s Felfutasi/lefutasi id6
RAMP és lefutas)
8423 ST1 OUT | R=0,D=0, 8433 | AO=0 8443 | AO=0 8453 | AO=0 Relé, digitalis és
CONTROL AO=0 analdg kimenet

vezérlés

8424 ST1 0s 8434 | 2s 8444 [02s 8454 | 2s Allapotmodositas
CHANGE DLY késleltetése
8425ST1 TRIG | ENTER 8435 | ENTER 8445 | ENTER 8455 | ENTER
TOST?2 SETPNT SETPNT SETPNT SETPNT
8426 ST1 TRIG | NOT SEL 8436 | CHANGE | 8446 |CHANGE | 8456 | CHANGE | .
TOSTN DLY DLY DLY Allapotmdédositas
8427 ST1 STATE 1 8437 |STATES | 6447 |STATES | 8457 |STATEs | Kvaltojele
STATE N

ST5 ST6 ST7 ST8 Kapcsolodo
Par. Beallitas Par. | Bedllitas | Par. | Beallitas | Par. | Beallitas | informaciok
8460 ST5 REF | 40% 8470 | 65% 8480 | 0% 8490 | 0% Allapot alapjel
SEL
8461 ST5 START FRW | 8471 | START 8481 | DRIVE 8491 | DRIVE Inditas, leallitas és
COMMANDS FRW STOP STOP forgasirany
8462 ST5 0s 8472 [15s 8482 [-0,1 (1. 8492 [-0,1(1. Felfutasi/lefutasi id6
RAMP felfutas és felfutas és

lefutas) lefutas)
8463 ST5 OUT | AO=0 8473 | AO=0 8483 | DO=1 8493 | RO=1 Relé, digitalis és
CONTROL analég kimenet
vezérlés

8464 ST5 02s 8474 |0's 8484 |0s 8494 |0s Allapotmédositas
CHANGE DLY késleltetése
8465 ST5 TRIG | ENTER 8475 |NOT SEL | 8485 | NOT SEL | 8495 | LOGIC
TO ST6 SETPNT VAL
8466 ST5 TRIG | SUPRV1 8476 | CHANGE | 8486 | LOGIC VAL | 8496 | NOT SEL | .
TOSTN OVER DLY Allapotmddositas
8467 ST5 STATE 7 8477 |STATE2 | 8487 |STATE1 | 8497 |STATE 1 | Kvaltojele
STATE N
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Uzemi adatok és paraméterek

A fejezet attekintése

Ez a fejezet az ACS350 mért izemi adatait és paramétereit ismerteti, minden
értékhez/paraméterhez megadja a terepi busz (TB) azonositéjat és a skalazashoz
szUkséges aranyt is. A leirdsban a paraméterek angol megnevezése alatt a magyar
megfelelbket is megtalalja.

Kifejezések és roviditések

Kifejezés

Definicio

Uzemi adat

A hajtas altal mért vagy szamitott értékek, melyet a felhasznald is felligyelhet.
Méddositasuk nem lehetséges. A 01...04 csoport tartalmazza az Gzemi adatokat.

Def

Paraméter gyari alapbedllitasa

Paraméter

Felhasznalé altal beallithatd utasitasok. A 10...99 csoportok a paramétereket
tartalmazzak.

Megjegyzés: A paraméter azonositdja egész szamként jelenik meg a Basic
vezérlépanelen, pl. a 1001 EXT1 COMMANDS COMM kivalasztas paraméter
"10" értékként jelenik meg (ennek egyenértékii TB megfelelje: FbEQ).

Terepi busz
skalazas

Terepi busz skalazas: A kijelzén lathaté érték és a soros kommunikacié soran
hasznalt egész szam kozotti skalazas.

Terepi busz cimek

Az FPBA-01 profibusz adapter, FDNA-01 DeviceNet adapter és FCAN-01 CANopen
adapter esetében lasd a terepi busz adapter modul felhasznaloi kézikdnyvét.

Terepi busz skalazas

Példa: Ha 2017 MAX TORQ 1 értékét kuls6 vezérls rendszerrél allitja be, az "1"
egész szamnak 0,1% felel meg. Minden olvasott és irt adat 16 bit felbontasra van
korlatozva (-32768...32767).

Uzemi adatok és paraméterek
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Kllonbo6zé makrok gyari értékei

Ha az alkalmazas makrét megvaltoztatjuk (9902 APPLIC MACRO), a paraméterek

értékeit a szoftver a gyari értékeikre allitja vissza. A kdvetkezd tablazat 6sszefoglalja
a paraméterek gyari értékeit kilonb6zé makréok esetén. Egyéb paraméterek esetén
a gyari ertékek minden makro esetében ugyanazok.

Index |Név/Valasztas ABB 3-WIRE ALTERNATE [MOTOR |HAND/ PID TORQ
STANDARD |(3- Valto iranya |POT AUTO CONTROL |CTRL
ABB vezetékes Motoros |Kézi-auto |[PID szab. [Nyomaték
standard pot szab
1001 |EXT1 COMMANDS [DI1,2 DIMP2P,3 |DI1F,2R DI1,2 DI1,2 DI1 DI1,2
1.tdvvez parancs
1002 |EXT2 COMMANDS ([Nincs Nincs Nincs Nincs DI5,4 DI5 DI1,2
2.tavvez parancs
1003 |DIRECTION REQUEST |REQUEST |REQUEST |REQUEST |REQUEST |[FORWARD [REQUEST
Forgasirany Véalaszthaté |Valaszthaté |Valaszthatd |Valaszthat6|Véalaszthaté|Elére Valaszthato
1102 |EXT1/EXT2 SEL EXT1 EXT1 EXT1 EXT1 DI3 DI2 DI3
Tav1/Tav2 kiv Tav1 Tav1 Tav1 Tav1
1103 |REF1 SELECT Al1 Al1 Al1 DI3U,4D |AI1 Al1 Al1
1 alapjel kiv (NC)
DI3F,4L
(NC)
1106 |REF2 SELECT Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 PID1OUT |AI2
2 alapjel kiv PID1
kimenet
1201 |CONST SPEED SEL |DI3,4 Dl4,5 DI3,4 DI5 Nincs DI3 Dl4
Allandé ford kiv
1304 |MINIMUM AlI2 0 0 0 0 20 20 20
Analég bem 2 min
1501 |AO1 CONTENT SEL (103 102 102 102 102 102 102
AO1 funkcié kiv
1601 |RUN ENABLE Nincs Nincs Nincs Nincs Nincs Dl4 Nincs
Futas eng jel
2201 |ACC/DEC 1/2 SEL |DI5 Nincs DI5 Nincs Nincs Nincs DI5
Rampa 1/2 valtas
3201 [SUPERV 1 PARAM |103 102 102 102 102 102 102
Figyelt param 3
3401 |[SIGNAL1 PARAM  |103 102 102 102 102 102 102
Kijelz valtozé 1
9902 |APPLIC MACRO ABB standard |3- Valté iranyd  |Motoros pot|Kézi-auto  [PID szab. |Nyomaték
Alkalmazas makro vezetékes szab
9904 |[MOTOR CTRL SKALAR: VEKTOR: [VEKTOR: VEKTOR: [VEKTOR: |VEKTOR: |VEKTOR:
MODE FREKV FORDSZ |FORDSZ FORDSZ |FORDSZ |FORDSZ [NYOM

Motor vez méd
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No.  Név/Erték Leiras Terepi busz
skalazas

01 UZEMI ADATOK A hajtas ellenérzéséhez sziikséges alapvetd értékek. (csak olvashatok)

0102 SPEED Motorfordulat szamitott értéke rpm-ben 1=1rpm
Fordulatszdm

0103 OUTPUT FREQ A hajtas kimeneti frekvenciajanak szamitott értékéke Hz-ben. (Gyarilaga | 1 = 0,1 Hz
Frekvencia kijelz6 Kimenet lzemmaddja mutatja.)

0104 CURRENT Mért motoraram A-ben. (Gyarilag a kijelzé Kimenet lzemmaddja mutatja.) | 1 =0,1 A
Aram

0105 TORQUE A motornyomaték szamitott értéke a motor névleges nyomatékanak %- | 1=0.1%
Nyomaték aban

0106 POWER kW-ban mért motorteljesitmény 1=0,1 kW
Teljesitmény

0107 DC BUS VOLTAGE Mért kozbenso6kori V DC fesziiltség 1=1V
DC busz fesz

0109 OUTPUT VOLTAGE Szamitott motorfesziltség V AC-ben 1=1V
Kimeneti fesz

0110 DRIVE TEMP Mért IGBT hémérséklet °C-ban 1=0,1°C
Frekv hé6m

0111 EXTERNAL REF 1 REF1 kiils6 alapjel RPM-ben vagy Hz-ben. A mértékegysége a 9904 1=0,1Hz/
1. tav alapjel MOTOR CTRL MODE paraméter beallitasatol fligg. 1 rpm

0112 EXTERNAL REF 2 REF2 %-ban megadott kiils alapjel. Hasznalattol figgéen 100% 1=0.1%
2. tav alapjel megfelelhet a maximalis motorfordulatnak, a motor névleges

nyomatékanak vagy a technoldgiai alapjel maximumanak.

0113 CTRL LOCATION Aktiv vezérlési hely. (0) LOCAL; (1) EXT1; (2) EXT2. Lasd a Helyi- és 1=1
Vezeérlési hely tavvezérlés 6sszevetése fejezetet a 96. oldalon.

0114 RUN TIME (R) Eltelt izemidd szamlalo (h). A szamlalé a vezérlépanel Paraméterek 1=1h
Uzemora (R) Uzemmaodjaban torélhetd, a FEL és LE nyilak egylittes megnyomasaval.

0115 KWH COUNTER (R) kWh szamlalo. A szamlalé a vezérlépanel Paraméterek izemmaodjaban | 1 =1 kWh
kWh szamlalé (R) tordélhetd, a FEL és LE nyilak egyiittes megnyomasaval.

0120 AN Al1 analég bemenet relativ értéke %-ban 1=0.1%

0121 AI2 Al2 analog bemenet relativ értéke %-ban 1=0.1%

0124 AO1 AO analég kimenet értéke mA-ben mérve 1=0,1mA

0126 PID 1 OUTPUT PID1 folyamat szabalyoz6 kimeneti értéke %-ban 1=0.1%
2. PID kim

0127 PID 2 OUTPUT PID2 szabalyozo kimeneti értéke %-ban 1=0.1%
2. PID kim

0128 PID 1 SETPNT Alapjel (referencia) a PID1 szabalyozohoz. A mértékegysége a 4006 -
2. PID alapj UNIT, 4007 UNIT SCALE és 4027 PID 1 PARAM SET paraméterek

beallitasaitol fugg.

0129 PID 2 SETPNT Alapjel (referencia) a PID2 szabalyozéhoz. A mértékegysége a 4106 -
2. PID alapj UNIT és 4707 UNIT SCALE paraméterek beallitasaitdl fiigg.

0130 PID 1 FBK A PID1 szabalyozé aktualis értéke. Mértékegysége a 4006 UNIT, 4007 | -
2.PID akt sz UNIT SCALE és 4027 PID 1 PARAM SET paraméterektdl fligg.

0131 PID2FBK A PID2 szabalyozé aktudlis értéke. A mértékegysége a 4706 UNIT és | -
2.PID akt sz

4107 UNIT SCALE paraméterek beallitasaitdl fligg.

Uzemi adatok és paraméterek
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No.  Név/Erték Leiras Terepi busz
skalazas
0132 PID 1 DEVIATION A PID1 szabalyoz6 alapjele és aktualis értéke kozotti eltérés. A -
2. PID eltérés mértékegysége a 4006 UNIT, 4007 UNIT SCALE és 4027 PID 1 PARAM
SET paraméterek beallitasaitol fugg.
0133 PID 2 DEVIATION A PID2 szabalyozé alapjele és aktualis értéke kozotti eltérés. -
2. PID eltérés Mértékegysége a 4706 UNIT és 4707 UNIT SCALE paraméterek
beallitasaitol fugg.
0134 COMM RO WORD Terepi busz kommunikacio relékimenet vezérlészé (decimalis). Lasd a 1=1
Komm ro sz6 1401 RELAY OUTPUT 1 paramétert.
0135 COMM VALUE 2 Terepi busz bejové adatok 1=1
Komm érték 1
0136 COMM VALUE 2 Terepi busz bejové adatok 1=1
Komm érték 2
0137 PROCESS VAR 1 34 KIJELZETT VALTOZOK paramétercsoport altal meghatarozott 1. -
1. foly valtozé Uzemi adat
0138 PROCESS VAR 2 34 KIJELZETT VALTOZOK paramétercsoport altal meghatarozott 2. -
2. foly valtozo Uzemi adat
0139 PROCESS VAR 3 34 KIJELZETT VALTOZOK paramétercsoport altal meghatarozott 3. -
3. foly valtozo Uzemi adat
0140 RUN TIME Futasidé szamlalé (ezer 6ra). Akkor szamlal, ha a hajtas Gzemel. A 1=0.01kh
Uzeméra szamlalo nem torélhetd.
0141 MWH COUNTER MWH szamlalé. A szamlalé nem torélhetd. 1=1MWh
kWh szamlalo
0142 REVOLUTION CNTR Motor fordulat szamlalé (millio fordulat). A szamlalo a vezérl6panel 1=1 Mrev
Ford szamlalo Paraméterek lizemmaddjaban tordlhetd, a FEL és LE nyilak egytittes
megnyomasaval.
0143 DRIVE ON TIME HI Hajtas vezérl6kartya bekapcsolasi ideje napokban. A szamlalé nem 1 =1 days
Uzemidé /nap torélhets.
0144 DRIVE ON TIME LO A hajtas vezérl6kartydjanak bekapcsolasi ideje 2 masodperces
Uzemidé /2mp intervallumokban mérve. (30 intervallum = 60 mp). A szamlalé nem
torélhetd.
0145 MOTOR TEMP Mért motorhéfok. Mértékegysége a 35 MOTOR HOFOK MERES 1=1
Motor héfok paraméterek altal kivalasztott érzékelbtipustdl figg.
0146 MECH ANGLE Szamitott mechanikai szdg 1=1
Mech szdg
0147 MECH REVS Mechanikai fordulatszam, azaz, a motortengely jeladé altal kiszamitott 1=1
Mech ford fordulatszama
0148 Z PLS DETECTED Jeladd nullimpulzus érzékeld. 0 = nem lelhetd, 1 = felismerve. 1=1
Erzékelt Z imp
0158 PID COMM VALUE 1 Terepi buszon érkezé PID szabalyozé (PID1 és PID2) adatok 1=1
PID komm érték1
0159 PID COMM VALUE 2 Terepi buszon érkezd PID szabalyozé (PID1 és PID2) adatok 1=1
PID komm érték2
0160 DI 1-5 STATUS Digitalis bemenetek allapota. Példa: 10000 = DI1 be, DI2...DI5 ki.
DI 1-5 allapot
0161 PULSE INPUT FREQ Impulzus bemenet értéke Hz-ben 1=1Hz
Impulz bem frekv
0162 RO STATUS Relé kimenet allapota. 1 = RO behuzott, 0 = RO elejtett. 1=1

Relé kim allapot
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143

No.  Név/Erték Leiras Terepi busz
skalazas
0163 TO STATUS Tranzisztoros kimenet allapota, ha a tranzisztoros kimenet digitalis 1=1
Tranz kim all kimenetként hasznalt.
0164 TO FREQUENCY Tranzisztoros kimenet frekvenciaja, ha a tranzisztoros kimenet frekvencia | 1 = 1 Hz
Tranz kim frekv kimenetként hasznalt.
0165 TIMER VALUE Idézitett start/stop id6zité értéke. Lasd a 19 IDOZiz0 ES SZAMLALO 1=0.01s
1d6zitd értéke paramétercsoportot.
0166 COUNTER VALUE Szamlalé start/stop impulzusszamlalé értéke. Lasd a 19 IDOZiz0 ES 1=1
Szamlalo értéke SZAMLALO paramétercsoportot.
0167 SEQ PROG STS Szekvencia programozas allapotszo értéke: 1=1
0. bit = ENABLED (1 = engedélyezve)
Bit 1 = STARTED
Bit 2 = PAUSED
Bit 3 = LOGIC VALUE (a 8406...8410 paraméterek éaltal definiélt logikai
mivelet).
0168 SEQ PROG STATE Szekvencia programozas aktiv allapota. 1...8 = 1...8. allapot. 1=1
Szekv prog all
0169 SEQ PROG TIMER Szekvencia programozas idészamlalojanak pillanatnyi allapota
Szekv prog id6z
0170 SEQ PROG AO VAL Analdg kimenet szekvencia programozassal meghatarozott szabalyozasi | 1 = 0.1%
Szekv pr AO ért értékei. Lasd a 8423 ST1 OUT CONTROL paramétert.
0171 SEQ CYCLE CNTR Szekvencia programozas végrehaijtott szekvenciainak értéke. Lasd a 1=1

Szekv cikl szaml

8415 CYCLE CNT LOC és 8416 CYCLE CNT RST paramétereket.

03 TB UZEMI ERTEKEK

Terepi busz kommunikacio adatszavai (csak olvashaték). Minden érték
egy-egy 16 bites adatszo.

Az adatszavak hexadecimalis formatumban jelennek meg a kijelz6n.

0301 FB CMD WORD 1 16 bites adatszd. Lasd a DCU kommunikacios profil fejezetet a 257.
oldalon.

0302 FB CMD WORD 2 16 bites adatsz6. Lasd a DCU kommunikacios profil fejezetet a 257.
oldalon.

0303 FB STS WORD 1 16 bites adatszd. Lasd a DCU kommunikéacios profil fejezetet a 257.
oldalon.

0304 FB STS WORD 2 16 bites adatsz6. Lasd a DCU kommunikacios profil fejezetet a 257.
oldalon.

0305 FAULT WORD 1 16 bites adatszo. A lehetséges okokkal, hibajavitassal és terepi busz

megfeleltetéssel kapcsolatban lasd a Hibakeresés fejezetet.

. bit = OVERCURRENT

. bit = DC OVERVOLT

. bit= DEV OVERTEMP

. bit = SHORT CIRC

. bit = Foglalt

. bit = DC UNDERVOLT

. bit=Al1 LOSS

. bit = Al2 LOSS

. bit=MOT OVERTEMP

Ol N[O || W|IN|~|O

. bit = PANEL LOSS
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No.  Név/Erték

Leiras

10. bit = ID RUN FAIL

11. bit = MOTOR STALL

12. bit = Foglalt

13. bit = EXT FAULT 2

14. bit = EXT FAULT 2

15. bit = EARTH FAULT

Terepi busz
skalazas

0306 FAULT WORD 2

16 bites adatsz6. A lehetséges okokkal, hibajavitassal és terepi busz
megfeleltetéssel kapcsolatban lasd a Hibakeresés fejezetet.

. bit = UNDERLOAD

. bit = THERM FAIL

...3. bit = Foglalt

. bit = CURR MEAS

. bit = SUPPLY PHASE

. bit = ENCODER ERR

. bit = OVERSPEED

O N[O~ N~ |O

. bit = Foglalt

9. bit = DRIVE ID

10. bit = CONFIG FILE

11. bit = SERIAL 1 ERR

12. bit = EFB CON FILE.

13. bit = FORCE TRIP

14. bit = MOTOR PHASE

15. bit = OUTP WIRING

0307 FAULT WORD 3

16 bites adatszo6. A lehetséges okokkal, hibajavitassal és terepi busz
megfeleltetéssel kapcsolatban lasd a Hibakeresés fejezetet.

0..0,2. bit = Foglalt

3. bit = INCOMPATIBLE SW

4..0,10. bit = Foglalt

11. bit = MMIO ID ERROR

12. bit = DSP STACK ERROR

13. bit = DSP T1...T3 OVERLOAD

14. bit = SERF CORRUPT /SERF MACRO

15. bit = PAR PCU 1/2 / PAR HZRPM / PAR Al SCALE / PAR AO SCALE
/ PAR FBUS MISS / PAR CUSTOM U/F

0308 ALARM WORD 1

16 bites adatszd. A lehetséges okokkal, hibajavitassal és terepi busz
megfeleltetéssel kapcsolatban lasd a Hibakeresés fejezetet.

A figyelmeztetés a teljes figyelmeztet6 sz torlésével nyugtazhatd: Adjon
nulla értéket a szonak.

0. bit = OVERCURRENT

1. bit = OVERVOLTAGE

2. bit = UNDERVOLTAGE

3. bit = DIRLOCK

Uzemi adatok és paraméterek




145

No.

Név/Erték

Leiras

4. bit =10 COMM

5. bit = Al1 LOSS

6. bit = Al2 LOSS

7. bit = PANEL LOSS

8. bit = DEVICE OVERTEMP

9. bit = MOTOR TEMP

10. bit = UNDERLOAD

11. bit = MOTOR STALL

12. bit = AUTORESET

13..0,15. bit = Foglalt

Terepi busz
skalazas

0309 ALARM WORD 2

16 bites adatsz6. A lehetséges okokkal, hibajavitassal és terepi busz
megfeleltetéssel kapcsolatban 14sd a Hibakeresés fejezetet.

A figyelmeztetés a teljes figyelmeztetd szo tériésével nyugtazhatd: Adjon
nulla értéket a szonak.

. bit = Foglalt

. bit = PID SLEEP

. bit=1D RUN

. bit = Foglalt

. bit = START ENABLE 1 MISSING

. bit = START ENABLE 2 MISSING

. bit = EMERGENCY STOP

. bit=ENCODER ERROR

O N[ W|N|>|O

. bit = FIRST START

9. bit = INPUT PHASE LOSS

10..0,15. bit = Foglalt

04 HIBANAPLO

Hibanaplé (olvashato)

0401

LAST FAULT
Utolso hiba

A legutolsé hiba kédja. A kddokat Iasd a Hibakeresés fejezetben. 0 =
Hibanaplé ures (kijelzén = NO RECORD).

0402

FAULT TIME 1
Hiba datum

A nap, amelyen az utolsé hiba tortént.

Datum — ha a valésidejl 6ra Uzemel. / Bekapcsolas utan eltelt napok
szama — ha nem hasznaljuk a valos idejl 6rat, vagy az nincs beallitva.

0403

FAULT TIME 2
Hiba idépont

Az id6, amikor az utolsé hiba tortént.

Assistant vezérlépanelen megjelené formatum: Valos idejli 66:pp:ss
formatumban — ha a valdsideji 6ra lizemel. / Bekapcsolas utan eltelt
napok szama (66:pp:ss, minusz a 0402 FAULT TIME 1 jel altal k6z6lt
napok szama) ha nem hasznaljuk a valésidejl 6rat, vagy az nincs
beéllitva.

Basic vezérl6panelen megjelend formatum: Bekapcsolasi idd 2
masodperces intervallumokban mérve (minusz a 0402 FAULT TIME 1 jel
altal kdzolt napok szama). 30 intervallum = 60 masodperc. Ha az értéke
pl. 514, ez 17 percnek és 8 masodpercnek felel meg (= 514/30).

0404

SPEED AT FLT
Kiesési fordulat

Motor fordulatszam rpm-ben az utolsé hiba térténtekor.

1=1rpm
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No.  Név/Erték Leiras Terepi busz
skalazas

0405 FREQ AT FLT Motor frekvencia Hz-ben az utolso hiba térténtekor 1=0,1Hz
Kiesési frekv

0406 VOLTAGE AT FLT Kdzbens6kori fesziiltség VDC-ben az utolsé hiba torténtekor 1=01V
Kiesési fesz

0407 CURRENT AT FLT Motor arama A-ben az utolsé hiba torténtekor 1=0,1A
Kiesési aram

0408 TORQUE AT FLT Motor nyomaték a motor névleges nyomatékanak szazalékaban az 1=0.1%
Kiesési nyomaték utolso hiba térténtekor

0409 STATUS AT FLT A hajtas allapota hexadecimalis formatumban a legutébbi hiba
Kiesési allapot keletkezésének idépontjaban

0412 PREVIOUS FAULT 2 Utolso elétti hiba kddja. A kédokat lasd a Hibakeresés fejezetben. 1=1
Korabbi hiba 1

0413 PREVIOUS FAULT 2 Utolso elétti hiba kddja. A kédokat lasd a Hibakeresés fejezetben. 1=1
Korabbi hiba 2

0414 DI 1-5 AT FLT Utolsoé hiba torténtekor a DI1...5 digitalis bemenetek (binaris) allapota.
DI 1-5 kies all
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Index Név/Valasztas

Leiras

Terepi busz
skalazas

10 START/STOP/IRANY

A kulsé inditas, leallitas és iranyvaltas vezérl6jelek forrasa

1001 EXT1 COMMANDS
1.tavvez parancs

Start/stop/forgasirdny parancsok forrasat adja meg az 1. kils6 vezérlési
helyhez (EXT1):

DI1,2

NOT SEL
Nincs

Nincs inditas, leallitas és iranyvaltas parancs forras

DI1

Inditas és a leallitas a DI1 digitalis bemeneten keresztiil. 0 = ledllitas, 1 =
inditas. A forgasirany a 1003 DIRECTION paraméter szerint (beallitas
REQUEST = FORWARD).

DI1,2

Inditas és a leallitas a DI1 digitalis bemeneten keresztil. 0 = ledllitas, 1 =
inditas. Forgasirany a DI2 digitalis bemenet szerint. 0 = el6re, 1 = hatra. A
forgasirany valtoztatasahoz a 7003 DIRECTION paraméter REQUEST
allapotban legyen.

DI1P,2P

Impulzus inditas a DI1 digitalis bemeneten keresztil. 0 -> 1: inditas. (A hajtas
inditasahoz a DI2 digitalis bemenetet aktivalni kell a DI1 impulzus el6tt.)
Impulzus leallitas a DI2 digitalis bemeneten keresztil. 1 -> 0: leallitas. A
forgasirany a 1003 DIRECTION paraméter szerint (beallitas REQUEST =
FORWARD).

DI1P,2P,3

Impulzus inditas a DI1 digitalis bemeneten keresztiil. 0 -> 1: inditas. (A hajtas
inditasahoz a DI2 digitalis bemenetet aktivalni kell a DI1 impulzus el6tt.)
Impulzus leallitas a DI2 digitalis bemeneten keresztil. 1 -> 0: ledllitas.
Forgasirany a DI3 digitélis bemenet szerint. 0 = elbre, 1 = hatra. A
forgasirany valtoztatdsahoz a 1003 DIRECTION paraméter REQUEST
allapotban legyen.

DI1P,2P,3P

Impulzus inditas el6re a DI1 digitalis bemeneten keresztiil. 0 -> 1: Inditas
elére. Impulzus leallitas hatra a DI2 digitalis bemeneten keresztil. 0 -> 1:
Inditas hatra. (A hajtas inditdsahoz a DI3 digitalis bemenetet aktivalni kell a
DI1/DI2 impulzus el6tt.) Impulzus leallitas a DI3 digitalis bemeneten
keresztil. 1 -> 0: leallitas. A forgasirany valtoztatasahoz a 7003 DIRECTION
paraméter REQUEST allapotban legyen.

KEYPAD
Billenty(zet

Inditasi, leallitasi és forgasirany vezérlés a vezérlpanelrél, amikor EXT1
aktiv. A forgasirany valtoztatasahoz a 17003 DIRECTION paraméter
REQUEST allapotban legyen.

DIMF,2R

Inditas, leallitas és forgasirany parancsok a DI1 és DI2 digitalis bemeneten

keresztul.

D1 | DI2
0

Miikodtetés
0 |[Stop

0 [Inditas el6re
1

1

Inditas hatra
Stop

A 1003 DIRECTION paraméter beallitasa REQUEST legyen.

1
0
1

COMM

Terepi busz a start/stop parancsok forrasa, pl. 0307 FB CMD WORD 1
parancssz6 0...1 bitjei. A vezérl6szot a terepi busz vezérld kuldi a terepi
busz adapteren vagy beagyazott terepi buszon (modbus) keresztil a
hajtasnak. A vezérl6sz6 bitkiosztasat lasd: DCU kommunikacioés profil
fejezet, 257. oldal.

10

TIMED FUNC 1
1d6z funkc 1

Id6zitett start/stop vezérlés. Id6zitett funkcid 1 aktiv = start, Id6zitett funkcio 1
inaktiv = stop. Lasd a 36 IDOZITETT FUNKCIOK paramétercsoportot.

11
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TIMED FUNC 2 Lasd TIMED FUNC 1 beallitasait. 12
2 id6z funkc
TIMED FUNC 3 Lasd TIMED FUNC 1 beallitasait. 13
3 id6z funkc
TIMED FUNC 4 Lasd TIMED FUNC 1 beallitasait. 14
4 id6z funkc
DI5 Inditas és a leallitas a DI5 digitalis bemeneten keresztiil. 0 = ledllitas, 1 = 20
inditas. A forgasirany a 7003 DIRECTION paraméter szerint (beéllitas
REQUEST = FORWARD).
DI15,4 Inditas és a leallitas a DI5 digitalis bemeneten keresztiil. 0 = ledllitas, 1 = 21
inditas. Forgasirany a DI4 digitalis bemenet szerint. 0 = el6re, 1 = hatra. A
forgasirany valtoztatdsdhoz a 1003 DIRECTION paraméter REQUEST
allapotban legyen.
TIMER STOP Stop, ha a 1907 TIMER DELAY paraméter altal megadott késleltetési id6 22
Id6z Stop letelt. Inditas id6zit6 inditas jellel. A jelforras kivalasztasa a 7902 TIMER
START paraméterrel.
TIMER START Start, ha a 79071 TIMER DELAY paraméter altal megadott késleltetési id6é 23
Id6z Start letelt. Stop, ha a 7903 TIMER RESET paraméter torli az idézitét.
COUNTER STOP Stop, ha a 7905 COUNTER LIMIT paraméter altal megadott szamlalé 24
Szaml Stop hatarérték tullépése megtorténik. Inditas szamlalé inditas jellel. A jelforras
kivalasztasa a 7977 CNTR S/S COMMAND paraméterrel torténik.
COUNTER START Start, ha a 1905 COUNTER LIMIT paraméter altal megadott szamlalo 25
Szamlalé inditas hatarérték tullépése megtorténik. Leallitds a szamlalé stop jellel. A jelforras
kivalasztasa a 7977 CNTR S/S COMMAND paraméterrel torténik.
SEQ PROG Inditas, leallitas és forgasirany parancsok szekvencia-programozashoz. 26
Szekv progr Lasd a 84 SZEKVENCIALIS PROG paramétercsoportot.
1002 EXT2 COMMANDS Start/stop/forgasirany parancsok forrasait adja meg a 2. kiilsé vezérlési NOT SEL
helyre vonatkozéan (EXT2).
Lasd 1001 EXT1 COMMANDS paramétert.
1003 DIRECTION Engedélyezi a motor forgasirany valtast, vagy rogziti a forgasiranyt. REQUEST
Forgasirany
FORWARD Roégzitett irdny elére 1
El6re
REVERSE Rogzitett irany hatra 2
Hatra
REQUEST Forgasirany valtas engedélyezett 3
Valaszthato
1010 JOGGING SEL Léptetd funkcidt aktivald jelet hatarozza meg. Lasd a Léptetés fejezetet a NOT SEL
Léptetés kiv 128. oldalon.
DI1 DI1 digitalis bemenet. 0 = Iéptetés inaktiv, 1 = |éptetés aktiv. 1
DI2 Lasd DI1 beallitasait. 2
DI3 Lasd DI1 beallitasait. 3
Dl4 Lasd DI1 beallitasait. 4
DI5 Lasd DI1 beallitasait. 5
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COMM Terepi busz a léptetés 1 vagy 2 forrasa, pl. a 0302 FB CMD WORD 2 6
parancssz6 20..21 bitjei. A vezérl6szét a terepi busz vezérlé kiildi a
hajtasnak a terepi busz adapteren vagy beagyazott terepi buszon (modbus)
keresztiil. A vezérl6szé bitkiosztasat lasd: DCU kommunikaciés profil
fejezet, 257. oldal.
NOT SEL Nincs 0
Nincs
DI1 (INV) DI1 digitalis bemenet invertalva. 1 = |éptetés inaktiv, 0 = Iéptetés aktiv. -1
DI2 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -2
DI3 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -3
Dl4 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -4
DI5 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -5
11 ALAPJEL Alapjel tipus, kilsé vezérlési hely kivalasztasa, valamint kiilsd alapjel
VALASZTAS forrasok és hatarértékek
1101 KEYPAD REF SEL Alapjelet valasztja ki helyi vezérlés esetén. REF1
Bill alapjel kiv
REF1(Hz/rpm) Fordulatszam alapjel rpm-ben. Frekvencia alapjel (Hz), ha a 9904 MOTOR | 1
CTRL MODE paraméter beallitdsa SCALAR:FREQ.
REF2(%) referencia %-ban 2
1102 EXT1/EXT2 SEL Azt a forrast hatarozza meg, amelyrél a hajtas a két kilsé vezérlési hely EXT1
Tav1/Tav2 kiv (EXT1 / EXT2) koz6tti valasztéjelet veszi.
EXT1 EXT1 aktiv. A vezérl6jelek forrasat az 7001 EXT1 COMMANDS és 71103 0
Tav1 REF1 SELECT paraméterek definialjak.
DI1 DI1 digitalis bemenet. 0 = EXT1, 1 = EXT2. 1
DI2 Lasd DI1 beallitasait. 2
DI3 Lasd DI1 beallitasait. 3
Dl4 Lasd DI1 beallitasait. 4
DI5 Lasd DI1 beallitasait. 5
EXT2 EXT2 aktiv. A vezérl6jelek forrasat az 1002 EXT2 COMMANDS és 1106 7
Tav2 REF2 SELECT paraméterek definialjak.
COMM Terepi busz a EXT1/EXT2 kivalasztas forrasa, pl. 0307 FB CMD WORD 1 8
vezérl6szé 5. bit (az ABB Drives profil 5379 EFB PAR 19 11. bitje
segitségével). A vezérl6szot a terepi busz vezérl6 kildi el a hajtasnak, a
terepi busz adapteren vagy a beépitett terepi buszon (modbus) keresztil. A
vezérlészé bitkiosztasat lasd: DCU kommunikacios profil fejezet, 257 oldal és
ABB Drives kommunikacios profil fejezet, 253 oldal.
TIMED FUNC 1 Id6zitett EXT1/EXT2 vezérléjel valasztas. Id6zitett funkcid 1 aktiv = EXT2, 9
1d6z funkc 1 idézitett funkciod 1 inaktiv = EXT1. Lasd a 36 IDOZITETT FUNKCIOK
paramétercsoportot.
TIMED FUNC 2 Lasd TIMED FUNC 1 beallitasait. 10
1d6z funkc 2
TIMED FUNC 3 Lasd TIMED FUNC 1 beallitasait. 11
I1d6z funkc 3
TIMED FUNC 4 Lasd TIMED FUNC 1 beallitasait. 12
Id6z funkc 4
DI1 (INV) DI1 digitalis bemenet invertalva. 1 = EXT1, 0 = EXT2. -1
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DI2 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -2
DI3 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -3
DI4 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -4
DI5 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -5
1103 REF1 SELECT Kivalasztja REF1 kiils6 alapjel jelforrasat. Lasd: Blokkdiagram: Alapjel forras | Al1
az EXT1 vezérlési helyhez fejezet, 98. oldal.
KEYPAD Vezérl6panel 0
Billenty(izet
Al1 Al1 analég bemenet
Al2 Al2 analég bemenet 2
AlM/JOYST Al1 analég bemenet joystick vezérléssel. A minimum bemend jel a hajtast
hatramenetben, maximum fordulaton forgatja; a maximum bemené jel
eléremenetben, maximum fordulatszamon forgatja. A minimum és maximum
hatarértéket a 7704 REF1 MIN és 71705 REF1 MAX paraméterek definialjak.
Megjegyzés: A 1003 DIRECTION paraméter bedllitasa REQUEST legyen.
Fordsz. alapj. par. 1301 = 20%, par 1302 = 100%
(REF1)
1105 C\\
1104 + 1104
0
Al - 1104
-1104
-1105 q 4% hiszterézis
\ a telj. tartomanyra
2V/4mA 6 10V /20 mA
FIGYELEM! Ha a 7307 MINIMUM Al1 paraméter 0 V értékre van allitva és
nincs analég bemeneti jel (pl. 0 V), akkor a motor forgasiranya megfordul és
a maximum referenciaértéket veszi fel. Lasd a kévetkezd hiba aktivalasi
paramétereket, ha nincs analég bemeneti jel:
1301 MINIMUM AI1 paraméter 20%-nal (2 V vagy 4 mA).
3021 Al1 FAULT LIMIT paraméter 5% vagy magasabb értéken.
3001 AI<MIN FUNCTION paraméter FAULT értéken.
Al2/JOYST Lasd Al1/JOYST beadllitasait. 4
DI3U,4D(R) 3. digitalis bemenet: alapjel ndvelése. DI4 digitalis bemenet: alapjel 5
DI3F4L(R) csokkentése. Stop parancs nullazza az alapjelet. Az 2205 ACCELER TIME 2
paraméter az alapjel valtozasi sebességét adja meg.
DI3U,4D 3. digitalis bemenet: Alapjel ndvelése. DI4 digitalis bemenet: Alapjel 6
DI3F,4L csokkentése. A program eltarolja az aktualis fordulatszam alapjelet (stop
parancs nem torli). Ujrainditas utan a hajtas felfut (a kivalasztott felfutasi
idével) az eltarolt alapjel értékre. Az 2205 ACCELER TIME 2 paraméter az
alapjel valtozasi sebességét adja meg.
COMM REF1 terepi busz alapjel
COMM+AI1 REF1 terepi busz alapjel és Al analég bemenet 0sszege. Lasd: Referencia |9
valasztas és korrekcio fejezet, 243. oldal.
COMM*AI1 REF1 terepi busz alapjel és Al1 analég bemenet szorzata. Lasd: Referencia | 10

valasztas és korrekcio fejezet, 243. oldal.
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DI3U,4D(RNC) 3. digitalis bemenet: alapjel ndvelése. DI4 digitalis bemenet: alapjel 11

DI3F,4L(RNC) csOkkentése. A stop parancs nullazza az alapjelet. Nincs alapjel mentés, ha
megvaltozik a vezérlés forrasa (EXT1-rél EXT2-re, EXT2-r6l EXT1-re vagy
LOC-rél REM-re). Az 2205 ACCELER TIME 2 paraméter az alapjel valtozasi
sebességét adja meg.

DI3U,4D(NC) 3. digitalis bemenet: alapjel névelése. D14 digitalis bemenet: alapjel 12

DI3F,4L (NC) csOkkentése. A program eltarolja az aktudlis fordulatszam alapjelet (stop
parancs nem torli). Nincs alapjel mentés, ha megvaltozik a vezérlés forrasa
(EXT1-r8l EXT2-re, EXT2-r8l EXT1-re vagy LOC-r6l REM-re). Ujrainditas
utan a hajtas felfut (a kivalasztott felfutasi idével) az eltarolt alapjel értékre.
Az 2205 ACCELER TIME 2 paraméter az alapjel valtozasi sebességét adja
meg.

DI4U,5D Alapjel kiszamitasa a kdvetkezd egyenlettel: 14

DI4F,5L REF = Al1(%) + Al2(%) - 50%

Al1+AI2 Alapjel kiszamitasa a kdvetkez6 egyenlettel: 15
REF = Al(%) - (AI2(%) / 50%)

Al1*AI2 Al1-Al2 Alapjel kiszamitasa a kovetkezd egyenlettel: 16
REF = Al1(%) + 50% - Al2(%)

Al1/AI2 Alapjel kiszamitasa a kovetkez6 egyenlettel: 17
REF = Al1(%) - (50% / Al2 (%))

DI3U,4D Lasd DI3U,4D beallitasait. 30

DI3F,4L

DI4U,5D(NC) Lasd DI3U,4D(NC) beallitasait. 31

DI4F,5L(R)

FREQ INPUT Frekvencia bemenet 32

Frekv bem

SEQ PROG Szekvencia programozasi kimenet. Lasd a 8420 ST1 REF SEL paramétert. | 33

Szekv progr

Al1+SEQ PROG Al1 analég bemenet és a szekvencia programozasi kimenet dsszege 34

Al1+Szekv pr

Al2+SEQ PROG Al2 analdég bemenet és a szekvencia programozasi kimenet 6sszege 35

Al2+Szekv pr

1104 REF1 MIN REF1 kulsd alapjel minimumat régziti. A hasznalatban 1évé bemeneti jel 0

minimum beallitasanak felel meg.
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0.0...500.0 Hz / Minimum érték rpm-ben. Hz, ha a 9904 MOTOR CTRL MODE paraméter 1=01Hz/1
0...30000 rpm beallitasa SCALAR:FREQ. rpm
Példa: Az alapjel forrasa Al1 analég bemenet (a 1103 paraméter értéke Al1).
Az alapjel minimum és maximum értéke 1307 MINIMUM Al1 és 1302
MAXIMUM Al1 beéllitasoknak felel meg, a kdvetkezbk szerint:
REF (Hz/rpm)
REF1 MAX 1 alapjel max
(1105 ‘
|
|
|
REFIMIN  1alapjelmin | |
-REF1 MIN | \ 1301 1302
777777 I
(-1104) |
|
|
1
-REF1 MAX ‘
(-1105)
1105 REF1 MAX REF1 kilsé alapjel maximuma. A hasznalatban [évé bemeneti jel maximum | Eur: 50/
beallitasanak felel meg. uUs: 60
0.0...500.0 Hz / Maximum érték rpm-ben. Hz, ha a 9904 MOTOR CTRL MODE paraméter 1=0.1Hz/1
0...30000 rpm bedllitasa SCALAR:FREQ. Példat 1asd a 1704 REF1 MIN paraméter rpm
esetében.

1106 REF2 SELECT Kivalasztja REF2 kulsé referencia jelforrasat. Al2
KEYPAD Lasd 1703 REF1 SELECT paramétert. 0
Billenty(izet
Al1 Lasd 1703 REF1 SELECT paramétert. 1
Al2 Lasd 71703 REF1 SELECT paramétert. 2
Al1/JOYST Lasd 71703 REF1 SELECT paramétert. 3
AlI2/JOYST Lasd 1703 REF1 SELECT paramétert. 4
DI3U,4D(R) Lasd 1703 REF1 SELECT paramétert. 5
DI3F,4L(R)

DI3U,4D Lasd 1703 REF1 SELECT paramétert. 6
DI3F,4L

COMM Lasd 7703 REF1 SELECT paramétert. 8
COMM+AI1 Lasd 1703 REF1 SELECT paramétert. 9
COMM*AI1 Lasd 7703 REF1 SELECT paramétert. 10
DI3U,4D(RNC) Lasd 1703 REF1 SELECT paramétert. 11
DI3F,4L(RNC)

DI3U,4D(NC) Lasd 1703 REF1 SELECT paramétert. 12
DI3F,4L (NC)

DI4U,5D Lasd 71703 REF1 SELECT paramétert. 14
DI4F,5L

Al1+AI2 Lasd 71703 REF1 SELECT paramétert. 15
Al1*AI2 Al1-Al2 Lasd 1703 REF1 SELECT paramétert. 16

Uzemi adatok és paraméterek




153

Index Név/Valasztas Leiras Terepi busz
skalazas
Al1/AI2 Lasd 1703 REF1 SELECT paramétert. 17
PID1OUT PID vezérld 1 kimenet. Lasd 40 1. PID SZABALYOZO és 41 2. PID 19
PID1 kimenet SZABALYOZO paramétercsoportokat.
DI3U,4D Lasd 1703 REF1 SELECT paramétert. 30
DI3F,4L
DI4U,5D(NC) Lasd 1703 REF1 SELECT paramétert. 31
DI4F,5L(R)
FREQ INPUT Lasd 1703 REF1 SELECT paramétert. 32
Frekv bem
SEQ PROG Lasd 1703 REF1 SELECT paramétert. 33
Szekv progr
Al1+SEQ PROG Lasd 1703 REF1 SELECT paramétert. 34
Al1+Szekv pr
Al2+SEQ PROG Lasd 1703 REF1 SELECT paramétert. 35
Al2+Szekv pr
1107 REF2 MIN REF2 kulsd alapjel minimumat régziti. A hasznalatban 1évé bemeneti jel 0
minimum beallitasanak felel meg.
0.0...100.0% A maximum frekvencia / maximum fordulatszam / névleges nyomaték 1=0.1%
szazalékos értéke. A bemeneti jel hatarértékekre vonatkozo példat lasd a
1104 REF1 MIN paraméter esetében.
1108 REF2 MAX REF2 kiils6 alapjel maximumat rogziti. A hasznalatban Iévé bemeneti jel 100
2 alapjel max maximum beallitasanak felel meg.
0.0...100.0% A maximum frekvencia / maximum fordulatszdm / névleges nyomaték 1=0.1%
szazalékos értéke. A bemeneti jel hatarértékekre vonatkozo példat 1asd a
1104 REF1 MIN paraméter esetében.
12 ALLAND() Allandé fordulatszam kivalasztas és értékek. Lasd: Allando fordulatszamok
FORDULAT fejezet, 710. oldal.
1201 CONST SPEED SEL | Aktivalja az alland6 fordulatszdmokat vagy kivalasztja az aktivalo jelet. DI3,4
Allandé ford kiv
NOT SEL Nincs allandé fordulatszam 0
Nincs
DI1 1202 CONST SPEED 1 paraméter altal rogzitett fordulatszamot a D11 1
digitalis bemenet aktivalja. 1 = aktiv, 0 = inaktiv.
DI2 1202 CONST SPEED 1 paraméter éltal rogzitett fordulatszamot a DI2 2
digitalis bemenet aktivalja. 1 = aktiv, 0 = inaktiv.
DI3 1202 CONST SPEED 1 paraméter altal rogzitett fordulatszamot a DI3 3
digitalis bemenet aktivalja. 1 = aktiv, 0 = inaktiv.
Di4 1202 CONST SPEED 1 paraméter altal rogzitett fordulatszamot a D14 4
digitlis bemenet aktivalja. 1 = aktiv, 0 = inaktiv.
DI5 1202 CONST SPEED 1 paraméter altal rogzitett fordulatszamot a DI5 5

digitalis bemenet aktivalja. 1 = aktiv, 0 = inaktiv.
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DI1,2 Allandé fordulatszam kivalasztas a DI1 és DI2 digitalis bemenetek 7
segitségével.1 = DI aktiv, 0 = DI inaktiv.
DI1 | DI2 |Mikodtetés
0 0 |Nincs allando fordulat
1 0 [7202 CONST SPEED 1 paraméter altal rogzitett fordulatszam
0 1 [1203 CONST SPEED 2 paraméter altal rogzitett fordulatszam
1 1 [1204 CONST SPEED 3 paraméter altal rogzitett fordulatszam
DI2,3 Lasd DI1,2 beallitasait. 8
DI3,4 Lasd DI1,2 beallitasait. 9
DI4,5 Lasd DI1,2 beallitasait. 10
DI1,2,3 Allandoé fordulatszam kivalasztas DI1, DI2 és DI3 digitalis bemenetek 12
segitségével. 1 = DI aktiv, 0 = DI inaktiv.
DI1| DI2 | DI3 |Miikodtetés
0 0 0 [Nincs allandé fordulat
1 0 0 (7202 CONST SPEED 1 altal rogzitett fordulatszam
0 1 0 [7203 CONST SPEED 2 altal rogzitett fordulatszam
1 1 0 [7204 CONST SPEED 3 altal rogzitett fordulatszam
0 0 1 |7205 CONST SPEED 4 altal rogzitett fordulatszam
1 0 1 |7206 CONST SPEED 5 altal rogzitett fordulatszam
0 1 1 |7207 CONST SPEED 6 altal rogzitett fordulatszam
1 1 1 [1208 CONST SPEED 7 éltal rogzitett fordulatszam
DI3,4,5 Lasd DI1,2,3 beallitasait. 13
TIMED FUNC 1 1202 CONST SPEED 1 paraméter altal régzitett fordulatszamot idézitett 15
1id6z funkc funkcio aktivalja. Id6zitett funkcio 1 aktiv = CONST SPEED 1 Lasd a 36
IDOZITETT FUNKCIOK paramétercsoportot.
TIMED FUNC 2 Lasd TIMED FUNC 1 beallitasait. 16
2 id6z funkc
TIMED FUNC 3 Lasd TIMED FUNC 1 beallitasait. 17
3 id6z funkc
TIMED FUNC 4 Lasd TIMED FUNC 1 beallitasait. 18
4 id6z funkc
TIMED FUN1&2 Fordulatszam beallitas TIMED FUNC 1 és TIMED FUNC 2 segitségével. 19
1d6z fun 1&2 Lasd a 7209 TIMED MODE SEL paramétert.
DI1 (INV) 1202 CONST SPEED 1 paraméter altal rogzitett fordulatszamot a D11 -1
digitalis bemenet aktivalja. 1 = aktiv, 0 = inaktiv.
DI2 (INV) 1202 CONST SPEED 1 paraméter altal rogzitett fordulatszamot a DI2 -2
digitalis bemenet aktivalja. 1 = aktiv, 0 = inaktiv.
DI3 (INV) 1202 CONST SPEED 1 paraméter altal rogzitett fordulatszamot a DI3 -3
digitalis bemenet aktivalja. 1 = aktiv, 0 = inaktiv.
DI4 (INV) 1202 CONST SPEED 1 paraméter altal rogzitett fordulatszamot a D14 -4
digitalis bemenet aktivalja. 1 = aktiv, 0 = inaktiv.
DI5 (INV) 1202 CONST SPEED 1 paraméter altal rogzitett fordulatszamot a DI5 -5

digitalis bemenet aktivalja. 1 = aktiv, 0 = inaktiv.
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DI1,2(INV) Allandé fordulatszam kivalasztas DI1 és DI2 digitalis bemenetek -7
invertalasaval. 1 = DI aktiv, 0 = DI inaktiv.
DI1|DI2 [Miikodtetés
1 | 1 [Nincs allandé fordulatszam
0 | 1 {7202 CONST SPEED 1 paraméter altal rogzitett fordulatszam
1| 0 [1203 CONST SPEED 2 paraméter altal rogzitett fordulatszam
0 | 0 {7204 CONST SPEED 3 paraméter altal rogzitett fordulatszam
DI2,3(INV) Lasd DI1,2(INV) beallitasait. -8
DI3,4(INV) Lasd DI1,2(INV) beallitasait. -9
DI4,5(INV) Lasd DI1,2(INV) beallitasait. -10
DI1,2,3(INV) Allandé fordulatszam kivalasztas DI1, DI2 és DI3 digitalis bemenetek -12
invertalasaval. 1 = DI aktiv, 0 = DI inaktiv.
DI1| DI2 | DI3 [Mi(ikodtetés
1 1 1 |Nincs allandé fordulat
01 1 |A 71202 CONST SPEED 1 altal roégzitett fordulatszam
110 1 |A 71203 CONST SPEED 2 altal régzitett fordulatszam
0| O | 1 |A7204 CONST SPEED 3 altal rogzitett fordulatszam
1] 1 0 |A 7205 CONST SPEED 4 altal rogzitett fordulatszam
011 0 |A 7206 CONST SPEED 5 altal rogzitett fordulatszam
11 0 | 0 [A7207 CONST SPEED 6 altal rogzitett fordulatszam
0| O | O |A7208 CONST SPEED 7 altal rogzitett fordulatszam
DI3,4,5(INV) Lasd DI1,2,3(INV) beallitasait. -13
1202 CONST SPEED 1 Meghatarozza az 1. allandé fordulatszamot (vagy kimeneti frekvenciat). Eur:5/US: 6
1. Allandé ford
0.0...500.0 Hz / Fordulatszam rpm-ben. Kimeneti frekvencia Hz-ben, ha a 9904 MOTOR 1=0.1Hz/1
0...30000 rpm CTRL MODE paraméter beallitasa SCALAR:FREQ. rpm
1203 CONST SPEED 2 Meghatarozza az 2. allandé fordulatszamot (vagy kimeneti frekvenciat). Eur: 10/ US:
2. Allands ford 12
0.0...500.0 Hz / Fordulatszam rpm-ben. Kimeneti frekvencia Hz-ben, ha a 9904 MOTOR 1=01Hz/1
0...30000 rpm CTRL MODE paraméter beallitdsa SCALAR:FREQ. rpm
1204 CONST SPEED 3 Meghatarozza az 3. allandé fordulatszamot (vagy kimeneti frekvenciat). Eur: 15/ US:
3. Allandé ford 18
0.0...500.0 Hz / Fordulatszam rpm-ben. Kimeneti frekvencia Hz-ben, ha a 9904 MOTOR 1=0.1Hz/1
0...30000 rpm CTRL MODE paraméter beallitisa SCALAR:FREQ. rpm
1205 CONST SPEED 4 Meghatarozza az 4. allandé fordulatszamot (vagy kimeneti frekvenciat). Eur: 20 / US:
4. Allando ford 24
0.0...500.0 Hz / Fordulatszam rpm-ben. Kimeneti frekvencia Hz-ben, ha a 9904 MOTOR 1=0.1Hz/1
0...30000 rpm CTRL MODE paraméter beallitasa SCALAR:FREQ. rpm
1206 CONST SPEED 5 Meghatarozza az 5. allandé fordulatszamot (vagy kimeneti frekvenciat). Eur: 25/ US:
5. Allandé ford 30
0.0...500.0 Hz / Fordulatszamrpm-ben. Kimeneti frekvencia Hz-ben, ha a 9904 MOTOR 1=01Hz/1
0...30000 rpm CTRL MODE paraméter beallitdsa SCALAR:FREQ. rpm
1207 CONST SPEED 6 Meghatarozza az 6. allandé fordulatszamot (vagy kimeneti frekvenciat). Eur: 40 / US:
6. Allandé ford 48
0.0...500.0 Hz / Fordulatszam rpm-ben. Kimeneti frekvencia Hz-ben, ha a 9904 MOTOR 1=0.1Hz/1
0...30000 rpm CTRL MODE paraméter beallitasa SCALAR:FREQ. A 6. allando rpm

fordulatszam Iéptetési fordulatszamként is hasznalhaté. Lasd: Léptetés
fejezet, 128. oldal.
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1208 CONST SPEED 7 A 7. allandé fordulatszamot (vagy hajtas kimeneti frekvenciat) definialja. A 7. | Eur: 50 / US:
7. Allandé ford allandé fordulatszam Iéptetési fordulatszamként is hasznalhaté (14sd: 60
Léptetés, 128. oldal), vagy hiba esetén (lasd: 3007 AI<MIN FUNCTION és
3002 PANEL COMM ERR).
0...500 Hz / Fordulatszam rpm-ben. Kimeneti frekvencia Hz-ben, ha a 9904 MOTOR 1=0.1Hz/1
0...30000 rpm CTRL MODE paraméter beallitasa SCALAR:FREQ. rpm
1209 TIMED MODE SEL Id6zitett funkcid altal aktivalt fordulatszam, ha a 7207 CONST SPEED SEL | CS1/2/3/4
Id6zitettmod kiv paraméter értéke TIMED FUN1&2.
EXT/CS1/2/3 Kilsé fordulatszam alapjel vagy allandé fordulatszam kivalasztésa TIMED 1
FUNC 1 és TIMED FUNC 2 -val. 1 = id6zités aktiv, 0 = id6ézitésinaktiv.
TIMED FUNC 1 [TIMED FUNC 2|Mikodtetés
1id6z funkc | 2 id6z funkc
0 0 Kulsé alapjel
1 0 1202 CONST SPEED 1 fordulatszam
0 1 1203 CONST SPEED 2 fordulatszam
1 1 1204 CONST SPEED 3 fordulatszam
CS1/2/3/4 Allandé fordulatszam kivalasztas TIMED FUNC 1 és TIMED FUNC 2 2
segitségével. 1 = id6zitett funkcid aktiv, 0 = idézitett funkcid inaktiv..
TIMED FUNC 1| TIMED FUNC 2 [M(ikodtetés
1id6z funkc | 2 id6z funkc
0 0 1202 CONST SPEED 1 fordulatszam
1 0 1203 CONST SPEED 2 fordulatszam
0 1 1204 CONST SPEED 3 fordulatszam
1 1 1205 CONST SPEED 4 fordulatszam
13 ANAL(')G Analdg bemeneti jelek feldolgozasa
BEMENETEK
1301  MINIMUM A1 A minimum %-os értéket hatarozza meg, amely az Al1 anal6g bemenet 0
Analég bem 1 min minimum mA / (V) jelének felel meg. Alapjelként torténd hasznalat esetén az
értéke az alapjel minimum beallitdsanak felel meg.
0...20 mA = 0...100%
4..20 mA £ 20...100%
-10...10 mA £ -50...50%
Példa: REF1 kiils6 alapjel forrasaként Al1 analég bemenet van kivalasztva,
akkor értéke a 7704 REF1 MIN paraméter értékének felel meg.
Megjegyzés: MINIMUM Al érékének nem szabad tullépnie a MAXIMUM Al
értéket.
-100.0...100.0% Erték a teljes jeltartomany %-aban megadva. Példa: Ha az analég bemenet | 1=0.1%
minimum értéke 4 mA, akkor a 0...20 mA tartomany szazalékos értéke:
(4 mA /20 mA) - 100% = 20%
1302 MAXIMUM Al1 A maximum %-o0s értéket hatarozza meg, amely az Al1 analég bemenet 100

Analég bem 1 max

maximum mA / (V) jelének felel meg. Alapjelként térténd hasznalat esetén az
értéke az alapjel maximum beallitasanak felel meg.

0..20 mA = 0...100%
4...20 mA = 20...100%
-10...10 mA = -50...50%

Példa: REF1 kiils6 alapjel forrasaként Al1 analég bemenet van kivalasztva,
akkor értéke a 7705 REF1 MAX paraméter érékének felel meg.
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-100.0...100.0% Erték a teljes jeltartomany %-aban megadva. Példa: Ha az analég bemenet | 1=0.1%
maximum értéke 10 mA, akkor a 0...20 mA tartomany szazalékos értéke:
(10 mA /20 mA) - 100% = 50%
1303 FILTER Al1 Al1 analdég bemenet szliréjének idéallandodja. A bemeneti jel ugrasszeri 0.1
Al1 sziirés megvaltozasakor a szlr6 utan a valtozas 63 %-a ezen paraméter altal
meghatarozott idd alatt zajlik.
% Sziretlen jel
100-|- - - -
63+~ \Szﬁrtjel
|
|
— t
Idéallando
0,0...10,0 s Sz(r6 idéallandd 1=0,1s
1304 MINIMUM Al2 A minimum %-os értékét hatarozza meg, amely az Al2 anal6g bemenet 0
Analdg bem 2 min minimum mA / (V) jelének felel meg. Lasd a 1307 MINIMUM Al1 paramétert.
-100.0...100.0% Lasd 1307 MINIMUM Al1 paramétert. 1=0.1%
1305 MAXIMUM AI2 A maximum %-os értékét hatarozza meg, amely az Al2 analég bemenet 100
Analég bem 2 max maximum mA / (V) jelének felel meg. Lasd 1302 MAXIMUM AI1 paramétert.
-100.0...100.0% Lasd 71302 MAXIMUM Al1 paramétert. 1=0.1%
1306 FILTER AI2 Al2 analég bemenet sz(ir§ idéallanddjat hatarozza meg. Lasd 7303 FILTER | 0.1
Al2 szlirés Al1 paramétert.
0,0...10,0 s Sz(r6 idéallanddja 1=0,1s
14 RELE KIMENETEK Relé kimeneten keresztiil kiadott allapot jelzések, valamint relés
késleltetések
1401 RELAY OUTPUT 1 RO relé kimeneten kijelzett hajtas allapot kivalasztas. A relé meghuz, haa | FAULT(-1)
1. relé kimenet hajtas megfelel a beallitasnak.
NOT SEL Nincs hasznalva 0
Nincs
READY Mikodésre kész: Futas engedélyezés jel be, nincs hiba, tapfesziiliség a 1
Uzemkész megengedett hatarértékeken bellil, vészleallitas jel ki.
RUN Uzemel: Start jel be, Futas engedélyezés jel be, nincs aktiv hibajel. 2
Uzemel
FAULT(-1) Invertalt hibajelzés. a relé elenged hiba esetén. 3
Hiba (-1)
FAULT Hiba 4
Hiba
ALARM Figyelmeztetés 5
Jelzés
REVERSED Motor visszafelé forog. 6
Hatramenet
STARTED A hajtas inditasi parancsot kapott. A relé meghuz, még akkor is, ha nincs 7
Inditva futas engedélyezés jel. A relé elejt, ha a hajtas leallitasi parancsot kap vagy
hiba torténik.
SUPRV1 OVER Statuszinformacié a 32017...3203 felligyeleti paraméterek szerint. Lasd a 32 | 8

1hatar folé

FELUGYELET paramétercsoportot.
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SUPRV1 UNDER Lasd SUPRV1 OVER beadllitasait. 9
1hatar alatt
SUPRV2 OVER Statuszinformacidé a 3204...3206 felligyeleti paraméterek szerint. Lasd a32 | 10
2hatar folé FELUGYELET paramétercsoportot.
SUPRV2 UNDER Lasd SUPRV2 OVER beallitasait. 11
2hatér alatt
SUPRV3 OVER Statuszinformacioé a 3207...3209 felligyeleti paraméterek szerint. Lasd a 32 | 12
3hatar folé FELUGYELET paramétercsoportot.
SUPRV3 UNDER Lasd SUPRV3 OVER beallitasait. 13
3hatar alatt
AT SET POINT Kimeneti frekvencia a frekvencia alapjellel megegyezik. 14
Ford=alapjel
FAULT(RST) Hiba. Automatikus nyugtazas (reszet) autoreset késleltetés utan. Lasd a 37 | 15
Hiba (reset) AUTOMATA NYUGTAZAS paramétercsoportot.
FLT/ALARM Hiba vagy figyelmeztetés 16
Hiba/el6jelz
EXT CTRL A hajtas kils6 vezérlés alatt all. 17
Tavvezérlés
REF 2 SEL REF2 kilsé alapjel hasznalatban van. 18
2.alapj kiv
CONST FREQ Allandé fordulatszam hasznalatban. Lasd a 12 ALLANDO FORDULAT 19
Allandé ford paramétercsoportot.
REF LOSS Megszakadt a kapcsolat az alapjellel vagy aktiv vezérlési hellyel. 20
Alapjel hiba
OVERCURRENT Figyelmeztetés/hiba talaram védelem kdvetkeztében 21
Talaram
OVERVOLTAGE Figyelmeztetés/hiba tulfesziltség védelem kovetkeztében 22
Tulfesz
DRIVE TEMP Figyelmeztetés/hiba tulmelegedés védelem kdvetkeztében 23
Frekv hém
UNDERVOLTAGE Figyelmeztetés/hiba alacsonyfesziiltség védelem kdvetkeztében 24
Alacs fesz
Al1 LOSS Nincs Al1 analég bemeneti jel. 25
Al1 szakadt
Al2 LOSS Nincs Al2 analdg bemeneti jel. 26
Al2 szakadt
MOTOR TEMP Figyelmeztetés/hiba motor tulmelegedés védelem kévetkeztében. Lasd 3005 | 27
Motor héfok MOT THERM PROT paramétert.
STALL Figyelmeztetés/hiba beragadas védelem kdvetkeztében. Lasd 3070 STALL | 28
Beragadas FUNCTION paramétert.
UNDERLOAD Figyelmeztetés/hiba alulterhelés védelem kdvetkeztében. Lasd 30713 29
Alacs terh UNDERLOAD FUNC paramétert.
PID SLEEP PID alvé lizemmdd. Lasd a 40 1. PID SZABALYOZO0/41 2. PID 30
PID alvas SZABALYOZO paramétercsoportot.
FLUX READY A motor felmagnesezett allapotban van és kész a névleges nyomaték 33
Fluxus kész leadasara.
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USER MACRO 2 A 2. felhaszndl6i makro aktiv. 34
Felh makro 2
COMM 0134 COMM RO WORD terepi busz vezérlgjel. 0 = kimenet elejtése, 1 = 35
kimenet meghuzasa.
0134 ertek Binaris DO RO
0 000000 0 0
1 000001 0 1
2 000010 1 0
3 000011 1 1
COMM(-1) 0134 COMM RO WORD terepi busz vezérlgjel. 0 = kimenet elejtése, 1 = 36
kimenet meghuzasa
0134 érték Binaris DO RO
0 000000 1 1
1 000001 1 0
2 000010 0 1
3 000011 0 0
TIMED FUNC 1 Id&zitett funkcié 1 aktiv. Lasd a 36 IDOZITETT FUNKCIOK 37
Id6z funkc 1 paramétercsoportot.
TIMED FUNC 2 Idézitett funkci6 2 aktiv. Lasd a 36 IDOZITETT FUNKCIOK 38
Id6éz funkc 2 paramétercsoportot.
TIMED FUNC 3 Idézitett funkci6 3 aktiv. Lasd a 36 IDOZITETT FUNKCIOK 39
Id6z funkec 3 paramétercsoportot.
TIMED FUNC 4 Id&zitett funkci6 4 aktiv. Lasd a 36 IDOZITETT FUNKCIOK 40
Id6z funkc 4 paramétercsoportot.
M.TRIG FAN Hitéventilator Gzemodra szamlald mikddtetés vezérlgjellel (triggerelt). Lasd a | 41
29 KARB INTERVALLUM paramétercsoportot.
M.TRIG REV Fordulat szamlalé mikddtetése vezérlgjellel (triggerelt). Lasd a 29 KARB 42
INTERVALLUM paramétercsoportot.
M.TRIG RUN Futésid6 szamlalé mikddtetése vezérléjellel (triggerelt). Lasd a 29 KARB 43
INTERVALLUM paramétercsoportot.
M.TRIG MWH MWh-szamlalé mikodtetése vezérlGjellel (triggerelt). Lasd a 29 KARB 44
INTERVALLUM paramétercsoportot.
SEQ PROG Relékimenet vezérlés szekvencia programozassal. Lasd a 8423 ST1 OUT | 50
Szekv progr CONTROL paramétert.
MBRK Mechanikus fék Be/Ki vezérlés. Lasd a 43 MECH FEK VEZERLES 51
Ro6gzit6 fek paramétercsoportot.
JOG ACTIVE Léptetési funkcid aktiv. Lasd 1070 JOGGING SEL paramétert. 52
Lépt aktiv
1404 RO 1 ON DELAY Meghatarozza az RO relé kimenet miikodési késleltetését. 0
RO6 huzas keésl
0,0...3600,0 s Késleltetési id6. Az alabbi abra a RO relékimenet mikédési (be) és kioldasi | 1=0,1s

(ki) késleltetéseit szemlélteti.

Vezérlo esem. _l—_l—
Reléallapot — | = |

i404 ‘ON DELAY 1405 OFF DELAY
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1405 RO 1 OFF DELAY Meghatarozza az RO relékimenet kioldasi késleltetését. 0
ROG ejtés késl
0,0...3600,0 s Késleltetési id6. Lasd 7404 RO 1 ON DELAY paramétert. 1=0,1s
15 ANAL()G Analég kimeneten megjelend tizemi adatok kivalasztasa.
KIMENETEK
1501 AO1 CONTENT SEL | Meghatarozza AO analég kimenet jelforrasat. 103
AO1 funkcio kiv
X...X Paraméter index a 01 UZEMI ADATOK csoportban. Pl. 102 = 0102 SPEED.
1502 AO1 CONTENT MIN | A 1507 AO1 CONTENT SEL paraméter altal kivalasztott jel minimalis értékét | -
AO1 érték min rogziti.
AO minimum és maximum értékei a 15604 MINIMUM AO1 és 1505
MAXIMUM AO1 beallitasoknak felelnek meg, a kdvetkezdk szerint:
AO (mA
AAO (MA) 1505 A2 (MA)
1505 - -~ -~ - -~
|
|
|
|
1504 | | 1504 |
| i AO tartalom | I AO tarla/om
1502 1503 1503 1502
X...X A beallitas hatarértékei a 1507 AO1 CONTENT SEL paraméter beallitasaitdl | -
fuggnek.
1503 AO1 CONTENT MAX | 175071 AO1 CONTENT SEL paraméter altal kivalasztott jel maximalis értékét | -
AO1 érték max régziti. Lasd a 1502 AO1 CONTENT MIN paraméter részleteit.
X...X A bedllitas hatarértékei a 1507 AO1 CONTENT SEL paraméter beallitasaitdl | -
figgnek.
1504 MINIMUM AO1 AO analdg kimend jel minimum értékét hatarozza meg. Lasd a 1502 AO1 0
AO1 minimum aram CONTENT MIN paraméter részleteit.
0.0...20.0 mA Minimum érték 1=0,1mA
1505 MAXIMUM AO1 AO analdg kimend jel maximum értékét hatdrozza meg. Lasd a 1502 AO1 20
AO1 maximum aram | CONTENT MIN paraméter részleteit.
0.0...20.0 mA Maximum érték 1=0,1mA
1506 FILTER AO1 AO analdg kimenet sziirési ideje. A kimeneti jel ugrasszerli megvaltozasakor | 0.1
AO1 szlirés a szUré utan a valtozas 63 %-a ezen paraméter altal meghatarozott id6 alatt
zajlik le. Lasd a 1303 FILTER Al1 paraméter részleteit.
0,0...10,0 s Sz(iré idéallando 1=0,1s
16 RENDSZER Futds engedélyezés, paraméterzar, stb.
VEZERLOK
1601 RUN ENABLE A kuils6 futas engedélyezd jel forrasat hatarozza meg. NOT SEL
Futas eng jel
NOT SEL Nincs kulsé engedélyezé jel. 0
Nincs
DI1 Kilsé jel sziikséges a DI1 digitalis bemeneten keresztil. 1 = Futas 1
engedélyezés. Ha a futas engedélyez6 jel megszlinik, a hajtas nem indul el
vagy szabad kifutassal ledll, ha jar.
DI2 Lasd DI1 beallitasait. 2
DI3 Lasd DI1 beallitasait.
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Di4 Lasd DI1 beallitasait. 4
DI5 Lasd DI1 beallitasait. 5
COMM Az invertalt futas engedélyez6 (Futas tiltas) jel forrasa terepi busz, azaz, a 7
0301 FB CMD WORD 1 vezérl8sz6 6. bitje (az ABB hajtasprofil 53719 EFB
PAR 19 3. bitjével). A vezérlészét a terepi busz vezérld kildi el a hajtdsnak, a
terepi busz adapteren vagy a beépitett terepi buszon (modbus) keresztiil. A
vezérlészo bitkiosztasat lasd: DCU kommunikacios profil fejezet, 257 oldal és
ABB Drives kommunikacioés profil fejezet, 253 oldal.
DI1 (INV) Kulsé jel szukséges az invertalt DI1 digitalis bemeneten keresztil. 0 = Futas | -1
engedélyezés. Ha van futas engedélyezé jel, a hajtas nem indul el, vagy
szabad kifutassal megall, ha jar.
DI2 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait -2
DI3 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait -3
Dl4 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait -4
DI5 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait -5
1602 PARAMETER LOCK | Paraméterzar allapotat allitja. A paraméterzar védelmet nyujt a paraméterek | OPEN
Paraméter zér vezérlépanelen keresztuli valtoztatasa ellen.
LOCKED Paraméterértékek nem valtoztathatdk a vezérlépanelrdl. A zar feloldhatéa |0
Zarva helyes kéd 1603 PASS CODE paraméterbe vald beirasaval.
A zarolas nem korlatozza a makrok vagy terepi busz altal végrehajtott
paramétervaltoztatast.
OPEN Zar nyitva van. A paraméterértékek valtoztathatok. 1
Nyitva
NOT SAVED A paraméterérték valtozasai nem tarolédnak el az allandé memériaban. A 2
Nem tarolt megvaltozott paraméterértékek eltarolasahoz a 1607 PARAM SAVE
paramétert SAVE-re kell allitani.
1603 PASS CODE Jelszobeallitas a paraméterzarhoz. (Ilasd a 1602 PARAMETER LOCK 0
Jelszé paramétert).
0...65535 Jelszd. A “358” bevitele feloldja a zarat. A kéd bevitele utan az érték visszaall | 1 =1
0O-ra.
1604 FAULT RESET SEL Kivalasztja a hiba nyugtazas forrasat. Hiba leoldas utén a nyugtazo jel, KEYPAD
Hiba nyugt méd amennyiben a hiba mar nem all fenn, nyugtazza a hajtast.
KEYPAD Hibanyugtazas kizarolag a vezérlépanelrél 0
Billenty(izet
DI1 Nyugtazas a DI1 digitalis bemeneten (DI1 felfuto élével) vagy a 1
vezérlépanelen keresztul
DI2 Lasd DI1 beallitasait. 2
DI3 Lasd DI1 beallitasait. 3
Dl4 Lasd DI1 beallitasait. 4
DI5 Lasd DI1 beallitasait. 5
START/STOP Nyugtazas a digitalis bemeneten érkezé stop jellel, vagy a vezérl6panelen 7

keresztll.

Megjegyzés: Ne hasznaljuk ezt a beallitast, ha a terepi buszon érkeznek a
start, stop és forgasirany parancsok.
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COMM Hibanyugtazas jel forrasa a terepi busz, azaz, a 0307 FB CMD WORD 1 8
vezérl6szo 4. bitje (az ABB hajtasprofil 5379 EFB PAR 19 7. bitjével). A
vezérlészot a terepi busz vezérld kildi el a hajtasnak, a terepi busz
adapteren vagy a beépitett terepi buszon (modbus) keresztiil. A vezérl6sz6
bitkiosztasat lasd: DCU kommunikacios profil fejezet, 257 oldal és ABB
Drives kommunikaciés profil fejezet, 253 oldal.
DI1 (INV) Nyugtazas DI1 digitalis bemeneten (DI1 lefuto élével) vagy a vezérlépanelen | -1
keresztl
DI2 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -2
DI3 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -3
Dl4 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -4
DI5 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -5
1605 USER PAR SET CHG | Engedélyezi a Felhasznaloi paraméterkészlet megvaltoztatasat digitalis NOT SEL
Felh kész| valt bemeneten keresztil. Lasd 9902 APPLIC MACRO paraméter. Csak akkor
szabad valtoztatni, ha a hajtas all. A valtoztatas alatt a hajtas nem indul el.
Megjegyzés: Paraméter valtoztatas vagy motor azonositas utan mindig
mentsik el a felhasznaldi paraméterkészletet a 9902 paraméter
segitségével. A hajtas az utoljara elmentett beallitasokat tolti be a hajtas ki-
majd ujbdl bekapcsolasa, ill. a 9902 paraméter értékének megvéltoztatasa
utan. Minden nem mentett valtozas elveszik!
Megjegyzés: A paraméter értéke nem tartozik bele a felhasznaloi
paraméterkészletbe. A beallitas akkor is megmarad, ha valtozik a
felhasznaldi paraméterkészlet.
Megjegyzés: A felhasznal6i paraméterkészlet 2 beallitdsai a RO relé
kimeneten keresztil figyelheték. Lasd 1407 RELAY OUTPUT 1 paraméter.
NOT SEL A felhasznaldi paraméterkészlet valtoztatasa digitalis bemeneten keresztil | 0
Nincs nem lehetséges. A paraméterkészletek csak a vezérl6panelrdl valtoztathatok
meg.
DI1 Felhasznal6i paraméterkészlet valtasa DI1 digitalis bemeneten keresztiil. 1
DI1 digitalis bemenet lefuté éle: A rendszer betdlti a felhasznaldi
paraméterkészlet 1-et. DI1 digitalis bemenet felfutd éle: a rendszer betélti a
felhasznaloi paraméterkészlet 2-t.
DI2 Lasd DI1 beallitasait. 2
DI3 Lasd DI1 beallitasait. 3
Dl4 Lasd DI1 beallitasait. 4
DI5 Lasd DI1 beallitasait. 5
DI1,2 Felhasznaldi paraméterkészlet kivalasztasa a DI1 és DI2 digitalis bemeneten | 7
keresztul. 1 = DI aktiv, 0 = DI inaktiv.
DI1 | DI2 [Felhasznal6i paraméterkészlet
0 0 |Felhasznaloi paraméterkészlet 1
1 0 |Felhasznaloi paraméterkészlet 2
0 1 |Felhasznaldi paraméterkészlet 3
DI2,3 Lasd DI1,2 beallitasait.
DI3,4 Lasd DI1,2 beallitasait. 9
Dl4,5 Lasd DI1,2 beallitasait. 10
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DI1 (INV) Felhasznaldi paraméterkészlet valtas invertalt DI1 digitalis bemeneten -1
keresztul. Invertalt DI1 digitalis bemenet lefutd éle: a rendszer betélti a
felhnasznaldi paraméterkészlet 2-t. Invertalt DI1 digitélis bemenet felfuté éle: a
rendszer betdlti a felhasznaldi paraméterkészlet 1-et.
DI2 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -2
DI3 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -3
Dl4 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -4
DI5 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -5
DI1,2(INV) Felhasznaldi paraméterkészlet kivalasztasa invertalt DI1 és DI2 digitalis -7
bemeneten keresztll. 1 = DI inaktiv, 0 = DI aktiv.
DI1 DI2 [Felhasznal6i paraméterkészlet
1 | 1 |Felhasznal6i paraméterkészlet 1
0 | 1 |Felhasznaloi paraméterkészlet 2
1 | 0 |Felhasznaldi paraméterkészlet 3
DI2,3(INV) Lasd DI1,2(INV) beallitasait. -8
DI3,4(INV) Lasd DI1,2(INV) beallitasait. -9
DI4,5(INV) Lasd DI1,2(INV) beallitasait. -10
1606 LOCAL LOCK Tiltja a helyi vezérlést (Panel), vagy kivalasztja a helyi vezérlés retesz jel NOT SEL
Helyi zem tilt forrasat. Ha a reteszelés aktiv, helyi vezérlési médba valtas le van tiltva
(vezérlépanel LOC/REM billenty(je).
NOT SEL Helyi vezérlés engedélyezett. 0
Nincs
DI1 Helyi vezérlési maod tiltasa DI1 digitalis bemeneten keresztiil. DI1 digitalis 1
bemenet felfutd éle: Helyi vezérlés letiltva. DI1 digitalis bemenet lefuto éle:
Helyi vezérlés engedélyezve.
DI2 Lasd DI1 beallitasait. 2
DI3 Lasd DI1 beallitasait. 3
Dl4 Lasd DI1 beallitasait. 4
DI5 Lasd DI1 beallitasait. 5
ON Helyi vezérlés letiltva. 7
Bekapcsolva
COMM Terepi busz a helyi zarolas forrasa, azaz, a 03071 FB CMD WORD 1 8
parancsszé 14...1 bitjei. A vezérl6szot a terepi busz vezérl6 kildi a hajtasnak
a terepi busz adapteren vagy beagyazott terepi buszon (modbus-on)
keresztil. A vezérl6szo bitkiosztasat lasd: DCU kommunikécios profil fejezet,
257. oldal.
Megjegyzés: Ezt a bedllitas csakis DCU profilra érvényes!
DI1 (INV) Helyi zarolas az invertalt DI1 digitalis bemeneten keresztul. Invertélt DI1 -1
digitalis bemenet felfutd éle: Helyi vezérlés engedélyezve. Invertalt DI1
digitalis bemenet lefutd éle: Helyi vezérlés letiltva.
DI2 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -2
DI3 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -3
Dl4 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -4
DI5 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -5
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1607 PARAM SAVE A bedllitott paraméterértékeket az allandé memaoriaba menti. DONE
Parameéter mentés Megjegyzés: A standard makrok Gj paraméterértékei automatikusan
mentésre kerlilnek, ha valtoztatasuk a vezérlpanelrdl térténik, de nem
lesznek mentve, ha a terepi buszon keresztil modositjuk.
DONE Mentés elvégezve 0
Kész
SAVE... Mentés folyamatban 1
Ment...
1608 START ENABLE 1 Start engedélyezés 1 jel forrasat hatarozza meg. NOT SEL
Start eng 1 Megjegyzés: A Start engedélyezés jel lényege eltér a futas engedélyezés
jelétdl.
Példa: Kilsé tolézar alkalmazésa Start engedélyezés és Futas
engedélyezés haszndlataval. A motor csak akkor indulhat, ha a tol6zar
teljesen ki van nyitva.
Hajtas elindult
J Inditas/leallitas
J l Farancs
| 0. csoport)
: Start engedélyezés
‘ jelek
| | (1608 és 1609)
| |
. ' Relé behizva !
Relé Elinditva
elejtve kimeneti allapot
| | (14. csoport)
: Toldzar nyitva
Tolozar | ! ! Tolozar
zarva | ! ‘ zanva  Tolozar
- ! :
: Tolozar [ "R;E'Zér allapot
nyitas ! ! zaras
id6 ‘ |id6
|
| II Futas engedélyezés jel
| a tolozar feldl
| [ kapcsol, ha a tol6zar
| ! teléesen nyitva van.
Motor | [ (1601)
fordulat |
| I !
/l—\Motor allapota
'« :<—>
'Gyorsulas' Lassulas '
ido (2202) idd (2203)
NOT SEL Futas engedélyezés jel be. 0
Nincs
DI1 Kls6 jel sziikséges a DI1 digitalis bemeneten keresztil. 1 = Start 1
engedélyezés. Ha nincs Start engedélyezés jel, a hajtas nem indul el vagy
szabad kifutassal megall, ha éppen jar és aktivalédik a START ENABLE 1
MISSING figyelmeztetés.
DI2 Lasd DI1 beallitasait. 2
DI3 Lasd DI1 beallitasait. 3
DI4 Lasd DI1 beallitasait. 4
DI5 Lasd DI1 beallitasait. 5
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COMM Az invertalt Start engedélyezés (Start tiltas) jel forrasa terepi busz, azaz, a 7
0302 FB CMD WORD 2 vezérlészo6 18. bitje (a 19. bit a Start engedélyezés
2. esetében). A vezérl6szét a terepi busz vezérlé kildi el a hajtasnak, a
terepi busz adapteren vagy a beépitett terepi buszon (modbus) keresztil. A
vezérl6szo6 bitkiosztasat lasd: DCU kommunikaciés profil fejezet, 257. oldal.
Megjegyzés: Ezt a beallitds csakis DCU profilra érvényes!
DI1 (INV) Kllsé jel szilkséges az invertalt DI1 digitalis bemeneten keresztil. 0 = Start | -1
engedélyezés. Ha nincs Start engedélyezés jel, a hajtas nem indul el vagy
szabad kifutassal megall, ha éppen jar és aktivalédik a START ENABLE 1
MISSING figyelmeztetés.
DI2 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -2
DI3 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -3
Dl4 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -4
DI5 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -5
1609 START ENABLE 2 Start engedélyezés 2 jel forrasat hatarozza meg. Lasd a 7608 START NOT SEL
Start eng 2 ENABLE 1 paramétert.
Lasd 1608 paramétert.
1610 DISPLAY ALARMS Aktivalja/deaktivalja az OVERCURRENT (2001), OVERVOLTAGE (2002), NO
Figyelmeztetések UNDERVOLTAGE (2003) és DEVICE OVERTEMP (2009)
figyelmeztetéseket. Tovabbi informaciok a Hibakeresés fejezetben.
NO Figyelmeztetések inaktivak. 0
Nem
YES Figyelmeztetések aktivak. 1
Igen
1611 PARAMETER VIEW Kivalasztja a meni nézetet. DEFAULT
Menu nézet Megjegyzés: Ez a paraméter csakis akkor lathatd, ha az opcionalisan
elérhet6é FlashDrop készulék aktivalta. FlashDrop segitségével gyorsan
testreszabhat6 a paraméterlista, pl. adott paraméterek akar el is rejthetdk.
Tovabbi infoormaciok: MFDT-01 FlashDrop felhasznaléi kézikényv
[BAFE68591074 (English)].
FlashDrop paraméterek aktivalasa a 9902 APPLIC MACRO paraméter
LOAD FD SET értékre allitasaval.
DEFAULT Teljes hosszu és révid paraméterlistak 0
Normal
FLASHDROP FlashDrop paraméterlista. Nem tartalmazza a roévid paraméterlistat. A 1
FlashDrop FlashDrop altal elrejtett paraméterek nem lathatok.
18 FREK BEM+TRANZ | Frekvencia bemenet és tranzisztoros kimenet jelfeldolgozasa.
KIM
1801 FREQ INPUT MIN Minimum bemené értéket hatarozza meg DI5 frekvencia bemenet esetén. | 0
Frekv bem min Lasd Impulzus bemenet fejezet 104. oldal.
0...10000 Hz Minimum frekvencia 1=1Hz
1802 FREQ INPUT MAX Maximum bemend értéket hatarozza meg DI5 frekvencia bemenet esetén. 1000
Frekv bem max Lasd Impulzus bemenet fejezet 104. oldal.
0...10000 Hz Maximum frekvencia 1=1Hz
1803 FILTER FREQ IN Frekvencia bemenet sz(ir§ id6allanddja. A jel ugrasszeri véaltozasakor a 0.1

Frekv bem szlirés

sz(ré utan a valtozas 63 %-a ezen paraméter altal meghatarozott id6 alatt
zajlik. Lasd Impulzus bemenet fejezet 104. oldal.
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0,0...10,0 s Sziiré idéallandoja 1=0,1s
1804 TO MODE Mikodési modot TO tranzisztoros kimenetre allitja. Lasd Digitalis kimenet DIGITAL
Tranz kim méd fejezet 104. oldal.
DIGITAL Digitalis kimenetként (DO) hasznalja a tranzisztoros kimenetet. 0
Digitalis
FREQUENCY Frekvencia kimenetként (FO) hasznalja a tranzisztoros kimenetet. 1
Frekvencia
1805 DO SIGNAL DO digitalis kimenet funkcié kivalasztasa. RUN
DO funkcio
Lasd 71401 RELAY OUTPUT 1 paramétert.
1806 DO ON DELAY Meghatarozza a DO digitalis kimenet meghuzas késleltetését. 0
DO huzasi késl
0,0...3600,0 s Késleltetési idd 1=0,1s
1807 DO OFF DELAY Meghatarozza a DO digitalis kimenet elengedés késleltetését. 0
DO ejtési késl
0,0...3600,0 s Keésleltetési idd 1=0,1s
1808 FO CONTENT SEL FO frekvencia kimenet funkcidja. 104
FO funkcio kiv
X...X Paraméter index a 01 UZEMI ADATOK csoportban. Pl. 102 = 0102 SPEED.
1809 FO CONTENT MIN FO frekvencia kimenet minimum értékét hatarozza meg. A forras -
FO érték min kivalasztasa a 1808 FO CONTENT SEL paraméterrel torténik.
FO minimum és maximum értékei a 1877 MINIMUM FO és 1812 MAXIMUM
FO beallitasoknak felelnek meg, a kdvetkezdk szerint:
AFO 18124
1812 -~ - — -
|
|
|
|
1811 ‘ 1811 :
! | FO tartalom \ | _FO tartalom
1809 1810 1809 1810
X...X A bedllitas hatarértékei a 7808 CONTENT SEL paraméter beallitasaitol -
figgnek.
1810 FO CONTENT MAX FO frekvencia kimenet maximum értékét hatarozza meg. A jelforras -
FO érték max kivalasztasa a 1808 FO CONTENT SEL paraméterrel térténik. Lasd a 1809
FO CONTENT MIN paramétert.
X...X A beadllitas hatarértékei a 7808 CONTENT SEL paraméter beallitasaitol -
fuggnek.
1811 MINIMUM FO FO frekvencia kimenet minimum értékét hatarozza meg. 10
FO min frekv
10...16 000 Hz Minimum frekvencia. Lasd 7809 FO CONTENT MIN paramétert. 1=1Hz
1812 MAXIMUM FO FO frekvencia kimenet maximum értékét hatarozza meg. 1000
FO max frekv
10...16 000 Hz Maximum frekvencia. Lasd 7809 FO CONTENT MIN paramétert. 1=1Hz
1813 FILTER FO FO frekvencia kimenet sz(ir6 idéallanddja. A jel ugrasszer(i megvaltozasakor | 0.1
FO sziirés a sz(ir6 utan a valtozas 63 %-a ezen paraméter altal meghatarozott idé alatt

zajlik le.
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0,0...10,0 s Szlr6 idéallandé 1=0,1s
19 IDOZiz6 ES |d6zit6 az inditas és leallitas vezériéséhez.
SZAMLALO
1901 TIMER DELAY Meghatarozza az id6zitd id6késleltetését. 10
1d6zitd késl
0,01...120,00 s Késleltetési id6 1=0,01s
1902 TIMER START Az id6zit6 startjelének forrasat hatarozza meg. NOT SEL
Id6z Start
DI1 (INV) Id6zit6 start az invertalt DI1 digitalis bemeneten keresztil. 1d6zitd start a DI1 | -1
digitalis bemenet lefuté éle mentén.
Megjegyzés: Az id6zit6 inditdsa nem lehetséges reset kdzben (7903 TIMER
RESET paraméter).
DI2 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -2
DI3 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -3
Dl4 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -4
DI5 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -5
NOT SEL Nincs startjel 0
Nincs
DI1 Id6zit6 start a DI1 digitalis bemeneten keresztil. 1d6zit6 start a DI1 digitalis | 1
bemenet felfutd éle mentén.
Megjegyzés: Az id6zit6 inditdsa nem lehetséges reset kdzben (7903 TIMER
RESET paraméter).
DI2 Lasd DI1 beallitasait. 2
DI3 Lasd DI1 beallitasait. 3
Dl4 Lasd DI1 beallitasait. 4
DI5 Lasd DI1 beallitasait. 5
START Kulsé inditojel, pl. startjel terepi buszon keresztil 6
Start
1903 TIMER RESET Id6zité nyugtazasanak (reszet) forrasat hatarozza meg. NOT SEL
1d6zitd reset
DI1 (INV) 1d6zité reset invertélt DI1 digitélis bemeneten keresztil. 0 = aktiv, 1 = inaktiv.| -1
DI2 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -2
DI3 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -3
Dl4 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -4
DI5 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -5
NOT SEL Nincs reset jel
Nincs
DI1 Id6zit6 reszetelése DI1 digitalis bemeneten keresztul. 1 = aktiv, 0 = inaktiv. 1
DI2 Lasd DI1 beallitasait. 2
DI3 Lasd DI1 beallitasait. 3
Dl4 Lasd DI1 beallitasait. 4
DI5 Lasd DI1 beallitasait. 5
START Id6zit6 reset inditaskor. A startjel forrasa 7902 TIMER START paraméter 6
Start szerint.
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START(INV) Id6zit6 reset inditaskor (invertalas), azaz, az idézitd torlése az inditéjel 7
Start (Inv) deaktivalasa esetén torténik. A startjel forrasa 7902 TIMER START
paraméter szerint
RESET Kls6 reset, pl. reset terepi buszon keresztil 8
Reset
1904 COUNTER ENABLE | Szamlalé engedélyezd jele. DISABLED
Szaml eng bem
DI1 (INV) Szamlalé engedélyezd jel az invertalt DI1 digitélis bemeneten keresztul. 0 = | -1
aktiv, 1 = inaktiv.
DI2 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -2
DI3 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -3
Dl4 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -4
DI5 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -5
DISABLED Nincs szamlalé engedélyezd jel 0
Kikapcsolva
D1 Szamlalé engedélyezb jel a DI1 digitalis bemeneten keresztul. 1 = aktiv, 0 = | 1
inaktiv.
DI2 Lasd DI1 beallitasait. 2
DI3 Lasd DI1 beallitasait. 3
Dl4 Lasd DI1 beallitasait. 4
DI5 Lasd DI1 beallitasait. 5
ENABLED Szamlalé engedélyezve 6
Engedélyezve
1905 COUNTER LIMIT Szamlalo hatarértékét rogziti. 1000
Szaml hatar ért
0...65535 Hatarérték 1=1
1906 COUNTER INPUT Szamlalé bemeneti jelforra. PLS IN(DI5)
Szaml bemenet
PLS IN(DI 5) DI5 digitalis bemenet impulzusai. Impulzus észlelésekor a szamlalo értéke 1-| 1
Imp bem(DI5) gyel né.
ENC W/O DIR Jeladé impulzusélek. Felfuté vagy lefutd impulzus észlelésekor a szamlalé | 2
Enc ir nélk értéke 1-gyel névekszik.
ENC WITH DIR Jeladd impulzus élek. A forgasirany is figyelembe van véve. Felfuté vagy 3
Enc irannyal lefutd impulzus észlelésekor, el6remenet iranyban a szamlalo értéke 1-gyel
novekszik. Hatramenet iranyban a szamlalé értéke 1-gyel csdkken.
FILTERED DI5 DI5 digitalis bemenet szlrt impulzusai. Impulzus észlelésekor a szamlalo 4
Szirt DI5 értéke 1-gyel né.
Megjegyzés: A sz(irés miatt a maximalis bemeneti jelfrekvencia 50 Hz.
1907 COUNTER RESET Szamlalo reset jel forrasat hatarozza meg. NOT SEL
Szaml reset
DI1 (INV) Szamlalé reset az invertalt DI1 digitalis bemeneten keresztil. 0 = aktiv, 1 = | -1
inaktiv.
DI2 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -2
DI3 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -3
Dl4 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -4
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DI5 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -5
NOT SEL Nincs reset jel 0
Nincs
DI1 Szamlalé reset DI1 digitélis bemeneten keresztil. 1 = aktiv, 0 = inaktiv. 1
DI2 Lasd DI1 beallitasait. 2
DI3 Lasd DI1 beallitasait. 3
Di4 Lasd DI1 beallitasait. 4
DI5 Lasd DI1 beallitasait. 5
AT LIMIT Reset a 1905 COUNTER LIMIT paraméter szerint. 6
Hatarértéken
STRT/STP CMD Szamlalé reset start/stop parancs esetén. A start/stop jel forrdsata 7911 7
Strt/Stp vez CNTR S/S COMMAND paraméter hatarozza meg.
S/S CMD(INV) Szamlalé reset start/stop parancs esetén (invertalas), azaz, a szamlalé reset | 8
S/S vez(Inv) a start/stop parancs deaktivalasa esetén torténik. A startjel forrasa a 71902
TIMER START paraméter szerint
RESET Reset engedélyezett 9
Reset
1908 COUNTER RES VAL | Szamlalo reset utani értéket rogzit. 0
Szaml alap ért
0...65535 Szamlalé értéke =1
1909 COUNT DIVIDER Impulzus szamlalé oszté. 0
Szaml oszto
0...12 Impulzusszadmlal6 oszté N értéke. Minden 2N bit szamlalasra kerdll. 1=1
1910 COUNT DIRECTION | Szamlalo irany forrasat hatarozza meg. UP
Szaml irany
DI1 (INV) Szamlalas iranya az invertalt DI1 digitalis bemeneten keresztil. 1 = felfelé -1
szamol, 0 = lefelé szamol.
DI2 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -2
DI3 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -3
Dl4 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -4
DI5 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -5
UP Felfelé szamol 0
Fel
DI1 Szamlalé iranya DI1 digitalis bemeneten keresztil. 0 = felfelé szamol, 1 = 1
lefelé szamol.
DI2 Lasd DI1 beallitasait. 2
DI3 Lasd DI1 beallitasait. 3
Di4 Lasd DI1 beallitasait. 4
DI5 Lasd DI1 beallitasait. 5
DOWN Lefelé szamol 6
Le
1911  CNTR S/S A hajtas start/stop parancs forrasat valasztja ki, ha 70071 EXT1 COMMANDS | NOT SEL
COMMAND paraméter értéke COUNTER START / COUNTER STOP.

Szaml ST/STP par
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DI1 (INV) Start/stop parancs invertalt DI1 digitalis bemeneten keresztiil. -1
Ha 1001 paraméter értéke COUNTER STOP: 0 = start. Stop, ha 7905
COUNTER LIMIT paraméter altal megadott szamlalé hatarérték tullépése
megtorténik.
Ha 1001 paraméter értéke COUNTER START: 0 = stop. Start, ha megtorténik
a 1905 COUNTER LIMIT paraméter altal megadott szamlalé hatarérték
tullépése.
DI2 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -2
DI3 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -3
DI4 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -4
DI5 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -5
NOT SEL Nincs start/stop parancs forras 0
Nincs
DI1 Start/stop parancs DI1 digitalis bemeneten keresztul. 1
Ha 1001 paraméter értéke COUNTER STOP: 1 = start. Stop, ha a 1905
COUNTER LIMIT paraméter altal megadott szamlalé hatarérték tullépése
megtorténik.
Ha 1001 paraméter értéke COUNTER START: 1 = stop. Start, ha megtorténik
a 1905 COUNTER LIMIT paraméter altal megadott szamlalé hatarérték
tullépése.
DI2 Lasd DI1 beallitasait. 2
DI3 Lasd DI1 beallitasait. 3
Dl4 Lasd DI1 beallitasait. 4
DI5 Lasd DI1 beallitasait. 5
ACTIVATE Klls6 start/stop parancs, pl. a terepi buszon keresztil 6
Aktiv
20 HATARERTEKEK A hajtas miikodési hatarértékei.
Fordulatszamok vektoros vezérlés esetén, frekvencia skalaris vezérlés
esetén. Vezérlési méd a 9904 MOTOR CTRL MODE paraméter szerint.
2001 MINIMUM SPEED Megengedett minimalis fordulatszamot hatarozza meg. 0
Minimum fordulat Pozitiv vagy nulla minimum fordulatszamok két tartomanyt hataroznak meg:
egy pozitiv és egy negativ tartomanyt.
Negativ minimum fordulatszamok egyetlen fordulatszam tartomanyt jeléinek.
Fordsz. 2001 értéke > 0
Fordsz. 2001 érték <0
2002 /// / /
ol ///// .
/ “
2001
-30000...30000 rpm Minimum fordulat 1=1rpm
2002 MAXIMUM SPEED Megengedett maximum fordulatszamot hatarozza meg. Lasd 2001 Eur: 1500/
Maximum fordulat MINIMUM SPEED paramétert. US: 1800
0...30000 rpm Maximum fordulat 1=1rpm
2003 MAX CURRENT Meghatérozza a motor névleges aramanak maximumat. 1.8 Ihy

Maximalis aram
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0.0...1.8- IbyA Aram 1=0,1A
2005 OVERVOLT CTRL Kbzbens® DC-kor tulfesziiltség szabalyozojat aktivalja vagy deaktivalja. ENABLE
Tulfesz szab Nagy tehetetlenségi nyomatéku terhelés hirtelen fékezése az
egyenfesziiltségnek a tulfesziiltség szabalyozas hataraig vald ndvelését
eredményezi. A hatarérték tullépését a hajtas ugy elézi meg, hogy a
tulfesziiltség-szabalyozé automatikusan csokkenti a fékezényomatékot.
Megjegyzés: Ha fékellenallas és fékcsopper van csatlakoztatva a hajtashoz,
a szabalyozast ki kell kapcsolni (DISABLE értékre allitani) annak érdekében,
hogy a fékcsopper miikddhessen.
DISABLE Tulfesziltség szabalyozas kiiktatva 0
Tiltva
ENABLE Tulfesziiltség szabalyozas aktivalva 1
Engedélyezve
2006 UNDERVOLT CTRL Kdzbens® DC-kor alacsonyfesziiltség szabalyozojat aktivalja vagy ENABLE
Fesz csokk szab deaktivalja. Ha a kdzbens6 kori DC fesziiltség haldzati feszliltség kimaradas | (TIME)
miatt lecsdkken, az alacsonyfesziiliség szabalyozé automatikusan csokkenti
a fordulatszamot a fesziiltség megfeleld szinten tartasanak érdekében. Ha
csokken a motor fordulatszama, a terhelés nagy tehetetlensége a hajtasba
torténd energia visszataplalast idéz eld, ezzel megfelels fesziltségszinten
tartva a kozbensdékori DC fesziiltséget, és megelézve az alacsonyfesziiltség
miatti leoldast. Ez fesziltség csokkenés athidald funkcioként mikodik olyan
nagy tehetetlenségli rendszerekben, mint a centrifugak vagy ventilatorok.
Lasd Tapfesziiltség-esés athidalas fejezet 106. oldal.
DISABLE Alacsonyfeszlltség szabalyozas kiiktatva 0
Tiltva
ENABLE(TIME) Alacsonyfesziltség-szabalyozas aktivalva. Az alacsonyfesziltség 1
Bekapcs(id6) szabdlyozés 500 ms ideig aktiv.
ENABLE Alacsonyfesziiltség szabalyozas aktivalva. Nincs miikodési id6é hatarérték. 2
Engedélyezve
2007 MINIMUM FREQ Meghatarozza a hajtas kimeneti frekvencia minimumat. 0
Minimum frekv Pozitiv vagy nulla minimum frekvenciak két tartomanyt hataroznak meg: egy
pozitiv és egy negativ tartomanyt.
Negativ minimum frekvenciak egyetlen fordulatszam tartomanyt jeldlnek.
Megjegyzés: MINIMUM FREQ < MAXIMUM FREQ.
f _—
f 2007 értéke < 0 2007 értéke > 0
7
Megenaengedeti freky Aari ///////////////////////////////
/ 7
.
-500,0...500,0 Hz Minimum frekvencia 1=0,1Hz
2008 MAXIMUM FREQ Meghatarozza a hajtas kimeneti frekvencia maximumat. Eur: 50/
Maximum frekv US: 60
0,0...500,0 Hz Maximum frekvencia 1=0,1Hz
2013 MIN TORQUE SEL Beallitja a hajtas nyomaték minimum értékét. MIN
Min nyomaték kiv TORQUE 1
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MIN TORQUE 1 2015 MIN TORQUE 1 paraméter altal megadott érték 0
Min nyomat 1
DI1 DI1 digitalis bemenet. 0 = 2075 MIN TORQUE 1 paraméter értéke. 1 = 2016 | 1
MIN TORQUE 2 paraméter értéke.
DI2 Lasd DI1 beallitasait. 2
DI3 Lasd DI1 beallitasait. 3
DI4 Lasd DI1 beallitasait. 4
DI5 Lasd DI1 beallitasait. 5
COMM Terepi busz a nyomaték 1/2 hatarérték forrasa, azaz, a 0307 FB CMD WORD | 7
1 parancsszo6 15. bitje. A vezérl6szot a terepi busz vezérld kildi a hajtasnak
a terepi busz adapteren vagy beagyazott terepi buszon (modbus-on)
keresztiil. A vezérl6szo bitkiosztasat lasd: DCU kommunikacioés profil fejezet,
257. oldal.
A nyomaték minimum hatarérték 1 értékét a 2075 MIN TORQUE 1 paraméter
rogziti, a nyomaték minimum hatarérték 2 értékét a 2076 MIN TORQUE 2
paraméter adja meg.
Megjegyzés: Ez a beallitas csakis DCU profilra érvényes!
DI1 (INV) DI1 digitalis bemenet invertalva. 1 = a 2075 MIN TORQUE 1 paraméter -1
értéke. 0 = a 2076 MIN TORQUE 2 paraméter értéke.
DI2 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -2
DI3 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -3
DI4 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -4
DI5 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -5
2014 MAX TORQUE SEL Beadllitja a hajtas nyomaték maximum értékét. MAX
Max nyomaték kiv TORQUE 1
MAX TORQUE 1 2017 MAX TORQUE 1 paraméter értéke
Max nyomat 1
DI1 DI1 digitalis bemenet. 0 = 2077 MAX TORQUE 1 paraméter értéke. 1 = 2078 | 1
MAX TORQUE 2 paraméter értéke.
DI2 Lasd DI1 beallitasait. 2
DI3 Lasd DI1 beallitasait. 3
DI4 Lasd DI1 beallitasait. 4
DI5 Lasd DI1 beallitasait. 5
COMM Terepi busz a nyomaték 1/2 hatarérték forrasa, azaz, a 0307 FB CMD WORD | 7
1 parancssz6 15. bitje. A vezérl6szot a terepi busz vezérld kuldi a hajtasnak
a terepi busz adapteren vagy beagyazott terepi buszon (modbus-on)
keresztil. A vezérl6szé bitkiosztasat lasd: DCU kommunikécios profil fejezet,
257. oldal.
A nyomaték maximum hatarérték 1 értékét a 2077 MAX TORQUE 1
paraméter rogziti, a nyomaték maximum hatarérték 2 értékét a 2078 MAX
TORQUE 2 paraméter adja meg.
Megjegyzés: Ez a beallitas csakis DCU profilra érvényes!
DI1 (INV) DI1 digitalis bemenet invertalva. 1 = 2077 MAX TORQUE 1 paraméter -1
értéke. 0 = 2078 MAX TORQUE 2 paraméter értéke.
DI2 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -2
DI3 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -3
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Dl4 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -4
DI5 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -5
2015 MIN TORQUE 1 Beallitja a hajtas nyomaték minimum hatarérték 1 értékét. Lasd 2073 MIN -300
Min nyomat 1 TORQUE SEL paramétert.
-600.0...0.0% Erték a motor névleges nyomatékanak szazalékaban. 1=0.1%
2016 MIN TORQUE 2 Beallitjia a hajtas nyomaték minimum hatarérték 2 értékét. Lasd 2013 MIN -300
Min nyomat 2 TORQUE SEL paramétert.
-600.0...0.0% Erték a motor névleges nyomatékanak szazalékaban. 1=0.1%
2017 MAX TORQUE 1 Beallitja a hajtds nyomaték maximum hatarérték 1 értékét. Lasd 2074 MAX | 300
Max nyomat 1 TORQUE SEL paramétert.
0.0...600.0% Erték a motor névleges nyomatékanak szazalékaban. 1=0.1%
2018 MAX TORQUE 2 Beadllitja a hajtas nyomaték maximum hatarérték 2 értékét. Lasd 2074 MAX | 300
Max nyomat 2 TORQUE SEL paramétert.
0.0...600.0% Erték a motor névleges nyomatékanak szazalékaban. 1=0.1%
2019 BRAKE CHOPPER Fékcsopper vezérlés beallitasa. INBUILT
Fékcsopper
INBUILT Beépitett fékcsopper vezérlés. 1
Beepitett Megjegyzés: Biztositani kell, hogy a fékellenallas(ok) legyen(ek) beépitve és
a tulfesziltség szabalyozas ki legyen kapcsolva a 2005 OVERVOLT CTRL
paraméter DISABLE-re allitdsaval.
EXTERNAL Kuls6 fékcsopper vezérlés. 2
Kilsé Megjegyzés: A hajtas kizarélag az ABB ACS-BRK-X fékegységekkel
kompatibilis.
Megjegyzés: Biztositani kell, hogy a fékegység be legyen kétve és a
tulfeszlltség szabalyozas ki legyen kapcsolva a 2005 OVERVOLT CTRL
paraméter DISABLE-re allitasaval.
21 INDITAS/LEALLAS | Motor inditasi és leallasi modja
2101 START FUNCTION Kivalasztja a motor inditasi modjat. AUTO
Inditasi mod
AUTO A hajtas a motort azonnal elinditja, nulla frekvenciardl, ha a 9904 MOTOR 1
Automatikus CTRL MODE paraméter beallitisa SCALAR:FREQ. Repuléstart esetén a
SCAN START bedllitast kell hasznalni.
Ha a 9904 MOTOR CTRL MODE paraméter értéke VECTOR:SPEED/
VECTOR:TORQ, a hajtds automatikusan elémagnesezi a motort az
egyenaramu magnesezés funkcioval. Az eléméagnesezési idét a 2703 DC
MAGN TIME paraméter hatarozza meg. Lasd DC MAGN beallitasait.
DC MAGN A hajtas inditas el6tt egyenarammal magnesezi el6 a motort. Az 2
DC magn elémagnesezési idét a 2703 DC MAGN TIME paraméter hatarozza meg.

Ha a 9904 MOTOR CTRL MODE paraméter értéke VECTOR:SPEED/
VECTOR:TORQ, az egyenaramu magnesezés a lehetd legnagyobb
inditbnyomatékot garantalja kelléen hosszu elémagnesezési idd esetén.

Megjegyzés: Forgasban Iévé gépre nem lehet rainditani DC MAGN
kivalasztasa esetén.

FIGYELEM! A haijtas elindul, miutan a beallitott elémagnesezési id6 letelt,
akkor is, ha a motor felmagnesezése nincs befejezve. Olyan
hajtasrendszereknél, ahol a teljes inditbnyomatékra sziikség van, mindig
biztositani kell, hogy a magnesezési id6 elég hosszu legyen, mert ez teszi
lehetévé a teljes magnesezést és nyomatékot.
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TORQ BOOST
Nyom néveld

Nyomaték novelést magas inditobnyomaték igény esetén kell valasztani. Csak
akkor hasznalhatd, ha 9904 MOTOR CTRL MODE paraméter beéllitasa
SCALAR:FREQ.

A hajtas inditas el6tt egyenarammal magnesezi el6 a motort. Az
eldmagnesezési idét a 2703 DC MAGN TIME paraméter hatarozza meg.

A nyomaték ndvelés inditaskor térténik. A nyomaték névelés akkor all meg,
amikor a kimeneti frekvencia tullépi a 20 Hz-et, vagy ha eléri az alapjelet.
Lasd 2770 TORQ BOOST CURR paramétert.

Megjegyzés: Forgasban Iév6 gépre nem lehet rainditani a TORQ BOOST
kivalasztasa esetén.

FIGYELEM! A haijtas elindul, miutan a beallitott eldmagnesezési id6 letelt,
akkor is, ha a motor felmagnesezése nem fejez6dott be. Olyan
hajtasrendszereknél, ahol teljes inditonyomatékra van sziikség, mindig
biztositani kell, hogy a magnesezési id6 elég hosszu legyen, mert ez teszi
lehetévé a teljes magnesezést és nyomatékot.

4

SCAN START
Repulé Start

Frekvencia pasztazas repildstart esetén (inditas forgasban Iévé gépre). A
frekvencia pasztazas a 2008 MAXIMUM FREQ...2007 MINIMUM FREQ
intervallumban torténik. Ha a frekvencia azonositas nem sikertl, DC
magnesezés torténik (I4sd DC MAGN bedllitast).

SCAN + BOOST
RepSt+ Boost

Frekvencia pasztazast (inditas forgasban 1évé gépre) és nyomatéknovelés
kombinaciodja. Lasd SCANSTART és TORQ BOOST bedllitasait. Ha a
frekvencia azonositads nem sikertl, nyomatéknévelés térténik.

Csak akkor hasznalhato, ha 9904 MOTOR CTRL MODE paraméter
bedllitasa SCALAR:FREQ.

2102

STOP FUNCTION
Leallasi mod

Kivalasztja a motor leallitdsdnak maodjat.

COAST

COAST
Kipdrgés

A motor a feszlltség elvételével szabad kifutassal all meg.

RAMP
Lefutas

Leallas rampaval. Lasd a 22 FELFUTAS/LEFUTAS paramétercsoportot.

SPEED COMP
Ford komp

Fordulatszam kompenzalas allandé féktavolsag igénye esetén hasznalhato.
A fordulatszam kiilénbség (aktualis és maximalis fordulat kdzétt)
kompenzalasra kerdl, a hajtas az aktualis fordulatszamon jar, miel6tt az adott
meredekséggel ledll. Lasd Fordulatszam kompenzacio leéllaskor fejezet
107. oldal.

SPD COMP FWD
Ford k el6re

Fordulatszam kompenzalas allandé féktavolsag igénye esetén hasznalhato,
el6re forgasiranynal. A fordulatszam kilénbség (aktualis és maximalis
fordulat k6z6tt) kompenzalasra kerl, a hajtas az aktualis fordulatszamon jar,
miel6tt az adott meredekséggel ledll. Lasd Fordulatszam kompenzacio
leallaskor fejezet 107. oldal.

Hatra forgasirany esetén a hajtas adott meredekséggel leall.

SPD COMP REV
Ford k hatra

Fordulatszam kompenzalas allandé féktavolsag igénye esetén hasznalhato,
hatra forgasiranynal. A fordulatszam kullénbség (aktualis és maximalis
fordulat kozo6tt) kompenzalasra kerdl, a hajtas az aktualis fordulatszamon jar,
miel6tt az adott meredekséggel ledll. Lasd Fordulatszam kompenzacié
leallaskor fejezet 107. oldal.

El6re forgasirany esetén a hajtas adott meredekséggel leall.

2103

DC MAGN TIME
DC magnesez6 id6

Meghatarozza az eld6magnesezési idét. Lasd 2707 START FUNCTION
paramétert. A start parancs utan a hajtas automatikusan elé6magnesezi a
motort a beallitott ideig.

0.3
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0,00...10,00 s Magnesezési id6. Elegend&en hosszura kell allitani, hogy a motor teljesen 1=0,01s
felmagnesez&djon. Tulsagosan nagy idé tulmelegitheti a motort.
2104 DC HOLD CTL Aktivalja az egyenaramu régzités vagy egyenaramu fékezés funkciot. NOT SEL
DC rogzitési mod
NOT SEL Inaktiv 0
Nincs
DC HOLD Egyenaramu rogzités funkcié aktiv. Az egyenaramu régzités nem 1
DC régzités lehetséges, ha a 9904 MOTOR CTRL MODE paraméter beallitasa
SCALAR:FREQ.
Ha az alapjel és a motor fordulatszama a 2705 DC HOLD SPEED paraméter
értéke ala csdkken, a hajtds nem ad ki tovabb valté aramot, és egyenaramot
kezd a motorba taplaini. Az dram értékét a 2706 DC CURR REF paraméter
hatarozza meg. Amint a fordulatszam alapjel értéke meghaladja a 27105
paraméter értékét, a hajtas ismét normal izemmddba valt.
Motor fordsz Egyenaramu régzités
— -
\
Ref, \ ;
) |
DC régz fordsz ‘ =t
Megjegyzés: Az egyenaramu rogzités hatastalan, ha nincs aktiv startjel.
Megjegyzés: Ha a motorba egyenaramot vezetnek, a motor felmelegedhet.
Olyan hajtasrendszereknél, ahol hosszu egyenaramu rogzités sziikséges,
kényszerh(itési motorokat kell hasznalni. Ha hosszu az egyenaramu
rogzitési intervallum, az egyenaramu régzités nem védi meg a motortengelyt
az elfordulastél, allando terhelésesetén.
DC BRAKING Egyenaramu fékezési funkcio aktiv. 2
DC fékezés Ha a 2102 STOP FUNCTION paraméter beallitdsa COAST, akkor
egyenaramu fékezés térténik a stop parancs utan.
Ha a 2702 STOP FUNCTION paraméter bedllitasa RAMP, akkor
egyenaramu fékezés torténik a lefutasi rampa utan.
2105 DC HOLD SPEED DC régzités fordulatszama. Lasd 2704 DC HOLD CTL paramétert. 5
DC régz fordulat
0...360 rpm Fordulatszam 1=1rpm
2106 DC CURR REF DC rogzités arama. Lasd 2704 DC HOLD CTL paramétert. 30
DC aram alapjel
0...100% Ertéke a motor névleges nyomatékanak (9906 MOTOR NOM CURR 1=1%
paraméter) szazalékaban.
2107 DC BRAKE TIME Egyenaramu fékezési id6. 0
DC fékezési idd
0,0...250,0 s idé 1=0,1s
2108 START INHIBIT Engedélyezi az inditas tiltasat. A hajtas inditasa le van tiltva, ha OFF
Inditasi tiltas

- hiba nyugtazas torténik.
- a futas engedélyez§ jel aktivalodik, mikézben az inditasi parancs aktiv.
Lasd 16071 RUN ENABLE paramétert.

- helyi vezérlésrél tav vezérlésre valt.
- kiils6 vezérlési hely EXT1-r6l EXT2-re, vagy EXT2-r6l EXT1-re valt.
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OFF Tiltva 0
Kikapcsolva
ON Engedélyezve 1
Bekapcsolva
2109 EM STOP SEL Kivalasztja a kils6 vészledllitdsi parancs forrasat. NOT SEL
Veszleallas kiv A hajtas nem indithato Ujra a vészleallitasi parancs nyugtazasa elétt.
Megjegyzés: A hajtott berendezésnek vészleallité gombokat, valamint
egyéb biztonsagi berendezéseket is tartalmaznia kell. A hajtas
vezérlépaneljén a STOP gomb megnyomasa NEM:
- a motor vészleallitd parancsa
- valasztja le a hajtast a veszélyes feszlltségrél.
NOT SEL Vészleallito funkcid nincs kivalasztva 0
Nincs
D1 DI1 digitalis bemenet. 1 = leallitasi vészleallitdsi rampéaval. Lasd 2208 EM 1
DEC TIME paramétert. 0= vészleallitasi parancs torlése.
DI2 Lasd DI1 beallitasait. 2
DI3 Lasd DI1 beallitasait. 3
DI4 Lasd DI1 beallitasait. 4
DI5 Lasd DI1 beallitasait. 5
DI1 (INV) DI digitélis bemenet invertalva. 0 = leallitas vészleallitasi rAmpaval. Lasd -1
2208 EM DEC TIME paramétert. 1 = vészledllitasi parancs torlése
DI2 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -2
DI3 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -3
DI4 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -4
DI5 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -5
2110 TORQ BOOST CURR | Meghatarozza a nyomatékndvelés maximalis aramat. Lasd 2707 START 100
Nyomat név aram FUNCTION paramétert.
15...300% Szazalékos érték 1=1%
2111 STOP SIGNAL DLY Stop jel késleltetési idejét adja meg, ha 2702 STOP FUNCTION paraméter |0
Stop jel késl értéke SPEED COMP.
0...10000 ms Keésleltetési id6 1=1ms
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2112 ZERO SPEED DELAY | Alldhelyzeti késleltetés funkcié késleltetését definilja. Olyan 0
All6 helyz késl alkalmazasoknal hasznalhato, ahol Iényeges a finom és gyors Ujrainditas. A
késleltetés alatt a hajtas pontosan ismeri a forgorész helyzetét.
Nincs alléhelyzeti késleltetés Alldhelyzeti késleltetés
Ford.sz. Ford.sz.
Fordszam. szabalyozé Fordulatszam szabalyozé
kikapcsolva. A motor mikddik. A motor a valodi
szabad kifutassal nulla fordulatig (megallasig)
gall. ssul.
,,,,,,,, Alldhelyzet N Alléhelyzet
==
t késl, !
Az alldhelyzeti késleltetés pl. 1éptetési funkcidként vagy mechanikus fékként
hasznalhato.
Nincs alléhelyzeti késleltetés
A hajtas stop parancsot kap és adott meredekséggel lelassul. Ha a motor
aktualis fordulatszama egy belsé hatarérték (Alldhelyzet) ala esik, akkor a
fordulatszam szabalyozo kikapcsol. Leall az inverter modulacidja és a hajtas
szabad kifutassal megall.
All6helyzeti késleltetéssel
A hajtas stop parancsot kap és adott meredekséggel lelassul. Ha a motor
aktudlis fordulatszama egy belsd hatarérték (Alldhelyzet) ala esik, akkor
aktivalodik az alléhelyzeti késleltetés funkcid. A késleltetés alatt a funkcidok
mikodésben tartjak a fordulatszam szabalyozét, az inverter tovabbra is
modulal, a motor fel van magnesezve és a hajtas készen all a gyors
Ujrainditasra.
0,0...60,0 s Késleltetési id6. Ha a paraméter értéke nulla, az alldhelyzeti késleltetés 1=0,1s
funkcid tiltva van.
22 FELFUTAS/ Felfutasi és lefutasi id6k
LEFUTAS
2201 ACC/DEC 1/2 SEL Meghatarozza az 1 és 2 gyorsulasi/lassulasi rampaidd par kivalasztasanak | DI5
Rampa 1/2 valtas forrasat.
Az 1. rampaid6 part a 2202...2204 paraméterek rogzitik.
Az 2. rampaidd part a 2205...2207 paraméterek rogzitik.
NOT SEL 1. rampaidd par hasznalatban. 0
Nincs
DI1 DI1 digitalis bemenet. 1 =2. rampaidd par, 0 = 1. rampaidd par. 1
DI2 Lasd DI1 beallitasait. 2
DI3 Lasd DI1 beallitasait. 3
Dl4 Lasd DI1 beallitasait. 4
DI5 Lasd DI1 beallitasait. 5
COMM Terepi busz a felfutas/lefutas 1/2 rampaidé par forrasa, azaz, a 03071 FB 7

CMD WORD 1 parancsszo 10. bitje. A vezérl6szét a terepi busz vezérld kildi
a hajtasnak a terepi busz adapteren vagy beagyazott terepi buszon
(modbus-on) keresztll. A vezérl6szé bitkiosztasat lasd DCU kommunikacios
profil fejezet 257. oldal.

Megjegyzés: Ez a beallitas csak DCU profilra érvényes!
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SEQ PROG 8422 ST1 RAMP (vagy 8432/.../8492) paraméterek altal megadott 10
Szekv progr szekvencia programozasi meredekség.
DI1 (INV) DI1 digitalis bemenet invertalva. 0 = 2. rampaidé par, 1 = 1. rampaidé par. -1
DI2 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -2
DI3 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -3
DI4 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -4
DI5 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -5
2202 ACCELER TIME 1 1. felfutasi id6. Az az id8, amely a fordulatszam valtozasahoz kell, nullarél a | 5
Felfutasi id6 1 2008 MAXIMUM FREQ (skalaris vezérlésnél) / 2002 MAXIMUM SPEED
(vektorvezérlésnél) paraméter altal megadott fordulatszamra. A vezérlési
moédot a 9904 MOTOR CTRL MODE paraméter hatarozza meg.
- Ha a fordulatszam alapjel gyorsabban né, mint a beéllitott gyorsulasi
meredekség, a fordulatszam a rampat koveti.
- Ha a fordulatszam alapjel lassabban né, mint a beallitott gyorsulasi
meredekség, a fordulatszama az alapjelet kévetni.
- Ha a felfutasi id tul kicsire van allitva, a hajtas automatikusan késlelteti a
gyorsulast, nehogy tullépje a miikédési hatarértékeket.
Az aktualis felfutasi id6 a 2204 RAMP SHAPE 1 paraméter beallitasatol fligg.
0,0...1800,0 s 1d6 1=0,1s
2203 DECELER TIME 1 1. lefutasi id6, amely a fordulatszam valtozasahoz kell, a 2008 MAXIMUM 5
Lefutasi id6 1 FREQ (skalaris vezérlésnél) / 2002 MAXIMUM SPEED (vektorvezérlésnél)
paraméter altal megadott fordulatszamrél nulla fordulatszamra. A vezérlési
maédot a 9904 MOTOR CTRL MODE paraméter valasztja ki.
- Ha a fordulatszam alapjel lassabban csékken, mint a beallitott lassulasi
meredekség, a motor fordulatszama az alapjelet fogja kévetni.
- Ha az alapjel gyorsabban valtozik, mint a beallitott lefutasi meredekség, a
fordulatszam a rampat koveti.
- Ha a lefutasi idd tul kicsire van allitva, a hajtas automatikusan késlelteti a
lassulast, nehogy tullépje a miikodési hatarértékeket.
Ha nagy tehetetlenségi terheléshez rovid lefutasi id6 sziikséges, a hajtast
fékcsopperrel és fékellenallassal kell felszerelni.
Az aktudlis lefutasi id6 a 2204 RAMP SHAPE 1 paraméter bedllitasatol fugg.
0,0...1800,0 s 1d6 1=0,1s
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2204 RAMP SHAPE 1 Az 1. felfutasi/lefutasi rampa par alakjat valasztja ki. Nem elérhet6 0
Torésp simitas 1 vészleallitas és léptetés alatt.
0,0...1000,0 s 0,00 s: Linearis rampa. Allandé gyorsulashoz vagy lassulashoz alkalmas, 1=0,1s
valamint nagy meredekség esetén.
0,01 ... 1000,00 s: S-gorbe alaku rampa. Az S-gérbe alaki rampa idealis
torékeny aru szallitasara szolgalé futészalagokhoz, vagy mas olyan
alkalmazasokhoz, ahol a fordulatszam médositasakor finom atmenet kell
biztositani. Az S-gorbe a két végén szimmetrikus gorbéket, a kozepén egy
linearis szakaszt tartalmaz.
Okélszabaly Ford.sz. Linearis rampa: Par. 2204 =0's
A medfelel6 arany a rampa Max | - . \ )
lekerekitési ideje és a felfutasi '
id6 kozott 1:5.
S-gorbe alak:
Par, 2204'>0 s
j t
Par. 2202 Par. 2204
2205 ACCELER TIME 2 2. felfutasi id6, amely a fordulatszam valtozasahoz kell, nullarél a 2008 60
Felfutasi id6 2 MAXIMUM FREQ (skalaris vezérlésnél) / 2002 MAXIMUM SPEED
(vektorvezérlésnél) paraméter altal megadott fordulatszamra. A vezérlési
maodot a 9904 MOTOR CTRL MODE paraméter valasztja ki.
Lasd 2202 ACCELER TIME 1 paramétert.
A 2. felfutasi id6 Iéptetés gyorsitasi id6ként is hasznalhaté. Lasd 1010
JOGGING SEL paramétert.
0,0...1800,0 s Id6 1=0,1s
2206 DECELER TIME 2 2. lefutasi id6, amely a fordulatszam valtozasahoz kell, a 2008 MAXIMUM 60
Lefutasi id6 2 FREQ (skalaris vezérlésnél) / 2002 MAXIMUM SPEED (vektorvezérlésnél)
paraméter altal megadott fordulatszamrol nulla fordulatszamra. A vezérlési
maodot a 9904 MOTOR CTRL MODE paraméter valasztja ki.
Lasd 2203 DECELER TIME 1 paramétert.
A 2. lefutasi id6 Iéptetés lassitasi id6ként is hasznalhaté. Lasd 71070
JOGGING SEL paramétert.
0,0...1800,0 s Id6 1=0,1s
2207 RAMP SHAPE 2 A 2. gyorsulasi/lassulasi rampa par alakjat valasztja ki. A funkcié nem 0
Torésp simitas 2 elérhetd vészleallitas alatt.
A paraméter értéke nulla léptetés kézben (a rampa linearis). Lasd 1010
JOGGING SEL paramétert.
0,0...1000,0 s Lasd 2204 RAMP SHAPE 1 paramétert. 1=0,1s
2208 EM DEC TIME Azt az id6t adja meg, amely alatt a hajtas vészkikapcsolas esetén leall. Lasd | 1
Vészleallasi id6 2109 EM STOP SEL paramétert.
0,0...1800,0 s Id6 1=0,1s
2209 RAMP INPUT O Azt a forrast definialja, amely az rampa bemenetét 0-ra kényszeriti. NOT SEL

Simitas letiltas
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NOT SEL Nincs 0
Nincs
DI1 DI1 digitalis bemenet. 1= az rampa bemenetét nullara kényszeriti. A rampa | 1
kimenete nullara csokken a hasznalt integralasi id6vel.
DI2 Lasd DI1 beallitasait. 2
DI3 Lasd DI1 beallitasait. 3
DI4 Lasd DI1 beallitasait. 4
DI5 Lasd DI1 beallitasait. 5
COMM A rampa bemenet nullara kényszeritésének forrasa terepi busz, azaz, a 0301 | 7
FB CMD WORD 1 vezérlészé 13. bitje (az ABB hajtasprofil 5379 EFB PAR
19 6. bitjével). A vezérl6szot a terepi busz vezérld kildi el a hajtasnak, a
terepi busz adapteren vagy a beépitett terepi buszon (modbus) keresztil. A
vezérlészo bitkiosztasat lasd DCU kommunikacios profil fejezet 257 oldal és
ABB Drives kommunikacios profil fejezet 253 oldal.
DI1 (INV) Invertalt DI1 digitalis bemenet. 0 = a rampa bemenetét nullara kényszeriti. A | -1
rampa kimenete nullara csdkken az aktualisan hasznalt integralasi idével.
DI2 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -2
DI3 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -3
DI4 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -4
DI5 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -5
23 FORDULAT SZAB. Fordulatszam szabalyozé beallitasai. Lasd Fordulatszam szabalyozé
beallitasa fejezet 114. oldal.
2301 PROP GAIN A fordulatszam szabalyoz¢ relativ er@sitését hatarozza meg. A nagy erésités | 10
Aranyos erfsités fordulat lengésekhez vezethet.
Az alabbi abra a szabalyozé kimeneti jelét mutatja hibajel egységugras
esetén (a hiba értéke alland6 marad).
Erésités = K, = 1
o, 4 T = Integralasi id6 = 0
Hibaerték Tp= Derivalasi idé = 0
1
Szabélyozo || Szabalyozo kimenet
kimenet = | / e = Hibaérték
Kp-e [ ¢
! >
Megjegyzés: Az er6sités automatikus beallitdsahoz hasznalja az
Onbedllitast (2305 AUTOTUNE RUN paraméter).
0.00...200.00 Erésités 1=0.01
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2302 INTEGRATION TIME

Integralasi id6

A fordulatszam szabalyoz¢ integralasi id6allandojat definialja. Az integralasi
id6 meghatarozza, hogy a szabalyozé kimenet milyen mértékben valtozzon
allando hiba esetén. Minél révidebb az integralasi id6, annal gyorsabban
korrigalddik a folyamatos hibaérték. Tul lassu integralasi id6 instabilla teszi a
szabalyozast.
Az alabbi abra a szabalyozé kimeneti jelét mutatja hibajel egységugras
esetén (a hiba értéke allandé marad).

o A Szabalyozo6 kimenet

y

Erésités = K, = 1
T, = Integralasi id6 > 0
Tp= Derivalasi id6 = 0

e = Hibaérték

t

»
»

=
o

[N —;
Ty

Megjegyzés: Az integralasi idé automatikus beallitasahoz hasznalja az
Onbeallitast (2305 AUTOTUNE RUN paraméter).

25

0,00...600,00 s

[d6

1=001s

2303 DERIVATION TIME
Derivalasi id6

A fordulatszam szabalyozé derivalasi (differencialasi) idéallanddjat definialja.
A differencialas erGsiti a szabalyozo kimenetét, ha a hibajel valtozik. A
hosszabb derivalasi id6 a szabalyozé kimenetét gyorsabb valtozasra
kényszeriti. Ha derivalasi id6t nullara allitjuk, a szabalyozé PI-
szabalyozdként mikdodik, egyébként PID szabalyozoként.
A differencialas a szabalyozot reagaloképesebbé teszi a zavarjelekkel
szemben.
Az alabbi abra a szabalyozé kimeneti jelét mutatja hibajel-egységugras
esetén (a hiba értéke allandé marad).

% A

Szab. kimenet

Hibaérték

1
[
e | e = Hibaérték
[
1

Erésités =K, = 1

T, = Integralasi id6 > 0

Tp= Derivalasi idé > 0

Ts= Mintavételezési id6 = 2 ms

Ae = Hibaérték valtozas két mintavétel kozott

0....10000 ms

1d6

1=1ms
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2304 ACC A derivalasi id6t adja meg felfutas(/lefutas) kompenzacidhoz. A gyorsulas 0
COMPENSATION alatti tehetetlenségi nyomaték kompenzélasara a fordulatszam szabalyoz6
Felf kompenzacio kimenetéhez hozzaadddik az alapjel derivaltja. A differencialas elvét a 2303
DERIVATION TIME paraméternél ismertetjik.
Megjegyzés: Altalanos szabalyként, allitsuk a paramétert a motor és a
hajtott gép mechanikai idéalland6 6sszegének 50-100 %-a kozotti értékre.
(fordulatszam-szabalyozé dnbeallitasi funkcidja ezt automatikusan megteszi,
lasd a 2305 AUTOTUNE RUN paramétert.)
A lenti abra a fordulatszam vélaszjeleket mutatja, ha egy nagy tehetetlenségi
nyomatéku hajtas hosszu felfutassal gyorsul.
* Nincs felfutas-kompenzaciéd Felfutas-kompenzacié
A
% %
- - Fordszam alapjel
—— Aktualis fordszam
t t
0,00...600,00 s 1d6 1=0,01s
2305 AUTOTUNE RUN Elinditja a fordulatszam szabalyozé automatikus behangolasat. Utasitasok: | OFF
Szab 6nbeallitas - Futtassa a motort allando fordulaton, a névleges adat 20-40 %-a kdzott.
- Valtsa a 2305 6nhangolas paramétert ON értékre.
Megjegyzés: A motorterhelést 6ssze kell kuplungolni a motorral.
OFF Nincs 6nhangolas 0
Kikapcsolva
ON Aktivalja a fordulatszam szabalyozas onhangolasat. A hajtas 1
Bekapcsolva - felgyorsitja a motort.
- kiszamitja az aranyos erdsités, integralasi id6 és felfutas kompenzacio
értékeit (2307 PROP GAIN, 2302 INTEGRATION TIME és 2304 ACC
COMPENSATION paraméterek).
Az érték automatikusan visszavalt OFF-ra.
24 NYOMATEK SZAB. | Nyomatékszabalyozo beallitasai
2401 TORQ RAMP UP Meghatarozza a nyomaték alapjel felfutasi idejét - azt a minimalis id6t, amely | O
Nyomaték felf alatt az alapjel nulla értékrél eléri a névlieges értéket.
0,00...120,00 s 1d6 1=0,01s
2402 TORQ RAMP DOWN | Meghatarozza a nyomaték alapjel lefutasi idejét - azt a minimalis id6t, amely | O
Nyomaték lefutas alatt az alapjel a névleges értékrél eléri a nulla értéket.
0,00...120,00 s 1d6 1=0,01s
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25 KRITIKUS Fordulatszam-tartomanyok, amelyekben a hajtas miikédése nem
TARTOMANY megengedett.
2501 CRIT SPEED SEL Aktivalja/deaktivalja a kritikus fordulatszam tartomany funkciot. A kritikus OFF
Kritikus tart fordulatszam tartomany funkcio elkertl bizonyos meghatarozott fordulatszam
tartomanyokat.
Példa: Adott ventilatornal 18 - 23 Hz és 46 - 52 Hz tartomanyban ébrednek
vibraciok. Ahhoz, hogy a ventilator atugorja a vibracids fordulatszam-
tartomanyokat, a kbvetkezéket kell tenni:
- Aktivalni kell a kritikus fordulatszam tartomany funkciot.
- A kritikus fordulatszam tartomanyokat az alabbiak szerint kell beallitani.
fimenet (H2) 1 | Par. 2502 = 18 Hz
2 | Par. 2503 = 23 Hz
52 3 | Par. 2504 = 46 Hz
46 4 | Par. 2505 =52 Hz
23
18
- - ‘ ‘ falapjel (HZ)
1.2 3 4
OFF Inaktiv 0
Kikapcsolva
ON Aktiv 1
Bekapcsolva
2502 CRIT SPEED 1LO Az 1. kritikus fordulatszdm/frekvencia tartomany minimumat allitja be. 0
Krit tart1 alsé
0.0...500.0 Hz / Hatarérték rpm-ben. Hatarérték Hz-ben, ha a 9904 MOTOR CTRL MODE 1=0.1Hz/1
0...30000 rpm paraméter bedllitdsa SCALAR:FREQ. Az érték nem haladhatja meg a rpm
maximumot (2503 CRIT SPEED 1 HI paraméter).
2503 CRIT SPEED 1 HI Az 1. kritikus fordulatszam/frekvencia tartomany maximumat allitja be. 0
Krit tart1 fels6
0.0...500.0 Hz / Hatarérték rpom-ben. Hatarérték Hz-ben, ha a 9904 MOTOR CTRL MODE 1=0.1Hz/1
0...30000 rpm paraméter bedllitdsa SCALAR:FREQ. Az érték nem lehet kisebb a rom
minimumnal (2502 CRIT SPEED 1 LO paraméter).
2504 CRIT SPEED 2 LO Lasd 2502 CRIT SPEED 1 LO paramétert. 0
Krit tart2 alsé
0,0...500,0 Hz / Lasd 2502 paramétert. 1=0.1Hz/1
0...30000 rpm rpm
2505 CRIT SPEED 2 HI Lasd 2503 CRIT SPEED 1 HI paramétert. 0
Krit tart2 fels6
0,0...500,0 Hz / Lasd 2503 paramétert. 1=0.1Hz/1
0...30000 rpm rpm
2506 CRIT SPEED 3 LO Lasd 2502 CRIT SPEED 1 LO paramétert. 0
Krit tart3 alsé
0,0...500,0 Hz / Lasd 2502 paramétert. 1=0.1Hz/1
0...30000 rpm rom
2507 CRIT SPEED 3 HI Lasd 2503 CRIT SPEED 1 HI paramétert. 0

Krit tart3 felsé
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0,0...500,0 Hz / Lasd 2503 paramétert. 1=0.1Hz/1
0...30000 rpm rpm
26 MOTOR VEZERLES | A motorvezérlés beallitasai
2601 FLUX OPT ENABLE | Aktivalja/deaktivalja a fluxus optimalizaciot. A fluxus optimalizalas csokkenti | OFF
Fluxus optimum a teljes energiafogyasztast és a motor zajszintjét, amikor a hajtas a
névlegesnél alacsonyabb terhelésen mikddik. A terhel6nyomatéktol és a
fordulatszamtdl fuggéen a teljes hatasfok (motor és hajtas) 1-10%-kal
javithato.
OFF Inaktiv 0
Kikapcsolva
ON Aktiv 1
Bekapcsolva
2602 FLUX BRAKING Aktivalja/deaktivalja a fluxus fékezést. Lasd Fluxus fékezés fejezet 107. OFF
Fluxus fékezés oldal.
OFF Inaktiv 0
Kikapcsolva
ON Aktiv 1
Bekapcsolva
2603 IR COMP VOLT A kimen6 feszultség allohelyzeti ndvelésének értékét (IR kompenzacio) Type
IR comp fesz definialja. A funkcié magas inditbnyomatéku alkalmazasoknal fontos, ahol a | dependent
vektorvezérlés nem alkalmazhato.
Tartsa az IR kompenzacio fesziiltségét a lehetd legalacsonyabb értéken a
tulmelegedés elkeriilése érdekében.
Az alabbi abra az IR kompenzaciot szemiélteti.
Megjegyzés: A funkcié csak akkor hasznalhatd, ha a 9904 MOTOR CTRL
MODE paraméter beallitasa SCALAR:FREQ.
A Mq;?r, A = IR kompenzalva
eszultseg B = Nem kompenzalt
Tipikus IR kompenzacids értékek:
‘ PN (kW) |0.37|O.75|2.2 |4.0|7.5
| 200...240 V-os egységek
2603 IR comp (V) [8.4 [7.7 5.6 [8.4]N/A
| 380...480 V-0s egységek
| IR comp (V) [14 [14 [5.6(8.4]7
‘ >
2604
0,0...100,0 V Feszultségnodvelés 1=01V
2604 IR COMP FREQ Azt a frekvenciat hatarozza meg, amelynél az IR kompenzacio fesziltsége 0 | 80
IR comp frekv V. Adatokat lasd 2603 IR COMP VOLT.
Megjegyzés: Ha a 2605 U/F RATIO paraméter beallitdsa USER DEFINED,
akkor ez a paraméter nem aktiv. Az IR kompenzacié frekvenciajat a 26710
USER DEFINED U1 paraméter hatarozza meg.
0...100% Erték a motorfrekvencia szazalékaban 1=1%
2605 U/F RATIO U/f (feszlltség/frekvencia) arany a mezdgyengitési pont alatti tartomanyban. | LINEAR
U/f arany
LINEAR Linearis arany allandé nyomatéku hajtasokhoz. 1
Linearis
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SQUARED Négyzetes arany centrifugal szivattyus és ventilator alkalmazasokhoz. 2
Négyzetes Négyzetes U/f arany esetén alacsonyabb a zajszint a legtdbb frekvencian.
USER DEFINED 2610...2618 paraméterek altal rogzitett egyéni arany. Lasd Egyéni U/f arany | 3
Egyéni fejezet 111. oldal.
2606 SWITCHING FREQ A hajtas kapcsolasi frekvenciajat hatarozza meg. Magasabb kapcsolasi 4
Kapcsolasi frekv frekvencia alacsonyabb akusztikus zajt eredményez. Lasd még 2607 SWITC
FREQ CTRL paraméter és Kapcsolasi frekvenciahoz kapcsol6do leértékelés
fejezet 286. oldal.
4 kHz Skalaris és vektorvezérlésnél egyarant hasznalhatd. A vezérlési modot a 1=1kHz
9904 MOTOR CTRL MODE paraméter valasztja ki.
8 kHz Skalaris és vektorvezérlésnél egyarant hasznalhaté. A vezérlési modot a
9904 MOTOR CTRL MODE paraméter valasztja ki.
12 kHz Skalaris és vektorvezérlésnél egyarant hasznalhaté. A vezérlési modot a
9904 MOTOR CTRL MODE paraméter valasztja ki.
16 kHz Csakis skalaris vezérlésnél hasznalhat6 (azaz, ha 9904 MOTOR CTRL
MODE paraméter beallitdsa SCALAR:FREQ).
2607 SWITCH FREQ CTRL | Aktivalja a kapcsolasifrekvencia vezérlést. Ha aktiv, akkor a 2606 ON
Kapcs frekv vez SWITCHING FREQ paraméter korlatozott a hajtas hdmérsékletének
névekedése esetén. Lasd a lenti abrat. A funkciéval adott munkapontban a
lehetd legmagasabb kapcsolasi frekvencia érhetd el.
Magasabb kapcsolasi frekvencia alacsonyabb akusztikus zajt eredményez,
de egyben magasabb belsd veszteségeket is.
fsw A
hatar
16 kHz |
Hajtas
hémérséklet
4kHz|---7+------------7
. o T
80...100°C * 100...120°C *
* A hBmérseéklet a hajtas kimeneti frekvenciajatol fugg.
OFF Inaktiv 0
Kikapcsolva
ON Aktiv 1
Bekapcsolva
2608 SLIP COMP RATIO Meghatarozza a szlip erésitést a motor szlip kompenzaciéjahoz. 100% teljes | 0
Szlipkomp arany szlipkompenzacionak felel meg, 0%-nal nincs szlip kompenzacié. Statikus
fordulatszam hiba észlelése esetén mas értékek is hasznalhatok, még teljes
szlipkompenzacio esetén is.
Csak skalaris vezérlésnél hasznalhaté ( ha 9904 MOTOR CTRL MODE
paraméter bedllitdisa SCALAR:FREQ).
Példa: A hajtas 35 Hz-es allandé fordulatszam alapjelet kap. A teljes
szlipkompenzacio ellenére (SLIP COMP RATIO = 100%), a motortengelyen
mért manualis fordulatszam mérés 34 Hz értéket ad. Az allandé fordulatszam
hiba értéke 35 Hz - 34 Hz = 1 Hz. A hiba kompenzalasahoz névelni kell szlip
er@sitést.
0...200% Szlip erfsités 1=1%
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2609 NOISE SMOOTHING | Engedélyezi a zajcsOkkentés funkciot. A zajcsdkkentés egyetlen DISABLE
Zajcsokkentés hangfrekvencia zajterhelése helyett “szétkeni” az akusztikus motorzajt egy
adott frekvenciatartomanyban, igy alacsonyabbak lesznek a zajintenzitas
csucsértékei. Ebben az esetben egy 0 Hz atlagi random (véletlenszer()
komponens adddik hozza a 2606 SWITCHING FREQ paraméter altal
meghatarozott kapcsolasi frekvenciahoz.
Megjegyzés: A paraméter hatastalan, ha 2606 SWITCHING FREQ
paraméter értéke 16 kHz.
DISABLE Tiltva 0
Tiltva
ENABLE Engedélyezve 1
Engedélyezve
2610 USER DEFINED U1 Meghatarozza az egyéni U/f gorbe els6 fesziltségpontjat, a 2677 USER UN 19%-a
Egyedi U/f U1 DEFINED F1 paraméter altal megadott frekvencian. Lasd Egyéni U/f arany
fejezet 111. oldal.
Un V0...120%-a Feszliiltség 1=1V
2611 USER DEFINED F1 Meghatarozza az egyéni U/f gorbe elsé frekvenciapontjat. 10
Egyedi U/f f1
0,0..500,0 Hz Frekvencia 1=0,1Hz
2612 USER DEFINED U2 Meghatarozza az egyéni U/f gérbe masodik fesziiltségpontjat, a 2673 USER | Uy 38%-a
Egyedi U/f U2 DEFINED F2 paraméter altal megadott frekvencian. Lasd Egyéni U/f arany
fejezet 111. oldal.
UV 0...120%-a Fesziiltség 1=1V
2613 USER DEFINED F2 Meghatarozza az egyéni U/f gérbe masodik frekvenciapontjat. 20
Egyedi U/f f2
0,0..500,0 Hz Frekvencia 1=0,1Hz
2614 USER DEFINED U3 Meghatarozza az egyéni U/f gérbe harmadik feszultségpontjat, a 2675 USER | Uy 47,5%-a
Egyedi U/f U3 DEFINED F3 paraméter altal megadott frekvencian. Lasd Egyéni U/f arany
fejezet 111. oldal.
Un V0...120%-a Feszliiltség 1=1V
2615 USER DEFINED F3 Meghatarozza az egyéni U/f gorbe harmadik frekvenciapontjat. 25
Egyedi U/f f3
0,0..500,0 Hz Frekvencia 1=0,1Hz
2616 USER DEFINED U4 Meghatarozza az egyéni U/f gérbe negyedik feszliltségpontjat, a 2677 USER | Uy 76%-a
Egyedi U/f U4 DEFINED F4 paraméter altal megadott frekvencian. Lasd Egyéni U/f arany
fejezet 111. oldal.
UV 0...120%-a Fesziiltség 1=1V
2617 USER DEFINED F4 Meghatarozza az egyéni U/f gérbe negyedik frekvenciapontjat. 40
Egyedi U/f f4
0,0..500,0 Hz Frekvencia 1=0,1Hz
2618 FW VOLTAGE Meghatarozza az U/f gérbe azon feszultségpontjat, amikor a frekvencia Un 95%-a
Mezdégy. fesz egyenld, vagy nagyobb a motor névleges frekvenciajanal (9907 MOTOR
NOM FREQ). Lasd Egyéni U/f arany fejezet 111. oldal.
Un V0...120%-a Feszliiltség 1=1V
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29 KARB Karbantartasi figyelemztetd jelek
INTERVALLUM
2901 COOLING FAN TRIG | Jelzési hatarértéket ad meg a hajtas hiitéventilator izemédra szamlalojanak. | 0
Hitévent jelzés Az érték dsszehasonlitasra keril a 2902 COOLING FAN ACT paraméter
értékével.
0,0...6553,5 kh Id6. Ha a paraméter értéke nulla, a figyelmeztetd jel tiltva van. 1=0,1kh
2902 COOLING FAN ACT | A hajtas hitéventilator Gzemoéra szamlaldjanak tényleges értéke. Ha a 2907 | 0
Hatévent akt ért COOLING FAN TRIG paraméter értéke nullatél eltérd, elindul a szamlalé. Ha
a szamlalo tényleges értéke tullépi a 29071 paraméter altal definialt értéket,
karbantartasi (izenet jelenik meg a kijelzén.
0,0...6553,5 kh Id6. Nulla érék beirasaval a paraméter torlédik. 1=0,1kh
2903 REVOLUTION TRIG | Jelzési hatarértéket ad meg a motor fordulat szamlaléjanak. Az érték 0
Mot ford jelzés 6sszehasonlitasra kertl a 2904 REVOLUTION ACT paraméter értékével.
0...65535 Mrev Millié fordulat. Ha a paraméter értéke nulla, a figyelmeztetd jel tiltva van 1=1 Mrev
2904 REVOLUTION ACT A motor fordulat szamlalé tényleges értékét definialja. Ha a 2903 0
Mot ford akt ért REVOLUTION TRIG paraméter értéke nullatdl eltérd, elindul a szamlalé. Ha
a szamlalé tényleges értéke tullépi a 2903 paraméter altal definialt értéket,
karbantartasi zenet jelenik meg a kijelzén.
0...65535 Mrev Millié fordulat. Nulla érék beirasaval a paraméter torlédik. 1=1 Mrev
2905 RUN TIME TRIG Jelzési hatarértéket ad meg a hajtas Uzemdraszamlalojanak. Az érték 0
Uzemora jelzés oOsszehasonlitasra keriil a 2906 RUN TIME ACT paraméter értékével.
0,0...6553,5 kh Id6. Ha a paraméter értéke nulla, a figyelmeztet§ jel tiltva van 1=0,1kh
2906 RUN TIME ACT A hajtas izemédra szamlalojanak tényleges értékét adja meg. Ha a 2905 0
Uzemora akt ért RUN TIME TRIG paraméter értéke nullatdl eltérd, elindul a szamlalé. Ha a
szamlalo tényleges értéke tullépi a 2905 paraméter altal definialt értéket,
karbantartasi Gizenet jelenik meg a kijelz6n.
0,0...6553,5 kh Id6. Nulla érék beirasaval a paraméter torlédik. 1=0,1kh
2907 USER MWh TRIG Jelzési hatarértéket ad meg a hajtas felhasznélt teljesitmény 6sszegzéjének. | 0
MWh jelzés Az érték 6sszehasonlitasra kertl a 2908 USER MWh ACT paraméter
értékével.
0,0...6553,5 MWh Megawattora. Ha a paraméter értéke nulla, a figyelmeztetd jel tiltva van 1=0,1 MWh
2908 USER MWh ACT A teljesitmény 6sszegzd tényleges értékét definialja. Ha a 2907 USER MWh | 0
MWh akt érték TRIG paraméter értéke nullatdl eltérd, elindul a szamlalé. Ha a szamlalo
tényleges értéke tullépi a 2907 paraméter altal definialt értéket, karbantartasi
Uzenet jelenik meg a kijelzén.
0,0...6553,5 MWh Megawattora. Nulla érék beirasaval a paraméter torlédik. 1=0,1 MWh
30 HIBAFUNKCIOK Programozhato védelmi funkciok
3001 AI<MIN FUNCTION A hajtas miikodését adja meg, ha valamely analég bemené jel értéke a NOT SEL
Al<min funkci6 beéllitott minimalis hatarérték ala csdkken.
NOT SEL Védelem inaktiv. 0
Nincs
FAULT Al1/AI2 LOSS hibaval kiold a hajtas, és a motor szabad kifutassal megall. A | 1
Hiba hiba hatarértéket a 3021/3022 Al1/AI2 FAULT LIMIT paraméter rogziti.
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CONSTSP 7 A hajtas Al1/AI2 LOSS figyelmeztetést general és a fordulatszamot a 7208 | 2
All ford 7 CONST SPEED 7 paraméter altal megadott értékre valtoztatja. A
figyelmeztetési hatarértéket a 3021/3022 Al1/AI2 FAULT LIMIT paraméter
allitia be.
FIGYELEM! Az analég bemend jel szakadasa esetén ellenérizni
A kell, hogy biztonsagos-e a tovabbi mikddeés.
LAST SPEED A hajtas Al1/AI2 LOSS figyelmeztetést general és a fordulatszamot a hiba 3
Utolsé ford el6tti értéken tartja. A fordulatszam értéke az utolsé 10 masodperc
atlagfordulatszama alapjan keriil meghatarozasra. A figyelmeztetési
hatarértéket a 3021/3022 Al1/AI2 FAULT LIMIT paraméter régziti.
FIGYELEM! Analég bemené jel szakadasa esetén ellendrizni kell,
A hogy biztonsagos-e a tovabbi miikddés.
3002 PANEL COMM ERR | A hajtas mikddsét hatarozza meg vezérl6panel kommunikacios hiba esetén. | FAULT
Panel komm hiba
FAULT PANEL LOSS hibaval kiold a hajtas, majd a motor szabad kifutassal megall. | 1
Hiba
CONST SP 7 A hajtas PANEL LOSS figyelmeztetést general és a fordulatszamota 7208 | 2
All ford 7 CONST SPEED 7. paraméter altal megadott értékre valtoztatja.
FIGYELEM! Vezérlépanel kommunikaciés hibaja esetén ellenrizni
A kell, hogy biztonsagos-e a tovabbi mikddés.
LAST SPEED A hajtas Al1/AI2 LOSS figyelmeztetést general és a fordulatszamot a hiba 3
Utolsé ford el6tti értéken tartja. A fordulatszam értéke az utolsé 10 masodperc
atlagfordulatszama alapjan kerull meghatarozasra.
FIGYELEM! Vezérlépanel kommunikacios hibaja esetén ellenérizni
A kell, hogy biztonsagos-e a tovabbi miikddés.
3003 EXTERNAL FAULT 1 | Kivalasztja a kulsé hiba 1 jel bemenetét. NOT SEL
Kulsé hiba 1
NOT SEL Nincs 0
Nincs
DI1 Kils6 hibajelzés a DI1 digitalis bemeneten keresztil. 1: Kiilsé hiba (EXT 1
FAULT 1). A motor szabad kifutassal megall. 0: Nincs kiilsé hiba.
DI2 Lasd DI1 beallitasait. 2
DI3 Lasd DI1 beallitasait. 3
Dl4 Lasd DI1 beallitasait. 4
DI5 Lasd DI1 beallitasait. 5
DI1 (INV) Kilsé hibajelzés az invertalt DI1 digitalis bemeneten keresztil. 0: Kilsé hiba | -1
(EXT FAULT 1). A motor szabad kifutassal megall. 1: Nincs kulsé hiba.
DI2 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -2
DI3 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -3
Dl4 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -4
DI5 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -5
3004 EXTERNAL FAULT 2 | Kivalasztja a kils6 hiba 2 jel bemenetét. NOT SEL
Kilsé hiba 2 Nincs

Lasd 3003 EXTERNAL FAULT 1 paramétert.
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3005 MOT THERM PROT | A hajtas miikddsét hatarozza meg motor tilmelegedés esetén. FAULT
Motor héfok véd
NOT SEL Védelem inaktiv. 0
Nincs
FAULT Ha a motorhéfok magasabb, mint 110°C, a hajtas kiold MOT OVERTEMP 1
Hiba hibaval, és a motor szabad kifutassal megall.
ALARM A hajtas MOTOR TEMP figyelmeztetést ad, ha a motorhéfok tullépi a 90°C- | 2
Jelzés ot.
3006 MOT THERM TIME Termikus idéallandé a motor termikus modelljéhez, amely alatt a motorhéfok | 500
Mot hém allando elérte a névleges hémérséklet 63%-at allandé terhelés mellett.
Az UL kévetelmények szerint a NEMA szabvanyu motorokra hasznaljuk az
Okolszabalyt: motor termikus idéallandé = 35 - t6. A motor gyartéja adja meg
a t6 id6t (mp-ben); ezen id6 alatt a motor biztonsagosan elviseli a névleges
aram hatszorosat.
A termikus idéallandé 10-es osztalyu leoldasi gérbénél 350 s, 20-as osztalyu
leoldasi gorbénél 700 s, 30-as osztalyu leoldasi gérbénél 1050 s.
Motor-terh. A
t
Héfok emelk | l
100% |- —— -~ Tz
63% - - - — - !
|
1 t
Par. 3006
256...9999 s Idéallandé 1=1s
3007 MOT LOAD CURVE | A motor terhelési jelleggorbéjét hatarozza meg a 3008 ZERO SPEED LOAD | 100
Motor terh gérbe és 3009 BREAK POINT FREQ paraméterekkel egyutt. Amennyiben 100 %-
ra allitjuk, a maximalisan megengedett terhelés a 9906 MOTOR NOM CURR
paraméter értékével egyezik meg.
A terhelési jelleggdrbét mddositani kell, ha a kdrnyezeti hdmérséklet eltér a
névlegestdl.
N ‘
150 -~ /= kimeneti aram
Iy = névleges motoraram
100 - - - - — _ _
Par. 3007 /—
|
50 + !
Par. 3008 :
‘ I
Par. 3009
50....150% Megengedett folyamatos motorterhelés a névleges motoraram %-aban 1=1%
3008 ZERO SPEED LOAD | A motor terhelési jelleggérbéjét hatdrozza meg a 3007 MOT LOAD CURVE | 70
All6 helyz terh és 3009 BREAK POINT FREQ paraméterekkel egyutt.
25....150% Megengedett folyamatos motorterhelés nulla fordulaton a névleges 1=1%

motoraram %-aban
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3009 BREAK POINT FREQ | A motor terhelési jelleggorbéjét hatarozza meg a 3007 MOT LOAD CURVE | 35
Toérésponti frekv és 3008 ZERO SPEED LOAD paraméterekkel egyutt.
Példa: Hévédelmi kioldasi idék, ha a 3006...3008 paraméterek gyari
értékeken vannak.
lo = Kimeneti aram
Iy = Névleges motoraram
fo = Kimeneti frekvencia
3.5 A Io/IN fark = Torésponti frekvencia A
A = Leoldasi id6 ¢
3.0 1
2.5 1
2.0 1
1.5 1
1.0 1
0.5
\ fO/fBRK
0 ‘ ‘ . : | ‘ >
0 02 04 06 08 10 12
1...250 Hz A hajtas kimeneti frekvenciaja 100% terhelés mellett. 1=1Hz
3010 STALL FUNCTION Meghatarozza a hajtas miikddését motor beragadasa esetén. A védelem NOT SEL
Beragadas véd akkor lép miikddésbe, ha a motor hosszabb ideig izemelt beragadasi
tartomanyban (lasd az abrat), mint a 3072 STALL TIME paraméter altal
megadott id6.
Vektorvezérlés esetén Nyomaték (%) / &
egyéni hatarérték = Aram (A)
2017 MAX TORQUE 1/
2018 MAX TORQUE 2/
(pozitiv és negativ /
nyomatékokra érvényes)
0.95 * egyéni hatarérték :
|
Egyéni hatarérték skalaris o
vezérlés esetén = .
2003 MAX CURRENT Par. 3011
Vezérlési méd a 9904 MOTOR CTRL MODE paraméterrel valaszthato.
NOT SEL Védelem inaktiv. 0
Nincs
FAULT MOTOR STALL hibaval kiold a hajtas, majd a motor szabad kifutassal 1
Hiba megall.
ALARM A hajtds MOTOR STALL figyelmeztetést general. 2
Jelzés
3011 STALL FREQUENCY | Meghatarozza a beragadasi funkcioé frekvenciajanak hatarértékét. Lasd 3010 | 20
Beragadasi frekv STALL FUNCTION paramétert.
0,5...50,0 Hz Frekvencia 1=0,1Hz
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3012 STALL TIME Meghatarozza a beragadasi funkci6 idejét. Lasd 3070 STALL FUNCTION 20
Beragadasi id6 paramétert.
10...400 s id6 1=1s
3013 UNDERLOAD FUNC | Meghatarozza a hajtas mikddését alulterhelés esetén. A védelem NOT SEL
Alacs terh funkc aktivalédik, ha:
A motor nyomatéka a 3075 UNDERLOAD CURVE paraméterben
meghatarozott terhelési gérbe ala esik.
- a kimeneti frekvencia magasabb a névleges motorfrekvencia 10 %-anal és
- ez az allapot a 3074 UNDERLOAD TIME paraméterben meghatarozott
idénél hosszabb ideig tart.
NOT SEL Védelem inaktiv. 0
Nincs
FAULT UNDERLOAD hibaval kiold a hajtas, majd a motor szabad kifutassal megall. | 1
Hiba Megjegyzés: Csak akkor allitsak a paraméter értékét FAULT-ra, miutan
megtortént a motor azonositasa (ID run)! Ha a bedllitds FAULT, a hajtas
UNDERLOAD hibat generalhat azonositas (ID run) alatt.
ALARM A hajtas UNDERLOAD figyelmeztetést general. 2
Jelzés
3014 UNDERLOAD TIME Alaterhelés funkcié id6korlatja. Lasd 3073 UNDERLOAD FUNC paramétert. | 20
Alacs terh id6
10...400 s Id6korlat 1=1s
3015 UNDERLOAD CURVE | Terhelési jelleggdrbe alaterhelési funkci6 esetén. Lasd 3073 UNDERLOAD | 1
Alacs terh gorbe FUNC paramétert.
Ty = motor névleges nyomaték
T fy = motor névleges frekvenciaja (9907)
o,
(%) Alacson-terh. gérbék
&
| 70%
@
* 50%
: ——— —— 30%
0 T >
N 2.4*N
1...5 Terhelési gorbe szama 1=
3016 SUPPLY PHASE Meghatarozza a hajtas mikodését tapfesziiltség faziskiesésekor, vagyis, ha | FAULT
Bemeneti fazis a DC feszliltség ingadozas tulzott mérték.
FAULT Ha DC feszlltség ingadozas meghaladja a névleges DC fesziiltség 14%-at, | 0
Hiba a hajtas SUPPLY PHASE hibaval kiold, és a motor szabad kifutassal megall.
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LIMIT/ALARM Ha DC fesziiltség ingadozas meghaladja a névleges DC fesziltség 14%-at, | 1
Hatéar/Jelzés a hajtas SUPPLY PHASE hibaval kiold, és a motor szabad kifutassal megall.
A figyelmeztetés aktivalasa és a kimeneti aram korlatozasa ko6zott 10 mp-es
késleltetés van. Az aramkorlatozas addig él, amig az ingadozas a 0.3 - /g
minimum érték ala nem siillyed.
ALARM Ha DC feszliltség ingadozas meghaladja a névleges DC fesziiltség 14%-at, | 2
Jelzés a hajtas INPUT PHASE LOSS figyelmeztetést general.
3017 EARTH FAULT Meghatarozza a hajtas miikddését a motor vagy a motorkabel féldzarlata ENABLE
Foldzarlat esetén.
Megjegyzés: A paraméter megvaltoztatasa nem ajanlott.
DISABLE Nincs mivelet 0
Tiltva
ENABLE Kioldas EARTH FAULT hibaval. 1
Engedélyezve
3018 COMM FAULT FUNC | Meghatarozza a hajtas mikddését terepi busz kommunikacios hiba esetén. | NOT SEL
Komm hiba funkc Az idGkésleltetést a 3079 COMM FAULT TIME paraméter adja meg.
NOT SEL Védelem inaktiv. 0
Nincs
FAULT A védelem aktiv. SERIAL 1 ERR hibaval kiold a hajtas, majd a motor szabad | 1
Hiba kifutassal megall.
CONSTSP 7 A védelem aktiv. A hajtas IO COMM hibat general és a fordulatszamot a 2
All ford 7 1208 CONST SPEED 7 paraméter &ltal megadott értékre valtoztatja.
FIGYELEM! Kommunikacioés hiba esetén ellendrizni kell, hogy
A biztonsagos-e a tovabbi miikodés.
LAST SPEED A védelem aktiv. A hajtas I0 COMM figyelmeztetést generdl és a 3
Utolsé ford fordulatszamot a hiba el6tti értéken tartja. A fordulatszam értéke az utols6 10
masodperc atlagfordulatszama alapjan keriil meghatarozasra.
FIGYELEM! Kommunikacios hiba esetén ellenérizni kell, hogy
A biztonsagos-e a tovabbi mikddés.
3019 COMM FAULT TIME | Meghatarozza az id6késleltetést a terepi busz kommunikacié szakadas 3
Komm hiba id6 jelzéséhez. Lasd 3078 COMM FAULT FUNC paramétert.
0,0...60,0 s Késleltetési id 1=0,1s
3021 A1 FAULT LIMIT Meghatarozza az Al1 analdég bemenet hibaszintjét. Ha a 3007 AI<MIN 0
Al1 hiba kiiszéb FUNCTION paraméter értéke FAULT, a hajtas Al1 LOSS hibaval leold,
amikor az analég bemeneti jel értéke a beallitott érték ala csokken.
Ne allitsak ezt a hatarértéket a 7307 MINIMUM Al1 paraméter altal megadott
szint ala.
0.0...100.0% Erték a teljes jeltartomany %-aban megadva 1=0.1%
3022 AlI2 FAULT LIMIT Meghatarozza az Al2 analég bemenet hibaszintjét. Ha a 3007 AI<MIN 0
Al2 hiba kiszdb FUNCTION paraméter értéke FAULT, a hajtas Al2 LOSS hibaval leold,
amikor az analdég bemeneti jel értéke a beallitott érték ala csokken.
Ne allitsak ezt a hatarértéket a 1304 MINIMUM AI2 paraméter altal megadott
szint ala.
0.0...100.0% Erték a teljes jeltartomany %-aban megadva 1=0.1%
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3023 WIRING FAULT Meghatarozza a hajtas mikodését helytelen féaramkaori betap- és ENABLE
Vezetékezés hiba motorkabel bekoétés (féaramkori betapkabel a hajtas motor oldali
sorkapcsaihoz csatlakozik) esetén.
Megjegyzés: Normal izemben a paraméter beallitas megvaltoztatdsa nem
ajanlott. A védelemet ki kell iktatni féldelt delta kapcsolasu energiaellaté
rendszerek és nagyon hosszu kabelek esetén.
DISABLE Nincs mivelet 0
Tiltva
ENABLE Kioldas OUTP WIRING hibaval. 1
Engedélyezve
31 AUTOMATA Automatikus hibanyugtazas. Az automatikus nyugtazas csak bizonyos tipusu
NYUGTAZAS hibak esetén lehetséges, akkor, ha az automatikus nyugtazas funkcio
aktivalva van az adott hibatipusra.
3101 NR OF TRIALS Automatikus hibanyugtazasok szama, amelyeket a hajtas a 3702 TRIAL 0
Prébak szama TIME paraméter altal megadott idéablakban végez.
Ha az automatikus nyugtazasok szama (a probalkozasi idd alatt) tullépi a
beallitott korlatot, a hajtas nem enged tébb nyugtazast, és nem indul. A
hajtast a vezérlépanelrél kell nyugtazni, vagy a 1604 FAULT RESET SEL
paraméter altal megadott forrasrol.
Példa: Harom hiba tortént a 37102 paraméterben régzitett probalkozasi idé
alatt. Az utolso csak akkor nyugtazhato, ha 3701 paraméter altal rogzitett
szam 3 vagy toébb.
Probalkozasi id6
I N t x = Automatikus nyugtaza
X X—X >
0...5 Automatikus nyugtazasok szama 1=1
3102 TRIAL TIME Automatikus nyugtazas ideje. Lasd 3707 NR OF TRIALS paramétert. 30
Probalkozasi id6é
1,0...600,0 s Id6 1=0,1s
3103 DELAY TIME Varakozasi id6 a hiba érzékelése és az automatikus nyugtazas probaja 0
Késleltetési idd kdzott. Lasd a 3707 NR OF TRIALS paramétert. Ha a késleltetés értéke
nulla, a hajtas azonnal nyugtaz.
0,0...120,0 s 1d6 1=0,1s
3104 AR OVERCURRENT | Automatikus nyugtazas aktivalasa/deaktivalasa tularam hiba esetén. DISABLE
Tdlaram nyugt Automatikusan nyugtazza a hibat (OVERCURRENT) a 3703 DELAY TIME
paraméter altal megadott érték utan.
DISABLE Inaktiv 0
Tiltva
ENABLE Aktiv 1
Engedélyezve
3105 AR OVERVOLTAGE | Automatikus nyugtazas aktivalasa/deaktivalasa kozbens6kori tulfesziiltség | DISABLE
Tulfesz nyugt hiba esetén. Automatikusan nyugtazza a hibat (DC OVERVOLT) a 3103
DELAY TIME paraméter altal megadott érték utan.
DISABLE Inaktiv 0
Tiltva
ENABLE Aktiv 1

Engedélyezve
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3106 AR UNDERVOLTAGE | Automatikus nyugtazas aktivalasa/deaktivalasa kdzbens6kori DISABLE
Alacs fesz ny alacsonyfesziltség hiba esetén. Automatikusan nyugtazza a hibat (DC
UNDERVOLTAGE) a 3103 DELAY TIME paraméter altal megadott érték
utan.
DISABLE Inaktiv 0
Tiltva
ENABLE Aktiv 1
Engedélyezve
3107 AR AI<MIN Automatikus nyugtazas aktivalasa/deaktivalasa AI<MIN (analég bemend jel | DISABLE
Al<min automatikus | a megengedett minimum szint alatt) hiba esetén. Automatikusan nyugtazza a
nyugtazas hibat a 3703 DELAY TIME paraméter altal megadott érték utan.
DISABLE Inaktiv 0
Tiltva
ENABLE Aktiv 1
Engedélyezve FIGYELEM! Ha az analég bemend jel helyre &ll, a hajtas még
A hosszabb allas utan is Ujraindulhat. Ellendrizni kell, hogy a motor
inditasa nem okoz-e veszélyt.
3108 AR EXTERNAL FLT | Automatikus nyugtazas aktivalasa/deaktivalasa EXTERNAL FAULT 1/2 DISABLE
Kilsé hiba nyugt esetén. Automatikusan nyugtazza a hibat a 37103 DELAY TIME paraméter
altal megadott érték utan.
DISABLE Inaktiv 0
Tiltva
ENABLE Aktiv 1

Engedélyezve

Uzemi adatok és paraméterek




195

Index Név/Valasztas

Leiras

Terepi busz
skalazas

32 FELUGYELET

Fellgyeleti beallitasok. A felligyeleti allapot relé vagy tranzisztoros
kimeneten keresztiil figyelhetd. Lasd 14 RELE KIMENETEK és 18 FREK
BEM+TRANZ KIM paramétercsoportokat.

3201 SUPERV 1 PARAM
Figyelt param 1

Kivalasztja az els6 figyelt jelet. A fellgyeleti hatarértékek a 3202 SUPERYV 1
LIM LO és 3203 SUPERYV 1 LIM HI paraméterekben vannak régzitve.

1. példa: Ha 3202 SUPERV 1 LIM LO < 3203 SUPERYV 1 LIM Hli

A eset = 1401 RELAY OUTPUT 1 értéke SUPRV1 OVER. A relé elenged, ha
a 3201 SUPERV 1 PARAM altal kivalasztott jel értéke tullépi a 3203
SUPERYV 1 LIM HI felligyeleti hatarértéket. A relé hizva marad mindaddig,
amig a figyelt jel a 3202 SUPERV 1 LIM LO als6 hatarérték ala nem csokken.
B eset = 14071 RELAY OUTPUT 1 értéke SUPRV 1 OVER. A relé elenged,
ha a 32071 SUPERV 1 PARAM dltal kivalasztott jel értéke a 3202 SUPERV 1
LIM LO felligyeleti hatarérték ala csokken. A relé hizva marad mindaddig,
amig a figyelt jel a 3203 SUPERV 1 LIM HI als6 hatarérték folé nem kuszik.
Figyelt paraméter értéke

HI (par. 3203)
LO (par. 3202)

A eset
Meghuz (1) -
0 >

| \

B eset | | |
, | | | | |
Meghuz (1)

S I Y
2. példa: Ha 3202 SUPERV 1 LIM LO > 3203 SUPERV 1 LIM HI
A 3203 SUPERV 1 LIM HI alsé korlat marad aktiv mindaddig, amig a
feligyelt jel tul nem 1épi a 3202 SUPERV 1 LIM LO felsd korlatot, igy ezt jeldli
ki aktiv korlatnak. Az Gj korlat marad aktiv mindaddig, amig a felligyelt jel ala

nem csOkken a 3203 SUPERV 1 LIM LO also6 korlat értéke ala, igy ezt jeldli ki
aktiv korlatnak.

A eset = 1401 RELAY OUTPUT 1 értéke SUPRV1 OVER. A relé elejt, ha a
fellgyelt jel tallépi az aktiv hatarértéket.

B eset = 7407 RELAY OUTPUT 1 értéke SUPRV1 UNDER. A relé elejt, ha a
felligyelt jel az aktiv hatarérték ala csokken.

Figyelt paraméter értéke Aktiv hatarért.
A

LO (par. 3202)
HI (par. 3203)~

A eset ‘ | o |
Meghuz (1) -
0 »-

B eset 1 1 1 o ‘
Meghuz(1(; T—l |—| |—| |— =t

103

Paraméter index a 01 UZEMI ADATOK csoportban. Pl. 102 = 0102FORDSZ
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3202 SUPERV 1LIMLO A 3201 SUPERV 1 PARAM paraméter altal kivalasztott elsé felligyelt jel als6 | -
Par1 als6 hatar hatarértékét definialja. A feliigyelet akkor kapcsol be, ha az érték hatarérték
alatti.
X...X A beallitas hatarértékei a 3207 paraméter beallitasaitdl fliggnek. -
3203 SUPERV 1 LIM HI A 3201 SUPERV 1 PARAM. paraméter altal kivalasztott elsé felligyelt fels§ | -
Par1 fels6 hatar hatarértékét definialja. A felligyelet akkor kapcsol be, ha az érték hatarérték
folotti.
X...X A beallitds hatarértékei a 3201 paraméter bedllitasaitol fliggnek. -
3204 SUPERV 2 PARAM Kivalasztja a masodik felligyelt paramétert. A felligyeleti hatarértékeket a 104
Figyelt param 2 3205 SUPERV 2 LIM LO és 3206 SUPERYV 2 LIM HI paraméterek régzitik.
Lasd 3201 SUPERV 1 PARAM paramétert.
X...X Paraméter index a 01 UZEMI ADATOK csoportban. Pl. 102 = 0102 FORDSZ| 1 =1
3205 SUPERV2LIMLO A 3204 SUPERV 2 PARAM paraméter altal kivalasztott masodik feltgyelt jel | -
Par2 alsé6 hatar also hatarértékét definialja. A felligyelet akkor kapcsol be, ha az érték
hatarérték alatti.
X...X A beallitas hatarértékei a 3204 paraméter beallitasaitdl fliggnek. -
3206 SUPERV 2 LIM HI A 3204 SUPERV 2 PARAM. paraméter altal kivalasztott masodik fellgyelt -
Par2 fels6 hatar fels6 hatarértékét definialja. A felligyelet akkor kapcsol be, ha az érték
hatarérték folotti.
X...X A beallitds hatarértékei a 3204 paraméter bedllitasaitol fliggnek. -
3207 SUPERV 3 PARAM Kivalasztja a harmadik felligyelt paramétert. A felligyeleti hatarértékek a 105
Figyelt param 3 3208 SUPERYV 3 LIM LO és 3209SUPERYV 3 LIM HI paraméterekben vannak
régzitve. Lasd 32071 SUPERV 1 PARAM paramétert.
X...X Paraméter index a 01 UZEMI ADATOK csoportban. Pl. 102 = 0102 FORDSZ| 1 =1
3208 SUPERV 3LIMLO A 3207 SUPERV 3 PARAM paraméter altal kivalasztott harmadik feligyelt jel | -
Par3 also6 hatar als6 hatarértékét definialja. A felugyelet akkor kapcsol be, ha az érték
hatarérték alatti.
X...X A beallitas hatarértékei a 3207 paraméter beallitasaitdl fliggnek. -
3209 SUPERV 3 LIM HI A 3207 SUPERV 3 PARAM. paraméter altal kivalasztott harmadik fellgyelt | -
Par3 fels6 hatar fels6 hatarértékét definialja. A felligyelet akkor kapcsol be, ha az érték
hatarérték folotti.
X...X A beallitds hatarértékei a 3207 paraméter bedllitasaitol fliggnek. -
33 INFORMACIO Firmware csomag verzioja, teszt datum, stb.
3301 FW VERSION Kijelzi a firmware csomag verzidjat.
FirmWare verzio
0.0000...FFFF (hex) | Pl. 241A
3302 LP VERSION Kijelzi a betoltott szoftver csomag verziojat. Type
Loading Package dependent
verzié
0x2001...0x20FF 0x2001 = ACS350-0x (Eur GMD)
(hex)
3303 TEST DATE Kijelzi a tesztelés datumat. 00.00

Tesztelési datum

A datum formatuma EE.WW (&v, hét)
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3304 DRIVE RATING A hajtas névleges aramat és fesziltségét mutatja. 0x0000
Névl paraméterek
0x0000...0xFFFF Erték XXXY formatumban:
(hex) XXX = A hajtas névleges arama Amperben. Az “A” a tizedespont helyét jelzi.
Pl. Ha XXX = 8A8, akkor a névleges aram 8,8 A.
Y = A hajtas névleges fesziltsége:
1 = 1-fazist 200...240 V
2 = 3-fazisu 200...240 V
4 = 3-fazisu 380...480 V
34 KIJELZETT A vezérlépanelen megjelenitend6 Gizemi adatok kivalasztasa
VALTOZOK
3401 SIGNAL1 PARAM A vezérlépanel kijelzéjén megjelend elsd értéket valasztja ki. 103
Kijelz valtozo 1 3404 3405
0137 —_ [ &
™15]@ H : (o
0138 —+—» 3.7 A Assistant vezérl6-
L »17.3 Z panel
0139 — [ LIE 1 [HEHT |
0, 102...171 Paraméter index a 01 UZEMI ADATOK csoportban. Pl. 102 = 0102 FORDSZ. | 1 =1

Ha az érték nulla, nincs kivalasztott érték.

3402 SIGNAL1 MIN
1.forras par min

A 3401 SIGNAL1 PARAM paraméter altal kivalasztott érték minimum értékét
rogziti.
Kijelz6 A
érték
3407 -

3406

_ Forrasérték

3402

Megjegyzés: A paraméter hatastalan, ha a 3404 OUTPUT1 DSP FORM
paraméter bedllitasa DIRECT.

X...X

A bedllitas hatarértékei a 3401 paraméter beallitasaitol fliggnek.

3403 SIGNAL1 MAX
1.forras par max

A 3401 SIGNAL1 PARAM paraméter éltal kivalasztott jel maximum értékét
rogziti. Lasd a 3402 SIGNAL1 MIN paraméter részleteit.

Megjegyzés: A paraméter hatastalan, ha a 3404 OUTPUT1 DSP FORM
paraméter beallitdsa DIRECT.

A beallitas hatarértékei a 3401 paraméter beallitasaitol fliggnek.
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3404 OUTPUT1 DSP A kijelzett érték formatumat régziti (a kijelzett értéket a 3407 SIGNALA DIRECT
FORM PARAM paraméter hatarozza meg).
1.kijelzési méd
+/-0 El6jeles/El6jel nélkili érték. A mértékegységet a 3405 OUTPUT 1 UNIT 0
+-0.0 paraméter valasztja ki. 1
+/-0.00 Példa Pl (3.14159): D)
3404 érték Kijelzés Tartomany
+-0.000 70 +3 -32768..+32767 3
+0 +-0.0 +3.1 4
+0.0 +/-0.00 +3.14 5
+0.00 +/-0.000 +3.142 6
- +0 3 0....65535
+0.00 3.14
+0.000 3.142
BAR METER Oszlopdiagram 8
Oszlop diagr
DIRECT Kdzvetlen érték. A tizedespont helye és a mértékegység megegyezik a 9
forrasjelnél alkalmazottal.
Megjegyzés: A 3402, 3403 és 3405...3407 paraméterek hatastalanok.
3405 OUTPUT1 UNIT A 3401 SIGNAL1 PARAM paraméter altal kijelzett érték mértékegységét Hz
1.mértékegység hatarozza meg.
Megjegyzés: A paraméter hatastalan, ha a 3404 OUTPUT1 DSP FORM
paraméter bedllitdsa DIRECT.
Megjegyzés: A mértékegység kivalasztasa nem konvertalja az értéket.
NO UNIT Nincs mértékegység kivalasztva 0
Nincs
A Amper 1
\Y, Volt 2
Hz Hertz 3
% szazalék 4
s masodperc 5
h ora 6
rpm ford / perc 7
kh kiloora 8
°C Celsius-fok 9
Ib ft font / 1ab 10
mA milliamper 1"
mV millivolt 12
kW kilowatt 13
w Watt 14
kWh kilowatt 6ra 15
°F Fahrenheit 16
hp I6eré (LE) 17
MWh Megawattora 18
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m/s méter / szekundum 19
m3/h kébméter / 6ra 20
dm3/s kébdeciméter / szekundum 21
bar bar 22
kPa kilopascal 23
GPM gallon / perc 24
PSI font / négyzethivelyk 25
CFM koblab / perc 26
ft lab 27
MGD Millié gallon / nap 28
inHg higany-inch 29
FPM lab / perc 30
kb/s kilobyte / szekundum 31
kHz kilohertz 32
Ohm Ohm 33
ppm impulzus / perc 34
pps impulzus / szekundum 35
I/s liter / szekundum 36
I/min liter / perc 37
I/h liter / 6ra 38
m3/s kébméter / szekundum 39
m3/m kébmeéter / perc 40
kgls kilogramm / szekundum 41
kg/m kilogramm / perc 42
kg/h kilogramm / éra 43
mbar millibar 44
Pa Pascal 45
GPS gallon / szekundum 46
gall/s gallon / szekundum 47
gal/m gallon / perc 48
gal/h gallon / 6ra 49
ft3/s koblab / szekundum 50
ft3/m koblab / perc 51
ft3/h koblab / éra 52
Ib/s font / szekundum 53
Ib/m font / perc 54
Ib/h font / 6ra 55
FPS font / szekundum 56
ft/s font / szekundum 57
inH20 inches of water 58
in wg inches of water gauge 59
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ft wg feet on water gauge 60
Ibsi font / négyzethiivelyk 61
ms milliszekundum 62
Mrev Millié fordulat 63
d nap 64
inWC inches of water column 65
m/min méter / perc 66
Nm newtonméter 67
Yoref referencia %-ban 117
Y%act aktualis érték %-ban 118
Y%dev eltérés %-ban 119
% LD terhelés %-ban 120
% SP kivant érték %-ban 121
%FBK visszacsatolas %-ban 122
lout kimeneti aram %-ban 123
Vout output voltage 124
Fout kimeneti frekvencia 125
Tout kimeneti forgatonyomaték 126
Vdc egyenfesziiltség 127
3406 OUTPUT1 MIN A 3401 SIGNAL1 PARAM paraméter altal kivalasztott érték minimum értékét | -
1.megj érték min rogziti. Lasd 3402 SIGNAL1 MIN paramétert.
Megjegyzés: A paraméter hatastalan, ha a 3404 OUTPUT1 DSP FORM
paraméter bedllitdsa DIRECT.
X...X A beallitasi tartomany a 34071 paraméter beallitasaitdl fligg. -
3407 OUTPUT1 MAX A 3401 SIGNAL1 PARAM paraméter altal kivalasztott érték maximum értékét | -
1.megj érték max rogziti. Lasd a 3402 SIGNAL1 MIN paramétert.
Megjegyzés: A paraméter hatastalan, ha a 3404 OUTPUT1 DSP FORM
paraméter beallitdsa DIRECT.
X...X A beallitas hatarértékei a 3401 paraméter beallitasaitdl fliggnek. -
3408 SIGNAL2 PARAM A vezérl6panelen a masodik kijelzend6 értéket valasztja ki. Lasd 3401 104
Kijelz valtozé 2 SIGNAL1 PARAM paramétert.
0, 102...171 Paraméter index a 01 UZEMI ADATOK csoportban. Pl. 102 = 0102 FORDSZ. | 1 = 1
Ha az érték nulla, nincs kivalasztott jel.
3409 SIGNAL2 MIN A 3408 SIGNAL2 PARAM paraméter altal kivalasztott érték minimum értékét | -
2 forras par min rogziti. Lasd 3402 SIGNAL1 MIN paramétert.
X...X A bedllitas hatarértékei a 3408 paraméter beallitasaitol fliggnek. -
3410 SIGNAL2 MAX A 3408 SIGNAL2 PARAM paraméter altal kivalasztott érték maximum értékét | -
2 forras par max rogziti. Lasd 3402 SIGNAL1 MIN paramétert.
X...X A bedllitas hatarértékei a 3408 paraméter beallitasaitol fliggnek. -
3411  OUTPUT2 DSP A kijelzett érték formatumat irja eld (a kijelzett értéket a 3408 SIGNAL1 DIRECT

FORM
2 kijelzési mod

PARAM paraméter hatarozza meg).

Lasd 3404 OUTPUT1 DSP FORM paramétert.
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3412 OUTPUT2 UNIT A 3408 SIGNAL2 PARAM paraméter altal kijelzett érték mértékegységét adja | -
2.mértékegyseég meg.
Lasd 3405 OUTPUT1 UNIT paramétert. -
3413 OUTPUT2 MIN A 3408 SIGNAL2 PARAM paraméter altal kivalasztott érték minimum értékét | -
2.megj érték min adja meg. Lasd 3402 SIGNAL1 MIN paramétert.
X...X A bedllitas hatarértékei a 3408 paraméter beallitasaitol fliggnek. -
3414 OUTPUT2 MAX A 3408 SIGNAL2 PARAM paraméter ltal kivalasztott érték maximum értékét | -
2.megj érték max adja meg. Lasd 3402 SIGNAL1 MIN paramétert.
X...X A beadllitas hatarértékei a 3408 paraméter beallitasaitol fliggnek. -
3415 SIGNAL3 PARAM A vezérlépanelen megjelend harmadik kijelzendd értéket valasztja ki. Lasd | 105
Kijelz valtozé 3 3401 SIGNAL1 PARAM paramétert.
0, 102...171 Paraméter index a 01 UZEMI ADATOK csoportban. Pl. 102 = 0102 FORDSZ. | 1 =1
Ha az érték nulla, nincs kivalasztott érték.
3416 SIGNAL3 MIN A 3415 paraméter altal kivalasztott érték minimum értékét rogziti. Lasd 3402 | -
3.forras par min SIGNAL1 MIN paramétert.
X...X A bedllitas hatarértékei a 3475 SIGNAL 3 PARAM paraméter beallitasaitol -
figgnek.
3417 SIGNAL3 MAX A 3415 SIGNAL3 PARAM paraméter altal kivalasztott érték maximum értékét | -
3.forras par max rogziti. Lasd a 3402 SIGNAL1 MIN paramétert.
X...X A bedllitas hatarértékei a 34715 SIGNAL3 PARAM paraméter beallitasaitol -
figgnek.
3418 OUTPUT3 DSP A kijelzett érték formatumat adja meg (a kijelzett értéket a 3475 SIGNAL3 DIRECT
FORM PARAM paraméter hatarozza meg).
3.kijelzési mod
Lasd 3404 OUTPUT1 DSP FORM paramétert. -
3419 OUTPUT3 UNIT A 3415 SIGNAL3 PARAM paraméter altal kijelzett érték mértékegységét adja | -
3.mértékegység meg.
Lasd 3405 OUTPUT1 UNIT paramétert. -
3420 OUTPUT3 MIN A 3415 SIGNAL3 PARAM paraméter altal kivalasztott érték minimum értékét | -
3.megj érték min adja meg. Lasd 3402 SIGNAL1 MIN paramétert.
X...X A bedllitas hatarértékei a 34715 SIGNAL3 PARAM paraméter beallitasaitol -
flggnek.
3421 OUTPUT3 MAX A 3415 SIGNAL3 PARAM paraméter altal kivalasztott érték minimum értékét | -
3.megj érték max adja meg. Lasd 3402 SIGNAL1 MIN paramétert.
X...X A beadllitas hatarértékei a 3415 paraméter beallitasaitol fliggnek. -
35 MOTOR H6FOK Motorh6fok mérési beallitasok. Lasd Motorhéfok mérés standard be-/
MERES kimeneten fejezetet a 123. oldalon.
3501 SENSOR TYPE Aktivalja a motorhéfok mérési funkciot és kivalasztja az érzékeld tipusat. NONE
Erzékels tipusa Lasd még a 15 ANALOG KIMENETEK paramétercsoportot.
NONE A funkci6 inaktiv. 0
Nincs
1 xPT100 A funkcid aktiv. A h6mérséklet mérése egy darab Pt 100 érzékeldvel torténik. | 1

Az AO analég kimenet allandd arammal taplalja az érzékel6t, melynek
ellenallasa megnd amint a motor h6mérséklete n6. A hdmeérséklet mérési
funkcié méri a PT100-on esé feszlltséget az Al1/2 analég bemeneten
keresztiil, és °C-ra konvertalja.
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2 x PT100 A funkci6 aktiv. A h6mérseéklet mérése két darab Pt 100 érzékelbvel torténik. | 2
Lasd 1 x PT100 beallitasait.

3 xPT100 A funkcio aktiv. A h6mérséklet mérése harom darab Pt 100 érzékelbvel 3
torténik. Lasd 1 x PT100 beallitasait.

PTC A funkcio aktiv. A h6mérséklet felligyelete termisztorral torténik. Az AO 4
analdg kimenet alland6 drammal taplalja az érzékel6t. A tavado ellendllasa
hirtelen megnd, ha a motorhéfok a PTC referencia hémérséklete (Tref) folé
emelkedik. A hdmérséklet mérési funkcié méri a PTC-n esé feszlltséget az
Al1/2 analég bemeneten keresztil, és Ohm-ba konvertalja. Az alabbi abra a
PTC érzékeld tipikus ellenallas/motorhéfok karakterisztikat mutatja.

Ohm
4000 |
1330 |
550 Hémeérséklet Ellenallas
””””””””””” Normalis 0...1,5 kohm
Magas > 4 kohm
100 (.
T

THERM(1) A funkcié aktiv. A motorhéfok felligyelete PTC érzékeldvel térténik (lasd: PTC | 5

Term(1) beaéllitasok), ami a hajtashoz egy alapallapotban zart termisztorrelével
kapcsolédik a digitalis bemenethez. 0 = motor tulmelegedés.

THERM(1) A funkcié aktiv. A motorhéfok felligyelete PTC érzékelbvel térténik (lasd: PTC | 6

Term(1) beallitasok), ami a hajtashoz egy alapallapotban nyitott termisztorrelével
kapcsolédik a digitalis bemenethez. 1 = motor tilmelegedés.

3502 INPUT SELECTION Motorh&fok mérés bemenetét hatarozza meg. Al1

Bemenet kiv

Al1 Al1 analég bemenet. Akkor hasznalhatd, ha a h6fok méréshez hasznalt 1
érzékeld PT100 vagy PTC.

Al2 Al2 analég bemenet. Akkor hasznalhatd, ha a h6fok méréshez hasznalt 2
érzékeld PT100 vagy PTC

DI DI1 digitalis bemenet. Akkor hasznalhaté, ha 3507 SENSOR TYPE 3
paraméter értéke THERMI(0)/(1).

DI2 DI2 digitalis bemenet. Akkor hasznalhaté, ha 3507 SENSOR TYPE 4
paraméter értéke THERMI(0)/(1).

DI3 DI3 digitalis bemenet. Akkor hasznalhatd, ha 35071 SENSOR TYPE 5
paraméter értéke THERMI(0)/(1).

Dl4 DI4 digitalis bemenet. Akkor hasznalhaté, ha 3507 SENSOR TYPE 6
paraméter értéke THERMI(0)/(1).

DI5 DI5 digitalis bemenet. Akkor hasznalhaté, ha 3507 SENSOR TYPE 7
paraméter értéke THERMI(0)/(1).

3503 ALARM LIMIT Motorh&fok mérés figyelmeztetési hatarértékét hatarozza meg. A hatarérték | 0

El6jelzési szint

tullépése esetén MOTOR TEMP figyelmeztetést ad. Ha 3507 SENSOR
TYPE paraméter értéke THERMI(0)/(1): 1 = riasztas.

Figyelmeztetési hatarérték
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3504 FAULT LIMIT Motorh&fok mérés leoldasi hatarértékét hatarozza meg. A hatarérték 0
Leoldasi szint tullépése esetén a hajtds MOT OVERTEMP hibaval kiold, ha a 3501
SENSOR TYPE paraméter értéke THERMI(0)/(1): 1 = hiba.
X...X Hiba hatarérték -
3505 AO EXCITATION Tépellatast engedélyez az AO analég bemeneten keresztil. A paraméter DISABLE
beallitasa feliilija a 15 ANALOG KIMENETEK paramétercsoport beallitasait.
PTC esetén a kimeneti aram 1,6 mA.
PT 100 esetén a kimeneti aram 9,1 mA.
DISABLE Tiltva 0
Tiltva
ENABLE Engedélyezve 1
Engedélyezve
36 ID('jZiTETT 1 - 4 id6 intervallum és booster jel. Lasd Idézités funkcio fejezetet a 130.
FUNKCIOK oldalon.
3601 TIMERS ENABLE Id6zitett funkcié engedélyezé jelének forraa. NOT SEL
Id6ziték eng
NOT SEL Id6zitett funkcié nincs kivalasztva. 0
Nincs
DI1 DI digitalis bemenet. 1d6zit6 funkcié engedélyezése DI1 felfutd éle mentén. | 1
DI2 Lasd DI1 beallitasait. 2
DI3 Lasd DI1 beallitasait. 3
Di4 Lasd DI1 beallitasait. 4
DI5 Lasd DI1 beallitasait. 5
ACTIVE Id6zitett funkcié mindig engedélyezve. 7
Aktiv
DI1 (INV) DI1 digitalis bemenet invertalva. 1d8zit6 funkcié engedélyezése DI1 lefuto éle | -1
mentén.
DI2 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -2
DI3 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -3
Dl4 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -4
DI5 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -5
3602 START TIME 1 Napi inditasi id6 1. Az id6 2 masodperces Iépésekben allithato. 00:00:00
Inditasi id6 1
00:00:00...23:59:58 ora:perc:masodperc Példa: Ha a paraméter értéke 07:00:00, akkor az idézitd
7:00-kor (reggel 7-kor) kapcsol be.
3603 STOP TIME 1 Napi leéllitasi id6 1. Az id6 2 masodperces lépésekben allithato. 00:00:00
Leadllasi id6 1

00:00:00...23:59:58

ora:perc:masodperc Példa: Ha a paraméter értéke 18:00:00, akkor az id6zitd
18:00-kor (este 6-kor) kikapcsol.
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3604

START DAY 1
Inditas napja 1

Kezdénap megadasa.

MONDAY

MONDAY
Hétf6

TUESDAY
Kedd

WEDNESDAY
Szerda

THURSDAY
Csitortok

FRIDAY
Péntek

SATURDAY
Szombat

SUNDAY
Vasarnap

Példa: Ha a paraméter értéke MONDAY, az idézité hétfé éjféeltél (00:00:00)
aktiv.

3605

STOP DAY 1
Ledllas napja 1

Zarénap megadasa.

MONDAY

Lasd a 3604
paramétert.

Ha a paraméter értéke FRIDAY, az 1. id6zit6 funkcid pénteken éjfélkor
(23:59:58) deaktivaladik.

3606

START TIME 2
Inditasi id6 2

Lasd 3602 START TIME 1 paramétert.

3607

STOP TIME 2
Leallasi id6 2

Lasd 3603 STOP TIME 1 paramétert.

3608

START DAY 2
Inditas napja 2

Lasd 3604 START DAY 1 paramétert.

3609

STOP DAY 2
Leallas napja 2

Lasd 3605 STOP DAY 1 paramétert.

3610

START TIME 3
Inditasi id6 3

Lasd 3602 START TIME 1 paramétert.

3611

STOP TIME 3
Leallasi id6 3

Lasd 3603 STOP TIME 1 paramétert.

3612

START DAY 3
Inditas napja 3

Lasd 3604 START DAY 1 paramétert.

3613

STOP DAY 3
Ledllas napja 3

Lasd 3605 STOP DAY 1 paramétert.

3614

START TIME 4
Inditasi id6 4

Lasd 3602 START TIME 1 paramétert.

3615

STOP TIME 4
Leallasi id6 4

Lasd 3603 STOP TIME 1 paramétert.

3616

START DAY 4
Inditas napja 4

Lasd 3604 START DAY 1 paramétert.

3617

STOP DAY 4
Leallas napja 4

Lasd 3605 STOP DAY 1 paramétert.

3622

BOOSTER SEL
Booster kiv

Kivalasztja a booster jel aktivalasanak forrasat.

NOT SEL
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NOT SEL Nincs booster aktivalo jel 0
Nincs
DI1 DI1 digitalis bemenet. 1 = aktiv, 0 = inaktiv. 1
DI2 Lasd DI1 beallitasait. 2
DI3 Lasd DI1 beallitasait. 3
Dl4 Lasd DI1 beallitasait. 4
DI5 Lasd DI1 beallitasait. 5
DI1 (INV) DI1 digitalis bemenet invertalva. 0 = aktiv, 1 = inaktiv. -1
DI2 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -2
DI3 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -3
Dl4 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -4
DI5 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -5
3623 BOOSTER TIME Id6t, amely alatt a booster aktivald jel kikapcsolasa utan a booster 00:00:00
Booster id6 deaktivalva van.
00:00:00...23:59:58 ora:perc:masodperc
Példa: Ha a 3622 BOOSTER SEL paraméter értéke DI1 és a 3623
BOOSTER TIME paraméter értéke 01:30:00, a booster a DI digitélis
bemenet deaktivaldsa utan 1 6ra 30 percen at aktiv.
1
\
Booster aktiv. — | —
I »
DI < -
| Booster id6 |
3626 TIMED FUNC 1 SRC | Kivalasztja az id6szakaszokat a TIMED FUNC 1 SRC szamara. Az id6ézitett | NOT SEL
1id6z funkc forr funkcio6 0...4 id6szakaszt és egy boostert tartalmaz.
NOT SEL Nincs kivalasztott idészakasz 0
Nincs
T1 1 id6szakasz 1
T2 2 id6szakasz 2
T1+T2 1 és 2 id6szakasz 3
T3 3 id6szakasz 4
T1+T3 1 és 3 id6szakasz 5
T2+T3 2 és 3 idészakasz 6
T1+T2+T3 1, 2 és 3 id6szakasz 7
T4 4 id6szakasz 8
T1+T4 1 és 4 id6szakasz 9
T2+T4 2 és 4 id6szakasz 10
T1+T2+T4 1, 2 és 4 id6szakasz 1
T3+T4 4 és 3 idészakasz 12
T1+T3+T4 1, 3 és 4 id6szakasz 13
T2+T3+T4 2, 3 és 4 idészakasz 14
T1+T2+T3+T4 1, 2, 3 és 4 id6szakasz 15
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BOOSTER Booster 16
Booster
T1+B Booster és 1 id6szakasz 17
T2+B Booster és 2 id6szakasz 18
T1+T2+B Booster és 1 és 2 id6szakasz 19
T3+B Booster és 3 id6szakasz 20
T1+T3+B Booster és 1 és 3 id6szakasz 21
T2+T3+B Booster és 2 és 3 idészakasz 22
T1+T2+T3+B Booster és 1, 2, 3 id6szakaszok 23
T4+B Booster és 4 id6szakasz 24
T1+T4+B Booster és 1 és 4 id6szakasz 25
T2+T4+B Booster és 2 és 4 id6szakasz 26
T1+T2+T4+B Booster és 1, 2, 4 id6szakaszok 27
T3+T4+B Booster és 3 és 4 id6szakasz 28
T1+T3+T4+B Booster és 1, 3, 4 id6szakaszok 29
T2+T3+T4+B Booster és 2, 3, 4 id6szakaszok 30
T1+2+3+4+B Booster és 1, 2, 3, 4 id6szakaszok 31
3627 TIMED FUNC 2 SRC | Lasd 3626 TIMED FUNC 1 SRC paramétert.
2id6z funkc forr
3628 TIMED FUNC 3 SRC | Lasd 3626 TIMED FUNC 1 SRC paramétert.
3id6éz funkc forr
3629 TIMED FUNC 4 SRC | Lasd 3626 TIMED FUNC 1 SRC paramétert.
4id6éz funkc forr
40 1. PID PID (PID1) folyamatszabalyozé 1. paraméterkészlet. Lasd PID szabalyozas
SZABALYOZO fejezetet a 1719. oldalon.
4001 GAIN PID folyamatszabalyozé erésitését hatarozza meg. A nagy erdsités fordulat | 1
Erdsités lengésekhez vezethet.
0.1...100.0 Erésités. 0,1-nél a PID szabalyozé kimenete a hibajel egy tizedére valtozik. | 1 =0.1
100-nal a PID szabalyozo kimenete a hibajel szazszorosara valtozik.
4002 INTEGRATION TIME | PID1 folyamatszabalyozé integralasi idejét allitja be. Az integralasi idé 60
Integralasi id6é meghatarozza, hogy a szabalyozé kimenet milyen mértékben valtozzon
allando hiba esetén. Minél rovidebb az integralasi id6, annal gyorsabban
korrigalddik a folyamatos hibaérték. Tul lassu integralasi id6 instabilla teszi a
szabalyozast.
4 | A\ A = Hiba
B - - B = Hibajel ugras
C = Szab. kimenet, erésités = 1
D (4001 =10)—+ ¢ | D = Szab. kimenet, erésités = 10
C (4001 =1) || \
| t
|
~— 4002 —»
0,0...3600,0 s Integralasi id6. Ha a paraméter értéke nulla, az integralas (a PID szabalyoz6 | 1=0,1s

I-szakasza) le van tiltva.
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4003 DERIVATION TIME PID folyamatszabalyozé derivalasi (differencialasi) idéallandojat hatarozza | 0
Derivalasi id6é meg. A differencialas erésiti a szabalyozo kimenetét, ha a hibajel valtozik. A
hosszabb derivalasi id6 a szabalyoz6t gyorsabb véaltozasra kényszeriti. Ha
derivalasi id6t nulléra éllitjuk, a szabalyozé Pl-szabalyozdként mikadik,
egyébként PID szabalyozoként.
A differencialas a szabalyozot reagaloképesebbé teszi a zavarjelekkel
szemben.
A derivalt érték egypolusu szlirével van kiszlrve. A szlré idéallandojat a
4004 PID DERIV FILTER paraméter definidlja.
Hiba Folyamat-hibajel
100% | —— — — — v
\
\
\
0%
0 | -t
i |
PID klmcs;{)et Kimenet D-része
Er8sités »
4001
~— 4003 —»
0,0...10,0 s Derivalasi id6. Ha a paraméter értéke nulla, a PID szabalyozé derivalasi 1=0,1s
szakasza le van tiltva.
4004 PID DERIV FILTER Meghatarozza a PID szabalyozo derivalt részének szlrd idéallandéjat. A 1
PID deriv sz(ir8 szlr6 id6allanddjanak novelése simitja a derivaltat, csdkkenti a zajt.
0,0...10,0 s Sz(ir6 idéallandd. Ha a paraméter értéke nulla, a differenciald sz(ird tiltva 1=01s
van.
4005 ERROR VALUE INV | A visszacsatolt jel és a hajtas fordulatszama koz6tti viszonyt allitja be. NO
Hibajel inverzio
NO Normal: A visszacsatol6 jel cs6kkenése fordulatszam ndvelést eredményez. | 0
Nem Hibajel = Alapjel - Visszacsatolas
YES Invertalt: A visszacsatolo jel csdkkenése fordulatszam csokkenést 1
Igen eredményez. Hibajel = Visszacsatolas - Alapjel
4006 UNITS PID szabalyozo aktualis értékeinek mértékegységét adja meg. %
Mértékegység
Lasd a 3405 OUTPUT1 UNIT NO UNIT...Mrev beallitasait. 0...63
4007 UNIT SCALE Meghatarozza a 4006 UNITS paraméter altal kivalasztott kijelzett érték 1
Mértékegys skala tizedespontjanak helyét.
0...3 Példa: PI (3,14159) 1=1

4007 érték | Kijelzés Kijelzés
0 0003 3
1 0031 3.1
2 0314 3.14
3 3142 3.142
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4008 0% VALUE 4009 100% VALUE paraméterrel egylitt meghatarozza a PID szabalyozé 0
100% érték aktualis értékének skalajat.
Egységek (4006)
Skala (4(3{)7) +1000%
4009 | — — — — — — ‘
|
4008 | — — |
| Belsé skéla (%)
| »
, 0% 100%
-1000%
X...X A mértékegység és a jeltartomany a 4006 UNITS és 4007 UNIT SCALE
paraméterek egység- és skala-beallitasaitél fugg.
4009 100% VALUE 4008 0% VALUE paraméterrel egylitt meghatarozza a PID szabalyozo 100
100% érték aktualis értékének skalajat.
X...X Az egység és a jeltartomany a 4006 UNITS és 4007 UNIT SCALE
paraméterek egység- és skala-beallitasaitdl fliigg.
4010 SET POINT SEL Meghatarozza a PID szabalyozé kivant értékének forrasat. Al1
Alapjel kiv
KEYPAD Vezérl6panel 0
Billenty(izet
Al1 Al1 analég bemenet 1
Al2 Al2 analég bemenet 2
COMM REF?2 terepi busz alapjel 8
COMM+AI1 REF2 terepi busz alapjel és az Al1 analég bemenet 0sszege. Lasd: 9
Referencia valasztas és korrekcio fejezet, 243. oldal.
COMM*AI1 REF2 terepi busz alapjel és az Al1 analég bemenet szorzata. Lasd: 10
Referencia valasztas és korrekcio fejezet, 243. oldal.
DI3U,4D(RNC) 3. digitalis bemenet: kivant érték ndvelése. DI4 digitélis bemenet: kivant 11
DI3F,4L(RNC) érték csokkentése. A stop parancs nullazza a kivant értéket. Nincs referencia
mentés, ha megvaltozik a vezérlés forrasa (EXT1-r6l EXT2-re, EXT2-r6l
EXT1-re vagy LOC-rél REM-re).
DI3U,4D(NC) 3. digitalis bemenet: kivant érték ndvelése. DI4 digitélis bemenet: kivant 12
DI3F,4L (NC) érték csokkentése. A program eltarolja a kivant érték (stop parancs nem
torli). Nincs referencia mentés, ha megvaltozik a vezérlés forrasa (EXT1-rél
EXT2-re, EXT2-rél EXT1-re vagy LOC-ré6l REM-re).
DI4U,5D A kivant érték kiszamitasa a kdvetkez6 egyenlettel torténik: 14
DI4F,5L REF = Al1(%) + Al2(%) - 50%
Al1+AI2 A kivant érték kiszamitasa a kovetkez6 egyenlettel torténik: 15
REF = Al(%) - (AI2(%) / 50%)
Al1*AlI2 Al1-Al2 A kivant érték kiszamitasa a kovetkez6 egyenlettel torténik: 16
REF = Al1(%) + 50% - Al2(%)
Al1/AI2 A kivant érték kiszamitasa a kdvetkez6 egyenlettel torténik: 17
REF = Al1(%) - (50% / Al2 (%))
BELSO 4011 INTERNAL SETPNT paraméter altal megadott konstans érték 19
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DI4U,5D(NC) Lasd DI3U,4D(NC) beallitasait. 31
DI4F,5L(R)
FREQ INPUT Impulzus bemenet 32
Frekv bem
SEQ PROG OUT Szekvencia programozasi kimenet. Lasd 84 SZEKVENCIALIS PROG 33
Szekv pr kim paramétercsoportot.
4011 INTERNAL SETPNT | PID szabalyozd kivant értékének konstans értéket ad, ha a 4070 SET POINT | 40
Belsd alapjel SEL paraméter értéke INTERNAL.
X...X A mértékegység és a jeltartomany a 4006 UNITS és 4007 UNIT SCALE
paraméterek egység- és skala-beallitasaitdl fligg.
4012 SETPOINT MIN A kivalasztott PID kivant érték minimum értékét hatédrozza meg. Lasd 4070 |0
Alapjel minimum SET POINT SEL paramétert.
-500.0...500.0% Szazalékos érték. 1=0.1%
Példa: A kivant érték forrasaként az Al1 analég bemenet van kivalasztva (a
4010 paraméter értéke Al1). A kivant érték minimum és maximum értékei a
1301 MINIMUM Al1 és 1302 MAXIMUM AlI1 beéllitasoknak felelnek meg, a
kovetkez6k szerint:
* Rer 4 Ref
MAX > MIN 4012 | MIN > MAX
4013 | . (MIN)
(MAX) |
|
l
‘ 4013
4012 | | 8
(MIN) | A (%) (MAX) : Al (%)
1301 1302 1301 1302
4013 SETPOINT MAX A kivalasztott PID kivant érték maximum értékét hatarozza meg. Lasd 4070 | 100
Alapjel maximum SET POINT SEL és 4072 SETPOINT MIN paramétereket.
-500.0...500.0% Szazalékos érték 1=0.1%
4014 FBKSEL Meghatarozza a PID folyamatszabalyozé aktualis értékének (visszacsatold | ACT1
Visszacsat kiv jelének) jelforrasat: Az ACT1 és ACT2 valtozok forrasait a 4076 ACT1 INPUT
és 4017 ACT2 INPUT paraméterek definialjak.
ACT1 ACT1 1
ACT1-ACT2 Kivonas ACT1 és ACT 2 kdzott 2
ACT1+ACT2 Osszeadas ACT1 és ACT 2 kozétt 3
ACT1*ACT2 Szorzas ACT1 és ACT 2 kozott 4
ACT1/ACT2 Osztas ACT1 és ACT 2 kozott 5
MIN(ACT1,2) ACT1 és ACT 2 kozil a kivalasztja a kisebbet 6
MAX(ACT1,2) ACT1 és ACT 2 kozll a kivalasztja a nagyobbat 7
sqri(ACT1-2) ACT1 minusz ACT 2 négyzetgyOke 8
sgA1+sqA2 ACT1 négyzetének és ACT 2 négyzetének dsszege 9
sqri(ACT1) ACT1 négyzetgydke 10
COMM FBK 1 0158 PID COMM VALUE 1 értéke 11
COMM FBK 2 0159 PID COMM VALUE 2 értéke 12

Uzemi adatok és paraméterek




210

Index Név/Valasztas Leiras Terepi busz
skalazas
4015 FBK MULTIPLIER 4014 FBK SEL paraméter altal meghatarozott érték szorzdja. A paraméter | 0
Visszacs szorzé altalaban olyan alkalmazasoknal hasznéalhatd, ahol a visszacsatolt érték
kiszamitasa mas valtozokbal térténik (pl. nyomaskilénbségbdl).
-32.768...32.767 Szorzé. Ha a paraméter értéke nulla, szorzd nincs hasznalva. 1=0.001
4016 ACT1 INPUT ACT1 aktudlis érték forrasat hatarozza meg. Az ACT1 a PID szabalyoz6 Al2
Akt1 bemenet visszacsatolt jeleként szolgal. Lasd 4074 FBK SEL paramétert.
Al1 Al1 analég bemenet
Al2 Al2 anal6g bemenet
CURRENT Skalazott aram: Minimum ACT1 =0 A, maximum ACT1 =2 - o
Aram
TORQUE Skalazott nyomaték: Minimum ACT1 =-2 - T, o, maximum ACT1 =2 - T,,o. | 4
Nyomaték
POWER Skalazott teljesitmény: Minimum ACT1 = -2 - Pp,o,, maximum ACT1 =2 - 5
Teljesitmény Prom-
COMM ACT 1 0158 PID COMM VALUE 1 értéke 6
COMM ACT 2 0159 PID COMM VALUE 2 értéke
FREQ INPUT Impulzus bemenet 8
Frekv bem
4017 ACT2 INPUT ACT2 tényleges érték forrasat hatarozza meg. Az ACT2 a PID szabalyozé | Al2
Akt2 bemenet visszacsatolo jeleként szolgal. Lasd 4074 FBK SEL paramétert.
Lasd 40716 ACT1 INPUT paramétert.
4018 ACT1 MINIMUM ACT1 minimum értékét hatarozza meg, ha ACT1 forrasa analég bemenet. 0
Akt1 minimum Lasd 40716 ACT1 INPUT paramétert.
ACT minimum és maximum értékei a 1307 MINIMUM Al1 és 1302
MAXIMUM Al1 beallitasoknak felelnek meg, a kdvetkezdk szerint:
A = Normal; B = Invertalas (ACT1 minimum > ACT1 maximum)
ACT1 (%) ACT1 (%)A
A 4018
4019
| _AL%)
1301 1302
-1000...1000% Szazalékos érték 1=1%
4019 ACT1 MAXIMUM ACT1 maximum értékét hatarozza meg, ha ACT1 forrasa analég bemenet. | 100
Akt1 maximum Lasd 40716 ACT1 INPUT paramétert. Az ACT1 minimum (4078 ACT1
MINIMUM) és maximum beallitasai azt hatarozzak meg, hogy a tavadordl
fogadott feszlltség/aram jel hogyan lesz a PID szabalyozé altal hasznalt
szazalékos értékre konvertalva.
Lasd 4078 ACT1 MINIMUM paramétert.
-1000...1000% Szazalékos érték 1=1%
4020 ACT2 MINIMUM Lasd 4078 ACT1 MINIMUM paramétert. 0
Akt2 minimum
-1000...1000% Lasd 4018 paramétert. 1=1%
4021 ACT2 MAXIMUM Lasd 4079 ACT1 MAXIMUM paramétert. 100

Akt2 maximum
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-1000...1000% Lasd 4019 paramétert. 1=1%
4022 SLEEP SELECTION | Aktivalja az elalvas funkciot és kivalasztja az aktivalé bemenet forrasat. Lasd | NOT SEL
Alvas funkc kiv Elalvas funkcié PID (PID1) szabalyozdénal fejezet 121. oldal.
NOT SEL Alvé izemmad nincs kivalasztva 0
Nincs
DI1 DI1 digitalis bemenet aktivalja/deaktivalja. 1 = aktivalas, 0 = deaktivalas. 1
4023 PID SLEEP LEVEL és 4025 WAKE-UP DEV paraméterek altal rogzitett
alvasi feltételek hatastalanok. 4024 PID SLEEP DELAY és 4026 WAKE-UP
DELAY alvas és felébredés késleltetés paraméterek érvényben vannak.
DI2 Lasd DI1 beallitasait. 2
DI3 Lasd DI1 beallitasait. 3
Dl4 Lasd DI1 beallitasait. 4
DI5 Lasd DI1 beallitasait. 5
INTERNAL Automatikus aktivalas és deaktivalas a 4023 PID SLEEP LEVEL és 4025 7
Belsd WAKE-UP DEV altal definialt paraméterek szerint.
DI1 (INV) DI1 digitalis bemenet aktivalja/deaktivalja. 1 = deaktivalas, 0 = aktivalas. -1
4023 PID SLEEP LEVEL és 4025 WAKE-UP DEV paraméterek altal rogzitett
alvasi feltételek hatastalanok. 4024 PID SLEEP DELAY és 4026 WAKE-UP
DELAY alvas és felébredés késleltetés paraméterek érvényben vannak.
DI2 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -2
DI3 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -3
Dl4 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -4
DI5 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -5
4023 PID SLEEP LEVEL Elalvas szintjét definialja. Ha a motor fordulatszam a beallitott érték alatt van | 0
PID alvasi szint (4023), méghozza hosszabb idén at, mint az alvaskésleltetés (4024), a
hajtas alvdo médba valt. A motor megall és a vezériGpanel a PID SLEEP
Uzenetet ad.
A 4022 SLEEP DIRECTION paramétert INTERNAL-ra kell allitani.
PID kimenet
b t<4024
> -
] t> 4024
|
4023 W —f-
1 —
PID aktualis érték | \
A
PID referencia ‘ _T [+ 4026
t 4025 N\
. R
|
S1OP Start
0,0...500,0 Hz / Elalvasi szint 1=0.1Hz/1
0...30000 rpm rpm
4024 PID SLEEP DELAY Elalvas késleltetését definialja. Lasd 4023 PID SLEEP LEVEL paramétert. 60
PID alvasi késl Ha a motor fordulatszam az alvasi szint ala esik, a szamlalo elindul. Ha a
motorfordulatszam tullépi az alvasi szintet, a szamlalo torlédik.
0,0...3600,0 s Elalvasi késleltetés 1=0,1s
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4025 WAKE-UP DEV Elalvas funkciobdl torténd ébredési szint eltérést adja meg. A hajtas akkor | 0
Ebredési eltérés tér vissza alvas allapotbdl, ha az aktudlis érték a PID kivant értéktél valod
eltérése tullépi a beallitott ébredési eltérést (4025), mégpedig hosszabb
ideig, mint az ébredési késleltetés (4026). Az ébredési szint a 4005
CONTENT SEL paraméter beallitasaitdl fiigg.
Ha a 4005 paraméter bedllitasa O:
Ebredési szint = PID kivant érték (4010) - Ebredési eltérés (4025).
Ha a 4005 paraméter beallitasa 1:
Ebredési szint = PID kivant érték (4010) + Ebredési eltérés (4025)
o Ebredési szint, ha 4005 = 1
—54025
PID referencia
t 4025 .
——————— Ebredési szint, ha 4005 =0
» [
Lasd még a 4023 PID SLEEP LEVEL paraméter bedllitasait.
X...X A mértékegység és a jeltartomany a 4026 WAKE-UP DELAY és 4007 UNIT
SCALE paraméterek beallitasaitél fligg.
4026 WAKE-UP DELAY Elalvas funkcid ébredési késleltetését adja meg. Lasd 4023 PID SLEEP 0.5
Ebredési késl LEVEL paramétert.
0,00...60,00 s Ebredési késleltetés 1=0,01s
4027 PID 1 PARAM SET Meghatarozza a hajtas 1. és 2. PID paraméterkészlet kdzotti valto jelét. SET1
PID1/PID2 kiv Az 1. PID paraméterkészletet a 40017...4026 paraméterek rogzitik.
A 2. PID paraméterkészletet a 4701...4126 paraméterek régzitik.
SET 1 PID SET 1 aktiv. 0
DI1 DI1 digitalis bemenet. 1 = PID SET 2, 0 = PID SET 1. 1
DI2 Lasd DI1 beallitasait. 2
DI3 Lasd DI1 beallitasait. 3
DI4 Lasd DI1 beallitasait. 4
DI5 Lasd DI1 beallitasait. 5
SET 2 PID SET 2 aktiv. 7
TIMED FUNC 1 Id6zitett PID SET 1/2 vezérlés. Idézitett funkcid 1 inaktiv = PID SET 1, 8
1id6z funkc idézitett funkcid 1 aktiv = PID SET 2. Lasd 36 IDOZITETT FUNKCIOK
paramétercsoportot.
TIMED FUNC 2 Lasd TIMED FUNC 1 beallitasait. 9
2 id6z funkc
TIMED FUNC 3 Lasd TIMED FUNC 1 beallitasait. 10
3 id6z funkc
TIMED FUNC 4 Lasd TIMED FUNC 1 beallitasait. 11
4 id6z funkc
DI1 (INV) DI1 digitalis bemenet invertalva. 0 = PID SET 2, 1 = PID SET 1. -1
DI2 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -2
DI3 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -3
DI4 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -4
DI5 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -5
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41 2. PID PID (PID1) folyamatszabalyozé 2. paraméterkészlet. Lasd PID szabalyozas
SZABALYOZO fejezet 119. oldal.
4101 GAIN Lasd 4001 GAIN paramétert.
Erésités
4102 INTEGRATION TIME | Lasd 4002 INTEGRATION TIME paramétert.

Integralasi idé

4103 DERIVATION TIME Lasd 4003 DERIVATION TIME paramétert.
Derivalasi id6

4104 PID DERIV FILTER Lasd 4004 PID DERIV FILTER paramétert.
PID deriv sz(ir6

4105 ERROR VALUE INV Lasd 4005.ERROR VALUE INV paramétert.
Hibajel inverzio

4106 UNITS Lasd 4006 UNITS paramétert.
Mértékegység

4107 UNIT SCALE Lasd 4007 UNIT SCALE paramétert.
Mértékegys skala

4108 0% VALUE Lasd 4008 0% VALUE paramétert.
100% érték

4109 100% VALUE Lasd 4009 100% VALUE paramétert.
100% érték

4110 SET POINT SEL Lasd 40710 SET POINT SEL paramétert.
Alapjel kiv

4111 INTERNAL SETPNT | Lasd 4077 INTERNAL SETPNT paramétert.
Bels6 alapjel

4112 SETPOINT MIN Lasd 4012 SETPOINT MIN paramétert.
Alapjel minimum

4113 SETPOINT MAX Lasd 4013 SETPOINT MAX paramétert.
Alapjel maximum

4114 FBK SEL Lasd 4014 FBK SEL paramétert.
Visszacsat kiv

4115 FBK MULTIPLIER Lasd 4015 FBK MULTIPLIER paramétert.
Visszacs szorzo

4116 ACT1 INPUT Lasd 4016 ACT1 INPUT paramétert.
Akt1 bemenet

4117 ACT2 INPUT Lasd 4017 ACT2 INPUT paramétert.
Akt2 bemenet

4118 ACT1 MINIMUM Lasd 40718 ACT1 MINIMUM paramétert.
Akt1 minimum

4119 ACT1 MAXIMUM Lasd 4018 ACT1 MAXIMUM paramétert.
Akt1 maximum

4120 ACT2 MINIMUM Lasd 4020 ACT2 MINIMUM paramétert.
Akt2 minimum

4121  ACT2 MAXIMUM Lasd 4021 ACT2 MAXIMUM paramétert.
Akt2 maximum

4122 SLEEP SELECTION | Lasd 4022 SLEEP SELECTION paramétert.

Alvas funkc kiv
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4123 PID SLEEP LEVEL Lasd 4023 PID SLEEP LEVEL paramétert.
PID alvasi szint
4124 PID SLEEP DELAY Lasd 4024 PID SLEEP DELAY paramétert.
PID alvasi késl
4125 WAKE-UP DEV Lasd 4025 WAKE-UP DEV. paramétert.
Ebredési eltérés
4126 WAKE-UP DELAY Lasd 4026 WAKE-UP DELAY paramétert.

Ebredési késl

42 KULSO/TRIMMELT

Kulsé/finombeallité (PID2) PID szabalyozas. Lasd PID szabalyozas fejezet
119. oldal.

PID

4201 GAIN Lasd 4001 GAIN paramétert.
Erdsités

4202 INTEGRATION TIME | Lasd 4002 INTEGRATION TIME paramétert.
Integralasi id6

4203 DERIVATION TIME Lasd 4003 DERIVATION TIME paramétert.
Derivalasi id6

4204 PID DERIV FILTER Lasd 4004 PID DERIV FILTER paramétert.
PID deriv szlré

4205 ERRORVALUE INV | Lasd 4005.ERROR VALUE INV paramétert.
Hibajel inverzio

4206 UNITS Lasd 4006 UNITS paramétert.
Mértékegyseég

4207 UNIT SCALE Lasd 4007 UNIT SCALE paramétert.
Mértékegys skala

4208 0% VALUE Lasd 4008 0% VALUE paramétert.
100% érték

4209 100% VALUE Lasd 4009 100% VALUE paramétert.
100% érték

4210 SET POINT SEL Lasd 4010 SET POINT SEL paramétert.
Alapjel kiv

4211 INTERNAL SETPNT | Lasd 4077 INTERNAL SETPNT paramétert.
Belsé alapjel

4212 SETPOINT MIN Lasd 4012 SETPOINT MIN paramétert.
Alapjel minimum

4213 SETPOINT MAX Lasd 4013 SETPOINT MAX paramétert.
Alapjel maximum

4214 FBK SEL Lasd 4014 FBK SEL paramétert.
Visszacsat kiv

4215 FBK MULTIPLIER Lasd 4015 FBK MULTIPLIER paramétert.
Visszacs szorz6

4216 ACT1 INPUT Lasd 4016 ACT1 INPUT paramétert.
Akt1 bemenet

4217 ACT2 INPUT Lasd 4017 ACT2 INPUT paramétert.
Akt2 bemenet

4218 ACT1 MINIMUM Lasd 4018 ACT1 MINIMUM paramétert..

Akt1 minimum
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4219 ACT1 MAXIMUM Lasd 4018 ACT1 MAXIMUM paramétert..
Akt1 maximum
4220 ACT2 MINIMUM Lasd 4020 ACT2 MINIMUM paramétert.
Akt2 minimum
4221 ACT2 MAXIMUM Lasd 4021 ACT2 MAXIMUM paramétert.
Akt2 maximum
4228 ACTIVATE Kivalasztja a kils6é PID aktivald jel forrasat. 4230 TRIM MODE paraméter NOT SEL
Aktiv beallitasa NOT SEL legyen.
NOT SEL Kulsé PID szabalyozas aktivalasa nincs kivalasztva
Nincs
DI1 DI1 digitalis bemenet. 1 = aktiv, 0 = inaktiv. 1
DI2 Lasd DI1 beallitasait. 2
DI3 Lasd DI1 beallitasait. 3
Di4 Lasd DI1 beallitasait. 4
DI5 Lasd DI1 beallitasait. 5
DRIVE RUN Aktivalas a hajtas inditasakor. Start (a hajtas Gzemel) = aktiv. 7
Hajtas tGzemel
ON Aktivalas a hajtas bekapcsolasakor. Bekapcsolas (a hajtas fesziiltség ala 8
Bekapcsolva helyezése) = aktiv.
TIMED FUNC 1 Aktivalas id6zitett funkcidval. Idézitett funkcid 1 aktiv = PID szabalyozés 9
1 idéz funkc aktiv. Lasd 36 IDOZITETT FUNKCIOK paramétercsoportot.
TIMED FUNC 2 Lasd TIMED FUNC 1 beallitasait. 10
2 id6z funkc
TIMED FUNC 3 Lasd TIMED FUNC 1 beallitasait. 11
3 id6z funkc
TIMED FUNC 4 Lasd TIMED FUNC 1 beallitasait. 12
4 id6z funkc
DI1 (INV) DI1 digitalis bemenet invertalva. 0 = aktiv, 1 = inaktiv. -1
DI2 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -2
DI3 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -3
Dl4 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -4
DI5 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -5
4229 OFFSET ROgziti a kiils6é PID szabalyozo ofszet értékét. Ha a PID aktiv, a szabalyoz6 | 0
Ofszet kimenet egy eltolasi (ofszet) értékrdl indit. Ha a PID deaktivalt, a szabalyozo
kimenet visszaall az eltolasi (ofszet) értékre.
4230 TRIM MODE paraméter értéke NOT SEL legyen.
0.0...100.0% Szazalékos érték 1=0.1%
4230 TRIM MODE Aktivalja a trim funkciét és valaszt kdzvetlen vagy aranyos trimmelés kozott. | NOT SEL
Trim Gzemmad A trimmelés hasznalataval lehetséges egy korrekcids tényezének a hajtas
alapjellel valo kombinacidja. Lasd Alapjel utanéllitas fejezet 100. oldal.
NOT SEL Trimmelés Gzemmaod nincs kivalasztva 0
Nincs
ARANYOS A funkcio aktiv. A trimmelési tényezd ardnyos az rpm/Hz trimmelés el6tti 1

alapjellel (REF1).
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DIRECT A funkci6 aktiv. A trimmelési tényez6 aranyos a referencianal hasznalt 2
rogzitett maximalis hatarértékkel (maximum fordulat, frekvencia vagy
nyomaték).
4231 TRIM SCALE Trimmelés szorzoéjat hatarozza meg. Lasd Alapjel utanallitas fejezet 100. 0
Trim skala oldal.
-100.0...100.0% Szorz6 1=0.1%
4232 CORRECTION SRC | Trimmelés alapjelét valasztja ki. Lasd Alapjel utanallitas fejezet 100. oldal. | PID2REF
Korrekcié forras
PID2REF 4210 paraméter altal kijel6lt PID2 alapjel (0729 PID 2 SETPNT értéke) 1
PID20OUTPUT PID2 kimenet, vagyis a 07127 PID 2 OUTPUT értéke 2
4233 TRIM SELECTION Meghatarozza, hogy a trimmelés hasznalhat6-e a fordulatszam vagy SPEED/
Trim funkcio nyomaték alapjel korrekciojara. Lasd Alapjel utanallitas fejezet 100. oldal. FREQ
SPEED/FREQ Fordulatszam alapjel trimmelés 0
Ford/Frekv
TORQUE Nyomaték alapjel trimmelés (csak REF2(%) esetében) 1
Nyomaték
43 MECH FEK Mechanikus (rogzit6) fék vezérlése. Lasd Mechanikus fék vezérlés fejezetet
VEZERLES a 125. oldalon.
4301 BRAKE OPEN DLY Fék nyitasi késleltetését adja meg (a belsd fék parancs és a motor 0.20
Fék nyitasi késl fordulatszam szabalyozé kikapcsolasa kozotti késleltetés). A szamlalé akkor
indul, ha a motor arama/nyomatéka/fordulatszama elérte a fékkioldashoz
szlikséges szintet (4302 BRAKE OPEN LVL vagy 4304 FORCED OPEN LVL
paraméter) és a motor felmagnesez6doétt. A szamlald inditasaval egy idében
a fék funkcio meghuzza a féket vezérlé relékimenetet, igy a fék kinyit.
0,00...2,50 s Késleltetési id6 1=0,01s
4302 BRAKE OPEN LVL A motor fékkioldasi inditonyomatékat/aramat adja meg. Inditas utan a hajtas | 100%
Fék nyit szint arama/nyomatéka a beallitott értéken marad, a motor felmagnesezéséig.
0.0...180.0% Erték a Tn névleges nyomaték %-aban (vektorvezérlésnél) vagy a Iry 1=0.1%
névleges dram %-aban (skalaris vezérlésnél).
A vezérlési médot a 9904 MOTOR CTRL MODE paraméter adja meg.
4303 BRAKE CLOSE LVL | Fékzarasi sebesség. Megallas utan a fék lezar, ha a hajtas fordulatszama a | 4.0%
Fék zarasi szint beallitott érték ala csdkken.
0.0...100.0% Erték a névleges fordulatszam %-aban (vektorvezérlésnél) vagy a névieges |1=0.1%
frekvencia %-aban (skalaris vezérlésnél). A vezérlési modot a 9904 MOTOR
CTRL MODE paraméter hatarozza meg.
4304 FORCED OPEN LVL | Fékkiengedési fordulatszam. A paraméter beallitasa fellilbiralja a 4302 0
Spec nyit szint BRAKE OPEN LVL paraméter beallitasait. Inditas utan a hajtas
fordulatszama a beallitott értéken marad, a motor felmagnesezéseig.
A paraméter célja, hogy elegendé inditdnyomaték alljon rendelkezésre,
nehogy a motorterhelés miatt a motor az ellenkezé iranyba kezdjen el
forogni.
0.0...100% Erték a maximum frekvencia %-aban (skalaris vezérlésnél) vagy a maximum | 1 =0.1%
fordulatszam %-aban (vektorvezérlésnél). Ha a paraméter értéke nulla, a
funkcid tiltva van. A vezérlési modot a 9904 MOTOR CTRL MODE paraméter
hatérozza meg.
4305 BRAKE MAGN Meghatarozza a motor magnesezési idejét. Inditas utan a hajtas arama/ 0
DELAY nyomatéka/fordulatszama a beallitott ideig marad a 4302 BRAKE OPEN LVL

Fék magn késl

vagy 4304 FORCED OPEN LVL paraméter altal régzitett értéken.
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0...10000 ms Magnesezési id6. Ha a paraméter értéke nulla, a funkcié tiltva van. 1=1ms
4306 RUNTIME FREQ LVL | Fékzarasi fordulatszam. Ha futas alatt a frekvencia a beallitott érték ala esik, | 0
Ford Gizem kdzben a fék lezar. A fék ujbdl nyit, ha a 4301...4305 paraméterek feltételei
teljesuinek.
0.0...100.0% Erték a maximum frekvencia %-aban (skalaris vezérlésnél) vagy a maximum | 1=0.1%
fordulatszam %-aban (vektorvezérlésnél). Ha a paraméter értéke nulla, a
funkcid tiltva van. A vezérlési médot a 9904 MOTOR CTRL MODE paraméter
hatarozza meg.
50 IMPULZUS JELADO | Jeladé kapcsolat.
Tovabbi tajékozdédas végett lasd MTAC-01 Impulzusadé illesztd felhasznaloi
kézikényv [3AFE68591074 (English)].
5001 PULSE NR A jeladd impulzusainak szama egy fordulat alatt. 1024
Impulzus szam
32...16384 ppr Impulzusszédm, impulzus / fordulatonként (ppr) 1=1
5002 ENCODER ENABLE | Engedélyezi a jeladét. DISABLE
Jeladd eng
DISABLE Tiltva 0
Tiltva
ENABLE Engedélyezve 1
Engedélyezve
5003 ENCODER FAULT Meghatarozza a hajtas miikddését, ha az impulzusadd és az impulzusladé | FAULT
Jeladé hiba illeszt6 modul, vagy a modul és a hajtas kdz6tt kommunikacids hiba Iépne
fel.
FAULT A hajtas leall ENCODER ERR hibaval. 1
Hiba
ALARM A hajtds ENCODER ERROR figyelmeztetést general. 2
Jelzés
5010 Z PLS ENABLE Engedélyezi a jeladd nullimpulzusait. Nullimpulzus a pozicié nyugtazasahoz | DISABLE
Z impulzus eng hasznalhaté.
DISABLE Tiltva 0
Tiltva
ENABLE Engedélyezve 1
Engedélyezve
5011 POSITION RESET Engedélyezi a pozicié nyugtazasat. DISABLE
Pozicié nyugt
DISABLE Tiltva 0
Tiltva
ENABLE Engedélyezve 1
Engedélyezve
51 KULS('j KOMM A paramétereket csak akkor kell beallitani, ha telepitve van opcionalis terepi
MODUL busz adapter és aktivalta a 9802 COMM PROT SEL paramétert. Tovabbi
részletekért 1asd a terepi busz modul kézikényvét és a Vezérlés terepi busz
adapterrel fejezetet. A beallitasok akkor is megmaradnak, ha a makrot valt.
Megjegyzés: Az adaptermodulban a paramétercsoport szama 1.
5101 FBATYPE Csatlakoztatott terepi busz adapter tipusat jelzi.
NOT DEFINED A rendszer nem talalt terepi busz modult, vagy az nincs megfeleléen 0

csatlakoztatva, vagy a 9802 COMM PROT SEL paraméter beallitasa nem
EXT FBA.
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PROFIBUS-DP ProfiBus terepi busz adaptermodul 1
CANopen CANopen adaptermodul 32
DEVICENET DeviceNet adaptermodul 37
5102 FBPAR2 Ezen paraméterek adapter specifikusak. Tovabbi informaciokért lasd a modul
kézikdnyvét. Figyelembe kell venni, hogy az emlitett paraméterek koziil nem
feltétlenll mindegyik lathaté.
5126 FB PAR 26
5127 FBA PAR REFRESH | Az adapter konfiguracio barmely megvaltoztatott paraméter beallitasat
érvényesiti. A frissités utan a paraméter automatikusan DONE értékre all.
DONE Frissités kész 0
REFRESH Frissités 1
52 PANEL KOMM Ez a csoport a hajtas vezérlépanel portjanak kommunikacids beallitasait
tartalmazza.
5201 STATION ID Haijtas cimét hatdrozza meg. Ugyanazzal a cimmel két egység nem 1
mikddhet.
1...247 Cim 1=1
5202 BAUD RATE Kapcsolat atviteli sebességét hatarozza meg. 9.6
9,6 kbit/s 9,6 kbit/s 1=0,1 kbit/s
19,2 kbit/s 19,2 kbit/s
38,4 kbit/s 38,4 kbit/s
57,6 kbit/s 57,6 kbit/s
115,2 kbit/s 115,2 kbit/s
5203 PARITY Paritas és stop bitek hasznalatat definialja. Valamennyi online allomasnal 8 NONE 1
ugyanazt a beallitast kell hasznalni.
8 NONE 1 Nincs paritas bit, egy stop bit. 0
8 NONE 2 Nincs paritas bit, két stop bit. 1
8 EVEN 1 Paros paritasjelz6 bit, egy stop bit. 2
8 ODD 1 Paratlan paritasjelzd bit, egy stop bit. 3
5204 OK MESSAGES Hajtas altal fogadott érvényes lzenetek szadma. Normal Gizem alatt ez a 0
szamlalo folyamatosan né.
0...65535 Uzenetek szama 1=1
5205 PARITY ERRORS Modbus kapcsolaton fogadott paritashibas karakterek szama. Ha a szam 0
magas, ellendrizni kell, hogy a buszon 6sszekapcsolt készulékek paritas-
beallitasai megeggyeznek-e.
Megjegyzés: Magas elektromagneses zajszint hibakat general.
0...65535 Karakterek szama =1
5206 FRAME ERRORS Modbus kapcsolaton fogadott frame-hibas karakterek szama. Ha a szam 0
magas, ellendrizni kell, hogy a buszon 6sszekapcsolt készulékek
kommunikécios sebesség beallitasai megeggyeznek-e.
Megjegyzés: Magas elektromagneses zajszint hibakat general.
0...65535 Karakterek szama 1=1
5207 BUFFER OVERRUNS | Buffer tulcsordulast okozé karakterek szama, vagyis, azon karakterek 0
szama, amelyek meghaladjak a 128 byte-os maximum Uzenethosszat.
0...65535 Karakterek szama 1=1
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5208 CRC ERRORS Haijtas altal fogadott CRC (ciklikus redundancia ellenérzés) hibas lizenetek | 0
szama. Ha a szam tul magas, ellenérizni kell a CRC kiszamitasat lehetséges
hibakra.
Megjegyzés: Magas elektromagneses zajszint hibakat general.
0...65535 Uzenetek szama 1=1
53 EFB PROTOKOLL Beagyazott terepi busz beallitasok. Lasd Vezérlés beagyazott terepi buszon
fejezetet.
5302 EFB STATION ID Készlilék cimét hatarozza meg. Ugyanazzal a cimmel két egység nem 1
mikodhet.
0...247 Cim 1=1
5303 EFB BAUD RATE Kapcsolat atviteli sebességét hatarozza meg. 9.6
9.6 9,6 kbit/s 1=0,1 kbit/s
19.2 19,2 kbit/s
38.4 38,4 kbit/s
57.6 57,6 kbit/s
115.2 115,2 kbit/s
5304 EFB PARITY Paritas és stop bitek hasznalatat, valamint az adathosszat rogziti. 8 NONE 1
Valamennyi online allomasnal ugyanazt a beallitast kell hasznalni.
8 NONE 1 Nincs paritas bit, egy stop bit, 8 adatbit 0
8 NONE 2 Nincs paritas bit, két stop bit, 8 adatbit 1
8 EVEN 1 Paros paritasjelz6 bit, egy stop bit, 8 adatbit 2
8 ODD 1 Paratlan paritasjelz bit, egy stop bit, 8 adatbit 3
5305 EFB CTRL PROFILE | Kivalasztja a kommunikacios profilt. Lasd Kommunikaciés profilok fejezet ABB DRV
253. oldal. LIM
ABB DRV LIM ABB Drives korlatozott profil 0
DCU PROFILE DCU profil 1
ABB DRV FULL ABB Drives profil 2
5306 EFB OK MESSAGES | Hajtas altal fogadott érvényes Gizenetek szama. Normal lizem alatt ez a 0
szamlalé folyamatosan né.
0...65535 Uzenetek szama 1=1
5307 EFB CRC ERRORS Haijtas altal fogadott CRC (ciklikus redundancia ellenérzés) hibas lizenetek
szama. Ha a szam tul magas, ellenérizni kell a CRC kiszamitasat lehetséges
hibakra.
Megjegyzés: Magas elektromagneses zajszint hibakat general.
0...65535 Uzenetek szama =1
5310 EFBPAR10 40005 Modbus-regiszterhez illesztendd tényleges értéket jeldli ki. 0
0...65535 Paraméter index =1
5311 EFBPAR M 40006 Modbus-regiszterhez illesztendd tényleges értéket jeldli ki. 0
0...65535 Paraméter index =1
5312 EFBPAR 12 40007 Modbus-regiszterhez illesztendd tényleges értéket jeldli ki. 0
0...65535 Paraméter index =1
5313 EFBPAR 13 40008 Modbus-regiszterhez illesztendd tényleges értéket jeldli ki. 0
0...65535 Paraméter index =1
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5314 EFBPAR 14 40009 Modbus-regiszterhez illesztendd tényleges értéket jeldli ki. 0
0...65535 Paraméter index 1=1
5315 EFB PAR 15 40010 Modbus-regiszterhez illesztendd tényleges értéket jeldli ki. 0
0...65535 Paraméter index 1=1
5316 EFB PAR 16 40011 Modbus-regiszterhez illesztendd tényleges értéket jeldli ki. 0
0...65535 Paraméter index 1=1
5317 EFBPAR 17 40012 Modbus-regiszterhez illesztendd tényleges értéket jeldli ki. 0
0...65535 Paraméter index 1=1
5318 EFB PAR 18 Foglalt 0
5319 EFB PAR 19 ABB Drives profil (ABB DRV LIM vagy ABB DRV FULL) vezérlészé. A terepi | 0x0000
busz vezérl6szé csak olvashaté masolata.
0x0000...0xFFFF (hex)| Vezérl6sz6
5320 EFBPAR 20 ABB Drives profil (ABB DRV LIM vagy ABB DRV FULL) allapotszé. A terepi | 0x0000

busz allapotszavanak csak olvashaté masolata.

0x0000...0xFFFF (hex)

Allapotszé

54 TBA ADAT BE

A hajtasrol a terepi busz adapteren at a vezérlének tovabbitott adatokat
hatarozza meg. Lasd Vezeérlés terepi busz adapterrel fejezetet.

Megjegyzés: Az adaptermodulban a paramétercsoport szama 3.

5401 FBA DATAIN 1 Atvinni kivant adatok kijeldlése a hajtasbdl a terepi busz vezérlébe.
0 Nem hasznalt
1...6 Vezérl6- és allapotszd
5401 beallitas Adatsz6
1 Vezérl6szo
2 REF1
3 REF2
4 Allapotszo
5 Uzemi adat 1
6 Uzemi adat 2
101...9999 Paraméter index
5402 FBA DATAIN 2 Lasd 5401 FBA DATA IN 1 paramétert.

5410 FBADATAIN 10

Lasd 5401 FBA DATA IN 1 paramétert.

55 TBA ADAT KiI

A terepi busz vezérlérél a hajtashoz a tovabbitott adatokat hatarozza meg.
Lasd Vezérlés terepi busz adapterrel fejezetet.

Megjegyzés: Az adaptermodulban a paramétercsoport szama 2.

5501 FBA DATA OUT 1 Atvinni kivant adatok kijeldlése a terepi busz vezérlébél a hajtasba.
0 Nem hasznalt
1..6 Vezérl6- és allapotszd

5501 beallitas Adatszo
1 Vezérl6szo
REF1
REF2
Allapotszo
Uzemi adat 1
Uzemi adat 2

O O B W N
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101...9999 Hajtas paraméter
5502 FBA DATA OUT 2 Lasd 5501 FBA DATA OUT 1 paramétert.
5510 FBA DATA OUT 10 Lasd 5501 FBA DATA OUT 1 paramétert.
84 SZEKVENCIALIS Szekvencialis programozas. Lasd Szekvencia programozas fejezet 132.
PROG oldal.
8401 SEQ PROG ENABLE | Engedélyezi a szekvencialis programozast. DISABLED
Szekv prog eng Ha kiesik a szekvencia programozas engedélyezd jele, a szekvencia
programozas megall, a szekvencia programozas allapota (0768 SEQ PROG
STATE) 1 értéket vesz fel és minden id6zit6 és kimenet (RO/TO/AQ) nulla
értékdre all.
DISABLED Tiltva 0
Kikapcsolva
EXT2 Kuls6 vezérlési hely 2 esetében engedélyezett (EXT2) 1
Tav2
EXT1 Kuls6 vezérlési hely 1 esetében engedélyezett (EXT1) 2
Tav1
EXT1&EXT2 Kulsé vezérlési hely 1 és 2 esetében engedélyezett (EXT1 és EXT2) 3
Tav1&Tav2
ALWAYS Kls6 vezérlési hely 1 és 2 (EXT1 és EXT2), valamint helyi vezérlés (LOCAL) | 4
Mindig esetén is engedélyezett
8402 SEQ PROG START Szekvencia programozas aktivalojelének forrasat adja meg. NOT SEL
Szekv prog Start Szekvencia programozas aktivalasa esetén a programozas az el6zéleg
hasznalt allapotbdl indul.
Ha kiesik a szekvencia programozas engedélyezf jele, a szekvencia
programozas megall és minden idézité és kimenet (RO/TO/AQO) nulla
értékdre all. A szekvencia programozas allapota (0768 SEQ PROG STATE)
valtozatlan marad.
Ha arra van igény, hogy az inditas a szekvencia programozas elsé allapotatol
induljon, a szekvencia programozast vissza kell allitani a 8404 SEQ PROG
RESET paraméterrel. Ha a szekvencia programozas els6 allapotabdl
indulasa allandé igény, a nyugtazasi és inditasi parancsnak ugyanazon
digitalis bemenetrél kell érkeznie (8404 és 8402 SEQ PROG START).
Megjegyzés: A hajtas nem indul el, ha nem kap futas engedélyezd jelet
(1601 RUN ENABLE).
DI1 (INV) Szekvencialis programozas aktivalasa invertalt DI1 digitalis bementen -1
keresztll. 0 = aktiv, 1 = inaktiv.
DI2 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -2
DI3 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -3
Dl4 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -4
DI5 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -5
NOT SEL Nincs szekvencialis programozas aktivaléjel 0
Nincs
DI1 Szekvencialis programozas aktivalasa a DI1 digitalis bementen keresztiil. 1 = | 1
aktiv, 0 = inaktiv.
DI2 Lasd DI1 beallitasait.
DI3 Lasd DI1 beallitasait.
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Dl4 Lasd DI1 beallitasait. 4
DI5 Lasd DI1 beallitasait. 5
DRIVE START Szekvencia programozas aktivalasa a hajtas inditasakor 6
Frekv start
TIMED FUNC 1 Szekvencia programozast az 1. id6zitett funkcio aktivalja. Lasd 36 7
1 idéz funkc IDOZITETT FUNKCIOK paramétercsoportot.
TIMED FUNC 2 Lasd TIMED FUNC 1 beallitasait. 8
2 id6z funkc
TIMED FUNC 3 Lasd TIMED FUNC 1 beallitasait. 9
3 id6z funkc
TIMED FUNC 4 Lasd TIMED FUNC 1 beallitasait. 10
4 id6z funkc
RUNNING Szekvencia programozas mindig aktiv. 11
Mindig fut
8403 SEQ PROG PAUSE Szekvencia programozas szlnetjelének forrasat adja meg. A szekvencia NOT SEL
Szekv prog sziin programozas szlinetjel esetén minden id6zitd és kimenet (RO/TO/AO) értéke

rogzitve van (be van fagyasztva). A szekvencia programozas
allapotvaltozasa csak a 8405 SEQ ST FORCE paraméterrel lehetséges.

DI1 (INV) Sziinetjel az invertalt DI1 digitalis bemeneten keresztil. 0 = aktiv, 1 = inaktiv. | -1
DI2 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -2
DI3 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -3
Dl4 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -4
DI5 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -5
NOT SEL Nincs szinetjel 0
Nincs
DI1 Szinetjel DI1 digitélis bemeneten keresztul. 1 = aktiv, 0 = inaktiv. 1
DI2 Lasd DI1 beallitasait. 2
DI3 Lasd DI1 beallitasait. 3
Dl4 Lasd DI1 beallitasait. 4
DI5 Lasd DI1 beallitasait. 5
PAUSED Szekvencia programozas szlinetel 6
Szinetel
8404 SEQ PROG RESET Szekvencia programozas reset forrdsat hatarozza meg. A szekvencia NOT SEL

Szekv prog Reset programozas allapota (0768 SEQ PROG STATE) az elsé allapotra all.

Minden id6zit6 és kimenet (RO/TO/AQ) nulla értéket vesz fel.

Csak akkor lehetséges a nyugtazés, ha a szekvencia programozas leéll.
DI1 (INV) Visszaallitas (reset) az invertalt DI1 digitalis bemeneten keresztiil. 0 = aktiv, | -1

1 = inaktiv.
DI2 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -2
DI3 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -3
Dl4 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -4
DI5 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -5
NOT SEL Nincs visszaallitd (reset) jel 0
Nincs
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DI1 Visszaallitas (reset) a DI1 digitalis bemeneten keresztiil. 1 = aktiv, 0 = 1
inaktiv.
DI2 Lasd DI1 beallitasait. 2
DI3 Lasd DI1 beallitasait. 3
Dl4 Lasd DI1 beallitasait. 4
DI5 Lasd DI1 beallitasait. 5
RESET Visszaallitas. Visszaallitas (reset) utan a paraméter automatikusan NOT SEL | 6
Reset értékre all be.
8405 SEQ ST FORCE Szekvencia programozast egy kivalasztott allapotra kényszeriti. STATE1
Szekv megh all Megjegyzés: Csak akkor torténik allapotvaltas, ha a szekvencia
programozést szlnetelteti a 8403 SEQ PROG PAUSE paraméter és ez a
paraméter be van allitva.
STATE 1 Kényszerités 1. allapotra. 1
1 allapot
STATE 2 Kényszerités 2. allapotra. 2
2 allapot
STATE 3 Kényszerités 3. allapotra. 3
3 éllapot
STATE 4 Kényszerités 4. allapotra. 4
4 allapot
STATE 5 Kényszerités 5. allapotra. 5
5 allapot
STATE 6 Kényszerités 6. allapotra. 6
6 allapot
STATE 7 Kényszerités 7. allapotra. 7
7 allapot
STATE 8 Kényszerités 8. allapotra. 8
8 allapot
8406 SEQLOGIC VAL 1 Logikai 1 érték forrasat rogziti. A logikai 1 érték 6sszehasonlitasra keril a NOT SEL
Szekv log érték1 logikai 2 értékkel, a 8407 SEQ LOGIC OPER 1 paraméterben leirtak szerint.
A logikai miiveletek allapot atmenetekben hasznalhatok. Lasd 8425 ST1
TRIG TO ST 2/ 8426 ST1 TRIG TO ST N paraméterek LOGIC VAL
beallitasait.
DI1 (INV) Logikai 1 érték a DI1(INV) invertalt digitalis bemeneten keresztil. -1
DI2 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -2
DI3 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -3
Dl4 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -4
DI5 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -5
NOT SEL Nincs logikai érték 0
Nincs
DI1 Logikai 1 érték a DI1 digitélis bemeneten keresztil 1
DI2 Lasd DI1 beallitasait. 2
DI3 Lasd DI1 beallitasait. 3
Dl4 Lasd DI1 beallitasait. 4
DI5 Lasd DI1 beallitasait. 5
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SUPRV1 OVER Logikai érték a 3201...3203 felligyeleti paraméterek szerint. Lasd 32 6
Thatar folé FELUGYELET paramétercsoportot.
SUPRV2 OVER Logikai érték a 3204...3206 felligyeleti paraméterek szerint. Lasd 32 7
2hatar folé FELUGYELET paramétercsoportot.
SUPRV3 OVER Logikai érték a 3207...3209 felligyeleti paraméterek szerint. Lasd 32 8
3hatar folé FELUGYELET paramétercsoportot.
SUPRV1 UNDER Lasd SUPRV 10VER beallitasait. 9
1hatar alatt
SUPRV2 UNDER Lasd SUPRV 20VER beallitasait. 10
2hatar alatt
SUPRV3 UNDER Lasd SUPRV 30VER beallitasait. 11
3hatér alatt
TIMED FUNC 1 Logikai 1 értéket az idézitett funkcié 1 aktivalja. Lasd 36 IDOZITETT 12
1iddz funkc FUNKCIOK paramétercsoportot. 1 = idézitett funkcié 1 aktiv.
TIMED FUNC 2 Lasd TIMED FUNC 1 beallitasait. 13
2 id6z funkc
TIMED FUNC 3 Lasd TIMED FUNC 1 beallitasait. 14
3 id6z funkc
TIMED FUNC 4 Lasd TIMED FUNC 1 beallitasait. 15
4 id6z funkc
8407 SEQLOGIC OPER 1 | Miveletek logikai 1 és 2 értékek kozott. A logikai miveletek eredményei NOT SEL
Szekv log miiv1 allapot atmenetekben hasznalhatdk. Lasd 8425 ST1 TRIG TO ST 2/ 8426
ST1 TRIG TO ST N paraméterek LOGIC VAL beallitasait.
NOT SEL Logikai érték 1 (nincs logikai miivelet) 0
Nincs
AND Logikai funkcié: AND 1
OR Logikai funkcié: OR 2
XOR Logikai funkcié: XOR 3
8408 SEQ LOGIC VAL 2 Lasd 8406 SEQ LOGIC VAL 1 paramétert. NOT SEL
Szekv log érték2
8409 SEQLOGIC OPER 2 | Logikai 3 érték és a 8407 SEQ LOGIC OPER 1 paraméter 4ltal megadott NOT SEL
Szekv log miv2 elsé logikai mivelet eredménye kdzotti mivelet eredményét hatarozza meg.
NOT SEL Logikai érték 2 (nincs logikai mivelet) 0
Nincs
AND Logikai funkcié: AND 1
OR Logikai funkcio: OR 2
XOR Logikai funkcio: XOR 3
8410 SEQLOGIC VAL 3 Lasd 8406 SEQ LOGIC VAL 1 paramétert. NOT SEL
Szekv log érték3
8411 SEQ VAL 1 HIGH Allapotvaltozasi magas érték, ha 8425 ST1 TRIG TO ST 2 értéke pl. Al1 0
Szekv felsd hat2 HIGH 1.
0.0...100.0% Szazalékos érték 1=0.1%
8412 SEQ VAL 1 LOW Allapotvaltozasi alacsony érték, ha 8425 ST1 TRIG TO ST 2 értéke pl. Al1 0
Szekv also hat1 LOW 1.
0.0...100.0% Szazalékos érték 1=0.1%
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8413 SEQ VAL 2 HIGH Allapotvaltozasi magas érték, ha 8425 ST1 TRIG TO ST 2 értéke pl. Al2 0

Szekv felsd hat2 HIGH 1.

0.0...100.0% Szazalékos érték 1=0.1%
8414 SEQ VAL 2 LOW Allapotvaltozasi alacsony érték, ha 8425 ST1 TRIG TO ST 2 értéke pl. Al2 | 0

Szekv alsé hat2 LOW 2.

0.0...100.0% Szazalékos érték 1=0.1%
8415 CYCLE CNT LOC Szekvencia programozas ciklusszamlalo aktivalasa. NOT SEL

Cikl szaml hely Példa: Ha a paraméter értéke ST6 TO NEXT, a ciklusszamlalo (0171 SEQ

CYCLE CNTR) mindannyiszor névekszik, amikor az allapot 6. allapotrdl 7.
allapotra valtozik.

NOT SEL Tiltva 0

Nincs

ST1 TO NEXT 1. allapotrél 2. allapotra 1

1all -> kov

ST2 TO NEXT 2. allapotrol 3. allapotra 2

2all -> kov

ST3 TO NEXT 3. allapotrol 4. allapotra 3

3all -> kov

ST4 TO NEXT 4. allapotrdl 5. allapotra 4

43ll -> kov

ST5 TO NEXT 5. allapotrdl 6. allapotra 5

5all -> kov

ST6 TO NEXT 6. allapotrdl 7. allapotra 6

6all -> kov

ST7 TO NEXT 7. allapotrol 8. allapotra 7

7all -> kov

ST8 TO NEXT 8. allapotrdl 1. allapotra 8

8all -> kov

ST1TON 1. allapotrdl N. allapotra. Az N. allapotot 8427 ST1 STATE N paraméter adja | 9

1all -> n. meg.

ST2TON 2. allapotrdl N. allapotra. Az N. allapotot 8427 ST1 STATE N paraméter adja | 10

2all -> n. meg.

ST3TON 3. allapotrol N. allapotra. Az N. allapotot 8427 ST1 STATE N paraméter adja | 11

3all -> n. meg.

ST4TON 4. allapotrdl N. allapotra. Az N. éllapotot 8427 ST1 STATE N paraméter adja | 12

4all -> n. meg.

ST5TON 5. allapotrol N. allapotra. Az N. allapotot 8427 ST1 STATE N paraméter adja | 13

5all -> n. meg.

ST6 TON 6. allapotrol N. allapotra. Az N. allapotot 8427 ST1 STATE N paraméter adja | 14

6all -> n. meg.

ST7TON 7. allapotrdl N. allapotra. Az N. allapotot 8427 ST1 STATE N paraméter adja | 15

7all ->n. meg.

ST8 TON 8. allapotrol N. allapotra. Az N. allapotot 8427 ST1 STATE N paraméter adja | 16

8all -> n. meg.
8416 CYCLE CNT RST Ciklusszamlalé visszaallito (reset) forrasat hatarozza meg (0771 SEQ NOT SEL

Cikl szaml reset

CYCLE CNTR).
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DI1 (INV) Visszaallitas (reset) DI1(INV) invertalt digitalis bemeneten keresztil. 0 = -5
aktiv, 1 = inaktiv.

DI2 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -4

DI3 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -3

DI4 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -2

DI5 (INV) Lasd DI1(INV) beallitasait. -1

NOT SEL Nincs visszaallité (reset) jel

Nincs

DI1 Visszaallitas (reset) DI1 digitalis bemeneten keresztil. 1 = aktiv, 0 = inaktiv. | 1

DI2 Lasd DI1 beallitasait. 2

DI3 Lasd DI1 beallitasait. 3

Dl4 Lasd DI1 beallitasait. 4

DI5 Lasd DI1 beallitasait. 5

STATE 1 Visszaallitas 1. allapotra valé allapotvaltozaskor. A szamlalé visszaall 6

1 allapot (reszetel6dik), amint az allapot bekdvetkezik.

STATE 2 Visszaallitas 2. allapotra valé allapotvaltozaskor. A szamlalo visszaall 7

2 allapot (reszetel6dik), amint az allapot bekévetkezik.

STATE 3 Visszaallitas 3. allapotra valé allapotvaltozdskor. A szdmlalé visszaall 8

3 allapot (reszetelddik), amint az allapot bekdvetkezik.

STATE 4 Visszaallitas 4. allapotra valé allapotvaltozaskor. A szamlalé visszaall 9

4 allapot (reszetel6dik), amint az allapot bekévetkezik.

STATE 5 Visszaallitas 5. allapotra valé allapotvaltozaskor. A szamlalo visszaall 10

5 allapot (reszetel6dik), amint az allapot bekdvetkezik.

STATE 6 Visszaallitas 6. allapotra valé allapotvaltozaskor. A szamlalé visszaall 11
(reszetelddik), amint az allapot bekdvetkezik.

STATE 7 Visszaallitas 7. allapotra valé allapotvaltozaskor. A szamlalé visszaall 12
(reszetel6dik), amint az allapot bekévetkezik.

STATE 8 Visszaallitas 8. allapotra valé allapotvaltozaskor. A szamlalo visszaall 13
(reszetel6dik), amint az allapot bekdvetkezik.

SEQ PROG RST 8404 SEQ PROG RESET paraméterrel megadott reszetjel forras. 14

Szekv PR RST

8420 ST1 REF SEL Szekvencia programozas allapot 1 alapjelének forrasat adja meg. Akkor 0

1all alapjele hasznalhatd, ha 7703/1106 REF1/2 SELECT paraméter értéke SEQ PROG /
Al1+SEQ PROG / AI2+SEQ PROG.
Megjegyzés: A 12 ALLANDO FORDULAT paramétercsoport allandé
fordulatszamai felulirjak a kivalasztott szekvencia programozas alapjelet.

COMM 0136 COMM VALUE 2. A skalazas lasd Terepi busz referencia skalazas, -1.3
247. oldal.

Al1/AI2 Alapjel kiszamitasa a kovetkez6 egyenlettel: -1.2
REF = Al1(%) - (50% / Al2 (%))

Al1*AlI2 Al1-Al2 Alapjel kiszamitasa a kdvetkezd egyenlettel: -1.1
REF = Al1(%) + 50% - Al2(%)

Al1+AI2 Alapjel kiszamitasa a kdvetkezd egyenlettel: -1.0
REF = Al(%) - (Al2(%) / 50%)

DI4U,5D Alapjel kiszamitasa a kdvetkez6 egyenlettel: -0.9

DI4F,5L REF = Al1(%) + Al2(%) - 50%
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DI3U,4D 4. digitalis bemenet: alapjel ndvelése. DI5 digitalis bemenet: alapjel -0.8
DI3F,4L csokkentése.
DI3U,4D 3. digitalis bemenet: alapjel ndvelése. DI4 digitalis bemenet: alapjel -0.7
DI3F,4L csokkentése.
DI3U,4DR 3. digitalis bemenet: alapjel névelése. D14 digitalis bemenet: alapjel -0.6
csokkentése.
Al2 JOY Al2 analdg bemenet joystick vezérléssel. A minimum bemend jel a hajtast -0.5
Al2 joystick hatramenet irdnyban, maximum fordulaton forgatja; a maximum bemend jel
eléremenet iranyban, maximum fordulatszamon forgat. A minimum és
maximum alapjeleket a 17104 REF1 MIN és 17105 REF1 MAX paraméterek
definialjak. Tovabbi informaciokért lasd a 1703 REF1 SELECT paraméter
Al1/JOYST beallitasat.
Al1 JOY Lasd a Al2 JOY beallitasait. -0.4
Al1 joystick
Al2 Al2 analég bemenet -0.3
Al1 Al1 analég bemenet -0.2
KEYPAD Vezérl6panel -0.1
Billenty(izet
0.0 ...100.0% Alland¢ fordulatszam
8421 ST1 COMMANDS 1. allapot start-, stop- és parancsjel kivalasztas. 1002 EXT2 COMMANDS DRIVE STOP
1all indito jele paraméter értéke SEQ PROG legyen.
Megjegyzés: Forgasirany valtas igénye esetén a 7003 DIRECTION
paraméter bedllitdsa REQUEST legyen.
DRIVE STOP 2102 STOP FUNCTION paraméter beallitasaitdl fliggéen a hajtas szabad 0
Megallas kifutassal vagy rampaval leall.
START FRW Forgasirany el6re iranyban régzitett. Ha a hajtas mar nem fut, megtérténik az | 1
Start el6re inditds a 2707 START FUNCTION paraméter szerint.
START REV Forgasirany hatra iranyban rogzitett . Ha a hajtas mar nem fut, megtorténik | 2
Start hatra az inditas a 27017 START FUNCTION paraméter szerint.
8422 ST1RAMP Felfutasi/lefutasi rampat adja meg szekvencia programozas allapot 1 esetén, | 0
1all rampa id6 meghatarozza az alapjel valtozasi sebességét.
-0.2/-0.1/ 1d6 1=0,1s
0,0...1800,0 s Ha a beallitas -0.2, a 2. rampa par lesz hasznalva. A 2. rampa part a
2205...2207 paraméterek hatarozzak meg.
Ha a beallitas -0,1, a 1. rampa par lesz hasznalva. A 1. rampa part a
2202...2204 paraméterek hatarozzak meg.
1/2 rampa par esetén a 2201 ACC/DEC 1/2 SEL paraméter értéke SEQ
PROG legyen. Lasd még 2202...2207. paramétereket.
8423 ST1 OUT CONTROL | Szekvencia programozas allapot 1 esetén meghatarozza a relé, AO=0
1all kim vez tranzisztoros és analdg kimenet funkcidjat.
Relé/tranzisztoros kimeneti funkcidjat be kell allitani a 74071 RELAY OUTPUT
1/ 1805 DO SIGNAL paraméterrel SEQ PROG értékre. Analdg kimenet
funkcidjat a 15 ANALOG KIMENETEK paramétercsoportban kell beallitani.
Analdg kimenet értéke a 0770 SEQ PROG AO VAL paraméterrel
fellgyelhet6.
R=0,D=1,A0=0 Relé kimenet elejt (nyitott), tranzisztoros kimenet meghuz, analég kimenet -0.7

torolve.
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R=1,D=0,A0=0 Relé kimenet meghuz (zart), tranzisztoros kimenet elenged, analég kimenet | -0.6
torélve.
R=0,D=0,A0=0 Relé- és tranzisztoros kimenet elenged (nyitott), analég kimenet értéke -0.5
nullan.
RO=0,D0=0 Relé- és tranzisztoros kimenet elenged (nyitott), analdg kimenet értéke -0.4
befagyasztva az eléz6leg beallitott allapotra.
RO=1,DO=1 Relé- és tranzisztoros kimenet meghuz (zart), analég kimenet értéke -0.3
befagyasztva az elézéleg beallitott allapotra.
DO=1 Tranzisztoros kimenet meghuz (zart), relékimenet elenged. Analég kimeneti | -0.2
szabalyozas befagyasztva az el6z6leg beallitott értéken.
RO=1 Tranzisztoros kimenet elejt (nyitott), relékimenet meghuz. Analdg kimeneti -0.1
szabalyozas befagyasztva az el6z6leg beallitott értéken.
AO=0 Analog kimeneti érték nullara all. Relé- és tranzisztoros kimenetek 0.0
befagyasztva az elézéleg beallitott értéken.
0.1...100.0% Ertéke a 0770 SEQ PROG AO VAL paraméterben olvashaté. AO analdg
kimenethez értékeket kapcsolhatunk, ha a 7507 AO1 CONTENT SEL
paraméternek 170 értéket adunk (0170 SEQ PROG AO VAL értékét). AO
ezen az értéken lesz befagyasztva, amig nem nullazédik.
8424 ST1 CHANGE DLY Késleltetési id6t adja meg allapot 1 szamara. A késleltetés leteltével 0
1all valtas késl lehetségesek az allapotatmenetek. Lasd 8425 ST1 TRIG TO ST 2/ 8426
ST1 TRIG TO ST N paraméterek.
0,0...6553,5s Keésleltetési id6 1=0,1s
8425 ST1TRIGTO ST 2 Annak a triggerjelnek a forrasat adja meg, amely 1. allapotrdl 2. allapotra NOT SEL
Allvalt1->2 valt.
Megjegyzés: Az N. (8426 ST1 TRIG TO ST N) allapotra valtas magasabb
prioritasu, mint a kdvetkez6 allapotra valtas (8425 ST1 TRIG TO ST 2).
DI5 (INV) Trigger a DI5 invertlt digitélis bemeneten keresztil. 0 = aktiv, 1 = inaktiv. -5
Dl4 (INV) Lasd DI5(INV) beallitasait. -4
DI3 (INV) Lasd DI5(INV) beallitasait. -3
DI2 (INV) Lasd DI5(INV) beallitasait. -2
DI1 (INV) Lasd DI5(INV) beallitasait. -1
NOT SEL Nincs triggerjel. Ha 8426 ST1 TRIG TO ST N paraméter értéke szintén NOT | 0
Nincs SEL, az allapotot befagyasztja a rendszer és ez csakis a 8402 SEQ PROG
START paraméterrel allithaté vissza.
DI1 Trigger a DI1 digitalis bemeneten keresztiil. 1 = aktiv, 0 = inaktiv. 1
DI2 Lasd DI1 beallitasait. 2
DI3 Lasd DI1 beallitasait. 3
Dl4 Lasd DI1 beallitasait. 4
DI5 Lasd DI1 beallitasait. 5
Al 1 LOW 1 Allapotvaltozas, ha Al1< 8412 SEQ VAL 1 LOW paraméter értéke. 6
Al2 < AH1
Al 1 HIGH 1 Allapotvaltozas, ha Al1 > 8411 SEQ VAL 1 HIGH paraméter értéke. 7
Al2 > FH1
Al2LOW 1 Allapotvaltozas, ha Al2 < 8412 SEQ VAL 1 LOW paraméter értéke. 8
Al2 < AH1
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Al 2 HIGH 1 Allapotvaltozas, ha Al2 > 8411 SEQ VAL 1 HIGH paraméter értéke. 9
Al2 > FH1
Al1 OR 2 LO1 Allapotvaltozas, ha Al1 vagy Al2 értéke < 8412 SEQ VAL 1 LOW paraméter | 10
Al1,AI2<AH1 értéke.
AIMLO1AI2HI1 Allapotvaltozas, ha Al1 < 8412 SEQ VAL 1 LOW paraméter értéke és Al2 11
AIMAH1AI2FH1 >8411 SEQ VAL 1 HIGH paraméter értéke.
AI1LO1 ORDI5 Allapotvaltozas, ha Al1 < 8412 SEQ VAL 1 LOW paraméter értéke vagy, ha | 12
Al1<AH1, DI5 DI5 aktiv.
AI2HI1 ORDI5 Allapotvaltozas, ha Al2 > 8411 SEQ VAL 1 HIGH paraméter értéke vagy, ha | 13
Al2>FH1, DI5 DI5 aktiv.
Al 1LOW 2 Allapotvaltozas, ha Al1 < 8414 SEQ VAL 2 LOW paraméter értéke. 14
Al2 < AH2
Al 1 HIGH 2 Allapotvaltozas, ha Al1 > 8413 SEQ VAL 2 HIGH paraméter értéke. 15
Al2 > FH2
Al 2 LOW 2 Allapotvaltozas, ha Al2 < 8414 SEQ VAL 2 LOW paraméter értéke. 16
Al2 < AH2
Al 2 HIGH 2 Allapotvaltozas, ha A2 > 8413 SEQ VAL 2 HIGH paraméter értéke. 17
Al2 > FH2
Al1 OR 2 L0O2 Allapotvaltozas, ha Al1 vagy Al2 értéke < 8414 SEQ VAL 2 LOW paraméter | 18
Al1,AI2<AH2 értéke.
AIMLO2AI2HI2 Allapotvaltozas, ha Al1 < 8414 SEQ VAL 2 LOW paraméter értéke és Al2 19
AIMAH2AI2FH2 >8413 SEQ VAL 2 HIGH paraméter értéke.
AIMLO2 ORDI5 Allapotvaltozas, ha Al1 < 8414 SEQ VAL 2 LOW paraméter értéke vagy, ha | 20
Al1<AH2, DI5 DI5 aktiv.
AI2HI2 ORDI5 Allapotvaltozas, ha Al2 > 8413 SEQ VAL 2 HIGH paraméter értéke vagy, ha | 21
Al2>FH2, DI5 DI5 aktiv.
TIMED FUNC 1 Trigger id6zit6 funkcié 1-gyel. Lasd 36 IDOZITETT FUNKCIOK paraméter | 22
1 id6z funkc csoportot.
TIMED FUNC 2 Lasd TIMED FUNC 1 beallitasait. 23
2 id6z funkc
TIMED FUNC 3 Lasd TIMED FUNC 1 beallitasait. 24
3 id6z funkc
TIMED FUNC 4 Lasd TIMED FUNC 1 beallitasait. 25
4 id6z funkc
CHANGE DLY Allapotvaltozas, amint a 8424 ST1 CHANGE DLY FAULT TIME paraméter 26
Késl valtas altal megadott késleltetési id6 eltelik.
DI1 OR DELAY Allapotvaltozas, amint a 8424 ST1 CHANGE DLY FAULT TIME paraméter | 27
DI1 v Késl altal megadott DI1 aktivalasi vagy késleltetési id6 eltelik.
DI2 OR DELAY Lasd DI1 OR DELAY beallitasait. 28
DI2 v Késl
DI3 OR DELAY Lasd DI1 OR DELAY beallitasait. 29
DI3 v Késl
DI4 OR DELAY Lasd DI1 OR DELAY beallitasait. 30
Dl4 v Késl
DI5 OR DELAY Lasd DI1 OR DELAY beallitasait. 31
DI5 v Késl
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Al1HI1 ORDLY Allapotvéltozas, ha Al1 > 8411 SEQ VAL 1 HIGH paraméter értéke, vagy 32

Al1>FH1vKésl miutan a 8424 paraméter altal megadott késleltetési idd lejar.

AlI2LO1 ORDLY Allapotvaltozas, ha Al1 < 8412 SEQ VAL 1 LOW paraméter értéke, vagy 33

AlI2<AH1vKésl miutan a 8424 paraméter altal megadott késleltetési idd lejar.

Al1HI2 ORDLY Allapotvaltozas, ha Al1 > 8413 SEQ VAL 2 HIGH paraméter értéke, vagy 34

Al1>FH2vKésl| miutén a 8424 paraméter altal megadott késleltetési idd lejar.

AI2LO2 ORDLY Allapotvaltozas, ha Al2 < 8414 SEQ VAL 2 LOW paraméter értéke, vagy 35

AlI2<AH2vKeésl miutan a 8424 paraméter altal megadott késleltetési idd lejar.

SUPRV1 OVER Logikai érték a 3201...3203 felligyeleti paraméterek szerint. Lasd 32 36

1hatar folé FELUGYELET paramétercsoport.

SUPRV2 OVER Logikai érték a 3204...3206 felligyeleti paraméterek szerint. Lasd 32 37

2hatar folé FELUGYELET paramétercsoport.

SUPRV3 OVER Logikai érték a 3207...3209 felligyeleti paraméterek szerint. Lasd 32 38

3hatar folé FELUGYELET paramétercsoport.

SUPRV1 UNDER Lasd SUPRV 10VER beallitasait. 39

1hatar alatt

SUPRV2 UNDER Lasd SUPRV 1 OVER beallitasait. 40

2hatér alatt

SUPRV3 UNDER Lasd SUPRV 3 OVER beallitasait. 41

3hatar alatt

SPV10VRORDLY Allapotvaltozas a 3201...3203 feliigyeleti paraméterek szerint, vagy, miutan a | 42

>1hat v Késl 8424 ST1 CHANGE DLY paraméter altal leirt késleltetési id6 letelt. Lasd 32
FELUGYELET paramétercsoport.

SPV20OVRORDLY Allapotvaltozas a 3204...3206 felligyeleti paraméterek szerint, vagy, miutan a | 43

>2hat v Késl 8424 ST1 CHANGE DLY paraméter altal leirt késleltetési id6 letelt. Lasd 32
FELUGYELET paramétercsoport.

SPV3OVRORDLY Allapotvaltozas a 3207...3209 feliigyeleti paraméterek szerint, vagy, miutan a | 44

>3hat v Késl 8424 ST1 CHANGE DLY paraméter altal leirt késleltetési id6 letelt. Lasd 32
FELUGYELET paramétercsoport.

SPV1UNDORDLY Lasd SPV1OVRORDLY beallitasait. 45

<1hat v Késl

SPV2UNDORDLY Lasd SPV20VRORDLY beallitasait. 46

<2hat v Késl

SPV3UNDORDLY Lasd SPV3UNDORDLY beallitasait. 47

<3hat v Késl

CNTR OVER Allapotvaltozas, ha a szamlalé értéke tullépi a 17905 COUNTER LIMIT 48

Szaml>szint paraméter altal régzitett hatarértéket. Lasd 1904.79171 paramétert.

CNTR UNDER Allapotvaltozas, ha a szamlalé értéke kevesebb, mint a 7905 COUNTER 49

Szaml<szint LIMIT paraméterben rogzitett hatarérték. Lasd 1904.1911 paramétert.

LOGIC VAL Allapotvaltozas 8406...8410 paraméterekben rogzitett logikai miivelet 50

Logikai ért szerint.

ENTER SETPNT Allapotvaltozas, ha a hajtas kimeneti frekvenciaja/fordulatszama belép a 51

Ford -> Alap referencia tartomanyba (a kiilénbség kevesebb, vagy egyenlé a maximum
referenciajel 4%-aval).

AT SETPOINT Allapotvaltozas, ha a hajtas kimeneti frekvenciaja/fordulatszama egyenlé a | 52

Ford=Alapjel referencia tartomannyal (tiréshatarokon beliil van, azaz, a hiba kisebb, vagy

egyenl6 a maximum referenciajel 1%-aval).
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Al1 L1 & DI5 Allapotvaltozas, ha Al1 < 8412 SEQ VAL 1 LOW paraméter értéke vagy, ha |53
Al1<AH1 &DI5 DI5 aktiv.
Al2 L2 & DI5 Allapotvaltozas, ha Al1 < 8414 SEQ VAL 2 LOW paraméter értéke vagy, ha | 54
Al2<AH2 &DI5 DI5 aktiv.
Al1 H1 & DI5 Allapotvaltozas, ha Al1 > 8411 SEQ VAL 1 HIGH paraméter értéke vagy, ha | 55
Al1>FH1 &DI5 DI5 aktiv.
Al2 H2 & DI5 Allapotvaltozas, ha Al1 > 8413 SEQ VAL 2 HIGH paraméter értéke vagy, ha | 56
Al2>FH2 &DI5 DI5 aktiv.
Al1 L1 &Dl4 Allapotvaltozas, ha Al1 < 8412 SEQ VAL 1 LOW paraméter értéke vagy, ha | 57
Al1<AH1 &Dl4 Dl4 aktiv.
Al2 L2 & DI4 Allapotvaltozas, ha Al1 < 8414 SEQ VAL 2 LOW paraméter értéke vagy, ha | 58
Al2<AH2 &Dl4 Dl4 aktiv.
Al1 H1 & Dl4 Allapotvaltozas, ha Al1 > 8411 SEQ VAL 1 HIGH paraméter értéke vagy, ha | 59
Al1>FH1 &Dl4 Dl4 aktiv.
Al2 H2 & DI4 Allapotvaltozas, ha Al1 > 8413 SEQ VAL 2 HIGH paraméter értéke vagy, ha | 60
Al2>FH2 &Dl4 Dl4 aktiv.
DLY AND DI1 Allapotvaltozas, amint a 8424 ST1 CHANGE DLY paraméter altal megadott | 61
Késl és DI1 késleltetési id6 eltelik és DI1 aktiv.
DLY AND DI2 Allapotvaltozas, amint a 8424 ST1 CHANGE DLY paraméter altal megadott | 62
Késl és DI2 késleltetési id6 eltelik és DI2 aktiv.
DLY AND DI3 Allapotvaltozas, amint a 8424 ST1 CHANGE DLY paraméter altal megadott | 63
Keésl és DI3 késleltetési id6 eltelik és DI3 aktiv.
DLY AND Dl4 Allapotvaltozas, amint a 8424 ST1 CHANGE DLY paraméter &ltal megadott | 64
Késl és DI4 késleltetési id6 eltelik és DI4 aktiv.
DLY AND DI5 Allapotvaltozas, amint a 8424 ST1 CHANGE DLY paraméter altal megadott | 65
Késl és DI5 késleltetési id6 eltelik és DI5 aktiv.
DLY & Al2 H2 Allapotvaltozas, ha a 8424 ST1 CHANGE DLY paraméter altal leirt 66
Késl&AI2>FH2 késleltetési id6 lejar és Al2 > par. 8413 SEQ VAL 2 HIGH paraméter értéke.
DLY & Al2 L2 Allapotvaltozas, ha a 8424 ST1 CHANGE DLY paraméter altal leirt 67
Késl&AI2<AH2 késleltetési id6 lejar és Al2 < par. 8474 SEQ VAL 2 LOW paraméter értéke.
DLY & Al1 H1 Allapotvaltozas, ha a 8424 ST1 CHANGE DLY paraméter altal leirt 68
Késl&AI1>FH1 késleltetési id6 lejar és Al1 > par. 8471 SEQ VAL 1 HIGH paraméter értéke.
DLY & Al1 L1 Allapotvaltozas, ha a 8424 ST1 CHANGE DLY paraméter altal leirt 69
Késl&Al1<AH1 késleltetési id6 lejar és Al1 < par. 8472 SEQ VAL 1 LOW paraméter értéke.
COMM VAL1 #0 0135 COMM VALUE 1 bit 0. 1 = allapotvaltozas. 70
COMM VAL1 #1 0135 COMM VALUE 1 bit 1. 1 = allapotvaltozas. 71
COMM VAL1 #2 0135 COMM VALUE 1 bit 2. 1 = allapotvaltozas. 72
COMM VAL1 #3 0135 COMM VALUE 1 bit 3. 1 = allapotvaltozas. 73
COMM VAL1 #4 0135 COMM VALUE 1 bit 4. 1 = allapotvaltozas. 74
COMM VAL1 #5 0135 COMM VALUE 1 bit 5. 1 = allapotvaltozas. 75
COMM VAL1 #6 0135 COMM VALUE 1 bit 6. 1 = allapotvaltozas. 76
COMM VAL1 #7 0135 COMM VALUE 1 bit 7. 1 = allapotvaltozas. 77
Al2H2DI4SV10 Allapotvaltozas a 3201...3203 feliigyeleti paraméterek szerint, ha Al2 értéke | 78
> 8413 SEQ VAL 2 HIGH paraméter értéke és DI4 aktiv.
AI2H2DI5SV10 Allapotvaltozas a 3201...3203 feliigyeleti paraméterek szerint, ha Al2 értéke | 79
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8426 ST1TRIGTOSTN Annak a triggerjelnek a forrasat adja meg, mely 1. allapotrdl N. allapotra valt. | NOT SEL
Allvalt1->n Az N. allapotot a 8427 ST1 STATE N paraméter hatarozza meg.
Megjegyzés: Az N. (8426 ST1 TRIG TO ST N) allapotra valtas magasabb
prioritasu, mint a kdvetkez6 allapotra valtas (8425 ST1 TRIG TO ST 2).
Lasd 8425 ST1 TRIG TO ST 2 paramétert.
8427 ST1 STATEN N. allapotot adja meg. Lasd 8426 ST1 TRIG TO ST N paramétert. STATE 1
1all n. allapot
STATE 1 Allapot 1 1
1 allapot
STATE 2 Allapot 2 2
2 allapot
STATE 3 Allapot 3 3
3 allapot
STATE 4 Allapot 4 4
4 allapot
STATE 5 Allapot 5 5
5 allapot
STATE 6 Allapot 6 6
6 allapot
STATE 7 Allapot 7 7
7 allapot
STATE 8 Allapot 8 8
8 allapot
8430 ST2 REF SEL Lasd 8420...8427 paramétereket.
2all alapjele
8497 ST8 STATEN
8all n. allapot
98 OPCIOK Klls6 terpi busz adapter modulok aktivalasa
9802 COMM PROT SEL Aktivalja a kiilsé terepi busz (soros vonali) kommunikaciot és kivalasztja a NOT SEL
terepi busz illesztét.
NOT SEL Nincs kommunikacio 0
Nincs
STD MODBUS Beagyazott terepi busz. Felulete az opcionalis FMBA-01 Modbus Adapter 1
nyujtotta RS-485, amely a hajtas X3 csatlakozdjaba pattinthat6. Lasd
Vezérlés beagyazott terepi buszon fejezetet.
EXT FBA A hajtas az X3 csatlakozdba pattinthato terepi busz adapteren keresztiil 4
kommunikal. Lasd 51 KULSO KOMM MODUL paramétercsoportot.
Lasd Vezérlés terepi busz adapterrel fejezetet.
MODBUS RS232 Beagyazott terepi busz. Felllete RS-232 (vezérl6panel csatlakozo). Lasd 10

Vezérlés beagyazott terepi buszon fejezetet.
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99 INDITASI ADATOK Nyelvvalasztas. Motor beallitasi adatok.

9901 LANGUAGE A kijelzés nyelve valaszthato ki. ENGLISH
Nyelv Megjegyzés: Az ACS-CP-D Assistant vezérlépanel esetében a kdvetkez6
nyelvek bedllitdsa lehetséges: angol (0), kinai (1) és koreai (2).
ENGLISH Brit angol. Az ACS-CP-A és ACS-CP-L Assistant vezérl6paneleknél. 0
ENGLISH (AM) Amerikai angol. Az ACS-CP-A Assistant vezérl6paneleknél. 1
DEUTSCH Német. Az ACS-CP-A és ACS-CP-L Assistant vezérl6paneleknél. 2
ITALIANO Olasz. Az ACS-CP-A Assistant vezérl6paneleknél. 3
ESPAOL Spanyol. Az ACS-CP-A Assistant vezérl6paneleknél. 4
PORTUGUES Portugal. Az ACS-CP-A Assistant vezérl6paneleknél. 5
NEDERLANDS Holland. Az ACS-CP-A Assistant vezérl6paneleknél. 6
FRANCAIS Francia. Az ACS-CP-A Assistant vezérlépaneleknél. 7
DANSK Dan. Az ACS-CP-A Assistant vezérlépaneleknél. 8
SUOMI Finn. Az ACS-CP-A Assistant vezérl6paneleknél. 9
SVENSKA Svéd. Az ACS-CP-A Assistant vezérl6paneleknél. 10
RUSSKI Orosz. Az ACS-CP-L Assistant vezérl6panelnél. 11
POLSKI Lengyel. Az ACS-CP-L Assistant vezérl6panelnél. 12
TURKGE Torok. Az ACS-CP-L Assistant vezérlépanelnél. 13
CZECH Cseh. Az ACS-CP-L Assistant vezérl6panelnél. 14
Magyar Magyar. Az ACS-CP-L Assistant vezérl6panelnél.

9902 APPLIC MACRO Alkalmazas makro kivalasztasa. Lasd Alkalmazas makrok fejezetet. ABB
Alkalmazas makro STANDARD
ABB STANDARD Standard (alapértelmezett) makré allandé fordulatszamu alkalamzasokhoz | 1
ABB standard
3-WIRE 3-vezetékes makroé allandé fordulatszamu alkalamzasokhoz 2
3- vezetékes
ALTERNATE Valto iranyd vezérlés makro az elére/hatra inditast igénylé alkalamzasokhoz | 3
Valté iranyu
MOTOR POT Motor potenciométer makro a digitélis vezérlésl fordulatszam szabalyozott | 4
Motoros pot alkalamzasokhoz
HAND/AUTO Kézi/Auto makré, ha két vezérléhely forras kapcsolddik a hajtashoz: 5
Keézi-auto - elsé késziilék az EXT1 kiils® vezérlési helyhez csatlakozik

- masodik készulék az EXT2 kiils6 vezérlési helyhez csatlakozik
EXT1 vagy EXT2 aktiv. Kapcsolas EXT1/2 a digitalis bemeneten keresztil.

PID CONTROL PID szabalyozas. Olyan alkalamzasokndl, ahol a hajtas egy technoldgiai 6

PID szab. értéket tart. Pl. nyomasszabalyozas, egy nyomasfokozé szivattyaval. Az
aktualis mért-, és a kivant nyomas érték a hajtas vezérl6 sorkapcsaira van
bekotve.

TORQUE CTRL Nyomatékszabalyozas makré 8

Nyomaték szab
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LOAD FD SET FlashDrop paraméterértékeket a FlashDrop beallitas rogziti. A 31
paraméternézetet a 16771 PARAMETER VIEW paraméter adja meg.
A FlashDrop opcionalis eszkéz. FlashDrop segitségével gyorsan
testreszabhat6 a paraméterlista, pl. adott paraméterek akar el is rejthetdk.
Tovabbi informéaciokat az MFDT-01 FlashDrop felhasznaloi kézikényv-ben
[BAFE68591074 (English)]. talalhat.
USER S1 LOAD Felhasznal6i 1 makroé betdltése. Betdltés el6tt ellendrizni kell, hogy a 0
Felhaszn 1 paraméterek értékei és a motormodell alkalmasak-e az adott feladatra.
USER S1 SAVE Felhasznalo6i 1 makré mentése. Eltarolja az aktualis paraméter beallitasokat | -1
Felh1 mentés és a motormodellt.
USER S2 LOAD Felhasznaldi 2 makro betdltése. Betdltés el6tt ellendrizni kell, hogy a -2
Felhaszn 2 paraméterek értékei és a motormodell alkalmasak-e az adott feladatra.
USER S2 SAVE Felhasznal6i 2 makré mentése. Eltarolja az aktudlis paraméter beallitasokat | -3
Felh2 mentés és a motormodellt.
USER S3 LOAD Felhasznalodi 3 makro betdltése. Betdltés el6tt ellendrizni kell, hogy a -4
Felhaszn 3 paraméterek értékei és a motormodell alkalmasak-e az adott feladatra.
USER S3 SAVE Felhasznal6i 3 makré mentése. Eltarolja az aktualis paraméter beallitadsokat | -5
Felh3 mentés és a motormodellt.
9904 MOTOR CTRL MODE | Kivalaszthaté a motorvezérlés médja. SCALAR:
Motor vez méd FREQ
VECTOR:SPEED Visszacsatolas nélkili vektorvezérlés 1
Vektor:ford 1. alapjel = fordulatszam alapjel rpm-ben.
2. alapjel = fordulatszam alapjel %-ban. 100% a maximalis fordulatszam,
egyenl6 a 2002 MAXIMUM SPEED paraméterrel (vagy 2007 MINIMUM
SPEED paraméterrel, ha a minimum fordulatszam abszolut értéke nagyobb
mint a maximum fordulat).

VECTOR:TORQ Vektorvezérléses 2

Vektor:nyom 1. alapjel = fordulatszam alapjel rpm-ben.
2. alapjel = nyomaték alapjel %-ban. 100% a névleges nyomatékkal egyezik
meg.

SCALAR:FREQ Skalaris vezérlés 3

Skalar:frekv

1. alapjel = frekvencia alapjel Hz-ben.

2. alapjel = frekvencia alapjel %-ban. 100% a maximalis frekvencia, egyenlé
a 2008 MAXIMUM FREQUENCY paraméterrel (vagy 2007 MINIMUM
FREQUENCY paraméterrel, ha a minimum fordulatszam abszollt értéke
nagyobb mint a maximum fordulat).
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9905 MOTOR NOM VOLT | Meghatarozza a motor névleges fesziltségét. Meg kell egyezznie a motor 230V (200 V
Motor névl fesz adattablajan Iévé értékkel. A hajtas nem ad ki a bemeneti tapfesziltségnél | units)
nagyobb fesziltséget. 400 V (400 V
Kimeneti fesziiltség units, Eur)
9905 — — 460V (400 V
| units, US)
\
| ,Kimeneti frekvencia
9907 4
FIGYELEM! Soha ne kdsse a motort olyan hajtasra, amely a motor névleges
feszlltségénél nagyobb tapfesziltséghez kapcsolodik.
115...345V (200 V Fesziltség. 1=1V
egysegek) Megjegyzés: A motor szigetelését éré terhelés mindig a hajtas
200...600 V (400 V tapfesziiltségének fliggvénye. Ez abban az esetben is igaz, ha a motor
egységek, Eur) névleges fesziiltsége alacsonyabb, mint a hajtas névleges értéke vagy a
230...690 V (400 V hajtas tapfesziiltsége.
egységek, US)
9906 MOTOR NOM CURR | Meghatarozza a motor névleges aramat. Meg kell egyeznie a motor Ion
Motor névl aram adattablajan lévé értékkel.
0.2...2.0 Iy Aram 1=0,1A
9907 MOTOR NOM FREQ | Meghatarozza a névleges motorf rekvenciat, vagyis azt a frekvenciat, Eur: 50 / US:
Motor névl frekv amelynél a kimeneti feszlltség egyenld a motor névleges feszultségével. 60
Mezd6gyengitési pont = Névl. frekv- Tapfesz / Mot névé. fesz
10,0...500,0 Hz Frekvencia 1=0,1Hz
9908 MOTOR NOM SPEED | Meghatarozza a motor névleges fordulatszamat. Meg kell egyeznie a motor | Type
Motor névl ford adattablajan lévé értékkel. dependent
50...30000 rpm Fordulatsam. 1=1rpm
9909 MOTOR NOM Meghatarozza a motor névleges teljesitményét. Meg kell egyeznie a motor | Py
POWER adattablajan 1évd értékkel.
Motor névl telj
0.2...3.0 - Py kW Teljesitmény 1=0.1 kW/hp
9910 ID RUN Motorazonosités tipusat valasztja ki. Azonositas kdzben - az optimalis OFF
Azonosité mérés motorszabdlyozas értékében - a hajtas megmeéri a motor jellemzé értékeit.
Megjegyzés: Azonositast akkor kell valasztani, ha:
- ha a munkapont nulla fordulatszamhoz kézeli, és/vagy
- az Uzem a motor névleges nyomatékanal nagyobb nyomatékot igényel
széles fordulatszam tartomanyban fordulatszam visszacsatolas nélkiil (azaz
impulzusadd nélkiil).
OFF Nincs ID Run. Vektorvezérlés tzemmaodban (9904 MOTOR CTRL MODE = | 0
Kikapcsolva VECTOR:SPEED / VECTOR:TORQUE) a motormodell az elsé inditas

alkalmaval kerul kiszamitasra, a motor 10-15 masodpercen at tartd,
alléhelyzeti magnesezésével. A modell a motorparaméterek megvaltoztatasa
esetén uUjrakalkulalodik indulaskor.
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ON
Bekapcsolva

ID Run. A lehetd legjobb szabalyozasi pontossagot nyujtja. Az ID Run kb.
egy percet vesz igénybe.

Megjegyzés: A motort le kell valasztani a hajtott berendezésrél.

Megjegyzés: Ellenérizni kell a motor forgasiranyat azonositas el6tt.
Azonositas kézben a motor elére forog.

Megjegyzés: Ha a motorparaméterek valtoznak ID Run utén, meg kell
ismételni az azonositast.

fordulatszamanak kb. 50...80%-at. AZ AZONOSITAS ELVEGZESE
ELOTT ELLENORIZNI KELL, HOGY A MOTOR MUKODESE
BIZTONSAGOS-E!

2 FIGYELEM! Azonositas kézben a motor eléri névleges

1

9912 MOTOR NOM
TORQUE
Mot névl nyom

Motor kiszdmitott névleges nyomatéka Nm-ben. (szamitds a 9909 MOTOR
NOM POWER és 9908 MOTOR NOM SPEED paraméterek értékei alapjan
torténik).

Csak olvashaté.

9913 MOTOR POLE PAIRS
Motor pdluspar

Motor pélusparok kiszamitott értéke. ( szamitas a 9907 MOTOR NOM
POWER és 9908 MOTOR NOM SPEED paraméterek értékei alapjan
torténik).

Csak olvashato.

Uzemi adatok és paraméterek




237

Vezérlés beagyazott terepi buszon

A fejezet attekintése

A fejezet ismerteti, miként lehet a hajtast kllsé eszkdzokkel, beagyazott terepi busz
rendszer segitségével vezérelni.

A rendszer attekintése

A hajtas kiilsé szabalyozérendszerhez csatlakoztathaté terepi busz adapter vagy
beagyazott terepi busz segitségével. A terepi busz vezérléssel kapcsolatban lasd
Vezérlés terepi busz adapterrel fejezetet.

A beagyazott terepi busz a Modbus RTU-protokollt tAmogatja. A modbus egy soros
aszinkron protokoll, ahol az adatatvitel félduplex.

A beagyazott terepi busz csatlakozas lehet RS-232 (X2 vezérl6panel csatlakozo),
vagy RS-485 (X3 csatlakozéhoz bepattintott opcionalis FMBA Modbus adapter X1
sorkapcsa). Az RS-232-h6z tartozé kommunikaciés kabel maximalis hossza 3 m
lehet. Az FMBA Modbus adapter modullal kapcsolatban lasd az FMBA-01 Modbus
Adaptermodul felhasznaloi kézikényvét [3AFE68586704 (angol nyelv()].

Az RS-232 felllet pont-pont alkalmazashoz hasznalhato (egy master vezérel egy
slave eszkozt). Az RS-485 tébbpontos alkalmazashoz is hasznalhato (egyetlen
master vezérel egy, vagy tobb készuléket).
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||
I L I I I Terepi busz
vezérl
| Terepi busz
ACS350 Egyéb
eszk6zok
RS-232*
panelcsatlakozé
*Beagyazott
terepi busz (modbus)
felllete RS-232 vagy
X3 FMBA RS-485* RS-485.
Modbus- X1

Adatfolyam
€«— Vezérl6szo6 (CW)
<«—— Referenciak

Allapotsz6 (SW) ——»
Uzemi adatok ——m»

-
Paraméter irasi/olvasasi kommunikacio
-

Technolégiai I/O (ciklikus)

Szerviziizenetek (aciklikus)

A hajtas beallithaté az 6sszes terepi busz vezérl6 informacié fogadasara, de a
vezérlés meg is oszthato a terepi busz és egyéb forrasok kdzott, pl. digitalis és

analég bemenetek.
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Kommunikacié beallitasa beagyazott Modbus-nal

Miel6tt a hajtast terepi busz vezérléséhez konfiguralna, az FMBA Modbus adaptert
(ha ilyet hasznal) mechanikusan és villamosan telepitenie kell. Részleteket lasd a
24. oldalon a Mechanikai telepités cim(i fejezetben, valamint a modul
kézikdnyvében.

A terepi busz kapcsolaton keresztil torténé kommunikacié a 9802 COMM PROT
SEL paraméternek az STD MODBUS-ra vagy MODBUS RS232-re torténd
beallitdsaval aktivalhaté. Az 53 EFB PROTOKOLL csoporthoz tartozé
paramétereket is be kell allitani. Lasd az alabbi tablazatot.

Paraméter

Beallitasi Beallitas Funkcié/Adatok
lehetéségek terepi busz
vezérléshez

KOMMUNIKACIO AKTIVALASA

9802 COMM PROT NOT SEL STD MODBUS Aktivélja a beagyazott terepi busz kommunikaciot.
SEL STD MODBUS (RS-485)
EXT FBA MODBUS RS232
(RS-232)

MODBUS RS232

ADAPTER MODUL KONFIGURALASA

5302 EFB STATION 0...65535 Barmelyik Megadja az RS-232/485 kapcsolat allomas
ID azonosito cimét. Két, azonos vonalon lévé
allomasnak nem lehet azonos a cime.
5303 EFB BAUD 1,2 kbit/s Megadja az RS-232/485 kapcsolat kommunikacids
RATE 2.4 kbit/s sebességét.
4,8 kbit/s
9,6 kbit/s
19,2 kbit/s
38,4 kbit/s
57,6 kbit/s
76,8 kbit/s
5304 EFB PARITY 8 NONE 1 A paritas beallitast jeldli ki. Valamennyi allomasnal
8 NONE 2 ugyanazt a beallitast kell hasznalni.
8 EVEN 1
8 ODD 1
5305 EFB CTRL ABB DRV LIM Barmelyik A hajtas altal hasznalt kommunikaciés profilt jel6li
PROFILE DCU PROFILE ki. Lasd a Kommunikacios profilok fejezetet a 253.
ABB DRV FULL oldalon.
5310...56317 EFB PAR | 0...65535 Barmelyik A 400xx modbus regiszterhez illesztend értéket
10...17 jeloli ki.

Miutan az 53 EFB PROTOKOLL csoporthoz tartozé paramétereket mar beallitotta,
szlUkség esetén ellendriznie kell és be kell allitani a Hajtasvezérlési paraméterek
értékeit, a 240. oldalon leirtak szerint.

Az U] beallitasok akkor Iépnek életbe, amikor a hajtast legkdzelebb bekapcsolja,
vagy az 5302 EFB STATION ID paraméter beallitasat torli és visszaallitja.
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Hajtasvezérlési paraméterek

A modbus kommunikacio beallitasa utan az alabbi tablazatban felsorolt vezérlési

paramétereket ellendriznie kell, sziikség esetén be kell allitania.

A terepi busz vezérlés beallitasa oszlopban megadjuk azokat az értékeket,
melyeket kivalaszthat Modbus hasznalata esetén. A Funkcié/Adatok oszlopban
adjuk meg a paraméter leirasat.

Paraméter Terepi busz Funkcié/Adatok Modbus regiszter
vezérlés cim
beallitasa
VEZERLOPARANCS FORRAS KIVALASZTASA ABB DRV | DCU
1001 EXT1 COMM 0301 FB CMD WORD 1 0...1 bitjeit (START/STOP) 40031
COMMANDS engedélyezi, amikor az EXT1 van kijel6lve aktiv 0..1
vezérlési helyként. bitek
1002 EXT2 COMM 0301 FB CMD WORD 1 0...1 bitjeit (START/STOP) 40031
COMMANDS engedélyezi, ha az EXT2 van aktiv vezériéhelyként 0..1
kijelolve. bitek
1003 FORWARD Forgasirany valtast az 7001, illetve 1002 paraméter 40031
DIRECTION REVERSE segitségével engedélyezi. Az iranyvaltas részletes 2. bit
REQUEST leirasa az Referencia kezelés fejezetben, a 249. oldalon
talalhato.
1010 COMM Engedélyezi az 1. vagy 2. |éptetés aktivalasat a 0302 40032
JOGGING FB CMD WORD 2 20-as vagy 21-es bitjén keresztlil. 20. és
SEL 21. bit
1102 EXT1/ COMM Engedélyezi az EXT1/EXT2 kijelolését a 03071 FB CMD | 40001 11. | 40031
EXT2 SEL WORD 1 5. bitjével (az ABB Drives profil 53719 EFB bit 5. bit
PAR 19 11. bitje segitségével).
1103 REF1 COMM Terepi busz REF1 referencia akkor hasznalhatd, amikor 40002 a REF1
SELECT COMM-+AI1 az EXT1-et jelolik ki aktiv vezérlési helyként. A bedllitasi szamara
COMM*AI1 lehetéségeket lasd Terepi busz referenciak fejezet, 243.
oldal.
1106 REF2 COMM Terepi busz REF2 referencia akkor hasznalhatd, amikor 40003 a REF2
SELECT COMM+AI1 az EXT2-6t jelolik ki aktiv vezérlési helyként. A beallitasi szamara
COMM~AI1 lehetéségeket lasd Terepi busz referenciak fejezet, 243.
oldal.
KIMENETI JEL FORRAS KIVALASZTASA ABB DRV | DCU
1401 RELAY | COMM Engedélyezi a relé kimenet (RO) vezérlését a 0134 40134 a 0134
OUTPUT 1 COMM(-1) COMM RO WORD jellel. szamara
1501 AO1 135 0135 COMM VALUE 1 terepi busz referencia értékét az 40135a 0135
CONTENT analdg kimenethez (AO) csatolja. szamara
SEL
RENDSZERVEZERLO BEMENETEK ABB DRV | DCU
1601 RUN COMM Engedélyezi az invertalt futés engedélyezd (Futas tiltas) | 40001 40031
ENABLE jel vezérlését az 0307 FB CMD WORD 1 6. bitjével (az | 3.bit 6. bit
ABB Drives profil 5319 EFB PAR 19 3. bitjével).
1604 FAULT COMM Engedélyezi a terepi busz hiba nyugtazést a 0307 FB 40001 40031
RESET SEL CMD WORD 1 4. bitjével (az ABB hajtasprofil 5319 EFB | 7.bit 4. bit
PAR 19 7. bitjével).
1606 LOCAL | COMM Letiltja a helyi vezérlést a 03071 FB CMD WORD 1 14. - 40031
LOCK bitje révén 14. bit
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Paraméter Terepi busz Funkcié/Adatok Modbus regiszter

vezérlés cim

beallitasa
1607 PARAM | DONE; SAVE Paraméter valtoztatasok mentése (beleértve a terepi 41607
SAVE busz vezérlén keresztll térténd valtozasokat) az allando

memoriaba.
1608 START | COMM Invertalt Start engedélyezés 1 (Start tiltas) a 0302 FB - 40032
ENABLE 2 CMD WORD 2. és 18. bitje révén 18. bit
1609 START | COMM Invertalt Start engedélyezés 2 (Start tiltas) a 0302 FB - 40032
ENABLE 2 CMD WORD 2 bit 19 révén 19. bit
HATARERTEKEK ABB DRV | DCU
2013 MIN COMM Minimalis nyomatékhatar 1/2 kivalasztas a 03071 FB - 40031
TORQUE CMD WORD 1 15. bitje révén 15. bit
SEL
2014 MAX COMM Maximalis nyomatékhatér 1/2 kivalasztads a 03071 FB - 40031
TORQUE CMD WORD 1. és 15. bitjei révén 15. bit
SEL
2201 ACC/ COMM Fel-/lefutasi rampa kivalasztasa a 03071 FB CMD WORD - 40031
DEC 1/2 SEL 1. és 10. bitje révén 10. bit
2209 RAMP COMM A rampa bemenete nulldazédik az 0307 FB CMD WORD | 40001 6. 40031
INPUT 0 1 13.bitje révén (az ABB hajtasprofil 5379 EFB PAR 19 | bit 13. bit
6. bitje segitségével).

KOMMUNIKACIOS HIBA FUNKCIOK ABB DRV | DCU
3018 COMM NOT SEL Hajtas miikddését hatarozza meg abban az esetben, ha 43018
FAULT FUNC | FAULT a terepi busz kommunikacié megszinik.

CONST SP 7

LAST SPEED
30179 COMM | 0,1...60,0 s Kommunikacios hiba érzékelése és a 3078 COMM 43019
FAULT TIME FAULT FUNC paraméterrel meghatérozott mikddés

kdzotti id6.

PID ALAPJELFORRAS KIVALASZTA

SA

ABB DRV | DCU

401014110/
4210 SET
POINT SEL

COMM
COMM+AI1
COMM*AI1

PID referencia (REF2)

40003 a REF2
szamara
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Terepi busz vezérl6 felulet

A terepi busz rendszer és a hajtas k6zo6tti kommunikacio (ABB Drives profil esetén)
16-bites bemeneti és kimeneti adatszavakbdl, illetve (DCU-profil esetén) 32-bites
bemeneti és kimeneti adatszavakbal all.

Vezérl6szo és allapotszoé

A vezérlészo (CW) a hajtas terepi busz rendszerl vezérlésének elsédleges
eszkoze. A vezérlBszét a terepi busz vezérld kildi el a hajtasnak. A hajtas a
vezérldszo bit kddolasu utasitasainak megfeleléen valtoztatja allapotat.

Az allapotszé (SW) a hajtas altal a terepi busz vezérlének kiildott sz6, amely
allapotara utal6 informaciokat tartalmazza.
Referenciak (alapjelek)

A referencia (REF) 16-bites, el6jeles egész szam. A negativ referencia (pl. forditott
forgasirany) a kettes komplemenés megfeleld pozitiv alapjel értékbdl torténd
kiszamitasaval jon létre. A referenciaszavak tartalma fordulatszamként,
frekvenciaként, nyomatékként, illetve technolégiai alapjelként hasznalhaté.

Aktualis értékek

Az aktualis értékek (ACT) olyan 16-bites szavak, amelyek a hajtassal kapcsolatos
értékeket tartalmaznak.
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Referencia valasztas és korrekcido
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A terepi busz referenciat (COMM) ugy jeldlik ki, hogy az 1103, illetve az 1106
paramétert COMM-ra, COMM+AIl1-re vagy COMM*Al1-re allitja. Ha az 77103 REF1
SELECT-et vagy a 1706 REF2 SELECT-et COMM-ra allitja, a terepi busz referencia
korrekcié nélkil tovabbitédik. Ha az 1103, illetve az 1106 paramétert COMM+AI1 -
re vagy COMM*AI1 -re éllitja, a terepi busz referencia korrekciojara az alabbi példak
segitségével bemutatott Al1 analég bemenet alkalmazasaval kertil sor.

Referencia korrekcids példak ABB Drives profilhoz

Beallitas COMM >0 COMM<0
COMM+AI1 COMM(%) - (MAX-MIN) + MIN COMM(%) . (MAX-MIN) + MIN
+ (Al(%) -50%) - (MAX-MIN) + (Al(%) -50%) - (MAX-MIN)
Korrigalt COoMM
referencia REF (%) -100% -50% 0%
i Hatarért | 0 rpm
1500 rpm alarer.
-7500 rpm
750 rpm
Max. hataférték -1500 rpm
0 rpm v
0% Korrigalt
REF (%) referencia
Kofrrigélt' COMM
referencia REF (%)-100%  -50% 0%
A <« : 0 rpm
1500 rpm| - - - — - —— | |
| T Thaaamar T T T o -300 rpm
! ‘ fré Min. hatarérték
1200 rpm . Hatarert Al=
| Pd
! - *71’* - ———-4-750 rpm
750 rpm Al-=50%
Max. haarertek ' .* AL=0% 1200
o - s T - rpm
300 rpmy S ] -1500 rpm
0 rpm 5 : —p v
0% 50% 100% COMM Korrigalt
REF (%) referencia
Maximalis hatarérték az 7705 REF1 MAX / 1108 REF2 MAX paraméterrel adhaté meg.
Minimalis hatarérték az 1704 REF1 MIN/ 17107 REF2 MIN paraméterrel adhaté meg.
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Beallitas COMM >0 COMM<0
COMM*AI1 COMM(%) - (Al(%) / 50%) - (MAX-MIN) + MIN COMM(%) - (Al(%) / 50%) - (MAX-MIN) - MIN
Korrigalt COMM
referencia REF (%)-100%  -50% 0%
1500 rpm | — — — - Max. hatérért. | vy natarértek Al = 0% 7] orem
* | | "
o ‘ -
 Al#50% | R
Al =100% "+ I ! SRR I
750 rpm| - -/ - 7’11 77777 : : . .: 750 rpm
o | - Al=50%
RO | Lt AY=100%
o ‘ ‘ Max. hatarérték ‘
0rpm £~ _AI=0% . Min.hatarért. C———— ] -1500 rpm
0% 50%  100% COMM Y Korrigalt
REF (%) referencia
Kirrigélt' COMM
rererencia REF (%)-100%  -50% 0%
A < ; ‘ 0 rpm
1500 mmEr - - - - - - — == — - : - . Al =0% -300 rpm
| " Max. hatar Min. hatarértek Y
1200 rpm | — - — — - — == : : .
Al = ¢% Lt it N S anne, | -750 rpm
75010m | /0 ~ade, daso 0
-~ | 3 o
el ( | Max. hataréiék VA 1200 rpm
il _AI=0%' Min.hatar |
300 rpm ; ; - B, -1500 rpm
0 rpm ‘ N v
0% 50% 100% COMM Korrigalt
REF (%) referencia
Maximalis hatarérték az 7705 REF1 MAX/ 1108 REF2 MAX paraméterrel adhato meg.
Minimalis hatarérték az 17704 REF1 MIN / 1107 REF2 MIN paraméterrel adhatd meg.
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DCU profilra vonatkozé referencia korrekcids példak

DCU profil segitségével a terepi busz referencia tipusa lehet Hz, rpm, illetve
szazalék. Az alabbi példak esetén a referenciaérték rom-ben van megadva.

Beallitas COMM >0 rpm COMM <0 rpm
COMM+AI1 COMM/1000 + (Al(%) -50%) - (MAX-MIN) COMM/1000 + (Al(%) -50%) - (MAX-MIN)
Korrigalt
referencia ’ggg’M
A l 50000 -750000 0

750 rpm

-750 rpm

Max. hatafértek

-1500 rpm

0 rpm - A
0 750000 150000 COMM 'Korrigélt
REF referencia
Korrigalt COMM
referencia REF  -150000 -750000 0
A «— 0 rpm
1500pm| | 0
\ | - -300 rpm
1200 rpm Hatdrert.
-750 rpm
750 rpm
-1200 rpm
, Min.hatar ! !
300 rpm L —— = -1500 rpm
0 rpm ‘ —p v
0 750000 150000 COMM Korrigalt
REF referencia

Maximalis hatarérték az 1705 REF1 MAX / 1108 REF2 MAX paraméterrel adhaté meg.
Minimalis hatarérték az 7704 REF1 MIN / 1107 REF2 MIN paraméterrel adhatd meg.
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Beallitas COMM >0 rpm COMM <0 rpm
COMM¥*AI1 (COMM/1000) - (Al(%) / 50%) (COMM(%)/1000) - (Al(%) / 50%)
Korrigélt COMM
p ,
referencie _REF 150000 750000 o
1500 rpm| - _ Hatérért. | Min. hatarertek A=0%, e
AI5/100% .*° | | L
| o | [ R
Al #50% | L QYA
750 rpm| W | e 750 rpm
’o.‘ | | A
o | e AI5/100%
Orpm | /.° ! ! Max. hatarérték | »* |
v AI=0% Minhatar | T ~1500 rpm
0 v
750000 150000 ggﬁﬂ"/’ Korrigalt
referencia
Korrigalt COMM
referencia REF  -150000  -750000 0
A <« : 0 rpm
1500 rpm| - — — — ! NS
Max.hatar Min. hatarérték : A=0% -300 rpm
1200 rpm e ’ |
|
! : ***** - -750 rpm
750rpmp - —f - e — - — : S
o Max. hatarértek | | -1200 rpm
Al=0%  Min.hatar !
300 rpm ; e -1500 rpm
0 rpm . —p v
0 750000 150000 COMM Korrigalt
REF referencia

Maximalis hatarérték az 7705 REF1 MAX / 1108 REF2 MAX paraméterrel adhaté meg.
Minimalis hatarérték az 1704 REF1 MIN / 1707 REF2 MIN paraméterrel adhaté meg.
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A REF1, illetve a REF2 terepi busz referencia skalazasa az alabbi tablazatokban

lathato.

Megjegyzés: A referencia barmely korrekcidjara (lasd Referencia valasztas és

korrekcio fejezetet a 247. oldalon) a skalazas el6tt kerdl sor.

Terepi busz skalazas ABB Drives profil esetén

Alapjel-

Alapjel

(2 10 000 a 100%-nak felel
meg)

beallitas Tartomany tipus Skalazas Megjegyzések

REF1 -32767 Fordulatsz. | -20000 = -(1105-as 1104/1105 altal korlatozott
vagy paraméter) alapjel hatarérték. A motor
+32767 frekvencia [0=0 aktualis fordulatszama

+20000 = (1105-as 2001/2002 (fordulatszam),
paraméter) illetve 2007/2008

(a 20 000 a 100%-nak felel | (frekvencia) altal

meg) korlatozva.

REF2 -32767 Fordulatsz. | -10000 = -(1108-as 1107/1108 altal korlatozott
vagy paraméter) alapjel hatarérték. A motor
+32767 frekvencia |[0=0 aktualis fordulatszama

+10000 = (1108-as 2001/2002 (fordulatszam),
paraméter) illetve 2007/2008
(10000 = 100%) (frekvencia) altal
korlatozva.
Nyomaték |-10000 = -(1108-as 2015/2017 (nyomaték1),
paraméter) illetve 2016/2018
0=0 (nyomaték?2) altal
+10000 = (1108-as korlatozott alapjel
paraméter) hatarérték.
(10000 = 100%)
PID -10000 = -(1108-as 4012/4013 (PID1 készlet),
referencia | paraméter) illetve 4112/4113 (PID2
0=0 készlet) altal korlatozott
+10000 = (1108-as alapjel hatarérték.
paraméter)

Megjegyzés: Az 1104 REF1 MIN, illetve az 1107 REF2 MIN paraméternek nincs
hatasa az alapjel skalazasra.
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Terepi busz skalazas DCU profil esetén

tf\el ng ; Tartomany R(;I?‘:ﬁr;m Skalazas Megjegyzések

REF1 -214783648 | Fordulatsz. | 1000 = 1 rpm /1 Hz 1104/1105 éltal korlatozott
vagy alapjel hatarérték. 2001/
+214783647 | frekvencia 2002 (fordulatszam), illetve

200712008 (frekvencia) altal
korlatozott aktualis motor
fordulatszam.

REF2 -214783648 | Fordulatsz. | 1000 = 1% 1107/1108 éltal korlatozott
vagy alapjel hatarérték. 2001/
+214783647 | frekvencia 2002 (fordulatszam), illetve

200712008 (frekvencia) altal
korlatozott aktualis motor
fordulatszam.

Nyomaték | 1000 = 1% 2015/2017 (nyomaték1),
illetve 2016/2018
(nyomaték2) altal
korlatozott alapjel
hatarértek.

PID 1000 = 1% 4012/4013 (PID1 készlet),

referencia illetve 4112/4113 (PID2

készlet) altal korlatozott
alapjel hatarérték.

Megjegyzés: Az 1104 REF1 MIN, illetve az 1107 REF2 MIN paraméternek nincs
hatasa az alapjel skalazasra.
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Referencia kezelés

A forgasirany meghtarozasat a 10 START/STOP/IRANY csoportba tartozé
paraméterekkel konfiguralhatja minden egyes vezérlési hely (EXT1 és EXT2)
esetén. A terepi busz referencia értékek bipolarisak, azaz lehetnek negativ, illetve
pozitiv értéklek. Az alabbi diagramokon lathato, miként lehet a 10-es csoporthoz
tartozé paramétereknek, valamint a terepi busz referenciaérték eléjelének a
kélcsbnhatasa révén a REF/REF2 referenciaértéket kialakitani.
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COMM eldjelével meghatarozott Digitalis parancs segitségével meghatarozott
forgasirany forgasirany, pl. digitalis bemenet, vezérlépanel
10.03 ] Eredd Eredd
paraméter REF1/2 REF1/2
FORG.IRANY . T
= ELORE
Max.ref. 1 - - - - Max.ref. 1 - - - -
Terepi bugz ; | Terepi bugz ; |
Ref- 2 =—50% 100% | Ref- /2 —50% 100% |
-163% 163% -163% 163%
—[Max.ref.] + —[Max.ref.] +
10.03 ] Eredé Ered6
paraméter REF1/2 REF1/2
FORG.IRANY -1 -1
= HATRA
4 Max.ref. + Max.ref.
-163% 163% -163% 163%
Tere ibu$z—100% 100% | Tereri bugz-100% 100% |
ref. 1/2 | ? l | ref. 1/2 | : ; |
/L —[Max.Ref] —[Max.Ref]+ - - - N :
10.03 ] Eredd Ered6
parameéter REF1/2 REF1/2
FORG.IRANY -1 T Iranyparancs:
=VALASZT- ELORE
HATO Max.ref.+ - - - - Max.ref. +- - - - - ‘
-163% . ]
Terepi bu$z—10|0% ; | Tefre /|2 bugz ; |
ref. 12— 100% | | """ [-100% 100% |
163% -163% . 163%
/o - —[Max.ref] —Max.ref]+ - — I Zyparancs:
e HATRA 0

Aktualis érték skalazasa

A masternek elkildott (egész szam) aktualis értékek skalazasa a kijelolt funkciotol
flgg. Lasd Uzemi adatok és paraméterek fejezet.
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Modbus illesztés

A hajtas az alabbi modbus funkcidkédokat tdAmogatja.

Funkcio

Kod
Hex.
(dec.)

Kapcsolodoé informaciok

Tobb holding
regiszter olvasasa

03 (03)

Regiszterek tartalmanak olvasasa slave-eszkdzon.

Paraméterkészletek, vezérlés, allapot és referenciaértékek
illesztése holding regiszterként.

Egyetlen holding
regiszter irdsa

06 (06)

Egyetlen regiszter irdsa slave-eszkdzon.

Paraméterkészletek, vezérlés, allapot és referenciaértékek
illesztése holding regiszterként.

Hibaelharitas

08 (08)

Tesztsorozat biztositasa a master, illetve a slave eszk6zok kozotti
kommunikacio ellenérzésére vagy a kiilonbdzé belsé hibafeltételek
ellenérzésére a slave eszkdzon beldl.

Tamogatott alkddok:
00 Return Query Data (kért adatok kiildése): Az adatkérési mezén

tovabbitott adatok a valaszban kiuldendék meg. Az egész
valasziizenet legyen azonos a kéréssel.

01 Restart Communications Option (kommunikacios opci6é
ujrainditasa): A slave eszkdz terepi busz portjat aktivalni kell és ujra
kell inditani, a kommunikaciés események minden szamlaléjat
téréIni kell. Ha a port jelenleg Listen Only (csak hallgatas)
Uzemmodban van, valaszt nem kuld vissza. Ha a port nincs Listen
Only (csak hallgatas) izemmaddban, az Ujrainditas elétt szokvanyos
Uzenet kildédik vissza.

04 Force Listen Only Mode (csak hallgatés Gzemmod
kikényszeritése): A cimzett slave eszkozt Listen Only izemmaddba
kényszeriti. Ez elszigeteli a halézathoz tartozo tébbi eszkdztél,
ezaltal pedig azok a cimzett tavoli eszkdz részérdl torténd
megszakitas nélkil folytathatjak a kommunikaciét. Semmilyen
valaszt nem kuld vissza. Az egyetlen funkcio, amelynek
feldolgozasara ebben az izemmadban kerul sor, a Restart
Communications Option funkcio (01-es alkéd).

Toébb holding-
regiszter irasa

10 (16)

iras azonos slave eszkdzhoz tartozé (1-t81 120-ig terjedé szamu)
regiszterekbe.

Paraméterkészletek, vezérlés, allapot és referenciaértékek
illesztése holding regiszterként.

Tébb holding-
regiszter
olvasasalirasa

17 (23)

Egy olvasési és egy irasi miveletbdl allé miveletkombinacioé (03-as,
valamint 10-es funkciokod) végrehajtasa egyetlen modbus
tranzakcié keretében. Az irasi mivelet végrehajtasara az olvasasi
mvelet elétt kerdl sor.

Regiszterek illesztése

Hajtas paraméterek, vezérl6é-/allapotszd, referenciaértékek, valamint tényleges
értékek illesztése a 4xxxx terilethez, tehat:

A 40001...40099 a hajtasvezérlés/-allapot, a refernciaértékek és a tényleges
értékek szamara van fenntartva.

A 40101...49999 a 0101...9999 hajtas paraméterek szamara van fenntartva. (Pl.
40102 a 0102-es paraméter). Az emlitett illesztés soran az ezresek és a
szazasok a csoport szamanak, mig a tizesek és az egyesek az adott csoporton
bellli paraméterszamnak felelnek meg.
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Azok a regisztercimek, amelyek a hajtas paramétereknek nem felelnek meg,
érvénytelenek. Ha kisérlet térténik érvénytelen cim irasara vagy olvasasara, a
modbus illeszté exception kddot (kivételkod) kild a vezérlének. Lasd Kivételkddok

fejezetet a 252. oldalon.

Az alabbi tablazat a 40001...40012-es, illetve a 40031...40034-es modbus cimek
tartalmaval kapcsolatos adatokat k6zél.

Modbus-regiszter

Elérés

Informacié

40001

Vezérl6sz6

R/W

Vezérl6szo6. Kizardlag az ABB Drives profil tamogatja, azaz
ha az 5305 EFB CTRL PROFILE beéllitisa ABB DRV LIM
vagy ABB DRV FULL. Az 5319 EFB PAR 19 paraméter
hexadecimalis formaban mutatja a vezérl6sz6 masolatat.

40002

Referencia 1

R/W

Kuls6 referencia REF1. Lasd Terepi busz referenciak
fejezetet a 243. oldalon.

40003

Referencia 2

R/W

Kls6 referencia REF2. Lasd Terepi busz referenciak
fejezetet a 243. oldalon.

40004

Allapotszé

Allapotszé. Kizarélag az ABB Drives profil tdmogatja, ha az
5305 EFB CTRL PROFILE beéllitdsa ABB DRV LIM vagy
ABB DRV FULL. Az 5320 EFB PAR 20 paraméter
hexadecimalis formaban mutatja a vezérlész6 masolatat.

40005

40012

Aktudlis 1...8

Aktudlis érték 1...8. Hasznalja az 5310... 5317 paramétert,
ha a 40005...40012-es modbus regiszterhez illesztendd
aktualis értéket kivan kijeldIni.

40031

Vezérl6sz6 LSW

R/W

0301 FB CMD WORD 1, azaz a DCU-profil 32-bites
vezérlészavanak a legkisebb helyiértékl szava.

Kizarélag a DCU-profil tamogatja, azaz ha az 5305 EFB
CTRL PROFILE beéllitisa DCU PROFILE.

40032

Vezérl6sz6 MSW

R/W

0302 FB CMD WORD 2, azaz a legnagyobb helyiérték
szava a DCU-profil 32-bites vezérlészonak.

Kizarolag a DCU-profil tamogatja, azaz ha az 5305 EFB
CTRL PROFILE beéllitésa DCU PROFILE.

40033

Allapotszé LSW

0303 FB STS WORD 1, azaz a DCU-profil 32-bites
allapotszavanak a legkisebb helyiértékii szava.

Kizarélag a DCU-profil tamogatja, azaz ha az 5305 EFB
CTRL PROFILE beéllitasa DCU PROFILE.

40034

ACS350 STATUS
WORD MSW

0304 FB STS WORD 2, azaz a legnagyobb helyiérték{
szava a DCU-profil 32-bites allapotszonak.

Kizarélag a DCU-profil tamogatja, azaz ha az 5305 EFB
CTRL PROFILE beallitdsa DCU PROFILE.

Megjegyzés: Modbus segitségével irt paraméterek soha nem keriilnek
automatikusan az allandé memariaba. Hasznalja az 1607 PARAM SAVE paramétert
az 6sszes megvaltoztatott érték mentésére.

Vezérlés beagyazott terepi buszon




252

Funkciokodok

Tamogatott funkciokédok a 4xxxx holding regiszter esetében a kdvetkezdk:

Hex.
(dec.) Funkcionév Kapcsolodé informaciok
kod

03 (03) A 4X regiszter Regiszterek (4X referenciaértékek) binaris tartalménak olvaséasa
olvasasa slave eszkdzon.

06 (06) 4xxxx regiszter Erték el6re beallitasa egyetlen regiszterben (4X referenciaérték).
elbre torténd Ha a funkcié adatszérassal keril tovabbitasra, ugyanazt a
beadllitasa regiszter referenciat allitja be elére mindegyik csatolt slave

eszkdzon.

10 (16) Toébb 4X regiszter Ertékeket egy egész regisztersorozatnal (4X regiszterek) elére
beallitasa elére beéllitja. Ha a funkcio adatszérassal kertl tovabbitasra,

ugyanazokat a regiszterreferenciakat allitja be elére mindegyik
csatolt slave eszkdzon.

17 (23) 4X regiszterek Egy olvasasi és egy irasi miveletbdl allé miiveletkombinacio (03-
irasa/olvasasa as, valamint 10-es funkciokod) végrehajtasa egyetlen modbus

tranzakci6 keretében. Az irasi mivelet végrehajtasara az olvasasi
muvelet el6tt kerdl sor.

Megjegyzés: A modbus adatliizenetben a 4xxxx regiszter cimzése: xxxx -1. Példaul
a 40002-es regiszter cimzése a kdvetkez6: 0001.

Kivételkédok

A kivételkddok a hajtas terepi busz valaszai. A hajtas az alabbi tablazaton
felsorolt,normal Modbus kivételkdédokat tamogatja.

Kéd

Megnevezés

Leiras

01

lllegalis funkcio

Nem tamogatott parancs

02

lllegalis adatcim

Cim nem létezik vagy olvasas-/irasvédett.

03

lllegalis adatértek

Hibas érték a meghajté esetében:

« Erték kivil esik a minimalis, illetve maximalis hatarértéken.
+ Paraméter csak olvashaté.

+ Uzenet tul hosszu.

* Ha a start aktiv, a paraméter nem irhaté.

» Gyari makro esetén a paraméter nem irhato.

Az 5318 EFB PAR 18 paraméter tartalmazza a legutébbi hibakddot.
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Kommunikacios profilok

A beéagyazott terepi busz harom kommunikaciés profilt tamogat:
* DCU kommunikacios profil

» ABB Drives Limited kommunikaciés profil

» ABB Drives Full kommunikacids profil.

A DCU profil 32 bitre terjeszti ki a vezérlé-, és allapot illesztét, illetve ez képezi a
belsé csatlakozo feluletet az alkalmazas és a beagyazott terepi busz k6zott. Az ABB
Drives Limited PROFIBUS illesztén alapul. Az ABB Drives Full profil pedig tAmogatja
az ABB DRV LIM valtozat altal nem tamogatott két bitet a vezérlészéban.

Modbus Beagyazott terepi Hajtas
halozat busz RS-232/485

ABB DRV FULL / LIMITED

ABB Drives profil Adatkonverzié DCU-profi
Aktualis értékek, forras:
5310..5317 param.
DCU PROFILE
DCU-profil Vezérlé-/allapotszo DCU-profil

Adatkonverzio
A REF1/2-h6z

Aktualis értékek, forras:
5310..5317 param.

ABB Drives kommunikacios profil

Az ABB Drives kommunikacids profil két valtozata all rendelkezésre: ABB Drives Full
és ABB Drives Limited. Az ABB Drives kommunikacios profil akkor aktiv, ha az 56305
EFB CTRL PROFILE paramétert ABB DRV FULL-ra vagy ABB DRV LIM-re allitottak
be. A profilra vonatkozoé vezérl-, illetve allapotszét az alabbiakban ismertetjuk.

Az ABB Drives kommunikacios profil EXT1 és EXT2 vezérlési helyen keresztiil is
alkalmazhato. A vezérl6szo6 parancsok akkor lépnek hatalyba, amikor az 17007 EXT1
COMMANDS vagy az 1002 EXT2 COMMANDS paramétert (barmelyik vezérléhely
legyen aktiv) COMM-ra allitja.
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Az alabbi tablazat és a fejezetben késbbb lathato allapotdiagram ismerteti az ABB
Drives profil vezérl6sz6 tartalmat. A nagybetis, félkdvéren szedett szoveg az alabbi
folyamatabran lathaté allapotokra utal.

ABB Drives profil vezérl6szé6 (5319-es paraméter)

Bit Megnevezés Erték Megjegyzések
0 OFF1 1 Lépjen be a READY TO OPERATE-be.
CONTROL 0 Alljon le az aktiv lefutasi rampaval (2203/2206). Lépjen be a kdvetkezébe: OFF1
ACTIVE; Iépjen tovabb a READY TO SWITCH ON mivelethez, hacsak nem aktivak
tovabbi reteszelések (OFF2, OFF3) is.
1 OFF2 1 Muvelet folytatasa (OFF2 inaktiv).
CONTROL 0 Vészkikapcsolas, a hajtas szabad kifutassal megall.
Lépjen be a kdvetkezébe: OFF2 ACTIVE; Iépjen tovabb a SWITCH-ON INHIBITED-
hez.
2 OFF3 1 Muvelet folytatasa (OFF3 inaktiv).
CONTROL 0 Vészkikapcsolas, a hajtas a 2208 paraméterrel meghatarozott idén belul megall.
Lépjen be a kdvetkezébe: OFF3 ACTIVE; Iépjen tovabb a SWITCH-ON INHIBITED-
hez.
Figyelem! Bizonyosodjon meg arrél, hogy a motor, illetve a hajtott gép ennek a
leallitasi médnak a segitségével leallithato.
3 INHIBIT 1 Lépjen be a kdvetkezébe: OPERATION ENABLED. (Megjegyzés: futas
OPERATION engedélyezd jel sziikséges, lasd 1601 paramétert. Ha az 1601-es paraméter
COMM-ra van éllitva, ez a bit a futds engedélyezd jelet is aktivalja.)
0 Mikddés felfliggesztve. Lépjen be a kévetkezébe: OPERATION INHIBITED.
4 Megjegyzés: A 4-es bitet csak az ABB DRV FULL profil tamogatja!
RAMP_OUT_ 1 Bevitel: RAMP FUNCTION GENERATOR: OUTPUT ENABLED.
ZERO (ABB 0 A felfutasi fliggvénygenerator kimenete 0-ra kényszeritve.
DRV FULL) o . PSR . . L
A hajtas megallasig lassul (az aramer@sségi, illetve az egyenaramu feszultségi
hatarértékek érvényesek).
5 RAMP_HOLD 1 Felfutasi fUggvény engedélyezése.
Lépjen be a kdvetkez6be: RAMP FUNCTION GENERATOR: ACCELERATOR
ENABLED.
0 Felfutas felfliggesztése (a felfutasi figgvénygenerator kimenete rogzitve).
6 RAMP_IN_ 1 Normal izem. Lépjen be a kdvetkezébe: OPERATING.
ZERO 0 Felfutasi fliggvénygenerator bemenete 0-ra kényszeritve.
7 RESET 0=>1 | Hiba miatti nyugtazas, ha aktiv hiba all fenn. Lépjen be a kdvetkezébe: SWITCH-ON
INHIBITED. Akkor érvényes, ha az 1604 paramétert COMM-ra allitottak be.
0 Normal lizem folytatasa.
8..9 Nem hasznalt
10 Megjegyzés: A 10-es bitet csak az ABB DRV FULL profil tdmogatja!
REMOTE_CMD |1 Terepi busz vezérlés engedélyezve.
(ABB DRV 0 Vezérlészo # 0 vagy referenciaérték # 0: Az utolso vezérlszo, illetve
FULL) referenciaérték megérzése.
A vezérl6szd = 0 és a referenciaérték = 0: A terepi busz vezérlése engedélyezve.
A referenciaérték és a lefutasi/felfutasi idé zarolva van.
11 EXT CTRLLOC |1 Jeldlje ki az EXT2 kulsé vezérl6helyet. Akkor érvényes, ha az 1102 paramétert
COMM-ra dllitotta.
0 Jeldlje ki az EXT1 kulsé vezérl6helyet. Akkor érvényes, ha az 1102 paramétert
COMM-ra dllitotta.
12...15 | Foglalt
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Az alabbi tdblazat és a fejezetben késébb lathato allapotdiagram ismerteti az ABB
Drives profil allapotszé tartalmat. A nagybetis, félkdvéren szedett szoveg az alabbi
folyamatabran lathaté allapotokra utal.

ABB Drives profil (EFB) allapotsz6 (5320-as paraméter)

Bit

Megnevezés

Erték

STATE/leiras
(Megfelel az allapotdiagramon lathaté allapotoknak/dobozoknak)

RDY_ON

READY TO SWITCH ON

NOT READY TO SWITCH ON

RDY_RUN

READY TO OPERATE

OFF1 ACTIVE

RDY_REF

OPERATION ENABLED

OPERATION INHIBITED

TRIPPED

FAULT. Lasd Hibakeresés fejezetet.

Nincs hiba

OFF_2_STA

OFF2 inaktiv

OFF2 ACTIVE

OFF_3_STA

OFF3 inaktiv

OFF3 ACTIVE

SWC_ON_INHIB

SWITCH-ON INHIBITED

Bekapcsolas nincs letiltva

ALARM
Figyelmeztetés

Figyelmeztetés. Lasd Hibakeresés fejezetet.

Figyelmeztetés

AT_SETPOINT

OPERATING. Az aktualis érték egyenld a referenciaértékkel (= beliil van a
tiréshatarokon, azaz a fordulatszam szabalyozas soran a fordulatszam hibaja
kisebb vagy egyenlé a motor névleges fordulatszamanak 4/1%*-aval).

* Aszimmetrikus hiszterézis: 4%, amikor a fordulatszam belép a referenciatertiletre,
illetve 1%, amikor a fordulatszam kilép a referenciateruletrél.

Aktualis érték nem egyenl6 az alapjellel (= a hatarértékeken kivul van).

REMOTE

Hajtas vezérlési hely: REMOTE (EXT1 vagy EXT2)

Hajtas vezérlési hely: LOCAL

10

ABOVE_LIMIT

= Ol | O

Fellugyelt paraméterérték meghaladja a felsé felligyeleti hatarértéket. A bitérték
mindaddig 1, amig a fellgyelt parametererték az also felligyeleti hatarérték alatt
van. Lasd 32 FELUGYELET paramétercsoportot.

A felUgyelt paraméterérték az alsé felligyeleti hatarérték alatt van. A bitérték
mindaddig 0, amig a felligyelt paraméterérték meg nem haladja a felsé feltigyelet
hatarértéket. Lasd 32 FELUGYELET paramétercsoportot.

1

EXT CTRL LOC

Kulsé EXT2 vezérléhely van kijeldlve

Kilsé EXT1 vezérl6hely van kijeldlve

12

EXT RUN ENABLE

Kuls6 futas engedélyezd jel érkezett

ol = O

Nem érkezett kiils6 futas engedélyezd jel

13...

15

Foglalt
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Az alabbi allapotdiagramon az ABB Drives profil vezérlészé (CW), illetve allapotszé
(SW) bitjeinek start/stop funkcidja lathato.

Barmely allapotbdl

Barmely allapotbdl

Barmely allapotbol

Vészleallitas Vészkikapcsolas + Hiba
OFF3 (CW Bit2=0) OFF2 (CW Bit 1=0)
. OFF3 OFF2 . FAULT — (SW Bit3=1)
W Bit5=0)— | -
(SWBItS=0)— \crive ACTIVE [ (SW Bit4=0)
# (CW Bit7=1)*
n(f)=0/ 1=0 -|- il
N~ I~
L —
Barmely allapotbdl
OFF1 (CW Bit0=0) -|-
INPUT POWER OFF SWITCHON (SW Bit6=1)
. OFF1 INHIBITED [ it6=
(SW Bit1=0) — AcTivE
—0 /1= Bekapcs. + CW Bit0=0
N(f)=0/1=0 mupmm P = J— ( )
A B*C D NOT READY o
TO SWiTcH oN [ (SW Bit0=0)
(CW Bit3 =0) + (CW xxxx x1*xx xxxx x110)
o OPERATION READYTO | .
(SWBit2 20— “|NHiBITED switcHon [ (SWEi0=1)

OPERATION INHIBITED +
|

; (CW= xxxx x1*xx xxxx x111;

L
B*C*D*

(CW Bit4=0)*

(CW Bit5=0)

] Allapot

mm Allapotmédositas

=== Példaban leirt utvonal

CW = vezérlészo

SW = allapotszé

RFG = Felfutasi fliggvénygenerator
| =0104.es paraméter CURRENT
f=0103-as paraméter OUTPUT FREQ

n = fordulatszam

* Csak az ABB DRV FULL profil tamogatja.

*x Allapotétmenetre keril sor akkor is, ha a
hiba miatti nyugtazasra barmely masik forras

(CW Bit6=0)

il

B*

ornte [ (switt=1)
-L (CW Bit3=1 és
SW Bit12=1)
OPERATION .
ENABLED | (SWBIt2=1)

(CW=xxxx x1*xx xxx1* 1111

azaz Bit4=1)*

RFG OUTPUT
ENABLED*

_4_

(CW=xxxx x1*xx xx11* 1111

azaz Bit5=1)

RFG: ACCELERATOR

ENABLED
(CW=xxxx x1*xx x111* 1111
azaz Bit6=1)
OPERATING [— (SW Bit8=1)
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DCU kommunikaciés profil

DCU profil 32 bitre terjeszti ki a vezérlé- , illetve allapot illesztét, ezért két kiildonb6z6
jelre van sziikség a vezérld- (0301 és 0302) és allapotszd (0303 és 0304) részére.

Az alabbi tablazat a DCU profil vezérlész6 tartalmat adja meg.

DCU profil vezérl6szo (0301-es paraméter)

Bit Megnevezés Erték Informacioé
0 |STOP 1 Alljon le a leallitasi mdd (2702), vagy a leallitasra iranyuld kérések (7.és 8. bit) szerint.
Megjegyzés: Egyidejii STOP és START parancs leallitasi parancsot eredményez.
0 Nincs mikoddés
1 | START 1 Start
Megjegyzés: Egyideji STOP és START parancs leallitasi parancsot eredményez.
0 Nincs mikodés
2 | REVERSE 1 Hatra: Forgasirany a 2. és 31. bit XOR mudiveletével (31. bit = a referencia el§jele).
0 El6re
3 | LOCAL 1 Helyi vezérlés
0 Tavvezérlés
4 | RESET ->1 Reset
egyéb | Nincs miikodés
5 | EXT2 1 Atkapcsolas kiilsd EXT2 vezérlésre.
0 Atkapcsolas kiilsé EXT1 vezérlésre.
6 | RUN_DISABLE 1 Futas tiltas.
0 Futas engedélyezés.
7 | STPMODE_R 1 Alljon le az éppen aktiv lefutas mentén (10-es bit). A 0-as bit értéke legyen 1
(=STOP).
0 Nincs mikodés
8 | STPMODE_EM 1 Vészleallitas. A 0-as bit értéke legyen 1 (=STOP).
0 Nincs miikddés
9 | STPMODE_C 1 Szabad kifutas leallasig. A 0-as bit értéke legyen 1 (=STOP).
0 Nincs mikodés
10 | RAMP_2 1 Hasznalja a 2-es fel-/lefutasi rampa part (amelyet a 2205...2207 paraméterekkel
hataroznak meg).
0 Hasznélja a 1-es fel-/lefutasi rampa part (amelyet a 2202...2204 paraméterekkel
hataroznak meg).
11 | RAMP_OUT_0 1 Rampa kimenetét kényszeritse nullara.
0 Nincs mikodés
12 | RAMP_HOLD 1 Felfutas felfliggesztése (a felfutasi fliggvénygenerator kimenete rogzitve).
0 Nincs miikddés
13 | RAMP_IN_O 1 Rampa bemenetét kényszeritse nullara.
0 Nincs mikoddés
14 | REQ_LOCALLOC |1 Helyi vezérlés zarolasa. Helyi vezérlés letiltva (panel LOC/REM billenty(je)
0 Nincs mikodés
15 | TORQLIM2 1 Hasznalja a 2-es sz. minimalis/maximalis nyomatéki hatarértéket (amelyet a 2016 és
a 2018 paraméterrel lehet meghatarozni).
0 Hasznalja a 1-es sz. minimalis/maximalis nyomatéki hatarértéket (amelyet a 2015 és

a 2017 paraméterrel lehet meghatarozni).
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DCU profil vezérl6szé (0302-es paraméter)

Bit Megnevezés Erték Informacioé

16 FBLOCAL _CTL 1 Vezérl6szo esetében terepi busz helyi Gzemmaddot kér.

Példa: A hajtas tavvezérelt, a start/stop/forgasirany parancsok forrasa a kilsé
EXT1 vezérlési helyre vonatkozo digitalis bemenet: a 16-os bitnek 1-es értékre
torténd beallitasaval a start/stop/iranyt terepi busz parancs vezérli.

0 Nincs terepi busz helyi izemmad
17 FBLOCAL_REF 1 Terepi busz helyi izemmddnak a referenciaértékre vonatkozo vezérlészavat
kérték. Lasd a példat a 16-os bitnél: FBLOCAL_CTL.
0 Nincs terepi busz helyi tzemmad
18 START_DISABLE1 | 1 Semmilyen Start nincs engedélyezve
0 Start engedélyezése. Ervényes, ha a 1608 paraméter beallitasa a kdvetkezd:
COMM.
19 START_DISABLE2 | 1 Semmilyen Start nincs engedélyezve
0 Start engedélyezése. Ervényes, ha a 1609 paraméter beallitasa a kévetkezd:
COMM.
20 JOGGING 1 1 Léptetés 1 engedélyezése. Ervényes, ha a 1070 paraméter beallitasa a
kovetkez6: COMM. Lasd a Léptetés fejezetet a 128. oldalon.
0 Léptetés 1 letiltva
21 JOGGING 2 1 Léptetés 2 engedélyezése. Ervényes, ha a 10710 paraméter bedllitasa a
kovetkez6: COMM. Lasd a Léptetés fejezetet a 128. oldalon.
0 Léptetés 2 letiltva
22...26 | Foglalt
27 REF_CONST 1 Allandé fordulatszam referencia kérés.
Bels6 vezérlébitm, csak felligyeleti célra.
0 Nincs miikoddés
28 REF_AVE 1 Atlagos fordulatszam referencia kérés.
Bels6 vezérlébit, csak felligyeleti célra.
0 Nincs mikoédés
29 LINK_ON 1 Master-t érzékelt terepi busz kapcsolaton.
Bels6 vezérlébit, csak felligyeleti célra.
0 Terepi busz kapcsolat Gizemképtelen.
30 REQ_STARTINH 1 Start tiltasa
0 Nincs start-tiltas
31 Foglalt
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Az alabbi tablazatokon lathaté az allapotszo tartalma DCU profil esetén.

DCU profil allapotszé (0303-as paraméter)

Bit Megnevezés Erték Allapot
0 | READY 1 A hajtas kész az inditasi parancs fogadasara.
0 A hajtds nem lzemkész.
1 | ENABLED 1 Kilsé Futas engedélyezés jel érkezett.
0 Nem érkezett kilsé Futas engedélyezés jel.
2 | STARTED 1 A hajtas inditdsi parancsot kapott.
0 A hajtas nem kapott inditasi parancsot.
3 | RUNNING 1 A hajtas modulal.
0 A hajtds nem modulal.
4 | ZERO_SPEED 1 A hajtas nulla fordulatszamon van.
0 A hajtas nem érte még el a nulla fordulatszamot.
5 | ACCELERATE 1 A hajtas gyorsul.
0 A hajtas nam gyorsul.
6 | DECELERATE 1 A hajtas lassul.
0 A hajtads nem lassul.
7 | AT_SETPOINT 1 A hajtas az alapjelnek megfeleld fordulaton van. Az aktualis érték
egyenld az alapjellel (azaz a hatarértékeken belll van).
0 A hajtas nem érte még el az alapjelnek megfeleld
fordulatszamot.
8 |LIMIT 1 A miikddést a 20 HATARERTEKEK csoport beallitasai
korlatozzak.
0 A miikddés a 20 HATARERTEKEK csoport beallitasain belil
van.
9 | SUPERVISION 1 A felligyelt paraméter (a 32 FELUGYELET csoport) kiviil van
annak hatarértékein.
0 Minden felligyelt paraméter bellil van a hatarértékeken.
10 | REV_REF 1 A hajtas alapjele ellentétes iranyu.
0 A hajtas alapjele el6refelé iranyu.
11 | REV_ACT 1 A motor ellentétes iranyban miikodik.
0 A motor elérefelé iranyban mikodik.
12 | PANEL_LOCAL 1 Vezérlés a vezérlbpanel (vagy PC-eszkdz) helyi izemmadjaban.
0 A vezérlés nincs a vezérl6panel helyi Gzemmadjaban.
13 | FIELDBUS_LOCAL |1 A vezérlés terepi busz helyi Gzemmaodban van
0 A vezérlés nincs terepi busz helyi izemmaédban.
14 | EXT2_ACT 1 Vezérlés EXT2 lizemmddban van.
0 Vezérlés EXT1 tzemmddban van.
15 | FAULT 1 Hajtas hiba.
0 Nincs hajtas hiba.
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DCU profil allapotszé6 (0304-es paraméter)
Bit Megnevezés Erték Allapot
16 ALARM 1 Figyelmeztetés.
0 Nincs figyelmeztetés.
17 NOTICE 1 Karbantartas kérés fliggében.
0 Nincs karbantartas kérés
18 DIRLOCK 1 Iranyreteszelés bekapcsolva (ON). (Iranyvaltas zarolva).
0 Iranyreteszelés kikapcsolva (OFF).
19 LOCALLOCK 1 Helyi lzemmod zarolasa (ON).
0 Helyi zemmad nincs zarolasva (OFF).
20 CTL_MODE 1 A hajtas vektorvezérlés lizemmaodban.
0 A hajtas skalaris vezérlés izemmoddban.
21 JOGGING ACTIVE Léptetési funkcio aktiv.
22...25 | Foglalt
26 REQ_CTL 1 Vezérl6szot kértek a terepi busztél
0 Nincs miikoddés
27 REQ_REF1 1 1-es referenciajelet kértek a terepi busztol
0 1-es referenciajelet nem kértek a terepi busztol.
28 REQ_REF2 1 2-es referenciajelet kértek a terepi busztol
0 2-es referenciajelet nem kértek a terepi busztél.
29 REQ_REF2EXT 1 Kuls6 2-es PID referenciajelet kértek a terepi busztél
0 Kilsé 2-es PID referenciajelet nem kértek a terepi busztél.
30 ACK_STARTINH 1 Inditas tiltasa a terepi buszrdl
0 Nincs inditastiltas a terepi buszrol
31 Foglalt
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Vezérlés terepi busz adapterrel

A fejezet attekintése

A fejezet ismerteti, miként lehet a hajtast kiils6 eszkdzzel, terepi busz rendszer
segitségével vezérelni.

A rendszer attekintése

A hajtas — terepi busz adapter vagy beagyazott terepi busz segitségével — kiilsé
vezérld rendszerhez csatlakoztathatd. A beagyazott kommunikacids adapterrel
kapcsolatban lasd a Vezérlés beagyazott terepi buszon fejezetet.

A terepi busz adapter a hajtas X3 csatlakozéjahoz illeszthetd.

Terepi busz
vezérld

ACS350

| Terepi busz

Egyéb
eszkozok

2L x3 Terepi busz
Adapter

Adatfolyam
-€«— Vezérlészo (CW)
-«————— Referenciak

Allapotsz6 (SW) ——m=
Aktuali értékek ———

Technolégiai I/O (ciklikus)

Paraméter irasi/olvasasi kommunikacio Szerviziizenetek (aciklikus)
|

A hajtas beallithatd a vezérlésére vonatkozé 6sszes informacié fogadasara, illetve a
vezérlés megoszthato terepi busz, valamint mas rendelkezésre all6 forras pl.
digitalis és anal6g bemenetek kdzott.

A hajtas — az alabbi terepi busz protokollok valamelyikének alkalmazasaval — terepi
busz adapteren keresztul kommunikalhat egy szabalyozérendszerrel:

— PROFIBUS-DP® (FPBA-01 adapter)

— CANopen® (FCAN-01 adapter)

— DeviceNet® (FDNA-01 adapter)

— Modbus® RTU (FMBA-01 adapter. Lasd Vezérlés beagyazott terepi buszon
fejezetet.)
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A hajtas automatikusan érzékeli, hogy melyik terepi busz adapter csatlakozik a
hajtas X3-as csatlakozéjahoz (kivétel az FMBA-01). A hajtas és a terepi busz
adapter kozo6tti kommunikacio soran mindig DCU profilt hasznal (lasd Terepi busz
vezérld illesztés fejezet 265. oldal). A terepi busz haldzat profilja a csatlakoztatott
adaptertdl fugg.

A profil gyari beallitasai protokoll fliggéek (pl. forgalmazé specifikus profil (ABB
Drives) PROFIBUS esetén, illetve ipari szabvany szerinti hajtasprofil (Egyenaramu/
valtakozo aramu hajtas) DeviceNet esetén).

Kommunikacio beallitasa terepi busz adapteren keresztiil

Miel6tt a hajtast terepi busz vezérléséhez konfiguralnank, az adaptermodult
mechanikusan és villamosan telepiteni kell. Részleteket Iasd a 24. oldalon a
Mechanikai telepités cimi fejezetben, valamint a modul kézikonyvében.

A hajtas és a terepi busz adapter k6z6tti kommunikacio a 9802 COMM PROT SEL
paraméternek EXT FBA-ra torténé beallitasaval aktivalhatd. Az 51 KULSO KOMM
MODUL csoporthoz tartozé adapter specifikus paramétereket is be kell allitani. Lasd
az alabbi tablazatot.

Paraméter

Beallitasi Beallitas Funkcié/Adatok
lehetéségek terepi busz
vezérléshez

KOMMUNIKACIO AKTIVALASA

9802 COMM PROT NOT SEL EXT FBA A hajtas és a terepi busz adapter kdzotti
SEL STD MODBUS kommunik&ciot aktivalja.
EXT FBA

MODBUS RS232

ADAPTERMODUL KONFIGURALASA

5101 FBA TYPE

- - A terepi busz adapter tipusat jelzi.

5102 FB PAR 2

Ezek a paraméterek adapter specifikusak. Tovabbi informaciokért lasd a modul kézikdnyvét.

Vegye figyelembe, hogy az emlitett paraméterek kézul nem sziikséges mindegyiket hasznalni.

5126 FB PAR 26

5127 FBA PAR
REFRESH

(0) DONE; - Az adapter konfiguracidjanak
(1) REFRESH megvaltoztatott paraméter beallitasait
érvényesiti.

Megjegyzés: Kommunikaciés adapternél a paramétercsoport szama 1 az 57 KULSO KOMM MODUL esetében.

TOVABBITOTT ADATOK KIVALASZTASA

5401...5410 FBA 0 A hajtasrdl a terepi busz vezérlének

DATAIN 1...10 1..6 tovabbitott adatokat hatdrozza meg.
101...9999

5501...5510 FBA 0 A terepi busz vezérl6rél a hajtasnak

DATA OUT 1...10 1..6 tovabbitott adatokat hatdrozza meg.
101...9999

Megjegyzés: Kommunikacios adapternél a paramétercsoport szama 3 az 54 TBA ADAT BE esetében, illetve 2 az 55
TBA ADAT Kl esetében.

Miutan az 57 KULSO KOMM MODUL csoporthoz tartozé modul konfiguracios
paramétereket beallitotta, sziikség esetén ellenérizni kell és be kell allitani a
hajtasvezérlési paramétereket (lasd Hajtasvezérlési paraméterek fejezet 263. oldal).
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Az U] beallitasok akkor Iépnek érvénybe, amikor a hajtast legkdzelebb bekapcsolja,
vagy amikor az 5127 FBA PAR REFRESH paramétert aktivalja.

Hajtasvezérlési paraméterek

A terepi busz kommunikacio beallitasa utan az alabbi tablazaton felsorolt vezérlési
paramétereket kell ellenérizni, sziikség esetén pedig beallitani.

A terepi busz vezérlés beallitasa oszlopban adjuk meg az értéket, mely forrasa
terepi busz adapter. A Funkcié/Adatok oszlopban kozéljik a paraméter leirasat.

Paraméter

Beallitas
terepi busz
vezérléshez

Funkcié/Adatok

VEZERLOPARANCS FORRASANAK KIVALASZTASA

1001 EXT1 COMMANDS | COMM Terepi buszt valaszt az inditas és leallitds parancshoz, ha az aktiv
vezérlési hely EXT1.
1002 EXT2 COMMANDS | COMM Terepi buszt valaszt az inditas és leallitds parancshoz, ha az aktiv
vezeérlési hely EXT2.
1003 DIRECTION FORWARD Forgasirany vezérlését az 1001, illetve 1002 paraméter segitségével
REVERSE engedélyezi. Az forgasirany vezérlés magyarazata az Referencia
REQUEST kezelés fejezetben a 249. oldalon talalhaté.
1010 JOGGING SEL COMM 1/2 léptetés aktivalasa terepi buszon keresztiil.
1102 EXT1/EXT2 SEL COMM EXT1/EXT2 kivalasztasa a terepi buszon keresztl.
1103 REF1 SELECT COMM Terepi busz REF1 referencia olyankor hasznalahato, ha az EXT1-et
COMM-+AI1 jelolik ki aktiv vezérlési helyként. Lasd Referencia valasztas és
COMM*AI1 korrekcio fejezetet (DCU profil esetén) a 243. oldalon.
1106 REF2 SELECT COMM Terepi busz REF2 referencia olyankor hasznalhato, amikor az EXT2-
COMM+AI1 6t jelolik ki aktiv vezérlési helyként. Lasd Referencia valasztas és
COMM*AI1 korrekcié fejezetet (DCU profil esetén) a 243. oldalon.
KIMENETI JEL FORRASANAK KIVALASZTASA
1401 RELAY OUTPUT 1 COMM Engedélyezi a relé kimenet (RO) vezérlését a 0134 COMM RO
COMM(-1) WORD paraméterrel.

1501 AO1 CONTENT
SEL

135 (azaz 0135
COMM VALUE 1)

0135 COMM VALUE 1 a terepi busz referenciat az analog
kimenethez (AO) csatolja.

RENDSZERVEZERLO BEMENETEK

1601 RUN ENABLE COMM Terepi buszt jeldli ki az invertalt futds engedélyezé (Futas tiltas) jel
forrasaként.

1604 FAULT RESET SEL | COMM Hiba nyugtézas forrasaként valasztja a terepi busz illesztét.

1606 LOCAL LOCK COMM Helyi vezérlés tiltasara valasztja ki a terepi busz illesztét.

1607 PARAM SAVE DONE; SAVE Paraméter értékek valtozasainak elmentése (beleértve a terepi busz
vezérlén keresztil torténd valtozasokat is) az allandé memdariaba.

1608 START ENABLE 2 COMM Terepi busz illesztét jeldli ki az invertalt start engedélyezé (Start tiltas)
jel forrasakeént.

1609 START ENABLE 2 COMM Terepi busz illesztét jeldli ki az invertalt start engedélyezd 2 (Start
tiltas) jel forrasaként.

HATARERTEKEK

2013 MIN TORQUE SEL | COMM Kijeldli a terepi buszt a nyomaték minimum 1/2 hatarérték
kivlasztasahoz.

2014 MAX TORQUE SEL | COMM Kijeloli a terepi buszt a maximalis nyomatéki hatarérték 1/2

kivalasztasahoz.
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Paraméter Beallitas Funkcio/Adatok
terepi busz
vezérléshez
2201 ACC/DEC 1/2 SEL COMM Kijeldli a terepi busz illesztét a felfutas/lefutas 1/2 rampa par
kivalasztasahoz.
2209 RAMP INPUT 0 COMM Kijel6li a terepi busz illesztét a rampa bemenetének nullara
kényszeritéséhez.
KOMMUNIKACIOS HIBA FUNKCIOK
3018 COMM FAULT NOT SEL A hajtds mikoddését hatarozza meg, ha a terepi busz kommunikacié
FUNC FAULT megszinik.
CONST SP 7
LAST SPEED
30719 COMM FAULT 0,1...60,0 s A kommunikacio elvesztésének érzékelése és a 3078 COMM FAULT
TIME FUNC paraméterrel kijelolt miikodés kozotti idét hatarozza meg.
PID ALAPJELFORRAS KIVALASZTASA
4010/4110/4210 SET COMM PID vezérlési referencia (REF2)
POINT SEL COMM+AI1
COMM*AI1
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Terepi busz vezérl6 illesztés

A terepi busz rendszer és a hajtas k6zo6tti kommunikacio 16-bites bemeneti és
kimeneti adatszavakbdl all. A hajtas legfeljebb 10 adatszé alkalmazasat tamogatja
mindkét iranyban.

A hajtasbdl a terepi busz vezérl6re atklldott adatokat az 54 TBA ADAT BE
paramétercsoport, a terepi busz vezérlérél a hajtasba atkuldott adatokat pedig az 55
TBA ADAT Kl paramétercsoport hatdrozza meg.

Terepi busz halézat

Terepi busz modul
|
Adat be Start, stop,
: Dﬁ\-jrA vélaszt 4 = allapotszd iranyvaltas
1 5=ACT1 NOT SEL+ N
| / 6 =ACT2
< 1) COMM
| 10 0102...9910-es
Terepi busk 5401/.../5410 paraméter 1001/1002
|_| specifikus |
tese | s Afjlat ki 1 = vezérl6szo * ! REF1
| ouT valasz — valaszt
1 p 2 =REFT BITENTYUZET-
| s 3=REF2 i N
| 10 0102...9910-es COMM
araméter
L 5501/.../5510 P 1103
1) Lasd az egyéb COMM jeldlésii paramétereket. REF2
valaszt
BILLENTYUZETA
.
COMM
1106

Vezérl6szo és allapotszo

A vezérl6sz6 (CW) a hajtas terepi busz rendszerrdl torténd vezérlésének eszkoze. A
vezérl6szot a terepi busz vezérl6 kuldi el a hajtasnak. A hajtas a vezeérl6szé
bitkddolasu utasitasainak megfeleléen valtogatja allapotat.

Az allapotszé (SW) a hajtas altal a terepi busz vezérlének kiildott sz6, amely
allapotara utalod informacioét tartalmaz.

Referenciak (alapjelek)

A referenciak (REF) 16-bites, el6jeles egész szamok. A negativ referencia (amely a
forditott forgasiranyt jelzi) a pozitiv alapjel kettes komplemensének kiszamitasaval
jon létre. Minden referencia sz6 hasznalhaté fordulatszam vagy frekvencia
alapjelként.

Aktualis értékek

Az aktualis értékek (ACT) olyan 16-bites szavak, amelyek a haijtas kijel6lt
miiveleteivel kapcsolatos adatokat tartalmazzak.
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Kommunikacios profil

A hajtas és a terepi busz adapter k6z6tti kommunikacio a DCU kommunikacios

profilt tamogatja. A DCU profil 32 bitre terjeszti ki a vezérlé-, illetve az allapot
illeszt6t.

Terepi busz halézat Terepi busz adapter Hajtas

Ipari szabvany szerinti
hajtasprofil (PROFIdrive)

_ Adatkonverzio 1)

ABB Drives

Adatkonverzio

) Kivalaszt

= ¢

Transzparens 16 i«

2)

Opcionalis
alapjel, az
aktualis érték
skalazasa

Transzparens 32

) DCU profil

2) Kijeldlés a terepi busz adapter konfiguraciés paraméterein keresztiil (57 KULSO
KOMM MODUL paramétercsoport)

A DCU profil vezérlé-, illetve allapotszavanak tartalmaval kapcsolatban lasd DCU
kommunikacios profil fejezet 257. oldal.

Terepi busz referenciak

A DCU profilhoz kapcsol6do alapjel valasztassal, korrekcioval, skalazassal,

kezeléssel illetve az aktualis érték skaldzasaval kapcsolatban lasd Terepi busz
referenciak fejezet 243. oldal.
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Hibakeresés

A fejezet attekintése

A fejezet az 6sszes figyelmeztetést és hibalzenetet ismerteti, a lehetséges okokkal
és tennivaldkkal egydtt.

Biztonsagi eléirasok

A

FIGYELEM! A hajtas karbantartasat kizarélag képzett villamos szakember
végezheti. Miel6tt a hajtason munkat végezne, olvassa el a biztonsagi utasitasokat a
Biztonsag fejezetben.

Figyelmeztetés- és hibajelzések

Nyugtazas

Hibanaplé

A hibat piros LED jelzi. Lasd LED-ek bekezdést a 283. oldalon.

A panel kijelz6jén megjelené figyelmeztetés vagy hibatuzenet a hajtds nem normal
allapotat jelzi. Ebben a fejezetben kozolt adatok felhasznalasaval a legtobb
figyelmeztetés, illetve hiba oka azonosithaté és megsziintethetd, ha mégsem,
forduljon az ABB képvisel6jéhez.

A figyelmeztetés/hiba utan zardjelben 1évé, négy szamjegyl kéd terepi busz
kommunikacional hasznalhatd. (Lasd Vezérlés beagyazott terepi buszon és a
Vezérlés terepi busz adapterrel fejezeteket.)

RESET
EXIT

A nyugtazas elvégezhet6 az alabbi billentylk barmelyikének lenyomasaval:
(Basic vezérlépanel) vagy &> (Assistant vezérlépanel), digitalis bemeneten vagy
terepi buszon keresztll, illetve a tapfesziiltség révid idére térténd kikapcsolasaval. A
hibanyugtazo jel forrasat a 7604 FAULT RESET SEL paraméter hatarozza meg. A
hiba kijavitasa utan a motor ujraindithato.

A hiba a hibanaploban tarolédik. A legutolso hibak és figyelmeztetések idébélyeggel
tarolédnak el.

A legutolso hibakat a 0401 LAST FAULT, 04712 PREVIOUS FAULT 1 és 0413
PREVIOUS FAULT 2 paraméterek taroljak. A 0404...0409 paraméterek pedig az
Uzemi adatokat mutatjak a legutolsé hiba idépontjaban. Az Assistant vezérlépanel
tovabbi informaciokkal szolgal a hibanapléval kapcsolatban. Tovabbi informaciokért
lasd a Hibanaplo (izemmad fejezetet a 75. oldalon.
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Figyelmeztetd lizenetek

Kod Figyelmeztetés Ok Tennivaldk
2001 OVERCURRENT A kimeneti aram Ellendérizze a motorterhelést.
Tularam hEt?réfték-Szabé'yozéia Ellendrizze a felfutasi idét (2202 és 2205).
(2310) aktiv. Ellenérizze a motort és a motorkabelt (beleértve a
0308 bit 0 fazissorrendet is).
(1610 Ellenérizze a kérnyezeti viszonyokat. Csokken a
programozhaté terhelhet6ség, ha a telepités helyszinén a kdrnyezeti
hibafunkcio) hémérséklet meghaladja a +40 °C-ot. Lasd Leértékelés
fejezet 286. oldal.
2002 OVERVOLTAGE Egyenaramu tulfesziiltség Ellendrizze a lefutasi idét (2203 és 2206).
Tulfesz szabalyozo aktiv. Ellenérizze a bemené haldzati vezetéket statikus vagy
(3210) tranziens tulfesziiltség szempontjabdl.
0308 bit 1
(1610
programozhaté
hibafunkcio)
2003 UNDERVOLTAGE Egyenaramu Ellenérizze a bemeneti tapellatast.
Alacs fesz fesziiltségcsokkenés
(3220) szabalyozo6 aktiv.
0308 bit 2
(1610
programozhaté
hibafunkcio)
2004 DIRLOCK Az iranyvaltas nem Ellendrizze a 1003 DIRECTION paraméter beallitasait.
0308 bit 3 engedélyezett.
2005 10 COMM Terepi busz kommunikacié | Ellenérizze a terepi busz kommunikacio allapotat. Lasd
(7510) megszakadt Vezérlés terepi busz adapterrel/Vezérlés beagyazott terepi
. buszon fejezetet vagy a terepi busz adapter megfeleld
0308 bit 4 i
kézikonyvét.
(3078, 3079 i Ellenérizze a hibafunkciés paraméter beallitasokat.
programozhato o L
hibafunkcio) Ellenérizze a bekotéseket.
Ellenérizze, hogy a master eszkdz tud-e kommunikalni.
2006 Al1 LOSS Al1 analog bemenet jele a | Ellendrizze a hibafunkciés paraméter-beallitasokat.
Al1 szakadt 3021 A": FA|U|-T LIMIT Ellen6rizze az analog vezérlsjel megfelels szintjeit.
(8110) parameterre oo sy 2
0308 bit & meghatarozott hatarérték Ellenérizze a bekotéseket.
! ala csokkent.
(8001, 3021
programozhaté
hibafunkcio)
2007 Al2 LOSS Al2 analég bemenet jele a Ellenérizze a hibafunkcids paraméter-beallitasokat.
Al2 szakadt 3022 Alt2 FA|U|-T LIMIT Ellenrizze az analog vezérlSjel megfelels szintjeit.
(8110) parameterre oo vy s
0308 bit & meghatarozott hatarérték Ellendrizze a bekotéseket.
! ala csokkent.
(8001, 3022
programozhaté
hibafunkcio)
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Kod Figyelmeztetés Ok Tennivalok
2008 PANEL LOSS A vezérlési helyeként Ellenérizze a panel bekotését.
Panel komm kijelolt Yezérll(épanellg:(’ | Ellenérizze a hibafunkciés paramétereket.
(5300) megszhnt a kommunikacio. | gy <6 vezérlépanel csatlakozojat.
0308 7-es bit Cserélje ki a vezérlépanelt.
(programozhato Ha a hajtas tavvezérlés izemmaddban (REM) van, és a
hibafunkcio 3002) vezérlépanelrdl fogadott start/stop, forgasirany parancsok
vagy referencia értékek fogadasara van beallitva
ellendrizze a 10 START/STOP/IRANY és 11 ALAPJEL
VALASZTAS csoport beallitasat.
2009 DEVICE A hajtés IGBT- Ellenérizze a kdrnyezeti viszonyokat. Lasd még a
OVERTEMP hémérséklete tul magas. A | Leértékelés fejezetet a 286. oldalon.
Tllmelegedes fi%‘(’e)'mgztetési hatarérték | Ejiensrizze a légaramlast és a ventilator mikddéseét.
+ o
(4210) ' Ellenérizze a motor teljesitményét az egységnyi
0308 bit 8 teljesitményhez képest.
2010 MOTOR TEMP Motorhéfok tal magas Ellenérizze a motor névleges adatait, terhelését, valamint
Motor héfok (vagy annak tiinik) tulzott hiitését.
(4310) Terhi'fsi,?t“;.otﬁ nem Ellendrizze az inditési adatokat.
) megfelelf teljesitménye, a . . e )
0305 9-es bit , rossz hiités, illetve a Ellenérizze a hibafunkcios paramétereket.
(programozhaté pontatlan inditasi adatok
hibafunkciok: kévetkeztében.
3005...3009 / 3503) A mért motorhéfok Ellenérizze a figyelmeztetési hatarértéket.
meghaladta mar a 3503 Ellenérizze, hogy az érzékeldk aktualis szama megfelel-e a
ALARM LIMIT (3501 SENSOR TYPE) paraméter segitségével beallitott
paraméterrel beallitott értéknek.
flgy’elr’ne'zteteSI Hagyja leh(ini a motort. Gondoskodjon a motor kell6
hatarértéket. P o o [ R
hiitésérdl: Ellendrizze a hiitéventilatort, tisztitsa meg a
hitéfeluleteket stb.
2011 UNDERLOAD A motorterhelés tul kicsi pl. | Ellendrizze a hajtott gépnél fellépd problémat.
Alacs terh a hel‘(lt%tt, gép ékgzﬂ Ellendrizze a hibafunkciés paramétereket.
(FFBA) szakadasa miatl Ellendérizze a motor teljesitményét a gépegység
0308 bit 10 teljesitményhez képest.
(3013...3015
programozhaté
hibafunkcio)
2012 MOTOR STALL A motor a beragadasi Ellenérizze a motor terhelését, valamint a hajtas névleges
Beragadas tartomanyban van pl. a adatait.
(7121) talzott t?fhel‘lés vagy a Ellendrizze a hibafunkcios paramétereket.
0308 11-es bit motor elegtelen
teljesitménye miatt.
(3010...3012
programozhaté
hibafunkcio)
2013 AUTORESET Automatikus nyugtazasi Ellendrizze az 31 AUTOMATA NYUGTAZAS
0308 12-es bit figyelmeztetés paramétercsoport beallitasait.
2018 | PID SLEEP Elalvas funkci6 alvas Lasd 40 1. PID SZABALY0ZO...41 2. PID SZABALYOZO
PID alvas Uzemmodba lépett. paramétercsoportokat.
0309 1-es bit
2019 ID RUN Motorazonositas A figyelmeztetés része a szokvanyos inditasi eljarasnak.
Azonositdo mérés folyamatban. Varjon, amig a hajtas nem jelzi, hogy a motorazonositas
0309 2-es bit befejezc’jdétt.
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Kod Figyelmeztetés Ok Tennivaldk
2021 START ENABLE 1 Nem érkezett futas Ellenérizze a 1608 START ENABLE 1 paraméter
MISSING engedélyezd 1 jel beallitasait.
Nincs Start eng 1 Ellenérizze a digitalis bemenet bekétéseit.
0309 4-es bit Ellenérizze a terepi busz kommunikéacié bedllitasait.
2022 START ENABLE 2 Nem érkezett futas Ellenérizze a 1609 START ENABLE 2 paraméter
MISSING engedélyezé 2 jel beallitasait.
Nincs Start eng 2 Ellenérizze a digitalis bemenet bekétéseit.
0309 5-6s bit Ellenérizze a terepi busz kommunikéacié bedllitasait.
2023 EMERGENCY A hajtas vészleallitasi Ellendrizze, hogy biztonsagos-e tovabbra is a mikddés.
STOP parancsot kapott, s Allitsa vissza normal allasba a vészleallité nyomégombot.
Vész stop leallasig lassul, a 2208 EM
0309 6-es bit DEC TIME paraméterben
meghatarozott lefutasi
idének megfeleléen.
2024 ENCODER ERR Az impulzusado és az Ellenérizze az impulzusadét és annak bekotését, valamint
Jeladé hiba enkodermodul, illetve a az 50 IMPULZUS JELADO paramétercsoport beallitasait.
(7301) modul és a hajtas kozotti
0306 6-65 bit kommunikacié hiba.
(5003
programozhaté
hibafunkcio)
2025 FIRST START Motorazonosito Varjon, amig a hajtas nem jelzi, hogy a motorazonositas
Elsé inditas magnesezés folyamatban. befejezddott.
0309 8-as bit Ez afigyelmeztetés része a
szokvanyos inditasi
eljarasnak.
2026 INPUT PHASE A kézbens6kori DC Ellendrizze a bemend halézati kabel biztositékait.
LOSS( feszlltség a bemend Ellendrizze a bemeneti tapellatas aszimmetriajat.
bemend fazis halozati kabel hianyzo Y . L .
o - L Ellendrizze a hibafunkcios paramétereket.
kiesés) fazisa vagy kiégett
(3130) biztositék miatt ingadozik.
0306 5-6s bit Figyelmeztetés
(3016 geng.ralcl)dlk, haa DQ
. fesziiltség meghaladja a
programozhato . e
hibafunkcic névleges DC feszliltség
ibafunkcio) 149%-at.

Figyelmeztetések Basic vezérlopanelnél

A Basic vezéri6panel a figyelmeztetéseket kdddal jeldli, amely a kdvetkezd: ASxxx.

FIGY.KOD oK TENNIVALOK

5001 A hajtas nem valaszol. Ellenérizze a panel csatlakozasat.

5002 Nem kompatibilis kommunikaciés profil Forduljon az ABB helyi képvisel&jéhez.

5010 A panelrél készllt biztonsagi paraméterlista sérult. Probalkozzon Ujra a paraméter feltoltésével.
Prébalkozzon Ujra a paraméter leltdltésével.

5011 A hajtds mashonnan van vezérelve. Véltoztassa meg a vezérlést helyi vezérlési
Uzemmadra.

5012 A forgasirany rogzitett. Engedélyezze az iranyvaltast. Lasd 7003

DIRECTION paramétert.
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FIGY.KOD oK TENNIVALOK
5013 A panelvezérlés le van tiltva, mert az inditas tiltott. Kapcsolja ki az inditas tiltast és probalkozzon
Ujra. Lasd 27108 START INHIBIT paramétert.
5014 A panelvezérlés hajtashiba miatt le van tiltva. Nyugtazza a hibajat, majd prébalkozzon ujra.
5015 A panelvezérlés le van tiltva, mert a helyi vezérlési Oldja fel a helyi vezérlési lzemmdd zarolasat,
Uzemmaod zarolva van. majd prébalkozzon ujra. Lasd 7606 LOCAL
LOCK paramétert.
5018 A paraméter gyari értéke nem talalhato. Forduljon az ABB helyi képvisel6jéhez.
5019 A zérustol eltéré paraméterértékek beirasa tilos. Csak paraméter nyugtazas engedélyezett.
5020 A paraméter, illetve paramétercsoport nem létezik Forduljon az ABB helyi képvisel6jéhez.
vagy a paraméterérték ellentmondasos.
5021 A paraméter vagy paramétercsoport rejtett. Forduljon az ABB helyi képvisel6jéhez.
5022 A paraméter irasvédett. A paraméterérték csak olvashaté és nem lehet
megvaltoztatni.
5023 A paraméter megvaltoztatasa nincs engedélyezve, | Allitsa le a hajtast és valtoztassa meg a
ha a hajtas mikddik. paraméterértéket.
5024 A hajtas éppen feladatot hajt végre. Varjon, amig a feladat végrehajtasa be nem
fejezédik.
5025 A program éppen fel- vagy letoltés alatt van. Varjon, amig a fel-/letoltés be nem fejez6dott.
5026 Az érték a minimalis hatarértéken vagy az alatt van. | Forduljon az ABB helyi képvisel6jéhez.
5027 Az érték a maximalis hatarértéken vagy af6lott van. | Forduljon az ABB helyi képvisel6jéhez.
5028 Ervénytelen érték Forduljon az ABB helyi képvisel6jéhez.
5029 A memodria nincs kész. Prébalkozzon ujra.
5030 Ervénytelen kérés Forduljon az ABB helyi képvisel6jéhez.
5031 A hajtas nem all készen a miikodésre pl. az Ellenérizze a bemeneti tapellatast.
alacsony egyenaramu fesziltség miatt.
5032 Paraméterhiba Forduljon az ABB helyi képvisel6jéhez.
5040 Paraméterletdltési hiba. A kijelolt paraméterkeészlet | |etsltes el6tt hajtsa végre a feltoltést.
nincs a paraméterrdl készult aktualis biztonsagi
masolatban.
5041 Paramétereket tartalmazé biztonsagi masolat nem Forduljon az ABB helyi képvisel6jéhez.
fér bele a memodriaba.
5042 Paraméterletéltési hiba. A kijelolt paraméterkeészlet | |etsltes el6tt hajtsa végre a feltoltést.
nincs a paraméterrdl készlilt aktualis biztonsagi
masolatban.
5043 Nincs start tiltas
5044 Hiba a paramétert tartalmazo biztonsagi masolat Ellenérizze, hogy a biztonsagi masolat
helyreallitasakor kompatibilis-e a hajtassal.
5050 Megszakitott paraméterfeltoltés Probalkozzon Ujra a paraméter feltdltésével.
5051 Fajlhiba Forduljon az ABB helyi képvisel6jéhez.
5052 A paraméterfeltdltés meghiusult. Probalkozzon ujra a paraméter feltdltésével.
5060 Megszakitott paraméterletdltés Probalkozzon Ujra a paraméter feltdltésével.
5062 A paraméterletdltés meghiusult. Prébalkozzon ujra a paraméter feltoltésével.
5070 A panelrél készilt biztonsagi masolat Forduljon az ABB helyi képvisel&jéhez.
memdriakiiratasi hibaja
5071 A panelrél készllt biztonsagi masolat olvasasi Forduljon az ABB helyi képvisel6jéhez.
hibaja
5080 A mlkddés nem engedélyezett, mert a hajtas nincs | Kapcsoljon at helyi vezérlésre.

helyi vezérlési izemmddban.
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FIGY.KOD oK TENNIVALOK

5081 A miikédés aktiv hiba miatt nincs engedélyezve. Ellendrizze a hiba okat és hajtsa végre a hiba

nyugtazast.

5082 A miikddés nem engedélyezett, mert az
OVERRIDE izemmod aktiv.

5083 A miikddés nem engedélyezett, mert a Ellenérizze a 1602 PARAMETER LOCK
paraméterzarolas be van kapcsolva. paraméter beallitast.

5084 A miivelet nem engedélyezett, mert a hajtas éppen | Varjon, amig a feladat végrehajtasa be nem
feladatot hajt végre. fejez6dott, majd prébalkozzon ujra.

5085 A forrasrél a célhajtasra torténd paraméterletdltés Ellenérizze, hogy a forras-, illetve a célhajtas
meghiusult. tipusa ugyanaz, azaz ACS350-e. Lasd a

hajtastipust jelold cimkét.

5086 A forrasrél a célhajtasra torténd paraméterletoltés Ellenérizze, hogy a forras-, illetve a célhajtas
meghiusult. tipuskddja ugyanaz-e. Lasd a hajtastipust

jelold cimkét.

5087 A forrasrél a célhajtasra torténd paraméterletoltés Ellenérizze, hogy a forras-, illetve a célhajtas
meghiusult, mert a paraméterkészletek nem adatai ugyanazok-e. Lasd a kdvetkez6
kompatibilisek. paramétercsoportot: 33 INFORMACIO.

5088 A mikodés a hajtds memoriahibaja miatt Forduljon az ABB helyi képvisel6jéhez.
meghiusult.

5089 A letdltés CRC-hiba miatt meghiusult. Forduljon az ABB helyi képvisel6jéhez.

5090 A let6ltés adatfeldolgozasi hiba miatt meghiusult. Forduljon az ABB helyi képvisel6jéhez.

5091 A mikédés paraméterhiba miatt meghiusult. Forduljon az ABB helyi képvisel6jéhez.

5092 A forrasrdl a célhajtasra torténé paraméterletdltés Ellenérizze, hogy a forras-, illetve a célhajtas

meghiusult, mert a paraméterkészletek nem
kompatibilisek.

adatai ugyanazok-e. Lasd 33 INFORMACIO
paramétercsoportot.
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Hibalizenetek
KOD | HIBA OK TENNIVALOK
0001 OVERCURRENT A kimeneti aram meghaladta a Ellenérizze a motorterhelést.
Tdlaram leoldasi szintet. Ellendrizze a felfutasi idét (2202 és 2205).
(2310) Ellenérizze a motort és a motorkabelt (beleértve a
0305 bit 0 fazissorrendet is).
Ellenérizze a kdérnyezeti viszonyokat. Csdkken a
terhelhet6ség, ha a telepités helyszinén a kdrnyezeti
hémérséklet meghaladja a +40 °C-ot. Lasd
Leértékelés fejezet 286. oldal.
0002 DC OVERVOLT A kdzbens6kori DC fesziiltség Ellenérizze, hogy a tulfesziiltség szabalyozé be van-

DC tulfesz tul magas. Az DC tulfesziiltség e kapcsolva 2005 OVERVOLT CTRL paraméter).
(3210) kioldasi hatarertek 420 V.a 200 | E|iengrizze a bemené halozati kabelt statikus vagy
0305 1-es bit :]/'ots I”Etv'el 840 V a 400 V-os tranziens tulfesziiltség szempontjabl.
ajtasoxnal. Ellenérizze a fékcsoppert és a fékellenallast (ha
hasznal ilyet). Az egyenaramu tulfesziiltség
szabalyozast ki kell kapcsolni, ha fékcsoppert, illetve
fékellenallast hasznalnak.
Ellenérizze a lefutasi id6t (2203, 2206).
Utélagosan szerelje fel a frekvenciavaltot
fékcsopperrel, illetve fékellenallassal.
0003 DEV OVERTEMP A hajtas IGBT hémérséklete tul | Ellendrizze a kdrnyezeti viszonyokat. Lasd még
Tulmelegedés magas. Hiba esetén a leoldasi Leértékelés fejezetet a 286. oldalon.
(4210) hatarértek +135 °C. Ellendrizze a légaramlast és a ventilator miikddését.
0305 2-es bit Ellenérizze a motor teljesitményét az egységnyi
teljesitményhez képest.
0004 SHORT CIRC Rovidzarlat a Ellendrizze a motort és a motorkabelt.
Rovidzarlat motorkabel(ek)ben vagy a
(2340) motorban
0305 3-as bit
0006 DC UNDERVOLT A kbzbens6kori DC fesziltség Ellenérizze, hogy a feszliltség cstkkenés szabalyozo
Alacs fesz alacsony a bemené halozati be van-e kapcsolva (2006 UNDERVOLT CTRL
(3220) kabel hianyzo fazisa, kiégett paraméter).
5s bi biztositék, egyeniranyitd hid Ellendrizze a bemeneti tapellatast és a
0305 5-0s bit belsé hibaja vagy a tul kicsi biztositekokat.
halézati fesziltség miatt.
A DC fesziiltség csokkenés
kioldasi hatarértéke 162 V a
200 V-os, illetve 308 V a 400 V-
os hajtasoknal.
0007 Al1 LOSS Al1 analég bemenet jele a 3021 | Ellendrizze a hibafunkcids paraméter beallitasokat.
Al1 szakadt AlT FAULT LIMIT paraméterrel | E|ignérizze az analog vezérisjel megfelel6 szintjeit.
(8110) meiglz(tllatarozott hatarertck ala Ellendrizze a bekotéseket.
0305 6-es bit csokkent.
(3001, 3021
programozhaté
hibafunkcio)
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0008 AlI2 LOSS Al2 analég bemenet jele a 3022 | Ellenérizze a hibafunkcids paraméter-beallitasokat.
Al2 szakadt A2 FAULT LIMIT paraméterrel | E|iengrizze az analog vezérlsjel megfelels szintjeit.
(8110) megnatarozolt hatarenek 2 | Eliengrizze a bekstéseket.
0305 7-es bit esoxient.
(3001, 3022
programozhaté
hibafunkcio)
0009 MOT OVERTEMP Motorhé&fok tul magas (vagy Ellenérizze a motor névleges adatait, terhelését,
Motor héfok annak tlnik) tal magas terhelés, | valamint hiitését.
(4310) ? Fmtft’r nem megfﬁ'ﬁ'% Ellenérizze az inditasi adatokat.
0305 8-as bit e.,JeiSI menye, a tokeletien ... | Ellen6rizze a hibafunkcios paramétereket.
h{tés, illetve a pontatlan inditasi
(3005...3009/ 3504 | adatok kévetkeztében.
ﬁ;gg}fjﬂg%hk?t;’ A mért motorhéfok meghaladta | Ellendrizze a hibahatar értékét.

' a 35041 FAULT L!MlT Ellenérizze, hogy az érzékeldk aktualis szama
paraméterrel beallitott megfelel-e a (3507 SENSOR TYPE) paraméter
hibahatart. segitségével beallitott értéknek.

Hagyja lehdlni a motort. Gondoskodjon a motor kell§
hitésérdl: Ellendrizze a hiitéventilatort, tisztitsa meg
a hitéfeluleteket stb.
0010 PANEL LOSS Az aktiv vezérlési helyként Ellendrizze a panel bekotését.
Panel komm tijelélt veliérlléépanel it Ellendrizze a hibafunkcids paramétereket.
(5300) ommuniacio megszunt. Ellendrizze a vezérlépanel csatlakozdjat.
0305 9-es bit Cserélje ki a vezérlépanelt.
(3002 Ha a hajtas tavvezérlési izemmodban (REM) van,
programozhato és a start/stop, forgasirany parancsok vagy
hibafunkcio) referencia értékek fogadasara van beallitva a
vezérlépanelen keresztll ellenérizze a 10 START/
STOP/IRANY és 11 ALAPJEL VALASZTAS csoport
beallitasat.
0011 ID RUN FAIL Motorazonositas sikertelendl Ellenérizze a motor bekétését.
ID run hiba fejezGdott be. Ellenérizze az inditasi adatokat (99 INDITASI
(FF84) ADATOK csoport).
0305 10-es bit Ellendrizze a maximalis fordulatszamot (a 2002
paraméter). Legaldbb a motor névleges
fordulatszamanak 80%-at kell kitennie (a 9908
paraméter).
Gondoskodjon arrdl, hogy a motorazonositas a
Motor azonositas fejezetben, az 50. oldalon kodzolt
utasitasok szerint keruljon sor.
0012 MOTOR STALL A motor a beragadasi Ellendrizze a motor terhelését, valamint a hajtas
Beragadas tartomanyban van pl. a tulzott névleges adatait.
(7121) telr_he',és vagy a motor elégtelen | gjigngrizze a hibafunkcios paramétereket.
0305 11-es bit teljesitménye miatt.
(3010...3012
programozhaté
hibafunkcio)
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0014 EXT FAULT 1 Kilsé hiba 1 Ellenérizze a kiils6é eszkdzoket.
Kilsé hiba 1 Ellendrizze a 3003 EXTERNAL FAULT 1 paraméter
(9000) beallitasat.
0305 13-as bit
(3003
programozhaté
hibafunkcio)
0015 EXT FAULT 2 Kilsé hiba 2 Ellenérizze a kiils6é eszkdzoket.
Kils6 hiba 2 Ellendrizze a 3004 EXTERNAL FAULT 2 paraméter
(9001) beallitasat.
0305 14-es bit
(3004
programozhaté
hibafunkcio)
0016 EARTH FAULT A haijtas foldzarlatot érzékelt a Ellenérizze a motort.
Foldzarlat mo:orﬁgg ‘I’sgy a Ellenérizze a hibafunkcios paramétereket.
(2330) motorkabeiben. Ellenérizze a motorkabelt. A motorkabel hossza ne
0305 15-0s bit haladja meg az el8irt maximalis értéket. Lasd
(3017 Motorcsatlakozas fejezetet a 290. oldalon.
programozhaté
hibafunkcio)
0017 UNDERLOAD Motorterhelés tul kicsi pl. a Ellenérizze a hajtott gépnél fellép6 problémat.
Alacs terh hajtatt gép ekszijszakadasa Ellendrizze a hibafunkcios paramétereket.
(FFBA) miat Ellendrizze a motor teljesitmenyét az egységnyi
0306 0-as bit teljesitményhez képest.
(3013...3015
programozhaté
hibafunkcio)
0018 THERM FAIL A hajtas bels6 hibaja. A hajtas Forduljon az ABB helyi képvisel6jéhez.
Héérz hiba belsé hédmérsékletének a
(5210) méréséhez hasznalt termisztor
. nyitott aramkoérd vagy révidre
0306 1-es bit van zarva.
0021 CURR MEAS A hajtas bels6 hibaja. Az Forduljon az ABB helyi képvisel6jéhez.
Arammérés aramer@sség mérés a
(2211) tartomanyon kivil esik.
0306 4-es bit
0022 SUPPLY PHASE A kdzbensdkori DC fesziiltséga | Ellenérizze a bemend haldzati vezeték biztositékait.
Betap hiba bemend haldzati kabel hianyzo Ellenérizze a bemeneti tapellatas
(3130) fé?'ft? Vagé’ a _lli'égett biztositék | yjegyensulyozatlansagat.
0306 5-6s bit rmiatt inga OZI_.' Ellendrizze a hibafunkcios paramétereket.
Leoldasra kertl sor, ha az DC
(3016 . .
programozhatd fesziiltség ingadozas
hibafunkcio) meghaladja a névleges DC

feszultség 14%-at.
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0023 ENCODER ERR Az impulzusadé és az Ellenérizze az impulzusadét és annak bekotését,
Jelado hiba enkoédermodul, illetve a modul valamint az 50 IMPULZUS JELADO
(7301) és a hajtas kozotti parametercsoport beallitasait.
0306 6-65 bit kommunikéacio hibaja.
(5003
programozhaté
hibafunkcio)
0024 OVERSPEED A motor, a pontatlanul beallitott Ellen6rizze a minimalis/maximalis fordulatszam-
Tulpdrgés minimalis/maximalis beallitasokat.
(7310) f9rdu|§t§zém, az’elégtelen Ellenérizze, hogy a motor fékezési nyomatéka
0306 7-es bit fekezes[ nyomatek.va}gy’ —-a megfelels-e.
nyomaték-referenciaérték Ellendi h tékszabalvoza feleld
alkalmazasakor bekévetkezé — endrizze, hogy a nyomatékszabalyozas megfelels-
terhelésvaltozasok e
kovetkeztében gyorsabban Ellendrizze, hogy van-e sziikség fékcsopperre vagy
forog, mint a megengedett fékellenallas(ok)ra.
maximalis fordulatszam.
Az Uzemi tartomany
hatarértékeit (vektoros
vezérléskor) a 2007 MINIMUM
SPEED és a 2002 MAXIMUM
SPEED, illetve (skalaris
vezérléskor) a 2007 MINIMUM
FREQ és a 2008 MAXIMUM
FREQ paraméter segitségével
allitjiak be.
0026 DRIVE ID Belsé azonositasakor fellépd Forduljon az ABB helyi képvisel&jéhez.
(5400) hiba
0306 9-es bit
0027 CONFIG FILE A bels6 konfiguracios fajl hibaja | Forduljon az ABB helyi képvisel6jéhez.
(630F)
0306 10-es bit
0028 SERIAL 1 ERR Terepi busz kommunikacio Ellenérizze a terepi busz kommunikacié allapotat.
(7510) megszakadt Lasd Vezérlés terepi busz adapterrel | Vezérlés
0306 11-es bit beagyazott terepi busz'f)n ’fe!e?etetrvagy a terepi
busz adapter megfelel6 kézikdnyvét.
(3078, 3019 A Ellendrizze a hibafunkcios paraméter-beallitadsokat.
programozhaté )
hibafunkcid) Ellenérizze a bekotéseket.
Ellendrizze, vajon a master-eszkdz tud-e
kommunikalni.
0030 FORCE TRIP Leoldasi parancs érkezett terepi | Lasd a megfelel§ kommunikéciés modul
(FF90) busztol kézikonyvét.
0306 13-as bit
0034 MOTOR PHASE Motoraramkdr hibaja hianyzé Ellendrizze a motort és a motorkabelt.

Motor fazis
(FF56)
0306 14-es bit

motorfazis vagy a
motortermisztor (a
motorh&mérséklet mérésére
hasznalt) reléjének a hibaja
miatt.

Ellendrizze a motortermisztor reléjét (ha hasznalnak
ilyet).

Hibakeresés
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KOD

HIBA

OK

TENNIVALOK

0035

OUTP WIRING
Bekotés!

(FF95)
0306 15-6s bit

(3023
programozhaté
hibafunkcio)

Nem szabalyos a féaramkori
betap- és motorkabel bekdtése
(azaz a féaramkori betapkabel a
hajtas motor sorkacsahoz
csatlakozik).

Ellenérizze a betap csatlakozasokat.
Ellenérizze a hibafunkcios paramétereket.

0036

INCOMPATIBLE SW
Nem kompatibilis
szoftver

(630F)

0307 3-as bit

A betdltott szoftver nem
kompatibilis.

Forduljon az ABB helyi képvisel6jéhez.

0101

SERF CORRUPT
(FF55)
0307 14-es bit

0103

SERF MACRO
(FF55)
0307 14-es bit

0201

DSP T1 OVERLOAD
(6100)
0307 13-as bit

0202

DSP T2 OVERLOAD
(6100)
0307 13-as bit

0203

DSP T3 OVERLOAD
(6100)
0307 13-as bit

0204

DSP STACK
ERROR

(6100)
0307 12-es bit

0206

MMIO ID ERROR
(5000)
0307 11-es bit

A hajtas bels6 hibaja

irja le a hibakddot, majd forduljon az ABB helyi
képvisel6éjéehez.

1000

PAR HZRPM
(6320)
0307 15-6s bit

Pontatlan a fordulatszam-/
frekvencia hatarérték paraméter
beallitasa

Ellen8rizze a paraméter beallitasokat. Ellenérizze,
hogy az aldbbiak érvényesek-e:

2001 < 2002,

2007 < 2008,

A 2001/9908, a 2002/9908, a 2007/9907 és a
2008/9907 a tartomanyon belll van-e.

1003

PAR Al SCALE
(6320)
0307 15-6s bit

Pontatlan az analég bemeneti
Al jel skalazasa

Ellendrizze a 13 ANALOG BEMENETEK
paramétercsoport beallitdsait. Ellendrizze, hogy az
alabbiak érvényesek-e:

1301 < 1302, 1304 < 1305.

1004

PAR AO SCALE
(6320)
0307 15-6s bit

Pontatlan az analég kimeneti
AO jel skalazasa

Ellenérizze a 15 ANALOG KIMENETEK
paramétercsoport beallitdsait. Ellendrizze, hogy az
alabbiak érvényesek-e: 1504 < 1505.

Hibakeresés
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KOD | HIBA OK TENNIVALOK
1005 PAR PCU 2 Pontatlan a motor névleges Ellendrizze a 9909 paraméter beallitasokat. Az
(6320) teljesitményének a beallitasa alabbiaknak kell érvényesilnidk:
0307 15-6s bit 1.1 < (9906 MOTOR NOM CURR - 9905 MOTOR
NOM VOLT - 1,73/ Py) < 3,0
Ahol Py = 1000 - 9909 MOTOR NOM POWER (ha az
egységek kW-ban vannak megadva)
vagy Py = 746 - 9909 MOTOR NOM POWER (ha az
egységek HP-ben vannak megadva).
1007 PAR FBUSMISS A terepi busz vezérlést még Ellenérizze a terepi busz paraméter beallitasokat.
(6320) nem aktivaltak. Lasd Vezérlés terepi busz adapterrel fejezetet.
0307 15-0s bit
1009 PAR PCU 1 Pontatlan a motor névleges Ellenérizze a paraméter beallitasokat. Az
(6320) fordulatszdm-/frekvencia- alabbiaknak kell érvényesiilnilk:
0307 15-6s bit beallitasa 1< (60 - 9907 MOTOR NOM FREQ / 9908 MOTOR
NOM SPEED) < 16
0.8 <9908 MOTOR NOM SPEED /(120 - 9907
MOTOR NOM FREQ/motorpélusok) < 0,992
1015 PAR USER U/F Pontatlan a fesziiltség és a Ellendrizze a 2610...2617 paraméter beallitasokat.
Par Saj U/F frekvencia viszonya
(6320) Az (U/f)-arany fesziiltség-

0307 15-6s bit

beallitasa.

Hibakeresés
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Beagyazott terepi busz hibak

A beéagyazott terepi busz hibai az 53 EFB PROTOKOLL csoport paramétereinek
figyelemmel kisérésével nyomon kdvetheték. Lasd hiba/figyelmeztetés SERIAL 1
ERR cimsz0 alatt.

Nincs master eszko6z

Ha nincs on-line master allomas, az 5306 EFB OK MESSAGES és az 5307 EFB
CRC ERRORS paraméterértékek valtozatlanok maradnak.

Tennivalodk:

» Ellendrizze, hogy a halézati master csatlakoztatva van-e és megfeleléen
konfiguraltak-e.

« Ellenérizze a kabel csatlakoztatasat.

Megegyez6 eszkdzcim

Ha két vagy tébb eszkdznek ugyanaz a cime, az 5307 EFB CRC ERRORS
paraméterérték minden egyes olvasasi/irasi parancs kiadasakor né.

Tennivalok:

« Ellenérizze az eszkdzcimeket. Két, azonos vonalon lévé eszkdznek nem lehet
azonos a cime.

Szabalytalan huzalozas

Ha a kommunikacios huzalokat felcserélik (az egyik eszkdz A kivezetését egy masik
eszk6z B kivezetéséhez csatlakoztatjak), az 5306 EFB OK MESSAGES
paraméterérték valtozatlan marad és az 5307 EFB CRC ERRORS paraméter értéke
né.

Tennivalodk:
» Ellen6rizze az RS-232/485-0s illeszt6 bekotését.

Hibakeresés
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Karbantartas és hardverdiagnosztika

A fejezet attekintése

Ez a fejezet a megel6z6 karbantartassal kapcsolatos utasitasokat és a LED kijelz6k
ismertetését tartalmazza.

Biztonsagi eléirasok

Biztonsag fejezetben szerepld utasitdsokat a kézikdnyv elsé oldalain. A biztonsagi

2 FIGYELEM! Miel6tt barmilyen karbantartast végezne a berendezésen, olvassa el a
utasitasok figyelmen kivil hagyasa sériléshez vagy halalos balesethez vezethet.

Karbantartasi intervallumok

Ha megfelel6 kdrnyezetben van telepitve, a hajtasnak kicsi a karbantartasi igénye. A
tablazat az ABB altal javasolt karbantartasi intervallumokat mutatja.

Karbantartas Id6szak Utasitas
Kondenzatorok Ujraformazasa | Tarolas kdzben kétévente Lasd Kondenzatorok, 282.
oldal.
Hit6ventilator csere Otévenként Lasd Ventilator, 281. oldal.

(R1...R3 vazméretnél)

Assistant vezérlépanel Tizévenként Lasd Akkumulator, 283. oldal.
akkumulator csere

Ventilator

A hajtas hitéventilatoranak élettartama legalabb 25 000 Gzemora. A tényleges
élettartam flgg a hajtas igénybevételétdl és a kdrnyezeti hBmérséklettél.

Az Assistant vezérlépanel hasznalatakor a Notice Handler Assistant tajekoztato
Uzenetet kild, ha az Gzeméra szamlalé a meghatarozott értéket elérte (lasd 2901
paramétert). Az informacio — tekintet nélkil a panel tipusara — a relé kimenetre is
tovabbithato (lasd 7401 paramétert).

A ventilator meghibasodasat el6re jelezheti a ventilator csapagyaktol szarmazo,
fokoz6do zaj. Ha a hajtas a technolodgiai folyamat kritikus részében Gzemel, és ezek
a jelek mutatkoznak, csere javasolt. A csere ventilatorok beszerezheték az ABB-nél.
Csak ABB altal specifikalt tartalék alkatrészt hasznaljon.

Karbantartas és hardverdiagnosztika
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Ventilatorcsere (R1...R3)

Csak az R1...R3-as vazméretekhez tartozik ventilator; az R0O-asnak természetes
hitése van.

1.
2.

N o o b~

Allitsa le a hajtast és valassza le a betap fesziiltségrél.
Vegye le a védétetdt, ha a hajtas NEMA 1 opciéval rendelkezik.

Csavarhuzé segitségével vegye le a ventilator védétet6t a hajtas modulrdl, majd
annak elllsé peremérdl kicsit emelje felfelé a ventilator csuklés tartéelemét.

Szabaditsa ki a ventilator kabelét a bilincsbdl.
Huzza ki a ventillator kabelt.
Vegye le a ventilator tartéelemét a csuklokrol.

A ventilatort magat is beleértve forditott sorrendben szerelje fel a ventilator Uj
tartéelemét.

Kapcsolja vissza a feszlltséget.

®

\__“__'Eﬁ.";'

— -
” - ~
NNEEg, -

- .

< 4

Kondenzatorok

Ujraformazas

Ha a hajtast mar két éve taroljak, a kondenzatorokat ujra kell formazni. Lasd a 22.
oldalon Iévé tablazatot, miként kell a gyartasi idét a sorozatszambdl kikdvetkeztetni.
A kondenzatorok ujraformazasaval kapcsolatban lasd a Guide for Capacitor
Reforming in ACS50/150/350/550 dokumentumot [3AFE68735190 (angol nyelv()],
amely az interneten hozzaférhet6 (keresse a http://www.abb.com weblapot, majd
irja be a kodot a Keresés mezébe).

Karbantartas és hardverdiagnosztika
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Vezérl6panel

Tisztitas

283

Hasznaljunk puha nedves textiliat a vezérlépanel tisztitasahoz. Ne hasznaljunk
durva tisztité eszkozt, amely megsértheti a kijelzé ablakat.

Akkumulator

Akkumulator csak Assistant vezérl6panelben talalhaté.Az akkumulator mikédésben
tartja az orat hal6zatkimaradas esetén, ha az orafunkcié engedélyezett.

Az akkumulator varhato élettartama tobb, mint tiz év. Az akkumulator
eltavolitasahoz hasznaljon egy érmét, amellyel elfordithatja az akkumulatortartét a
vezérl6panel hatso fedelén. Csere akkumulatorként a CR2032 tipust hasznalja.

Megjegyzés: Az ora kivételével az akkumulatorra NINCS szikség semmilyen
vezérl6panel- vagy vezérlési funkcidéhoz.

LED-ek
Egy-egy zold, illetve piros LED van a hajtas el6lapjan. Ezek a panel burkolatan
keresztil is lathatok, viszont lathatatlanok olyankor, amikor a vezérl6panelt a
hajtasra rogzitik. Az Assistant vezérlépanelen is van egy LED. Az alabbi tablazat
ismerteti a LED kijelzéseket.
Ahol A LED kialudt A LED folyamatosan vilagit A LED villog
A hajtas el6lapjan. Nincs aramellatas Zold A Kértya dramellatdsa | Zold A hajtas figyelmeztetési
Ha a vezérlépanel rendben allapotban van
rogzﬂvq vana hajtasra, Piros A hajtas hibaallapotban | Piros A hajtas hibaallapotban
kapcsoljon at o i o i
X oy van. A hibaallapotbdl van. A hibaallapotbdl
tavvezérlésre (REM) e e e o
- . torténé nyugtazashoz torténé nyugtazashoz
(kulénben hiba ) O o
- . nyomja meg a RESET- kapcsolja ki a hajtas
generalddik), majd - . sz
et a vezérl6panelen, aramellatasat.
vegye le a panelt, hogy | a haits
lassa a LED-eket. Vfagy Yegyfe el ahajtas
tapellatasat.
Az Assistant A panelnek nincs Zold A hajtas normal Zold A hajtas figyelmeztetési
vezérlépanel bal fels§ | aramellatasa vagy a allapotban van allapotban van
sarkaban hajtas nincs bekotve. T, o | A haitas hibadllapotban | Piros | -

van. A hibaallapotbdl
torténé nyugtazashoz
nyomja meg a RESET-et
a vezérlépanelen, vagy
vegye el a hajtas
tapellatasat.
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Miszaki adatok

A fejezet attekintése

A fejezet a hajtas miiszaki adatait pl. a névleges adatokat, a méreteket és a miiszaki
koévetelményeket, valamint a CE, illetve egyéb jeldlésekkel kapcsolatos
koévetelmények teljesitésére vonatkozo elbirasokat tartalmazza.

Névleges adatok

Aramerdsség és teljesitmény

Az dramerdsségre és a teljesitményre vonatkozé névleges adatokat az aléabbiakban
kozoljuk. A szimbdlumok ismertetése a tablazat alatt talalhato.

Tipus Bemenet Kimenet V’ézt
mére
ACS3%0- Iin Iy 12,1nr1'r;:‘nl10 12 max Py
x=E/ A A A A kw LE
1-fazis, Uy = 200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)
01x-02A4-2 6.1 2.4 3.6 4.2 0.37 0.5 RO
01x-04A7-2 11.4 4.7 71 8.2 0.75 1 R1
01x-06A7-2 16.1 6.7 10.1 11.7 1.1 1.5 R1
01x-07A5-2 16.8 7.5 11.3 13.1 1.5 2 R2
01x-09A8-2 21.0 9.8 14.7 17.2 2.2 3 R2
3-fazis, Uy = 200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)
03x-02A4-2 3.6 2.4 3.6 4.2 0.37 0.5 RO
03x-03A5-2 5.0 3.5 5.3 6.1 0.55 0.75 RO
03x-04A7-2 6.7 4.7 71 8.2 0.75 1 R1
03x-06A7-2 9.4 6.7 10.1 11.7 1.1 15 R1
03x-07A5-2 9.8 7.5 11.3 13.1 1.5 2 R1
03x-09A8-2 11.8 9.8 14.7 17.2 2.2 3 R2
03x-13A3-2 17.9 13.3 20.0 23.3 3 3 R2
03x-17A6-2 20.8 17.6 26.4 30.8 4 5 R2
3-fazis, Uy = 380...480 V (380, 400, 415, 440, 460, 480 V)
03x-01A2-4 2.2 1.2 1.8 2.1 0.37 0.5 RO
03x-01A9-4 3.6 1.9 29 3.3 0.55 0.75 RO
03x-02A4-4 4.1 2.4 3.6 4.2 0.75 1 R1
03x-03A3-4 6.0 3.3 5.0 5.8 1.1 1.5 R1
03x-04A1-4 6.9 4.1 6.2 7.2 1.5 2 R1
03x-05A6-4 9.6 5.6 8.4 9.8 2.2 3 R1
03x-07A3-4 11.6 7.3 11.0 12.8 3 3 R1
03x-08A8-4 13.6 8.8 13.2 15.4 4 5 R1
03x-12A5-4 18.8 12.5 18.8 21.9 5.5 7.5 R3
03x-15A6-4 221 15.6 23.4 27.3 7.5 10 R3
03x-23A1-4 30.9 23.1 34.7 40.4 11 15 R3

00353783.xIs F

Miiszaki adatok



286

Szimbdélumok

Bemenet

N a bemeneti aram folyamatos effektiv értéke (kabelek és biztositékok méretezéséhez)

Kimenet

Iy folyamatos effektiv érték. Tizpercenként 50%-os tulterhelés engedheté meg 1 percen
at.

5,1 minfto min  Maximalis tart6s terhel aram (50%-os tulterhelés 1 percen at minden tiz percban)

I max maximalis kimeneti aram. Inditdskor két masodpercig, kiildnben addig, amig a hajtas
hémérséklete megengedi.

Py tipikus motortengely teljesitmény. kW-ban megadott névleges értékek a legtdbb, IEC
szerinti, 4-p6lusu motorra érvényesek. A névleges LE-értékek a legtobb, NEMA
szerinti, 4-p6lusi motorra érvényesek.

Méretezés

Az aram értékek azonosak egy fesziltségtartomanyban, fliggetleniil a tényleges betap fesziltségtél.
Ahhoz hogy elérhessiik a tablazatban megadott motor teljesitményt, a hajtas névleges aramanak
nagyobbnak vagy egyenlének kell lennie a motorarammal.

Megjegyzés 1: A megengedett legnagyobb motortengely teljesitmény 1,5 - Py értékre van korlatozva.
Ha az értéket tullépnénk, a nyomaték és az aram automatikusan korlatozva lesz. A funkcié a bemeneti
hidat védi a tulterheléstdl.

Megjegyzés 2: A névleges értékek +40 °C kornyezeti hémérsékletre vonatkoznak.

Leértékelés

A terhelhet6ség csokken, ha a telepités helyszinén a kdrnyezeti hémérséklet meghaladja a +40°C-ot,
vagy ha a tengerszint feletti magassag 1000 m fol6tti.

Hémeérsékleti leértékelés

A +40 °C...+50 °C hémérséklettartomanyban a névleges kimeneti aram 1%-kal csékken minden
tovabbi 1°C esetén. A kimeneti aram a névleges adatok tablazatban megadott érték és a leértékelési
tényez6 szorzatabdl adodik.

Példa Ha a kérnyezeti hémérséklet +50 °C, a leértékelési tényez6 100% - 1 :A - 10°C = 90% vagy
0,90. Ebben az esetben a kimeneti aram 0,90 - /o

Magassagi leértékelés

Az 1000...4000 m kozébtti, tengerszint feletti magassagban 1%-os leértékelést kell alkalmazni 100 m-
enként.

Kapcsolasi frekvenciahoz kapcsol6do leértékelés

A leértékelést az alkalmazott kapcsolasi frekvencianak megfeleléen végezze el (lasd az alabbi 2606
paramétert):

8 kHz: Ertékelie le az Iy -t 75%-ra RO, illetve 80%-ra R1...R3 esetén.

12 kHz: Ertékelje le az oy -t 50%-ra RO, illetve 65%-ra R1...R3 esetén, majd értékelje le a kdrnyezeti
hémérsékletet +30 °C-ra.

16 kHz: Ertékelje le az Iy -t 50%-ra, majd értékelje le a maximalis kdrnyezeti hémérsékletet +30 °C-ra.

Gondoskodjon arrol, hogy a 2607 SWITCH FREQ CTRL = 1 (ON) legyen, ami csOkkenti a kapcsolasi
frekvenciat, ha a hajtas hémérséklete tul magas. Lasd a 2607 paramétert.

Miiszaki adatok
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Hiité leveg6 sziikséglet

Az alabbi tablazat megadija a féaramkér hélveszteségét névleges terhelés mellett,
valamint a vezérléaramkor héveszteségét minimalis (ha az 1/0-t és a panelt nem
hasznaljak), illetve maximalis terhelés mellett (utébbi esetben minden digitalis
bemenet bekapcsolt allapotu és a panelt, a terepi buszt, valamint a ventilatort
egyarant hasznaljak). A teljes hdéveszteség a f6-, illetve a vezérléaramkordk
héveszteségének az dsszege.

Tipus Hoveszteség Hiitélevegd
ACS350- Féaramkor Vezérls aramkor sziikséglet
x=E/U Névleges I1y és Iy Min Max
w BTU/Hr w BTU/Hr w BTUMHr | mdhn ft3/min
1-fazis, Uy = 200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)
01x-02A4-2 25 85 6.1 21 22.7 78 - -
01x-04A7-2 46 157 9.5 32 26.4 90 24 14
01x-06A7-2 71 242 9.5 32 26.4 90 24 14
01x-07A5-2 73 249 10.5 36 275 94 21 12
01x-09A8-2 96 328 10.5 36 275 94 21 12
3-fazis, Uy = 200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)
03x-02A4-2 19 65 6.1 21 22.7 78 - -
03x-03A5-2 31 106 6.1 21 227 78 - -
03x-04A7-2 38 130 9.5 32 26.4 90 24 14
03x-06A7-2 60 205 9.5 32 26.4 90 24 14
03x-07A5-2 62 212 9.5 32 26.4 90 21 12
03x-09A8-2 83 283 10.5 36 275 94 21 12
03x-13A3-2 112 383 10.5 36 275 94 52 31
03x-17A6-2 152 519 10.5 36 275 94 52 31
3-fazis, Uy = 380...480 V (380, 400, 415, 440, 460, 480 V)
03x-01A2-4 11 38 6.6 23 24.4 83 - -
03x-01A9-4 16 55 6.6 23 24.4 83 - -
03x-02A4-4 21 72 9.8 33 28.7 98 13 8
03x-03A3-4 31 106 9.8 33 28.7 98 13 8
03x-04A1-4 40 137 9.8 33 28.7 98 13 8
03x-05A6-4 61 208 9.8 33 28.7 98 19 11
03x-07A3-4 74 253 14.1 48 32.7 112 24 14
03x-08A8-4 94 321 14.1 48 327 112 24 14
03x-12A5-4 130 444 12.0 41 31.2 107 52 31
03x-15A6-4 173 591 12.0 41 31.2 107 52 31
03x-23A1-4 266 908 16.6 57 35.4 121 71 42

00353783.xIs F
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Eroatviteli kabelek és biztositd betétek

A névleges aramerésségre (/4) torténd kabel méretezés az alabbi tablazatban
lathatd, a betapkabel zarlatvédelmére szolgald biztosito tipusokkal egyutt. A
biztositok tablazatban kozolt névleges aramerésség értékei adott tipus maximum
ertékét jelentik. Ha a biztositd esetében kisebb névleges értékeket hasznal,
ellendrizze, hogy a biztosité névleges effektiv arameréssége nagyobb-e, mint a
névleges /1 aramerésseg, amelyet a 285. oldalon szerepld, névleges adatokat
k6zl6 tablazatban megadunk. Ha 150%-0s kimeneti teljesitményre van sziikség,
szorozza meg a Iy -t 1,5-tel. Lasd Tapkabelek kivalasztasa fejezet 27. oldal.

Ellendrizze, hogy a biztosito leoldasi ideje 0,5 mp-nél kevesebb-e. A mikodési
id6 fugg a biztosito tipusatdl, a villamos halézat impedanciajatél, valamint a tapkabel
keresztmetszetétdl, anyagatol és hosszatol. Abban az esetben, ha a 0,5 mp-es
mikodési id6t a gG- vagy T-tipusu biztositok tullépik, az ultragyors (aR) biztositdk
tobbnyire elfogadhato szintre csdkkentik a mikodési id6t.

Megjegyzés: Nagyobb biztositét nem szabad hasznalni.

Tipus Biztositok Rézvezeték mérete
ACS350- IEC (500 V) UL (600 V) U1, V1, W1, U2, | BRK+ és BRK-
x = E/U V2 és W2
A Tipus A Tipus mm? | AWG | mm? | AWG
(IEC60269)
1-fazis, Uy =200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)
01x-02A4-2 10 gG 10 ULclassT| 2.5 14 2.5 14
01x-04A7-2 16 gG 20 ULclassT| 25 14 2.5 14
01x-06A7-2 20 gG 25 ULclassT| 2.5 10 25 12
01x-07A5-2 25 gG 30 ULclassT| 2.5 10 25 12
01x-09A8-2 35 gG 35 ULclassT| 6.0 10 6.0 12
3-fazis, Uy = 200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)
03x-02A4-2 10 gG 10 ULclassT| 2.5 14 2.5 14
03x-03A5-2 10 aG 10 ULclassT| 25 14 25 14
03x-04A7-2 10 gG 15 ULclassT| 2.5 14 25 14
03x-06A7-2 16 gG 15 ULclassT| 2.5 12 25 12
03x-07A5-2 16 gG 15 ULclassT| 2.5 12 2.5 12
03x-09A8-2 16 gG 20 ULclassT| 2.5 12 2.5 12
03x-13A3-2 25 gG 30 ULclassT| 2.5 10 2.5 12
03x-17A6-2 25 gG 35 ULclassT| 6.0 10 25 12
3-fazis, Uy = 380...480 V (380, 400, 415, 440, 460, 480 V)
03x-01A2-4 10 gG 10 ULclassT| 2.5 14 25 14
03x-01A9-4 10 gG 10 ULclassT| 2.5 14 2.5 14
03x-02A4-4 10 gG 10 ULclassT| 2.5 14 2.5 14
03x-03A3-4 10 aG 10 ULclass T 25 12 25 12
03x-04A1-4 16 aG 15 ULclass T 25 12 25 12
03x-05A6-4 16 gG 15 ULclassT| 2.5 12 25 12
03x-07A3-4 16 gG 20 ULclassT| 2.5 12 2.5 12
03x-08A8-4 20 gG 25 ULclassT| 2.5 12 2.5 12
03x-12A5-4 25 gG 30 ULclassT| 6.0 10 25 12
03x-15A6-4 35 gG 35 ULclassT| 6.0 8 25 12
03x-23A1-4 50 gG 50 ULclassT| 10.0 8 6.0 10

00353783.xIs F
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Erdatviteli kabelek: sorkapocsméretek, maximalis kabelatmérok és
meghuzasi nyomatékok

A betap és motorkabel, valamint a fékellenallas sorkapcsok méreteit, az elfogadott
kabelatmérdket és a meghuzasi nyomatékokat az alabb tablazatban taldlja.

Vaz Maximalis kabel U1, V1, W1, U2, V2, W2, BRK+ és BRK- PE
méret | atméré NEMA 1esetén

U1,V1,W1,| BRK+ és | Sorkapocs (rugalmas/merev) | Meghtlizasi |Rogzitoképesség (tomor | Meghtzasi

U2, v2, w2 BRK- nyomaték vagy fonott) nyomaték

Min. Max Min Max

mm | col | mm | col mm? |AWG| mm? |AWG| Nm |Ibf col| mm? | AWG | mm? | AWG| Nm |Ibf col
RO 16 | 0.63 | 16 | 0.63|0.2/0.25| 24 | 4.0/6.0 10 | 0.8 7 1.5 | 14 25 3 12 | 11
R1 16 | 0.63 | 16 | 0.63|0.2/0.25| 24 | 4.0/6.0 10 | 0.8 7 15 | 14 25 3 12 | 11
R2 16 | 0.63 | 16 | 0.63|0.2/0.25| 24 | 4.0/6.0 10 | 0.8 7 1.5 | 14 25 3 12 | 11
R3 29 | 114 | 16 | 0.63 0.5 20 |10.0/16.0| 6 1.7 | 156 | 15 | 14 25 3 1.2 11

Méretek, tomeg és zaj

00353783.xIs F

A méreteket, a tdmegeket és a zajt minden egyes védettségi fokra nézve kilén
tablazatban kozoljuk.

Vaz Méretek és tomeg Zaj
meret IP20 (szekrénybe szerelhetd) / UL nyitott
H1 H2 H3 w D Témeg Zajszint
mm col mm col mm col mm col mm col kg font dBA
RO 169 | 6.65 | 202 | 7.95 | 239 | 9.41 70 2.76 161 6.34 1.2 26 <30
R1 169 | 6.65 | 202 | 7.95 | 239 | 9.41 70 2.76 161 6.34 1.2 26 50...62
R2 169 | 6.65 | 202 | 795 | 239 | 9.41 105 | 4.13 165 | 6.50 1.5 3.3 50...62
R3 169 | 6.65 | 202 | 795 | 236 | 9.29 169 | 6.65 169 | 6.65 25 5.5 50...62
00353783 .xIs F
Vaz Méretek és tomeg Zaj
méret IP21/ NEMA 1
H4 H5 w D Témeg Zajszint
mm col mm col mm col mm col kg font dBA
RO 257 | 10.12 | 280 | 11.02 70 2.76 169 | 6.65 1.6 3.5 <30
R1 257 | 10.12 | 280 | 11.02 70 2.76 169 | 6.65 1.6 3.5 50...62
R2 257 | 1012 | 282 | 1110 | 105 | 4.13 169 | 6.65 1.9 4.2 50...62
R3 260 | 10.24 | 299 | 11.77 | 169 | 6.65 177 | 6.97 3.1 6.8 50...62

Szimbdélumok

IP20 (szekrénybe szerelhetd) / UL nyitott

H1
H2
H3

IP21 / NEMA 1

H4
H5

magassag, a rogzitéelemek és a régzitélemez nélkdl
magassag a rogzitbelemekkel egyutt, de a rdégzitélemez nélkil
magassag, a rogzitéelemekkel és a rogzitélemezzel egyitt

00353783.xls F

magassag, a rogzitéelemekkel és a csatlakozédobozzal egyiitt
magassag, a rogzitéelemekkel, a csatlakozdédobozzal és a védétetdvel egyltt
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Bemeneti (halézati) csatlakozas

Fesziiltség (U,)

Zarlati aram

Frekvencia
Aszimmetria
Teljesitmény tényez6
(cos phiy)

Motorcsatlakozas

1-fazisu, 200/208/220/230/240 VAC a 200 V-os valtakozé aramu hajtasokhoz
3-fazisu, 200/208/220/230/240 VAC a 200 V-os valtakoz6 aramu hajtasokhoz
3-fazisu, 380/400/415/440/460/480 VAC a 400 V-os valtakoz6 aramu hajtasokhoz
Gyarilag a névleges feszultségétdl valéd £10%-os eltérés megengedett.

A megengedett maximalis zarlati aram, az IEC 60439-1 szabvanyban meghatarozott
féaramkori betap csatlakozasanal 100 kA. A hajtas — névleges fesziltségen — legfeljebb
100 kA-es szimmetrikus effektiv zarlati aramu halézatban hasznalhaté.

50/60 Hz + 5%, a valtozas maximalis mértéke 17%/s
Maximum a vonali feszliltség + 3%-a.
0.98 (névleges terhelésnél)

Fesziiltség (U,)

Zarlatvédelem (IEC 61800-5-
1, UL 508C)

Frekvencia

Frekvencia felbontas
Aram

Teljesitmény hatar
Mezdbgyengitési pont
Kapcsolasi frekvencia
Fordulatszam szabalyozas
Nyomatékszabalyozas
Maximalis
motorkabelhossz

0 ... Uy, 3-fazisu, szimmetrikus, U,y @ mezégyengitési pontban
A motor kimenete az IEC 61800-5-1, illetve az UL 508C szerint zarlat védett.

Vektorvezérlés: 0...max. 150 Hz (ajanlott)
Skalaris vezérlés: 0...500 Hz

0,01 Hz

Lasd Nevileges adatok fejezet 285. oldal.

1,5 Py

10...500 Hz

4, 8, 12, illetve 16 kHz (skalaris vezérlés esetén)

Lasd Fordulatszam szabalyozas pontossaga fejezet 113. oldal.
Lasd Nyomaték szabalyozas pontossaga fejezet 113. oldal.
R0O: 30 m, R1...R3: 50 m

Kimeneti fojtotekercsek segitségével a motorkabel hossza megndvelheté 60 m-re az RO,
illetve 100 m-re az R1...R3 vazméret esetében.

Az eurdpai EMC iranyelvek kielégitése érdekében hasznalja az alabbi tablazatban
magadott kabelhosszusagokat (4 kHz-es kapcsolasi frekvencian). A hossz értékek olyan
hajtasra vonatkoznak, mely belsé EMC szlrével, vagy opcionalis, kiilsé6 EMC sz(irével
rendelkezik.

4 kHz kapcsolasi Bels6é EMC sziir6 Opcionalis kiils6 EMC sziir6

frekvencia

Masodlagos kornyezet 30m legalabb 30 m
(C3-as kategoria ")

Elsédleges k6rny<§zet - 30m

(C2-es kategoria 1)

") Lasd az Uj kifejezéseket az IEC/EN 61800-3 (2004) definiciok fejezetben a 294. oldalon.
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Analég bemenetek: X1A:2 és Fesziltségjel, egypolusu

5

Analég kimenet: X1A:7
Segédfesziiltség: X1A:9

Digitalis bemenetek:
X1A:12...16
(X1A: 16 impulzus bemenet)

Relé kimenet: X1B:17...19

Digitalis kimenet:
X1B:20...21

kétpdlusu
Aramiel, egypdlus
kétpolusu
Potenciométer referencia (X1A: 4)
Felbontas
Pontossag
Feszlltség
Tipus

Impulzus bemenet
Bemeneti impedancia

Tipus

Max. kapcsolhato6 feszultség
Max. kapcsolhaté aram
Max. folyamatos aram
Tipus

Max. kapcsolhaté fesziltség
Max. kapcsolhaté aram
Frekvencia

Felbontas

Pontossag

Fékellenallas bekotése

0(2)...10 V, Ry, > 312 kohm

-10...10 V, R;, > 312 kohm

0 (4)...20 mA, R, = 100 ohm

-20...20 mA, R;, = 100 ohm

10V £ 1%, max. 10 mA, R < 10 kohm
0,1%

+1%

0 (4)...20 mA, terhelés < 500 ohm

24 VDC £ 10%, max. 200 mA

12...24 VDC, bels6 vagy kilsé taplalas
PNP és NPN

Impulzussorozat 0...10 kHz (X1A:16 csak)
2,4 kohm

NO + NC

250 VAC /30 VvDC
0,5A/30VDC;5A/230 VAC
2Arms

Tranzisztor kimenet

30VDC

100 mA / 30 VDC, zarlat védett
10 Hz ...16 kHz

1Hz

+0,2%

Zarlatvédelem (IEC 61800-5- A fékellenallas kimenet, az IEC/EN 61800-5-1, illetve az UL 508C szerint, bizonyos
feltételek mellett zarlatvédett. A biztositd helyes megvalasztasahoz forduljon az ABB helyi
képviseletéhez. Az IEC 60439-1 szabvanyban meghatarozott névleges, feltételes zarlati
aram, valamint az UL 508C-ben el6irt zarlati teszt aram értéke 100 kA.

1,IEC 60439-1, UL 508C)

Hatasfok
Hozzavet6leg 95-98% névleges teljesitményen, a hajtas méretétdl, opciditdl és
bedllitasaitdl fliggben.

Hiités

Mod RO: Természetes konvekcio. R1...R3: Belsd ventillator, aramlasi irany alulrél folfelé.

Szabad hely a hajtas koriil

Védettség

Lasd Mechanikai telepités fejezet 23. oldal.

IP20 (szekrénybe szerelhetd) / UL nyitott szabvanyos tokozas. A hajtast szekrénybe kell
telepiteni, hogy az érintésvédelmi kbvetelmények tejlesiljenek.

IP21 / NEMA 1: Opcionalisan valaszthaté egységcsomag segitségével érhet6 el,
amelyhez védétetd és csatlakozédoboz is tartozik.
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Kornyezeti feltételek

A hajtasra vonatkozé kornyezeti hatarértékeket az alabbi tablazatban. A hajtas f(itott,
beltéri, szabalyozott h6mérsékletli kdrnyezetben hasznalhato.

Miikodtetés
allé helyzetben

Tarolas
védbécsomagolasban

Szallitas
védbécsomagolasban

Telepités helyszinének
tengerszint feletti
magassaga

0 és 2000 m kozott, a
tengerszint fol6tt

[1000 m folott 1asd
Leértékelés fejezet 286.
oldal]

Leveg6 homérséklet

-10 °C-tél +50 °C-ig. Nem
szabad fagyveszélynek
kitenni. Lasd Leértékelés
fejezet 286. oldal.

-40 °C-tol +70 °C-ig

-40 °C-tol +70 °C-ig

Relativ paratartalom

0...95%

Max. 95%

Max. 95%

Paralecsapddas nem megengedett. A megengedett maximalis relativ paratartalom 60%,
korroziv gazok jelenléte esetén.

Szennyezettségi szintek
(IEC 60721-3-3,
IEC 60721-3-2,
IEC 60721-3-1)

Villamosan vezet6é por nem megengedett.

IEC 60721-3-3 szerint,
vegyi gazok: 3C2 osztaly;
szilard részecskék: 3S2
osztaly.

ACS350-et — a tokozasnak
megfeleléen — tiszta
kornyezetbe kell telepiteni. A
hitéleveg6 tiszta legyen,
mentes a korroziv
anyagoktdl és a villamosan
vezetd portdl.

IEC 60721-3-1 szerint,
vegyi gazok: 1C2 osztaly;
szilard részecskék: 1S2
osztaly

IEC 60721-3-2 szerint,
vegyi gazok: 2C2 osztaly;
szilard részecskék: 2S2
osztaly

Szinuszos vibracié
(IEC 60721-3-3)

IEC 60721-3-3 szerinti
gépészeti feltéteknek
megfeleléen tesztelve: 3M4
osztaly

2...9Hz, 3,0 mm

9...200 Hz, 10 m/s? (33 ft/s?)

Utédés
(IEC 60068-2-27, ISTA 1A)

ISTA 1A-nak megfeleléen.
Max. 100 m/s? (330 ft/s?), 11
ms.

ISTA 1A-nak megfeleléen.
Max. 100 m/s? (330 ft/s?), 11
ms.

Szabadesés

Nincs megengedve

76 cm

76 cm

Felhasznalt anyagok

Hajtas burkolat

Csomagolas

+ PC/ABS 2 mm, PC+10%GF 2,5...3 mm és PA66+25%GF 1,5 mm, mind NCS 1502-Y
(RAL 9002 / PMS 420 C) szinben

* horganyzott acéllemez, 1,5 mm-es, a bevonat vastagsaga 20 mikrométer

» extrudalt aluminium AISi.
Hullamlemez.
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Megsemmisités A hajtas Ujra feldolgozhato alapanyagokat tartalmaz, az energia és a természetes
eréforrasok megérzése érdekében. A csomagolas kérnyezetbarat és Ujra feldolgozhato.
Valamennyi fém alkatrész Ujra feldolgozhat6. A mllanyag alkatrészek szintén Ujra
feldolgozhatdk vagy ellenérzott kdrilmények kozott a helyi eldirasoknak megfeleléen
elégethetdk. A legtdbb Ujra feldolgozhatd alkatrész jeldlve van az Ujra feldolgozhatésag
jelével.

Ha az ujra feldolgozas nem hajthaté végre, valamennyi alkatrész (az elektrolit
kondenzatorokat és nyomtatott aramkdoroket kivéve) eltemethetd. Az egyenaramu
kondenzatorok elektrolitot tartalmaznak, amely az EU-ban veszélyes hulladékként van
besorolva. Ezeket el kell tavolitani, és a helyi el6irasoknak megfeleléen kell kezelni.

A kornyezetvédelemmel és az Ujra feldolgozassal kapcsolatos tovabbi részletesebb
informaciokért forduljon az ABB helyi képviseletéhez.

Alkalmazott szabvanyok

A hajtas megfelel az alabbi szabvanyoknak:

« IEC/EN 61800-5-1 (2003)  Villamosségi, hétani és mikoddésbiztonsagi kdvetelmények a valtoztathato frekvencidju,
valtakoz6 dramu villamos hajtdsok esetében

» IEC/EN 60204-1 (1997) + Gépek biztonsaga. Gépek villamos berendezései. 1. rész: Altalanos kdvetelmények.

A1-es médositas (1999) Intézkedések a megfelel6ség érdekében: A gép végsd Osszeszerelbje felelés a

kovetkezokert:
- vészkikapcsol6 eszkoz
- tapfesziiltség szakaszol6 eszkdz.

« |IEC/EN 61800-3 (2004) Valtoztathaté fordulatszamu, villamos hajtasrendszerek. 3. rész: EMC kovetelmények és
specifikus vizsgalati médszerek

« UL 508C Biztonsagi UL-szabvany, teljesitményatalakitd eszkdz, harmadik kiadas

CE jeldlés

A hajtas CE jelzéssel van ellatva, igazolva, hogy a hajtas koveti a kisfeszlltségre, illetve az EMC-re
vonatkozo eurodpai iranyelveket (a 93/68/EGK iranyelvvel modositott 73/23/EGK iranyelv, valamint a 93/
68/EGK iranyelvvel médositott 89/336/EGK iranyelv).

EMC megfeleléség

Az EMC iranyelv meghatarozza az Eurdpai Unié teriiletén hasznalt vilamos berendezéseknek az
immunitassal, valamint zajkibocsatassal kapcsolatban tamasztott kévetelményeket. Az EMC szabvany
[EN 61800-3 (2004)] a hajtasokra vonatkozo6 kdvetelményeket érinti.

EN 61800-3 (2004) megfeleléség
Lasd 295. oldal.

) c-Tick jelslés
A hajtas érvényes jeldlésével kapcsolatban lasd a tipus cimkét.

A C-Tick-jelzésre Ausztraliaban és Uj-Zélandon van szilkség. A C-Tick jelzést azért helyezziik el a
hajtason, hogy az érintett szabvanynak valé megfelelést megerdsitsiik; az emlitett szabvany a
kovetkezd: (IEC 61800-3 (2004) — Szabalyozhaté fordulatszamu, villamos hajtasrendszerek — 3. rész:
Az EMC szabvany (beleértve a meghatarozott vizsgalati médszereket is) a Transz-tasmaniai
elektromagneses kompatibilitasi rendszerben érvényes.

A Transz-tasmaniai elektromagneses kompatibilitdsi rendszert (EMCS) az Australian Communication
Authority (ACA) (Ausztraliai Hirkdzlési Hatdsag) és az Uj-zélandi Gazdasagfejlesztési Minisztérium
(NZMED) Radio Spectrum Management Group-ja (RSM) (radiéspektrumkezeld csoport) vezette be
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2001 novemberében. A rendszer célja a radiéfrekvencia spektrumanak védelme a villamossagi/
elektronikai termékek altal kibocsatott emisszio ellen, miszaki hatarértékek bevezetésével.

IEC 61800-3 (2004) megfeleléség

UL jeldlés

Lasd 295. oldal.

Az UL jel6lést annak megerésitésére helyezik el a hajtason, hogy az az UL kdvetelményeknek
megfelel.

UL ellenérzélista

Betap csatlakozas — Lasd Bemeneti (hal6zati) csatlakozas fejezet 290. oldal.
Szakaszol6 eszkoz — Lasd Betap szakaszolo fejezet 25. oldal.

Kornyezeti feltételek — A hajtasokat fitott, beltéri kdrnyezetben kell alkalmazni. A hatarértékeket lasd
Kérnyezeti feltételek fejezet 292. oldal.

Betapkabel biztositok — Az Egyesiilt Alamokban térténé telepitéskor a leagazas védelemrdl a
National Electrical Code (NEC) elnevezésii elSiras gyljteménynek, illetve minden alkalmazandd helyi
eléirasnak megfeleléen kell gondoskodni. E kdvetelmény teljesitése érdekében hasznaljon a Eréatviteli
kabelek és biztosité betétek fejezetben a 288. oldalon megadott UL biztositékokat.

Kanadai telepitéskor a leagazas védelemrél a kanadai nemzeti villamossagi el6irasoknak, illetve
minden alkalmazando helyi el6irasnak megfeleléen kell gondoskodni. E kdvetelmény teljesitése
érdekében hasznaljon a Erdatviteli kabelek és biztosité betétek fejezetben a 288. oldalon megadott, UL
biztositékokat.

Tapkabel kivalasztas — Lasd Tapkabelek kivalasztasa fejezet 27. oldal.

Tapkabel csatlakozasok — A bekotési rajzokat és a meghuzasi nyomatékokat lasd Erésaramu kabelek
bekoétése fejezet 34. oldal.

Tualterhelés védelem — A hajtas a National Electrical Code-nak (US) (Orszagos Villamossagi El8iras-
gyljtemény) megfelel6en gondoskodik tulterhelés védelemrél.

Fékezés — A hajtashoz belsé fékcsopper is tartozik. Megfeleléen méretezett fékellenallasok
alkalmazéasaval a fékcsopper lehetdvé teszi a hajtas fékezési energiajanak disszipalasat (ami
rendszerint a motor gyors lelassitasaval jar egyutt). A fékellendllas kivalasztasat |asd Fékellenallas
bekdtése fejezet 291. oldal.

IEC/EN 61800-3 (2004) definiciok

Az EMC az Elektromagneses kompatibilitas roviditése. A villamos/elektronikus berendezések azon
képességét jelenti, hogy elektromagneses kérnyezetben problémamentesen tizemelnek. A
berendezésnek nem szabad zavarnia a kozelében 1év6 eszkdzoket, rendszereket.

Az elsédleges kdrnyezetbe azok a kisfesziiltségii halézathoz csatlakozo telepitések tartoznak, amelyek
lakossagi célu éplileteket latnak el arammal.

A masodlagos kérnyezetbe azok a telepitések tartoznak, amelyek nem kdzvetlenil lakéépileteket
ellato haldzatra csatlakoznak.

kizarolag hozzaértd személy altal telepitet és lizembe helyezett hajtas.

Megjegyzés: Hozzaérté az a személy vagy szervezet, akinek vagy amelynek megvan a szikséges
képzettsége — beleértve azok EMC vonatkozasait is — a villamos hajtasrendszerek telepitéséhez és/
vagy uzembe helyezéséhez.

A C2-es kategorianal ugyanazok az EMC hatarértékek, mint a korabbi osztaly esetén az elsédleges
kornyezetre korlatozott elosztasara nézve . Az EMC-re vonatkozé IEC/EN 61800-3-as szabvany a
tovabbiakban mar nem korlatozza a hajtas elosztasat, viszont a hasznalat, a telepités és az izembe
helyezés definialva lett.
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A C3-as kategorianal ugyanazok az EMC emisszids hatarértékek, mint a korabbi osztaly esetében a
masodlagos kérnyezet korlatlan elosztasra nézve.

IEC/EN 61800-3 (2004) megfeleléség

A hajtas zavarallésaga megfelel az IEC/EN 61800-3 szabvany masodlagos kérnyezetre vonatkozé
eléirasainak (az IEC/EN 61800-3 definicidit lasd a 294. oldalon). Az IEC/EN 61800-3 kibocsatasi
hatarértékei megfelelnek az alabb ismertetett rendelkezéseknek.

Elsédleges kérnyezet (C2 kategoria)

1. Az opcionalis EMC sz(rét az ABB dokumentacionak megfeleléen valasztjak ki, illetve az EMC sz(iré

kézikdnyvében el6irt médon telepitik.

2. A motorkabel és a vezérlékabel(ek) a kézikbnyvben meghatarozottak szerint vannak kivalasztva.

3. A hajtast a kézikdnyvben kozolt utasitasok szerint telepitik.

4. A motorkabel hossza legfeljebb 30 m, 4 kHz-es kapcsolasi frekvencia mellett.

FIGYELEM! Lakokdrnyezetben a hajtas radio interferenciat okozhat, ekkor a hatast cstkkentd,

kiegészitd intézkedésekre lehet sziikség.

Masodlagos kérnyezet (C3 kategoéria)

1. Abelsd EMC sz(irét csatlakoztattak (EMC csavar a helyén van), vagy az opcionalis EMC sz{ir6t
telepitették.

2. A motorkabel és a vezérlékabel(ek) a kézikonyvben meghatarozottak szerint vannak kivalasztva.

3. A hajtast a kézikdnyvben kdzdlt utasitdsok szerint telepitik.

4. Bels6 EMC sziirével: a motorkabel hossza 30 m, 4 kHz-es kapcsolasi frekvencia mellett.
Opcionalis kilsé szirével: a motorkabel hossza xx (késébb kézdljuk), 4 kHz-es kapcsolasi
frekvencia mellett.

halozaton torténd alkalmazasra szanta az ABB. Radiofrekvencias zavar varhato, ha a hajtast ilyen
hal6zaton alkalmazzak.

Megjegyzés: Az IT (féldeletlen) rendszerekhez csatlakoztatott, belsé EMC sz(irGs hajtas telepitése
nem engedélyezett. A villamos hal6zat a féldpotencialhoz olyan EMC sziir6 kondenzatorokon keresztill
csatlakozik, amelyek veszélyesek lehetnek, illetve karosithatjak a hajtast.

Megjegyzés: A foldelt deltakapcsolasu TN rendszerhez csatlakoztatott, belsé EMC szirével ellatott
hajtas telepitése nem engedélyezett, mivel ez karositana a hajtast.

Termékvédelem az Egyesiilt Allamokban

A terméket egy vagy tébb szabadalom is védi az aldbbiak kozul:

4,920,306
5,799,805
6,184,740
6,316,896
6,597,148
6,940,253
6,984,958
7,045,987

5,301,085
5,940,286
6,195,274
6,335,607
6,741,059
6,934,169
6,985,371
D503,931

5,463,302
5,942,874
6,229,356
6,370,049
6,774,758
6,956,352
6,992,908
D510,319

Tovabbiak szabadalmaztatas alatt.

5,621,483
5,952,613
6,252,436
6,396,236
6,844,794
6,958,923
6,999,329
D510,320

5,532,568
6,094,364
6,265,724
6,448,735
6,856,502
6,967,453
7,023,160
D511,137

5,589,754
6,147,887
6,305,464
6,498,452
6,859,374
6,972,976
7,034,510

5,654,624
6,175,256
6,313,599
6,552,510
6,922,883
6,977,449
7,036,223
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Fékellenallasok

Az ACS350 hajtasokhoz — alapkiépitésben — belsé fékcsopper is tartozik. A
fékellenallas a fejezetben lathato tablazatok, illetve egyenletek alkalmazasaval
valaszthato ki.

Fékellenallas kivalasztasa

1. Hatarozza meg az alkalmazashoz szukséges maximalis Prp, 5y f€kez6
teljesitmeényt . A Prmax legyen kisebb mint a Pgryax, amelyet az alkalmazott
hajtasra a 297. oldalon lathaté tablazatban adunk meg.

2. Szamitsa ki az R ellenallast az 1. sz. egyenlet segitségével.
3. Szamitsa ki az Egpise €nergiat a 2. sz. egyenlet segitségével.
4. Valasszon olyan ellenallast, amely megfelel az alabbi feltételeknek:

+ Az ellenallas névleges teljesitménye legyen nagyobb vagy egyenld, mint
PRmax-

* Az R ellenallas egy Ryin €s Rmax KOzOtti érték legyen, amelyeket egyébként a
tablazatban adunk meg az alkalmazott hajtasra nézve.

* Az ellenallasnak e kell disszipalni az Erpise €nergiat a T ciklus alatt.

Egyenletek az ellenallas kivalasztasahoz:

150000 the
(1) UN=200..240V: R= Prmax
PRmax
U = 380...415 V: R= 220000 PRave
N . PRmax 4%
615000
Uy=415...480 V: R=
PRmax

(2) ERpuIse = PRmax" the

Iy
(3) Prave = PRmax'%

Atvaltashoz hasznalhatja: 1 HP = 746 W.

ahol

R = a kivalasztott fékellenallas érték (ohm)

Prmax = maximalis teljesitmény a fékezési ciklus soran (W)

Prmax = atlagteljesitmény a fékezési ciklus soran (W)

ERrpuise = egyetlen fékezési ciklus soran az ellenallasba vezetett energia (J)
the = a fékezesi ciklus hossza (s)

T = a fékezési ciklus hossza (s).

Miiszaki adatok
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Tipus Rmin Rmax PBRmax
ACS350- Ohm Ohm kw | LE
1-fazis, Uy = 200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)
01x-02A4-2 70 390 0.37 0.5
01x-04A7-2 40 200 0.75 1
01x-06A7-2 40 130 1.1 1.5
01x-07A5-2 30 100 1.5 2
01x-09A8-2 30 70 22 3
3-fazis, Uy = 200...240 V (200, 208, 220, 230, 240 V)
03x-02A4-2 70 390 0.37 0.5
03x-03A5-2 70 260 0.55 0.75
03x-04A7-2 40 200 0.75 1
03x-06A7-2 40 130 1.1 1.5
03x-07A5-2 30 100 1.5 2
03x-09A8-2 30 70 2.2 3
03x-13A3-2 30 50 3.0 3
03x-17A6-2 30 40 4.0 5
3-fazis, Uy = 380...480 V (380, 400, 415, 440, 460, 480 V)
03x-01A2-4 200 1180 0.37 0.5
03x-01A9-4 175 800 0.55 0.75
03x-02A4-4 165 590 0.75 1
03x-03A3-4 150 400 1.1 1.5
03x-04A1-4 130 300 1.5 2
03x-05A6-4 100 200 22 3
03x-07A3-4 70 150 3.0 3
03x-08A8-4 70 110 4.0 5
03x-12A5-4 40 80 5.5 7.5
03x-15A6-4 40 60 7.5 10
03x-23A1-4 30 40 11 15

00353783.xIs F

Rmin = megengedett minimalis fékellenallas
megengedett maximalis fékellenallas
hajtas maximalis fékez6 kapacitasa, a kivant fékez6 teljesitmény nem haladhatja meg.

Rmin
PBRmax

FIGYELEM! Soha ne hasznaljon az el6irt minimalis ellenallas érték alatti
fékellenallast. A hajtas és a bels6 fékcsopper nem képes kezelni a kis ellenallas altal
eléidézett tularamot.

Ellenallas telepitése és bekotése

VAN

Minden ellenallast olyan helyre kell telepiteni, ahol a hités megoldott.

FIGYELEM! A fékellenallas kozelében Iévé anyagok ne legyenek gyulékonyak. Az
ellenallas fellleti h6mérséklete magas. Az ellenallas kortl a leveg tobb szaz fokos
is lehet. Ne tegye ki az ellenallast érintés veszélyének.

Ugyanolyan keresztmetszet(, arnyékolt kabelt hasznaljon, mint a hajtas bemeneti
kabelezésénél van (lasd Erbatviteli kabelek: sorkapocsméretek, maximalis

Miiszaki adatok
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kabelatmérbk és meghtzasi nyomatékok fejezet 289. oldal). A fékellenallas
bekotésének zarlatvédelmével kapcsolatban lasd Fékellenallas bekoétése, 291.
oldal, vagy hasznalhat ugyanolyan keresztmetszet(, kétvezetbs, arnyekolt kabelt is.
Az ellenallas kabelének (kabeleinek) maximalis hossza 5 m. A bekotéssel
kapcsolatban lasd a hajtas er6saramu bekotési rajzat a 34. oldalon.

Kotelez6 védelem

Az alabbi bekotés lényeges a biztonsag szempontjabdl — hiba esetén, a csopper
zarlatat is beleértve, megszakitja ugyanis a halozati taplalast.

» Szereljen fel betapoldali magneskapcsolot.

+ Ugy kdsse a magneskapcsolét, hogy az nyisson, ha az ellenallas hékiolddja nyit
(a tulmelegedett ellenallas bontja a magneskapcsolot).

Egyszerlsitett bekotési rajz.

L1 L2 L3

s 1IN

Q Fékellenallas hékioldd

S o | #/:/ﬂw
IOU/:/ncn

Paraméter beallitas

A fékellenallas engedélyezéséhez kapcsolja ki a hajtas tulfesziltség szabalyozojat a
2005 paraméter O-ra (DISABLE) torténé allitasaval.

Miiszaki adatok
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Méretek

Az ACS350 méretrajzai a tovabbiakban lathatok. A méreteket milliméterben és
colban is megadjuk.

Méretek
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RO és R1 vazméret, IP20 / UL nyitott

Az R1 és RO azonos, kivéve R1 tetején van ventilator.
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RO és R1 vazméret, IP21 /| NEMA 1

Az R1 és RO azonos, kivéve, hogy R1 tetején van ventilator.
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RO és R1 vazméret, IP21/ NEMA 1

3AFEG8577977-A
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R2 vazméret, IP20 / UL nyitott
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R2 vazméret, IP21 /| NEMA 1
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R2 vézméret, IP21/ NEMA 1
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R3 vazméret, IP20 / UL nyitott
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R3 vazméret, IP21 / NEMA 1
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ERVENYES: 01.11.2006

ABB Kft.

Villamos motorok és hajtasok
H-1138 BUDAPEST

Vaci ut 152-156.

Telefon +36 1 443 2256
Telefax +36 1 443 2144
Internet www.abb.com
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