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A kézikonyvrol

A fejezet attekintése

A fejezet ismerteti a kézikdnyv tartalmat. Ezen kivul informaciét nyujt kompatibilitasi,
biztonsagi kérdésekrél, a cél-olvasokdzdnségrdl és kapcsolddo kiadvanyokrol.

Kompatibilitas

A kézikonyv az ACS800 standard alkalmazas program 7.x. verziéjat targyalja.

Biztonsagi elbirasok

Tartsa be a hajtashoz mellékelt biztonsagi el6irasokat!

Az olvaso

A hajtas telepitése, Gzembe helyezése, illetve hasznalata el6tt olvassa el a
biztonsagi eléirasokat. A részletes biztonsagi el6irdsok a Hardver Kézikonyv
elején talalhatdak.

Olvassa el a szoftver funkcié specifikus figyelmeztetéseket és
megjegyzéseket, az egyes funkciok alapbeallitasanak megvaltoztatasa elétt.
Minden egyes funkcidhoz a figyelmeztetések és megjegyzések ebben a
kézikdnyvben talalhatdak, az adott - felhasznalo altal beallithato - paraméter
leirasat tartalmazo alfejezetben.

A kézikonyv olvasodjanak ismernie kell a szabvanyos villamos vezetékezés
gyakorlatat, a villamosipari, elektronikai komponenseket és azok jeldlését.

Tartalom

A kézikonyv a kdvetkezb fejezetekbdl all:

Elsé inditas, Vezérlés az I/0O-n keresztlil tadjékoztat a felhasznal6i makré
beallitasardl, valamint arrdl, hogy hogyan kell a hajtast elinditani, leallitani és
fordulatszamat megvaltoztatni.

Vezérlbpanel a panel hasznalatat ismerteti.

Program tulajdonsagok a jellemzék leirasat, a felhasznaléi beallitasok referencia
listéjat és a diagnosztikai jelzéseket tartalmazza

Alkalmazas makrok tartalmazza minden makro révid leirasat és bekotési vazlatat.
Uzemi értékek és paraméterek a hajtas Gizemi értékeit és paramétereit ismerteti.

A Hibakeresés felsorolja a figyelmeztetd és hiba lGzeneteket, a lehetséges
okokkal és tennivalokkal.

A kézikdnyvrdl
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Terepi busz vezérlés a soros kommunikacios vonalakon torténdé kommunikaciot
ismerteti.

Analbg bévité modul a hajtas és az (opcionalis) analdg 1/0 bévité modul kozotti
kommunikaciot ismerteti.

Kiegészitd adatok: lizemi értékek és paraméterek tovabbi informaciot tartalmaz
az Uzemi értékekrdl és paraméterekrdl.

A kézikényvrél
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ElsO inditas, Vezérlés az I/0O-n keresztul

A fejezet attekintése

A fejezet eligazit a kdvetkezdkben:
* a hajtas elsé inditasa,

+ start, stop, forgasirany valtas, motor fordulatszamanak valtoztatasa az 1/0
vezérléfellleten keresztil,

* a motorazonosito teszt végrehajtasa.

A hajtas elsé inditasa

A hajtas elsé inditasahoz a felhasznald két modszer kézil valaszthat: A Start-up
Assistant elinditasa, vagy korlatozott els6 inditas végzése. A segéd (Assistant)
minden alapvetd beallitason végigvezeti a felhasznalot. A korlatozott elsé inditasnal
a hajtas nem nyujt segitséget: A felhasznalé a kézikdnyv utmutatasat kdvetve végig
megy az alapvet beallitasi |épéseken.

* Az Assistant elinditasahoz kdvesse Az iranyitott elsé inditas végrehajtasa
(minden alapveté beallitast tartalmaz) alfejezetben megadott utasitasokat.

+ Korlatozott els6 inditashoz kdvesse A korlatozott elsé iditas végrehajtasa (csak
az alapvet6 beallitasokat tartalmazza) alfejezetben megadott utasitasokat.
Az iranyitott elsé inditas végrehajtasa (minden alapveté beallitast tartalmaz)

Miel6tt elkezdené, gy6z6djon meg arrol, hogy a motor adattébla adatai kéznél
vannak.

A biztonsagi el6irasokat - amelyeket a megfelelé hardver kézikdnyvben talal - kdvetni

Q Az elsé inditast csak képzett villamos szakember végezheti.
kell az elsé inditas folyaman.

O | Ellen6rizze a telepitést. Nézze meg a telepités ellenérzé listat a megfelelé hardver/telepitési
kézikdnyvben.

O | Ellendrizze, hogy a motor elindulasa nem okoz semmilyen veszélyt.

Valassza le a hajtott gépet, ha:

- fennall annak a veszélye, hogy a helytelen iranyban elindulé6 motor kart okoz, vagy

- standard azonosité tesztet kell végrehajtani az elsé inditas soran. (Az azonosité teszt csak
azon alkalmazasok esetén fontos, amelyek rendkivil pontos motor vezérlést igényelnek.)

Elsé inditas, Vezérlés az I/O-n keresztiil
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Kapcsolja be a haldzati fesziltséget! A vezérlépanel elészoér a panel
azonosito adatokat mutatja...

... utdna a hajtas Azonosité Adatait ...

... majd az Uzemi Paraméter Kijelzést ...

...ami utan a kijelz6 felajanlja a Nyelv Kivalasztasat.

(Amennyiben néhany masodpercen belll egy nyomégombot sem nyomnak le, a
kijelz6 elkezdi valtakozva mutatni az Uzemi Erték Kijelzést és a Nyelv Kivalasztasi
lehetéséget.)

A hajtas készen all az elsé inditas végrehajtasara.

Nyomja meg a “FUNC” nyomdégombot.

Vélassza ki a kivant nyelvet a nyil nyomogombokkal ((®) vagy (#)) és
eérvényesitse az “ENTER” megnyomasaval.
(A haijtas atvalt a valasztott nyelvre, visszalép az Uzemi Erték Kijelzésre és elkezdi

véltakozva mutatni az Uzemi Erték Kijelzést és az iranyitott Motor Beallitasi
lehetéséget.)

Nyomja meg a “FUNC” nyomégombot az iranyitott motor beallitas
elinditasahoz.

(A kijelz6n megjelennek az assistant-hoz hasznalandé altalanos parancs
nyomoégombok.)

Nyomja meg az “ENTER”-t a tovabblépéshez.
Kdvesse a kijelz6n megjelend utasitasokat.

CDP312 PANEL VX. xx

ACS800 xX kW
I D NUMBER 1

1 -> 0.0rpm O
FREQ 0.00 Hz
CURRENT 0.00 A
PONER 0.00 %
1 -> 0.0rpm O

* % %

| NFORVATI ON ***
Press FUNC to start
Language Sel ection

Language Sel ection 1/1
LANGUACE ?

[ ENGLI SH]

ENTER OK ACT: EXIT

1 -> 0.0rpm O
*** | NFORMATI ON ***
Press FUNC to start
gui ded Mot or Setup

Mot or Setup 1/10
ENTER. O/ Conti nue
ACT: Exit

FUNC. More Info

Mot or Setup 2/10
MOTCR NAMEPLATE DATA
AVAI LABLE?

ENTER Yes FUNC: I nfo

Elsé inditas, Vezérlés az I/O-n keresztiil
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A korlatozott elsé iditas végrehajtasa (csak az alapvetd beallitasokat tartalmazza)

Miel6tt elkezdené, gybz6djon meg arrdl, hogy a motor adattabla adatai kéznél

vannak.

Az elsé inditast csak képzett villamos szakember végezheti.
A biztonsagi el6irasokat - amelyeket a megfelel6 hardver kézikdnyvben talal - kovetni

kell az elsé inditas folyaman.

Ellendrizze a telepitést. Nézze meg a telepités ellenérzé listat a megfelelé hardver/telepitési

kézikdnyvben.

Ellenérizze, hogy a motor elinduldsa nem okoz semmilyen veszélyt.

Valassza le a hajtott gépet, ha:

- fennall annak a veszélye hogy a helytelen iranyban elindulé motor kart okoz, vagy

- Standard azonosité tesztet kell végrehajtani az elsé inditas soran. (Az azonosito teszt csak
azon alkalmazasok esetén fontos, amelyek rendkivil pontos motor vezérlést igényelnek.)

Kapcsolja be a halozati fesziltséget. A vezérlépanel el6szor a
panel azonosité adatokat mutatja...

... utdna a hajtas Azonosité Adatait ...

... majd az Uzemi Erték Kijelzést ...

...utana a kijelz6 felajanlja a Nyelv Kivalasztasat.

(Amennyiben néhany masodpercen belll egy nyomégombot sem nyomnak le, a
kijelz6 elkezdi valtakozva mutatni az Uzemi Erték Kijelzést és a Nyelv
Kivalasztasanak ajanlatat.)

Nyomja meg az “ACT” nyomdégombot, hogy eltlinjén a nyelv
kivalasztas lehetdsége.
A hajtas készen all a korlatozott elsd inditas végrehajtasara.

Valassza ki a kivant nyelvet. Az altalanos paraméter beallitast lasd
alabb:

Az altalanos paraméter beallitas a kbvetkezé:

- Nyomja meg a PAR gombot a panel Paraméter szerkeszté lizemmaodjahoz.

- A dupla nyil gombokkal (@ vagy @ ) a paraméter csoportok k6zott Iéphet.

- A szimpla nyil gombokkal (Q vagy Q) paramétert valaszthat a csoportbdl.

- A kivalasztott paraméter médositasahoz nyomja meg az ENTER gombot.

- Allitsa be a kivant értéket a szimpla (O vagy Q ), illetve gyors modositashoz a
dupla nyil gombokkal (@ vagy @ )-

- Ervényesitse az (j értéket az ENTER megnyomasaval (a zardjel elttnik).

CDP312 PANEL VX. XX

ACS800 xx kW
| D NUMBER 1

1 -> 0.0rpm O
FREQ 0.00 Hz
CURRENT 0.00 A
POVNER 0.00 %
1 -> 0.0rpm O

**x | NFORMATI ON ***
Press FUNC to start
Language Sel ection

1 -> 0.0rpm O
FREQ 0.00 Hz
CURRENT 0.00 A
PONER 0.00 %

1 -> 0.0rpm O
99 START- UP DATA

01 LANGUAGE

ENGLI SH

1 -> 0.0rpm O
99 START- UP DATA

01 LANGUAGE

[ ENGLI SH|

Elsé inditas, Vezérlés az I/O-n keresztiil
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Valassza ki a kivant alkalmazasi makrét. Az altalanos beallitasi
modszer feljebb talalhaté.
Az alapértelmezett FACTORY makro a legtdbb esetben megfeleld.

Valassza ki a kivant motorvezérlési modot. Az altalanos beallitasi
maodszer feljebb talalhaté.

A DTC a legtdbb esetben megfeleld. A SCALAR vezérlési mod a kdvetkezd
esetekben ajanlott:

- tébb motoros hajtasoknal, ahol a frekvenciavaltéra kapcsolt motorok szama nem
allando,

- amikor a motor névleges arama kisebb az inverter névleges aramanak 1/6-nal,
- az inverter motor nélkili tesztjéhez.

Allitsa be a motor adatait a motor adattablardl:

CED

@ ABB Motors

3 ~ motor M2AA 200 MLA 4
IEC 200 M/L 55 [«
| No
[Ins.cl. F IP 55

v Hz [kW [ omin [ A [cos liaN]tE/s
690Y | 50 | 30 | 1475 | 32.5 | 0.83
400D | 50 | 30 | 1475 | 56 |0.83
660Y | 50 | 30 |1470 | 34 |0.83 380V
380D | 50 | 30 [1470 [ 59 [0.83 ﬁ: halézati
415D | 50 | 30 | 1475 | 54 |0.83 fesziiltség

440D [ 60 | 35 [1770 | 59 |0.83 [
3GAA 202 001 - ADA

Cat. no

6312/C3 48 6210/C3 [ 180 kg

.\(%)_ IEC 34-1 .@)

- a motor névleges feszlltsége

Megengedett tartomany: ACS800 Uy x (1/2...2). (Uy minden névleges
fesziltségtartomanyhoz tartoz6 legmagasabb fesziltségérték: 415 VAC a

400 voltos késziilékekhez, 500 VAC az 500 voltos készilékekhez, és 690 VAC a
690 voltos készilékekhez.)

- a motor névleges arama
Megengedett tartomany: ACS800 /o4 % (1/6...2)

- a motor névleges frekvencigja
Tartomany: 8 ... 300 Hz

- a motor névleges fordulatszama
Tartomény: 1 ...18000 rpm

-a motor névleges teljesitménye
Tartomany: 0 ...9000 kW

1 -> 0.0rpm O
99 START- UP DATA
02 APPLI CATI ON MACRO

[ ]

1 -> 0.0 rpm O
99 START- UP DATA

04 MOTOR CTRL MODE
[DTq

Figyelem: A motor
adatokat pontosan az
adattablan szerepld
értékekre allitsa be.
Példaul ha a motor
névleges fordulatszama
1440 rpm, a 99.08 MOTOR
NOM SPEED paraméterre
beallitott 1500 rpm érték a
hajtas hibas miikodéséhez
vezet.

1 -> 0.0rpm O
99 START- UP DATA
05 MOTOR NOM VOLTAGE

[ ]

1 -> 0.0Orpm O
99 START- UP DATA
06 MOTOR NOM CURRENT

[ ]

1 -> 0.0rpm O
99 START- UP DATA
07 MOTOR NOM FREQ

[ ]

1 -> 0.0rpm O
99 START- UP DATA
08 MOTOR NOM SPEED

[ ]

1 -> 0.0Orpm O
99 START- UP DATA
09 MOTOR NOM POVER

[ ]

Elsé inditas, Vezérlés az I/O-n keresztiil
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A motoradatok bevitelét kdvetéen egy figyelmeztetd Uzenet jelenik 1 -> 00rpm O
meg, jelezve hogy a motor adatok bevitele megtortént és a hajtas | ** WARNING **
kész a motor azonosité teszt végrehajtasara (ID Magnetisation 'D MAGN REQ
vagy ID Run).
Valassza ki a motorazonosito teszt tipusat. 1 -> 00rpm O
Az alapértelmezett motorazonosité teszt (ID Magnetisation) legtdbb alkalmazas ig %ﬁ‘g_ :Jg ECLA
esetén megfeleld. Az alap inditasi folyamat is ezt tartalmazza. [1D MAGN]
A (STANDARD vagy REDUCED) motorazonosito tesztet kell valasztani, ha:
- Az Uzemi tartomany kozel alléhelyzetre is kiterjed, és/vagy
- Az Gizemi terhelés széles fordulatszam-tartomanyban a motor névleges
nyomatéka folotti és a motor tengelyére nem szilkséges jeladét szerelni.
Tovabbi informacidt, lasd alabb a A motorazonositoé teszt (Motor ID Run) futtatasa
alfejezetben.
Nyomja meg a LOC/REM gombot helyi vezérléshez (az elsd 1 L-> 0.0rpm |
sorban L karakter latszik). T; V‘M’:m NG **
Nyomja meg a & gombot az azonosité magnesezés
elinditdsahoz. A motor alléhelyzetben 20-60 mp-ig egyenaramu 1 L-> 0.0rpm O
magnesezésen esik at. Két figyelmeztetés jelenik meg: ** WARNING **
- . . iy I | D DONE

A fels6 figyelmeztetés a magnesezés idétartama alatt latszik.
Az also figyelmeztetés a magnesezést kdvetben jelenik meg.
Ellenérizze a motor forgasiranyat. 1 L->[xxx] rpm |

. . o FREQ XXX Hz
- Nygmja’rr)eg az ACT gombot az allapotjelz6 sor CURRENT wx A
megjelenitéséhez. PONER X %

- Kismértékben névelje a fordulatszam alapjelet nullarél a REF,
majd a nyil nyomogombokkal (®), &), &) vagy ¥)).

- Inditsa el a motort a & nyomdgombbal.

- Ellendrizze, hogy a motor a kivant irdnyban forog.

- Allitsa le a motort a & nyomdgombbal.

A motor forgasiranyanak megvaltoztatasahoz:

- Szakaszolja ki a hajtast és varjon 5 percet a kdzbens8kari
kondenzatorok teljes kisuléséig. Mérje meg a feszultséget minden
egyes bemeneti csatlakozé (U1, V1 és W1) és a fold kdzott
multiméterrel, hogy meggy6z6dhessen a frekvenciavalté
feszliltségmentes allapotardl.

- Cserélje fel a motorkabel két fazisvezetéjét a frekvenciavalto
kimenetén, vagy a motornal.

- A halézat visszakapcsolasat kovetben ellenbrizze a modositas
eredmeényét a fent emlitett mdédszer megismétiésével.

forgasirany
elére

forgasirany
hatra

Elsé inditas, Vezérlés az I/O-n keresztiil
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O | Allitsa be a minimalis fordulatszamot. 1 L-> 0.0 rpm
20 LIMTS

01 M NI MUM SPEED
[]

[0 | Allitsa be a maximalis fordulatszamot. 1 L-> 0.0 rpm
20 LIMTS

02 MAXI MUM SPEED
[]

0 | Allitsa be az 1-es felfutasi idét. 1 L-> 0.0 rpm
. e i . , 22 ACCEL/ DECEL
Flgyelem.l K_e.tfﬁle_ felfutasi id6 hasznalata esetén ellenérizze a 02 ACCELER TIME 1
2-es felfutasi id6t is. []
O | Allitsa be az 1-es lefutasi id6t. 1 L-> 0.0 rpm
Figyelem: Kétféle lefutasi id6 hasznalata esetén ellen6rizze a 22 ACCEL/ DECEL
ay ; 03 DECELER TIME 1

2-es lefutasi idot is. [ ]

A hajtas Gizemkész.

Elsé inditas, Vezérlés az I/O-n keresztiil
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Az alabbi tablazat utbaigazitast nyujt a hajtas digitalis és analég bemenetein

keresztul valdé mikodtetésérdl, amikor:

* a motor elsé inditasa megtortént, és

» az alapértelmezett (gyari) paraméter beallitas érvényes.

Gy6z6djon meg arrdl, hogy a Gyari makro van kivalasztva.

Amennyiben forgasiranyvaltas is sziikséges, médositsa a 10.03
paramétert REQUEST-re.

Ellenérizze, hogy a vezérlés bekdtése a gyari makroban megadott
funkcidknak megfelel6en van elkészitve.

Ellenérizze, hogy a hajtas tavvezérlés tzemmaddban van. A vezérlési
hely a LOC/REM nyomoégombbal valtoztathaté meg.

Inditson a DI1 digitélis bemenet bekapcsolasaval.

Szabalyozza a motor fordulatszamat az Al1 analég bemenetre juto
feszlltség szabalyozasaval.

El6re: Kapcsolja ki a DI2 digitalis bemenetet.

Hatra: Kapcsolja be a DI2 digitalis bemenetet.

Kapcsolja ki a DI1 digitélis bemenetet.

Lasd 99.02 paraméter.

Lasd az Alkalmazasi
makrok fejezetben.

Tavvezérlés lizemmaodban
az L karakter nem lathato a
kijelz6 bal fels6 sarkaban.

1 -> .0
FREQ 0.
CURRENT 0.
PONER 0
1  ->500.0
FREQ 6
CURRENT 12
POVER 8
1  ->500.0
FREQ 16.
CURRENT  12.
PONER 8.
1 < 500.0
FREQ 16.
CURRENT  12.
POVER 8.

1 -> 500.0

FREQ
CURRENT
POVER

.00 %

.66 Hz
.66 A
.33 %

.00 Hz
.00 A
.00 %

rpm |
00 Hz
00 A

rpm |

rpm |
66 Hz
66 A
33 %

rpm |
66 Hz
66 A
33 %

rpom O

Elsé inditas, Vezérlés az I/O-n keresztiil
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A motorazonosité teszt (Motor ID Run) futtatasa

A hajtéds motorazonosité magnesezési tesztet végez, automatikusan az elsé inditas
soran. A legtdbb alkalmazasnal sziikségtelen ujabb motorazonosito tesztet vegezni.
Standard vagy Reduced (csOkkentett) motor azonositd tesztet kell valasztani, ha:

* Az lzemi tartomany kozel alléhelyzetre is kiterjed, és/vagy

* Az lzemi terhelés széles fordulatszam tartomanyban a motor névleges
nyomatéka folotti, €s a motor tengelyére nem sziikséges jeladét szerelni.

Csodkkentett motorazonositd tesztet kell végezni Standard helyett, ha a motor
levalasztasa a hajtott géprél nem lehetséges.

Motorazonosito teszt

Figyelem: Ha a (10 - 98 paraméter csoport) paraméterei a motorazonosité teszt
el6tt modositva lettek, ellendrizze, hogy az uj értékek kielégitik az alabbi feltételeket:

+ 20.01 MINIMUM SPEED (minimalis fordulatszam) < 0 rpm

+ 20.02 MAXIMUM SPEED (maximalis fordulatszam) > 80% motor névleges ford.
+ 20.03 MAXIMUM CURRENT (maximalis aram) > 100% % /g

+ 20.04 MAXIMUM TORQUE (maximalis nyomaték) > 50%

+ Ellendrizze, hogy a vezérlépanel helyi vezérlési mdédban van (az elsd sorban L
karakter latszik). A vezérlési hely a LOC/REM nyomdgombbal valtoztathaté meg.

» Valassza ki a STANDARD vagy a REDUCED (cs6kkentett) motor azonosito
tesztet.

1L ->1242.0 rpm (0]
99 START- UP DATA

10 MOTOR I D RUN

[ STANDARD]

* Nyomja meg az ENTER gombot a kivalasztas ellenérzéséhez. A kdvetkezd
uzenet fog megjelenni:

1L ->1242.0 rpm (0]
ACS800 55 kW

** \WARNI NG+ *

I D RUN SEL

Elsé inditas, Vezérlés az I/O-n keresztiil
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* A motorazonosito teszt elinditasahoz nyomja meg a @ gombot. A futas-
engedélyezé jelnek meg kell lennie (lasd 16.01 RUN ENABLE paraméter).

Figyelmeztetés a motor-
azonositoé teszt elindulasakor

Figyelmeztetés a motor-

azonositoé teszt kozben

Figyelmeztetés sikeres motor-
azonosité teszt utan

1L ->1242.0 rpm I
ACS800 55 kW

** WARNI NG* *

MOTOR STARTS

1L ->1242.0 rpm |
ACS800 55 kW

** \WARNI NG* *

I D RUN

1L ->1242.0 rpm |
ACS800 55 kW

** \WARNI NG* *

| D DONE

Altalanosan nem javasolt a vezérlépanel nyomégombjainak hasznalata a motor-
azonosito teszt alatt. Azonban:

* A motorazonosito teszt barmikor félbeszakithatd, a vezérlépanel stop gombjanak
megnyomasaval (€ ).

A motorazonosito teszt start ({ ) gombbal térténé elinditasat kévetéen
lehetséges az Uzemi paraméterek figyelése, az ACT, majd azt kdvetben a dupla
nyil (@) ) nyomégombok megnyomasaval.

Elsé inditas, Vezérlés az I/O-n keresztiil
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Vezérlopanel

A fejezet attekintése

A fejezet a CDP 312 és CDP 312R vezérlépanelek hasznalatat ismerteti.

A vezérlépanel attekintése

= —ACT———PAR—T—FUNCT DRIVET—

A
v

v
o0

(5)

Az LCD folyadékkristalyos kijelzé 4 soros, soronként 20
karakterrel. A nyelv az elsé inditasnal kerul kivalasztasra
(99.01 paraméter).

A vezérlépanelnek négy zemmodja van:

- Uzemi érték megjelenités mod (ACT gomb),
- Paraméter mod (PAR gomb),

- Funkcié méd (FUNC gomb),

- Hajtas kivalaszté méd (DRIVE gomb).

A szimpla és dupla nyil nyomégombok, valamint az
ENTER gomb hasznalata a panel izemmodjatol fugg.

A hajtas vezérl6 nyomégombijai:

No. | Funkcio

1 Start

Stop

Alapjel allitas kivalaszto

Forgésirany elére

Forgasirany hatra

Hibanyugtazo

N | ool b~ W|DN

Vezérlési hely valté
Local (helyi)/ Remote (tav)

Vezérlépanel
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Vezérlépanel izemmod gombok és megjelenitési formatumok

Az alabbi abra a vezérl6panel Uzemmddvalaszté gombijait, és az alapvetd
miveleteket, megjelenitési formatumokat mutatja az egyes lizemmodok esetén.

Uzemi érték megjelenitési mod

\{

®
1000

Paraméter mod

\ 4

E
1)
© WO Ve W

Funkcié méd

3
'
HOO

Hajtas kivalaszté méd

i &

ENTER

Uzemi érték/ Hibamemoria
valasztas

Uzemi érték/ Hibaiizenet
gobrgetés

Belépés a kivalasztasi modba
Uj paraméter érvényesitése

Csoport kivalasztas
Gyors érték modositas

Paraméter kivalasztas
Lassu érték modositas

Belépés a modositashoz
Uj érték érvényesitése

Sor valasztas

Lap valasztas

Funkcio inditas

Hajtas kivalasztas
azonosité szam csere

Belépés a valtoztatashoz
Uj érték érvényesitése

1L-> 1242.0 rpmO
FREQ 45. 00 Hz
CURRENT 80.00 A
POAER 75.00 %

1L-> 1242.0 rpmO

10 START/ STOP/ DI R
01 EXT1 STRT/ STP/ DI R
D1,2

1L-> 1242.0 rpmO
Mot or Set up
Application Macro
Speed Control EXT1

ACS 800 75 kW

ASAA7000 / XXXXXX
| D NUMBER 1

< Allapot kijelz& sor
Uzemi értékek
neve és értéke

Allapot kijelzd sor

Paraméter csoport
Paraméter

Paraméter érték

Allapot kijelzd sor

Funkciok megnevezése

Késziilék tipus

SW verzié / alkalmazas
verzié és azonosité
szam

|

Allapot kijelzé sor

Az alabbi abra az allapot kijelz6 sor egyes mezdbit ismerteti.

Azonosité szam ——> ‘_ > H 1242.0 r prdm% Uzemallapot

Vezérlési hely N T A |O==U/§IT mel
L = Helyi vezérlés Forgasirany  Alapijel «« = Nem indithaté
R = Tavvezérlés -> = Elére
= KUls6 vezérlés <- = Hatra

“ o«

Vezérlbpanel



A hajtas vezérlése a panellel

A felhasznald a kévetkez6képpen vezérelheti a hajtast a panellel:

» start, stop, és forgasirany valtas,

» fordulatszam ill. nyomaték alapjel megadasa,

27

» folyamat szabalyozasi alapjel megadasa (aktiv PID szabalyozas esetén),

+ figyelmeztetd és hibauzenetek nyugtazasa,

* helyi és kulsé tav vezérlési mod kozotti valtas.

A vezérl6panellel mindig vezérelhetd a hajtas, ha a hajtas helyi vezérlésben van és

az allapotkijelz6 sor latszik.

A hajtas elinditasa, megallitasa és a forgasirany megvaltoztatasa

Lépés | Miivelet Gombnyomas Megjelenités

1. Az allapotsor megjelenitése. 1 ->1242.0 rpm |
@ @ FREQ 45. 00 Hz

CURRENT 80.00 A

PONER 75.00 %

2. Helyi vezérlésbe valtas. 1L ->1242.0 rpm |
(csak akkor, ha a hajtas nem helyi vezérlésben van, azaz FREQ 45.00 Hz

nincs L karakter a kijelz6 els® soraban.) CURRENT 80.00 A
PONER 75.00 %
3. Megéllitas 1L ->1242.0 rpm O
FREQ 45. 00 Hz

CURRENT 80.00 A

PONER 75.00 %

4. Inditas 1L ->1242.0 rpm |
FREQ 45. 00 Hz

CURRENT 80.00 A

PONER 75.00 %

5. Forgasirany hatra. 1L <-1242.0 rpm |
FREQ 45. 00 Hz

CURRENT 80.00 A

POAER 75.00 %

6. Forgasirany el6re. 1L ->1242.0 rpm |
@ FREQ 45. 00 Hz

CURRENT 80.00 A

POAER 75.00 %

Vezérlbpanel
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A fordulatszam alapjel beallitasa

Lépés | Miivelet Gombnyomas Megjelenités
1. Az allapotsor megjelenitése. 1 ->1242.0 rpm |
‘HH’ ':!’ FREQ 45.00 Hz
CURRENT 80.00 A
PONER 75.00 %

2. Helyi vezérlésbe valtas. 1L ->1242.0 rpm |
(csak akkor, ha a hajtas nem helyi vezérlésben van, azaz FREQ 45.00 Hz
nincs L karakter a kijelz els6 soraban.) CURRENT 80.00 A

PONER 75.00 %

3. Az alapjel allités kivalasztasa. 1L ->1242.0 rpm|

(iii} FREQ 45.00 Hz
CURRENT 80.00 A
PONER 75.00 %
4. Az alapjel médositasa. 1L ->1325.0 rpm|
(lassu valtoztatas) Q Q FREQ 45.00 Hz
CURRENT 80.00 A
PONER 75.00 %
(gyors valtoztatas)

5. Az alapjel elmentése. ENTER 1L ->1325.0 rpml
(Az érték nemfelejtd memdriaban tarolodik; automatikusan FREQ 45.00 Hz
visszaallitodik a halozat kikapcsolasa utan.) CURRENT  80.00 A

PONER 75.00 %

Vezérlbpanel
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Uzemi érték megjelenitési méd

A felhaszndlo lehet6ségei az Uzemi érték megjelenitési mod esetén:

» egyidejlileg harom Gzemi érték figyelése a kijelzdn,

* a megjelenitendd Uzemi értékek kivalasztasa,

* a hibamemdéria megtekintése,

* a hibamemaria torlése.

A vezérlépanel Uzemi érték megjelenitési médba valt az ACT gomb megnyomasara,
illetve automatikusan, ha egy percen belll egy billentyit sem nyomnak le.

A megjelenitendd tizemi értékek kivalasztasa

Lépés | Miivelet Gombnyomas Megjelenités
1. Uzemi érték megjelenitési modba valtas. 1L ->1242.0 rpm
FREQ 45.00 Hz
CURRENT 80.00 A
POVER 75.00 %
2. A valtoztatni kivant sor kivalasztasa 1L ->1242.0 rpm
(a villogo kurzor jelzi a kivalasztott sort). Q Q FREQ 45.00 Hz
CURRENT 80.00 A
POVNER 75.00 %
3. Uzemi érték kivalasztasi modba valtas. ENTER 1L ->1242.0 rpm
1 ACTUAL SI GNALS
04 CURRENT
80.00 A
4. A kivant Gzemi érték kivalasztasa. 1L ->1242.0 rpm
O Q 1 ACTUAL SI GNALS
(R(_) 0,
Az Gzemi érték csoportok kozotti valtas. @ @ 05 T E 70.00 %
5.a A kivalasztott paraméter érvényesitése és visszatérés az ENTER 1L ->1242.0 rpm
uzemi értéek megjelenitési modba. FREQ 45. 00 Hz
TORQUE 70.00 %
PONER 75.00 %
5b

CURRENT  80.00 A

POVER 75.00 %

Mas vezérlépanel izemmaod valasztas.

A kivélasztas érvénytelenitése és a korabbi paraméterek 1L ->1242.0 rpm
megtartasa. @ @ FREQ 45.00 Hz
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Az lizemi értékek teljes nevének megjelenitése

Lépés | Miivelet Gombnyomas Megjelenités
1. A harom lGzemi érték teljes nevének megjelenitése. Nyomva tartani 1L ->1242.0 rpml
FREQUENCY
1‘!’ CURRENT
PONER
2. Visszatérés az lizemi érték megjelenitéshez. Elengedni 1L ->1242.0 rpml
FREQ 45.00 Hz
‘II’ CURRENT 80.00 A
PONER 75.00 %
A hibamemoéria megtekintése és torlése
Figyelem: Aktiv hibalzenet vagy figyelmeztetés esetén a hibamemdéria nem
tordlhetd.
Lépés | Miivelet Gombnyomas Megjelenités
1. Uzemi érték megjelenitési modba valtas. 1L ->1242.0 rpml
‘II’ FREQ 45.00 Hz
CURRENT 80.00 A
PONER 75.00 %
2. Hibamemoéria megjelenitési modba valtas. 1L ->1242.0 rpml
@ @ 1 LAST FAULT
+OVERCURRENT
6451 H 21 MN 23 S
3. A korabbi (FEL) vagy a kévetkezé (LE) hiba/ 1L ->1242.0 rpml
figyelmeztetés megtekintése. Q Q 2 LAST FAULT
+OVERVOLTAGE
1121 H 1 MN 23 S
A hibamemodria torlése. — 1L ->1242.0 rpml
2 LAST FAULT
H M N S
4. Visszatérés tUzemi érték megjelenitési médba. 1L ->1242.0 rpml

I

FREQ 45.00 Hz
CURRENT 80.00 A
POVNER 75.00 %
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FIGYELEM! Tavizemmaoddban, folyamatos startparancs esetén a hajtas a
hibanyugtazast kdvetéen azonnal elindul! Ha a hiba oka tovabbra is fennall, a hajtas
Ujabb hibauzenettel le fog allni.

Lépés | Miivelet

Gombnyomas

Megjelenités

1. Az aktiv hiba megjelenitése.

1L ->1242.0 rpm

2. A hiba nyugtazasa.

®

ACS 801 75 kW

** FAULT **

ACS800 TEMP

1L ->1242.0 rpmO
FREQ 45.00 Hz
CURRENT 80.00 A
PONER 75.00 %

A hibamemoria ismertetése

A hibamemoria rogziti a hajtas legutébbi eseményeit (hibak, figyelmeztetések,
nyugtazasok). Az alabbi tablazat megmutatja az események tarolasi maédijat a
hibamemariaban.

Hibaleiras nézet
Jel N

Sorszam
(1. a legutébb tértént esemény)

L 1L ->1242.0 rpml
2 LAST FAULT
—» +DC OVERVOLT (3210)
1122 H 1 MN 23 S

év és
kod
Fesz.
alatti
id6

Esemény

Megjelenitett informacio

A hajtas érzékeli a hibat és
hibatizenetet kiild.

Az esemény sorszama és a
LAST FAULT felirat.

A hiba megnevezése és egy “+” jel a
név el6tt.

A teljes fesziltség alatti id6.

A felhasznald nyugtazza a
hibalizenetet.

Az esemény sorszama és a
LAST FAULT felirat.

-RESET FAULT felirat.
A teljes fesziltség alatti id6.

A hajtas figyelmeztet6 Gizenetet
kdild.

Az esemény sorszama és a
LAST WARNING felirat.

A figyelmeztetés megnevezése és egy
“+” jel a név el6tt.

A teljes fesziltség alatti id6.

A haijtas eltlinteti a figyelmeztet6
Uzenetet.

Az esemény sorszama és a
LAST WARNING felirat.

A figyelmeztetés megnevezése és egy
“” jel a név el6tt.

A teljes feszliiltség alatti id6.
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Paraméter mod

A felhasznald lehet6ségei paraméter méd esetén:

+ paraméter értekek megtekintése,

+ paraméter beadllitdsok megvaltoztatasa.

A vezérl6panel paraméter médba valt a PAR gomb megnyomasara.

Paraméter kivalasztasa és értékének megvaltoztatasa

Lépés

Miivelet

Gombnyomas

Megjelenités

Paraméter médba valtas.

1L ->1242.0 rpmO
10 START/ STOP/ DI R
01 EXT1 STRT/ STP/ DI R
D1,2

Megfelelé paraméter csoport kivalasztasa.

I

1L ->1242.0 rpmO
11 REFERENCE SELECT
01 KEYPAD REF SEL
REF1 (rpm

Paraméter kivalasztasa a csoporton beliil.

>

1L ->1242.0 rpmO
11 REFERENCE SELECT
03 EXT REF1 SELECT
Al

Paraméter kijeldlése modositashoz.

ENTER

1L ->1242.0 rpmO
11 REFERENCE SELECT
03 EXT REF1 SELECT
[Al1]

Paraméter értékének megvaltoztatasa.
- (lassu valtoztatas szamokhoz és széveghez.)

- (gyors valtoztatas csak szamok esetén)

®»®
@@

1L ->1242.0 rpmO
11 REFERENCE SELECT
03 EXT REF1 SELECT

[ Al 2]

6a.

6b.

Az Uj érték érvényesitése.

A valtoztatasok érvénytelenitéséhez és a régi értékek
megtartdsahoz nyomja meg valamelyik tzemmaod
kivalaszté gombot.

Belép a kivalasztott Gzemmddba.

ENTER

®®
® @

1L ->1242.0 rpmO
11 REFERENCE SELECT
03 EXT REF1 SELECT
Al 2

1L ->1242.0 rpmO
11 REFERENCE SELECT
03 EXT REF1 SELECT
Al

Vezérlbpanel
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A jelforras kivalaszté paraméter (pointer) beallitasa

A paraméterek tobbseége olyan értéket hataroz meg, amelyeket a hajtas alkalmazas
program koézvetlenll hasznal. Kivételt képeznek ez aldl a jelforras kivalaszto
parameéterek (pointerek), amelyek egy masik paraméter értékére mutatnak.

A paraméter bedllitasi modja némileg kildnbdzik a tdbbi paraméterétél.

Lépés | Miivelet Gombnyomas Megjelenités
1. A fenti tablazatban leirtaknak megfeleléen: 1L ->1242.0 rpmO
- |épjen paraméter modba, 84 ADAPTI VE PROGRAM
4l i feleld st rtot & 06 | NPUT1
- vélassza ki a megfeleld paraméter csoportot és @ @ [ £000. 000. 00]
parameéteret,
- jeldlje ki a paramétert a médositashoz. Q Q
ENTER
2. Az invertald, a csoport, az index és a bit mezdék kozotti 1L ->1242.0 rpmO
valasztas.! @ @ 84 ADAPTI VE PROGRAM
06 | NPUT1
[ £000. 000. 00]
3. Az adott mez6k értékének modositasa. 1L ->1242.0 rpmO
Q Q 84 ADAPTI VE PROGRAM
06 | NPUT1
[ £000. 018. 00]
4. A bedllitott értékek érvényesitése.

ENTER

1)

Invertald mez6
Csoport mezé
Index mezd
Bit mezd

1L ->1242.0 rpmO
84 ADAPTI VE PROGRAM
06 | NPUT1

[ +001. 018. 00]

e

=
PR — |

—

Invertalé mezé: invertalja a kivalasztott paraméter
értékét. Plusz jel (+): nincs invertalas, minusz jel
(-): invertalas.

Bit mez6: a megfeleld bitet valasztja ki (csak
Osszetett logikai formatumu paraméternél).

Index mezd: a paraméter szamat valasztja ki.

Csoport mezd: a paraméter csoportot valasztja ki.

Figyelem: Masik paraméterre mutatas helyett lehet6ség van kdzvetlenll egy
konstans érték meghatarozasara a jelforras kivalasztd paraméterrel, a kovetkezbek

szerint:

- Allitsa az invertalé mezé értékét “C’-re. A sor megjelenitése megvaltozik. A sor
fennmarado része a konstans értékét tarolja.

- Allitsa be a kivant konstans értéket a konstans mezében.

- Ervényesitse a bedllitott értéket az ENTER nyomdgombbal.
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Funkcié méd
A felhasznald lehet6ségei funkcié méd esetén:
+ elinditani egy iranyitott hajtas beallitasi folyamatot (segédek - assistant)
* beolvasni a hajtas paramétereit €s a motor adatokat a vezérlépanelbe.

+ letdlteni az 1 ... 97 paramétercsoportok paraméter értékeit a vezérlépanelbdl a
hajtasba. R

* aKkijelzd kontrasztjanak beallitasa.

A vezérlépanel Funkcié modba valt a FUNC nyomdgomb megnyomasa esetén.

A 98,99 paraméter csoportok és a motorazonositd teszt eredménye alapbeallitas szerint nem toltédik le. A korlatozas
megvéd a nem megfelelé motoradatok téves bevitelétdl. Egyes specialis esetekben - ettdl eltéréen - lehetséges minden
paraméter letoltése. Tovabbi informaciéért forduljon az ABB helyi képvisel6jéhez.

Vezérlbpanel
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Az alabbi tablazat ismerteti az alapveté nyomdégombok funkcioit, amelyekkel egy
segéden belll navigalhat. Példaként a Start-up Assistant Motor Beallitasi része

lathato.
Lépés | Miivelet Gombnyomas Megjelenités
1. Funkcié moédba valtas. 1L ->1242.0 rpmO
@ Mot or Setup
Appl i cation Macro
Speed Control EXT1
2. Egy feladat vagy funkci6 kivalasztasa a listabdl (a 1L ->1242.0 rpmO
kivalasztast a villogé kurzor jel6li). Q Q Mot or Setup
Dupla nyilak: Lapvaltas, tovabbi segédek/funkciok Application Macro
megjelenitéséhez. @ @ Speed Control EXT 1
3. Belépés a kivalasztott feladatba. ENTER Mot or Set up 1/ 10
ENTER Ck/ Conti nue
ACT: Exit
FUNC. More Info
4. Jovahagyas és folytatas. ENTER Mot or Set up 2/ 10
MOTOR NAMEPLATE DATA
AVAI LABLE?
ENTER: Yes FUNC: I nfo
5. Jovahagyas és folytatas. ENTER Mot or Set up 3/ 10
MOTOR NOM VOLTAGE?
[0 V]
ENTER Ok RESET: Back
6. a. A kért hajtas paraméter beallitasa. Mot or Set up 3/ 10
Q Q MOTOR NOM VOLTAGE?
[415 V]
@ @ ENTER Ok RESET: back
b. Informacio kérés az aktualis értékrol. FUNC I NFO P99. 05
(Az informaci6s sorok gérgetése Set as given on the
. - not or namepl at e.
és visszatérés a feladathoz). @ @ 4
FUNC, ACT
7. a. Az érték érvényesitése és tovabblépés. ENTER Mot or Set up 4/ 10
MOTOR NOM CURRENT?
[0.0 A
ENTER Ok RESET: Back
b. A beallitas torlése és visszalépés. RESET Mot or Set up 3/ 10
MOTOR NOM VOLTAGE?
[415 V]

ENTER: Ck RESET: back
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Lépés

Miivelet

Gombnyomas

Megjelenités

Torlés és kilépés.
Figyelem: az ACT egyszeri megnyomasa visszavezet az
adott feladat els6 sorahoz.

2xACT

1L->0.0rpm (0]

FREQ
CURRENT
POVNER

0.00 Hz
0.00 A
0.00 %

Vezérlbpanel
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Figyelem:

* A kiolvasast (upload) mindig a letdltés (download) elétt végezze.

* Gy6z6djon meg arrél, hogy az adatmasolas hajtasai (forras és cél) azonos
programverziéval rendelkeznek. Lasd a 33.01 és 33.02 paramétereknél.

* A vezérlbépanel kivétele elétt gy6z8djon meg arrdl, hogy a hajtas tav (remote)

Uzemmaodban van (valtas a LOC/REM nyomdégombbal).

« Allitsa meg a hajtast a letdltés megkezdése elétt.

Kiolvasas el6tt minden egyes hajtasnal végezze el a kdvetkezb 1épéseket:

+ Allitsa be a motorokat (motor paraméterek és ID run).

» Aktivalja a kommunikaciot az opcionalis egységek felé. (Lasd 98 OPTION
MODULES Opcionalis modulok paraméter csoport.)

Kiolvasas el6tt a masolandd hajtasnal végezze el a kdvetkezbeket:

+ Allitsa be a 10 ... 97 csoportok paramétereit az igénynek megfeleléen.

* Végezze el a kiolvasast (Iasd alabb).

Lépés | Miivelet Gombnyomas Megjelenités
1. Funkcié moédba valtas. 1L ->1242.0 rpmO
@ Mot or Set up
Appl i cation Macro
Speed Control EXT1
2. Annak az oldalnak a kivalasztasa, amelyik a kiolvasas, 1L ->1242.0 rpmO
let6ltés és kontraszt funkciokat tartalmazza. @ UPLQAD <=<=
DOMLOAD  =>=>
CONTRAST 4
3. Valassza ki a kiolvasés funkciot (a villogé kurzor jelzi a 1L ->1242.0 rpmO
kivalasztott funkciot). Q Q UPLQAD <=<=
DOMLOAD  =>=>
CONTRAST 4
4. Inditsa el a kiolvasast. ENTER 1L ->1242.0 rpmO
UPLOAD <=<=
5. Valtson kulsé vezérlésre. 1 -> 1242.0 rpm O
(Nem lathato L a kijelzd elsé soraban.) UPLCAD <=<=
DOMLOAD  =>=>
CONTRAST 4
6. Tavolitsa el a panelt és helyezze fel arra a hajtasra,

amelyikbe az adatok letoltésre kerllnek.
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Az adatok letoltése a vezérlépanelbdl a hajtasba

Vegye figyelembe a Adatok kiolvasasa a hajtasbol a vezérlbpanelbe fejezetnél |évé

figyelmeztetéseket.

Lépés | Miivelet Gombnyomas Megjelenités
1. Csatlakoztassa a kiolvasott paramétereket tartalmazé
vezérlépanelt a hajtashoz.
2. Ellendrizze, hogy a hajtas helyi vezérlésben van. (L 1L ->1242.0 rpml
karakter lathato a kijelz6 elsd soraban). Szukség esetén FREQ 45.00 Hz
helyi tzemmaodba valtdshoz nyomja meg a LOC/REM CURRENT 80.00 A
gombot. POAER 75.00 %
3. Funkcié modba valtas. 1L ->1242.0 rpmO
@ Mot or Setup
Application Macro
Speed Control EXT1
4. Annak az oldalnak a kivalasztasa, amelyik a kiolvasas, 1L ->1242.0 rpmO
let6ltés és kontraszt funkciokat tartalmazza. @ UPLOAD <=<=
DOMLCAD  =>=>
CONTRAST 4
5. Valassza ki a letoltés funkcidt (a villogoé kurzor jelzi a 1L ->1242.0 rpmO
kivalasztott funkciot). Q Q UPLQAD <=<=
DOMLCAD  =>=>
CONTRAST 4
6. Inditsa el a letoltést. ENTER 1L ->1242.0 rpmO

DOMLOAD  =>=>
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Lépés | Miivelet Gombnyomas Megjelenités
1. Funkcié moédba valtas. 1L ->1242.0 rpmO
@ Mot or Set up
Appl i cation Macro
Speed Control EXT1
2. Annak az oldalnak a kivalasztasa, amelyik a kiolvasas, 1L ->1242.0 rpmO
letoltés és kontraszt funkciokat tartalmazza. @ UPLCAD <=<=
DOMLOAD  =>=>
CONTRAST 4
3. Valassza ki a kontraszt allitasi funkciot (a villogd kurzor 1L ->1242.0 rpmO
jelzi a kivalasztott funkciot). @ @ UPLOAD <=<=
DOMLOAD  =>=>
CONTRAST 4
4. Belépés a kontraszt allitasi funkcidba. ENTER 1L ->1242.0 rpmO
CONTRAST [ 4]
5. Allitsa be a megfelel& kontraszt értéket. 1L ->1242.0 rpm
@ @ CONTRAST [ 6]
6.a Ervényesitse a kivalasztott értéket. ENTER 1L ->1242.0 rpmO
UPLQAD <=<=
DOMLOAD  =>=>
CONTRAST 6
6.b A véltoztatasok érvénytelenitéséhez és a régi érték 1L ->1242.0 rpm
megtartasahoz nyomja meg valamelyik tizemmaod FREQ 45. 00 Hz
kivalaszté6 gombot. CURRENT 80.00 A
@ POVER 75.00 %

A kivéalasztott izemmddba lép.
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Hajtas kivalaszté méd

Altalanos esetben a haijtas kivalaszté maod funkcioit nem kell hasznalni; ezek a

funkcidk arra az esetre szolgalnak, amikor tébb hajtas panelbuszon keresztuil egy-
azon vezérlépanelhez csatlakozik. (Tovabbi informacié az Installation and Start-up
Guide for the Panel Bus Connection Interface Module, NBCI, Code: 3AFY 58919748

[English] dokumentacidban talalhato).

A felhasznalo lehet6ségei a hajtas kivalaszto mod esetén:

* Haijtas kivalasztasa, amellyel a vezérlépanel kommunikal.

» A csatlakoztatott hajtasok azonosité (ID) szamanak megvaltoztatasa.

* A csatlakoztatott hajtasok Uzemallapotanak megjelenitése.

A panel hajtas kivalaszté mdédba valt a DRIVE nyomoégomb megnyomasa esetén.

Minden aktiv egységnek sajat azonosité (ID) szammal kell rendelkeznie. A hajtasok

alapértelmezett azonosité szama 1.

Figyelem: A hajtas alapértelmezett azonosité szamat csak abban az esetben kell

megvaltoztatni, ha tobb aktiv hajtas csatlakozik ugyanazon vezérlépanelhez.

A hajtas kivalasztasa és azonositéjanak megvaltoztatasa

Lépés

Miivelet Gombnyomas Megjelenités

Belépés haijtas kivalaszté modba. ACS800 75 kW

ASAAAS5000 XXXXXX

I D NUMBER 1
2. A kovetkezd hajtas/nézet kivalasztasa. ACS800 75 kW
A hajtas azonosité szamanak megvaltoztatasa a Q
kovetkezOképpen torténik: ASAAAS000 XXXXXX
- ENTER megnyomasa | D NUVBER 1
(az azonosité szam szdgletes zarojelbe kertl)
- érték médositasa a nyil nyomégombokkal.
- Uj érték rogzitése az ENTER nyomdgombbal.
A hajtast feszlltségmentesiteni kell az Uj azonositd szam
érvényesitéséhez.
Minden panel buszra csatlakoztatott eszkéz tizemallapota 18
az egyes allomasok utan lathatd. Amennyiben az 6sszes Uzemallapot szimbslumok:
csatlakoztatott készilék nem fér el a kijelzn, nyomja meg G = A hajtas all, forgasirany
a felfelé mutato dupla nyilat a tébbi hajtas elére
megjelenitéséhez. 7= A hajtas (zemel,
forgasirany hatra
F = A hajtas megallt hibara
3.

Az utolsénak megjelenitett hajtashoz valé csatlakozashoz 1L ->1242.0 rpml
és mas (zemmodba lépéshez nyomja meg valamelyik FREQ 45. 00 Hz
lUzemmad valaszté gombot. CURRENT 80.00 A
A kivalasztott izemmaddba lép. PONER 75.00
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Osszetett logikai formatumu értékek olvasasa és bevitele a kijelzén

Az Gzemi értékek és paraméterek egy része 6sszetett logikai formatumban van,
azaz minden egyes bit meghatarozott jelentéssel bir (a megfeleld jelnél vagy
paraméternél részletezve). A vezérlépanelen az dsszetett logikai formatumu értékek
megjelenitése és bevitele hexadecimalis formatumban torténik.

Az alabbi példaban az dsszetett logikai jel 1, 3 és 4 bitjei be vannak kapcsolva (ON):

Logikai 0000 0000 0001 1010
Hexadecimalis 0 0 1 A

Vezérlbpanel
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Program jellemzok

A fejezet attekintése

A fejezet a program jellemzdket ismerteti. Minden egyes jellemzénél, a vonatkozo

felhasznaloi beallitasok, tzemi értékek, hiba és figyelmeztetd Gizenetek felsorolasra
kertlnek.

Start-up Assistant - Uzembe helyezési segéd

Bevezetés

Az segéd végigvezeti a felhasznalot az elsé inditasi folyamaton, segitséget nyujtva a
szlikséges adatok (paraméter értékek) beviteléhez. A segéd ellenérzi a bevitt
ertékek ervényességét is, azaz hogy a megengedett hatarok kozott vannak-e. Az
elsd bekapcsolasnal, a hajtas automatikusan felajanlja a segéd els6 feladatat, a
nyelv kivalasztast.

A Start-up Assistant feladatokbdl all. A felhasznal6 az egyes feladatokat egymas
utan a Start-up Assistant javaslata szerint vagy attél fliggetlendl is elindithatja. A
felhasznalonak lehetésége van a hajtas paraméterek hagyomanyos médon térténd
beallitasara, a segéd teljes mell6zésével.

A segéd inditasahoz, Iéptetéséhez és ledllitasahoz szlikséges tovabbi informacidk a
Vezérlbpanel fejezetben talalhatok.

Az egyes feladatok alapértelmezett sorrendje

Attél figgben, hogy mely alkalmazas kerdlt kivalasztasra (99.02 paraméter), a
Start-up Assistant dont hogy mely feladatot ajanlja soron kévetkezdnek.
Az alapértelmezett feladatok az alabbi tablazatban lathatéak.

Alkalmazas
kivalasztas

Alapértelmezett feladatok

FACTORY, SEQ
CTRL

Nyelv kivalasztas, Motor beallitds, Alkalmazas, Opciés modulok, Fordulatszam szabalyozas EXT1,
Inditas/Leallas vezérlés, Védelmek, Kimeneti jelek

HAND/AUTO Nyelv kivalasztas, Motor beallitas, Alkalmazas, Opciés modulok, Fordulatszam szabalyozas EXT2,
Inditas/Leallas vezérlés, Fordulatszam szabalyozas 1, Védelmek, Kimeneti jelek

T CTRL Nyelv kivalasztas, Motor bedllitas, Alkalmazas, Opciés modulok, Nyomaték szabalyozas, Inditas/
Leallas vezérlés, Fordulatszam szabalyozas EXT1, Védelmek, Kimeneti jelek

PID CTRL Nyelv kivalasztas, Motor beallitas, Alkalmazas, Opciés modulok, PID szabélyozas, Inditas/Leéllas

vezeérlés, Fordulatszam szabéalyozas EXT1, Védelmek, Kimeneti jelek

Program jellemz &k
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Feladatok és a hozza tartozé hajtas paraméterek listaja

Név

Leiras

Erintett paraméterek

Nyelv kivalasztas

A nyelv kivalasztasa

99.01

Motor beallitas

A motor adatok bedllitasa

Motor azonositas végrehajtasa. (Ha a fordulatszam hatarok
nincsenek a megengedett tartomanyban: azok beallitasa).

99.05, 99.06, 99.09, 99.07, 99.08,
99.04

99.10 (20.8, 20.07)

Alkalmazas

Az alkalmazasi makro kivalasztasa

99.02, adott makréhoz tartozo
paraméterek

Opciés modulok

Az opciés modulok aktivalasa

98., 35., 52. csoportok

Fordulatszam
szabalyozas EXT1

Fordulatszam alapjel forrasanak kivalasztasa

(Al1 hasznalata esetén: A1 analég bemenet hatarok, skala,
invertalas beallitasa)

Alapjel hatarok beallitasa

Fordulatszam (frekvencia) hatarok beallitasa

Gyorsitasi és lassitasi id6k beallitasa

(Fékcsopper beallitasa, ha 27.01 paraméter altal aktivalt)

(Ha 99.02 értéke nem SEQ CTRL: Allandé fordulatszamok
beallitasa)

11.03

(13.01, 13.02, 13.03, 13.04,
13.05, 30.01)

11.04, 11.05

20.02, 20.01, (20.08, 20.07)
22.02,22.03

(27. csoport, 20.05, 14.01)
(12. csoport)

Fordulatszam
szabalyozas EXT2

Fordulatszam alapjel forrasanak kivalasztasa

(Al1 hasznalata esetén: A1 analég bemenet hatarok, skala,
invertalas beallitasa)

Alapjel hatarok beallitasa

11.06

(13.01, 13.02, 13.03, 13.04,
13.05, 30.01)

11.08, 11.07

Nyomaték
szabalyozas

Nyomaték szabalyozas forrasanak kivalasztasa

(Al1 hasznalata esetén: A1 analég bemenet hatarok, skala,
invertalas beallitasa)

11.06

(13.01, 13.02, 13.03, 13.04,
13.05, 30.01)

Alapjel hatarok beéllitasa 11.08, 11.07
Nyomaték ndvelési és cstkkenési idék beadllitasa 24.01, 24.02
PID szabalyozas Folyamat alapjel forrdsanak kivalasztasa 11.06

(Al1 hasznalata esetén: A1 analég bemenet hatarok, skala,
invertalas beallitasa)

Alapjel hatarok beéllitasa
Fordulatszam (alapjel) hatarok beallitasa

Folyamat aktualis értéke forrasdnak és hatarainak beallitasa

(13.01, 13.02, 13.03, 13.04,
13.05, 30.01)

11.08, 11.07
20.02, 20.01 (20.08, 20.07)
40.07, 40.09, 40.10

Inditas/Leallas A két kiilsé vezérlési hely EXT1 és EXT2 Start és stop jelei 10.01, 10.02
vezérlés forrasanak kivalasztasa
EXT1 és EXT2 kozotti valasztas 11.02
Forgasirany vezérlés meghatarozasa 10.03
Inditasi és ledllasi modok meghatarozasa 21.01, 21.02, 21.03
Futas engedélyezés jel hasznalatanak kivalasztasa 16.01, 21.07
Futas engedélyezés funkcié rampaidejének beallitasa 22.07
Védelmek Nyomaték és aram hatarok beallitasa 20.03, 20.04
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Név

Leiras

Erintett paraméterek

Kimeneti jelek

Az RO1, RO2, RO3 és opcionalis (ha van) relé kimenetek altal
mutatott jelek kivalasztasa

Az AO1, AO2 és opcionalis (ha van) analég kimenetek altal
mutatott jelek kivalasztasa. Minimum, maximum, skala és

14. csoport

15.01, 15.02, 15.03, 15.04, 15.05,
(96. csoport)

invertalas beallitasa.

A segéd kijelz6jének tartalma

A Start-up Assistant megjelenitése kétféle lehet: f6 oldalak és informacios oldalak. A
f6 oldalakon a felhasznald informaciét szolgaltat vagy egy-egy kérdésre valaszol. A
fé oldalak kozotti Iéptetést a segéd végzi. Az informacios oldalak a fé oldalak
értelmezéséhez nyujtanak kiegészitd informaciét. Az alabbi abran mindkettdé
jellemzd képe lathato, a tartalmak leirasaval.

Fo6 oldal Informaciés oldal
1 | Motor Setup 3/ 10 I NFO P99. 05
2 | MOTOR NOM VOLTAGE? Set as given on the notor
31[0 V] namepl at e.
4 | ENTER: Ok RESET: Back t
1 | A segéd neve, |épés szama / INFO szoveg, beadllitando
Osszes lépés szam paraméter indexe
2 | Kérdés/kérés SzOveges segitség...
3 | Kitéltend6 adatmezd ... szbveges segitség folytatasa
4 | Parancsok: érték elfogadasa és | Kettds nyil jel (jelzi, hogy a szoveg
tovabblépés, vagy torlés és folytatédik)
visszalépés
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Helyi vagy kiilsé (tav)vezérlés

A hajtas két helyrdl kaphat start, stop, forgasirany vezérl6 jeleket és alapjelet: a
vezérlépanelrél vagy a digitalis és az analdg bemenetekrél. Egy opcionalis
terepibusz adapter lehetéséget nyujt az aktiv terepibusz kapcsolaton keresztuli
vezérlésre is. DriveWindow -zal rendelkezé PC szintén vezérelheti a hajtast.

Helyi vezérlés ACS800 Kiils6 vezérlés

Standard /O
Vezérl6 panel Terepibusz | 1- alizat
Adapter
Opcionalis /0 |1+ vagdy 2. aljzat
E - modul % =
=== RDCO CHO — (csak Advant terepibusz
; i kartya g~ 2 k lat
Drive Window =) Y (DDCS) apcsolat)
AN N Enolg
CH3 VLH;DJ . AF 100 interfész

(DDCS)

Helyi vezérlés

Helyi Gzemmaoddban a hajtas a vezérlépanel billenty(izetérél kapja a parancsokat. A
helyi Gzemmddot az “L” karakter jelzi a kijelzén.

’ 1@»1242 rom |

Helyi Gzemmo&dban a vezérlépanel mindig felllbiralja a kulsé vezérléhelyekrél
érkez6 parancsokat.

Kiils6 vezérlés

Kllsé vezérlés esetén a hajtas a parancsokat a standard 1/0O vezérléfeliletrél
(digitalis és analég bemenetek), az opcionalis I/O vezérléfellletrél és/vagy a terepi
busz illesztébél kapja. Ezen kivil a vezérlépanel is kivalaszthaté mint kilsé vezérl
jelforras.
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A Tav Gzemmddot Ures karakter jelzi, illetve egy “R” karakter olyan specialis
esetekben, amikor a panel kilsé jelforrasként funkcional.

‘ w ->1242 rpm I ‘ ‘ 1@- >1242 rpm I

Kuls6 vezérlés a Bemeneti/Kimeneti Kuls6 vezérlés a kezeld panellel
kapcsokon keresztiil, vagy terepibusz
interfészen keresztul

A felhaszndlo a vezérl6jeleket két kulsd vezérl6helyrél hozhatja, EXT1 vagy EXT2.
A felhaszndlo valasztasatdl figgben egyszerre csak egy aktiv kdzuluk.

Beallitasok
Panel nyomégomb Kiegészité informacioé
LOC/REM Helyi és kllsé vezérlés kozotti valasztas
Paraméter
11.02 EXT1 és EXT2 kozotti valasztas
10.01 EXT1 Start, stop és forgasirany forras
11.03 EXT1 alapjel forrasa
10.02 EXT2 Start, stop és forgasirany forras
11.06 EXT1 alapjel forrasa
98 OPTION MODULES | Opcionalis I/0O és soros kommunikacié aktivalasa

Részletek
Uzemi értékek Kiegészitd informacioé
01.11, 01.12 EXT1 alapjel, EXT2 alapjel
03.02 EXT1/EXT2 kivalaszto bit egy tdmdritett logikai széban

Program jellemz &k



48

Blokkdiagram: EXT1 start, stop és forgasirany forrasa

Az alabbi abra az EXT1 kiilsd vezérlési hely start, stop és forgasirany illesztéseket
kivalaszté paramétereket mutatja.

Select
DI1/8td 10 D|:1
: Di6 6 — EXT1
DI6 / Std IO DI7. Dlo Start/stop/
B forgasirany

DI1/DIO ext 1 j — i 10.01
DI2/ DIO ext 1 VO bovitések |-

Lasd 98 OPTION [~
DI1/DIO ext 2 j MODULES. -
DI2/DIO ext 2 B
. . Fb. kivalasztas
Terepibusz adapter 1. aljizat | 454 Terepi busz | COMM.

CHO / RDCO kartya — vezérlés fejezet. Vezérl6 sz6
Standard ModBus Link | Billenty(izet

Vezérl6 panel
DI1 / Std IO = DI1 digitalis bemenet a standard 1/0 sorkapcson

DI1 /DIO ext 1 = DI1 digitélis bemenet az 1. digitalis 1/0 bévité modulban

Blokkdiagram: EXT1 alapjel forras

Az alabbi abra az EXT1 kils6 vezérlési hely fordulatszam alapjel illesztést kivalaszté
paramétereket mutatja.

Al1/Std IO Select
Al1, Al2, Al3, DI3, DI4
Al2 / Std 10 ;‘
Al3/Std 10 6 — EXT1
DI3 / Std 10 Dlﬁ'sbﬁ'g — Alapjel
DI4 / Std 10 : Tioa] REF1 (pm)
Al1/ AlO ext j IO bévitések |-
Al2 / AlO ext Lasd 98 OPTION —
DI1/DIO ext 3 Maor:n?él\_tzscso ort -
DI2 / DIO ext 3 j P P
Terepibusz adapter 1. aljzat__| Fb- kivalasztas COMM.

CHO / RDCO board _ t:;:ﬂzfg’e ‘;‘éfz REF
Standard ModBus Link | )

Vezérld panel

Billenty(izet

Al1/ Std IO = Al1 analég bemenet a standard 1/0O sorkapcson
Al1 / AlO ext = Al1 analég bemenet az analdg I/0 bdvité modulban
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Alapijel tipusok kezelése

A hajtas kilonféle alapjelek fogadasara képes a hagyomanyos analég bemeneti
jelek és a vezérld panel jele mellett.

* A hajtas alapjele két digitalis bemenettel adhaté meg: az egyik digitalis bemenet
noveli a fordulatszamot, a masik csokkenti azt.

* A hajtas elfogad bipolaris analdg fordulatszam alapjelet is. Ez a jellemzé lehe-
tévé teszi mind a fordulatszam, mind a forgasirany szabalyozasat egyetlen ana-
l6g bemenet segitségével. A minimum jelszint a legnagyobb hatraforgas fordulat-
szamat, a maximum a legnagyobb eléreforgas fordulatszamat jelenti.

* A hajtas képezhet alapjelet két analdog bemeneti jelbél, 6sszeadas, kivonas,
szorzas, minimum- maximumkivalasztas matematikai fliggvények segitségével.

* A hajtas képezhet alapjelet egy analég bemeneti jel és egy soros kommunika-
cios interfészen keresztil kapott jelbdl, 6sszeadas és szorzas matematikai figg-
vények segitségével.

A kuls6 alapjel ugy is skalazhaté, hogy a jel minimum és maximum értékekhez a
minimum és maximum fordulatszam-hataroktol eltéré fordulatszamok tartozzanak.

Beallitasok

Paraméter Kiegészité informacidk

11 REFERENCE SELECT cs.

Kulsé alapjel forras, tipus és skalazas

20 LIMITS csoport

Mikddési hatarok

22 ACCEL/DECEL csoport

Fordulatszam alapjel gyorsitasi és lassitasi rampak

24 TORQUE CTRL csoport

Nyomaték alapjel rampa idék

32 SUPERVISION csoport

Alapjel feliigyelet

Részletek

Uzemi értékek

Kiegészité informacidk

01.11,01.12

Kuls6 alapjelek értékei

02 ACTUAL SIGNALS csop.

Az alapjel feldolgozasi lanc egyes lépéseinél megjelend alapjel
értékek.

Paraméter

14 RELAY OUTPUTS csoport

Aktiv alapjel / alapjel megsziinés relé kimeneten keresztul

15 ANALOGUE OUTPUTS cs

Alapjel érték
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Alapjel utanallitas (trimming)

Alapjel utanallitaskor a kilsé %-os alapjel (REF2) korrigalasra kertl a masodlagos
alkalmazasi valtozé mért értékétdl fliggéen. A mikodést az alabbi blokkdiagram

mutatja be.

Kapcs. Vélaszt.
max.frekv. —

— Valaszt.
/ G DIRECT (3)
- ! max.nyomaték —|

%ref — PROPOR. (2)

max.ford.szam

: : 40.18
| Valaszt. 99.04 (DTC) 1| oFF (1)
Alt Add.
A2 6 40.14 %oref —|
Szorz. | %ref’
40.16 —| S
ZOrz.
40.15 PID 4017 — ><
tref
40.01 | k ><
Akt.értékek 3885 t
40.05 — i }d /
: s 40.04 | dFiltT
40.07 — Sziir6 4005 | errviny
Al — 40.13 | rint
ﬁ:g ] 7*1 - i PIDmax | oh1
Als ] PIDmin | ol1
Al6 — 40.19
IMOT —|
Y%ref= Utanallitas el6tti hajtas alapjel
Y%ref = Utanallitds utani hajtas alapjel
max. speed= Par. 20.02 (vagy 20.01 ha az abszolut érték nagyobb)
max. freq = Par. 20.08 (vagy 20.07 ha az abszolut érték nagyobb)
max. torq = Par. 20.14 (vagy 20.13 ha az abszolut érték nagyobb)
Beallitasok
Paraméter Kiegészité informacidk
40.14 ... 40.18 Utanallitas funkcié beallitasai
40.01 ... 40.13, 40.19 PID szabalyzé blokk beallitasai
20 LIMITS csoport Hajtas mikodési hatarok
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A hajtas szallitészalagot hajt. Fordulatszam-szabalyozott, de a szalag feszességét
is figyelembe kell venni: Ha a feszesség meghaladja a beallitott értéket, a
fordulatszam enyhén csdkkenni fog, és forditva.

A kivant fordulatszam moddositas végrehajtasahoz a felhasznalé:

+ aktivalja az utanallitads funkciot és 0sszekottetést létesit kdzte és a feszesség
beallitas, valamint a mért szalagfeszesség kozott,

* akivant szintre allitja az utanallitas mértéket.

Fordulatszam-szabalyozott szallitészalag

Egyszeriisitett blokkdiagram

Fordulatszam ref.

Feszesség
mérés

Feszesség
beallitas

Feszesség mérés

Add

PID

T

Hajtégorgdk (huzas)

Utanallitott
fordulatszam
alapjel
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Programozhaté analég bemenetek

A hajtas harom programozhaté analég bemenettel rendelkezik: egy fesziltség be-
menet (0/2...10 V vagy -10...10 V) és két arambemenet (0/4...20 mA). A hajtas két
tovabbi bemenettel bévithetd opcionalis digitalis I/O bdvité modul hasznalataval.

Minden bemenet invertalhatd, szlrhet6, tovabba a maximum és minimum értéke is

beallithato.

Frissitési gyakorisag a Standard Alkalmazasi Programban

Bement Ciklus id6
Al / standard 6 ms
Al / bévités 6 ms (100 ms 1)

1) A motorhémérséklet mérési funkcio frissitési ciklus idejét lasd a 35 MOT TEMP MEAS csoportnal.

Beallitasok

Paraméter Kiegészité informaciok

11 REFERENCE Al az alapjel forras

SELECT csoport

13 ANALOGUE Standard bemenetek feldogozasa

INPUTS csoport

30.01 Al jel megsziinésének felligyelete

40 PID CONTROL csop | Al a PID folyamat szabalyozas alapjele vagy aktualis értékek

35.01 Al a motorhémérséklet mérésben

40.15 Al a hajtas alapjel utanallitasban

42.07 Al a mechanikus fék vezérlés funkcioban

98.06 Opcionalis analdg bemenetek aktivalasa

98.13 Opciondls Al jeltipus meghatarozasa (bipolaris vagy unipolaris)

98.14 Opcionals Al jeltipus meghatarozasa (bipolaris vagy unipolaris)
Részletek

Uzemi érték Kiegészitd informaciok

01.18, 01.19, 01.20 Standard bemenetek értékei

01.38, 01.39 Opcionalis bemenetek értékei

09 ACTUAL SIGNALS | Skalazott analog bemenet értékek (egész értékek funkcio blokk

csoport programozashoz)
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Programozhaté analég kimenetek

Az alapkivitell készulék két programozhat6 aramkimenettel (0/4...20 mA)
rendelkezik. A hajtas két tovabbi kimenettel bévithetd opcionalis analdg 1/0 bovitd
modul hasznalataval. Az analog kiemeneti jelek invertalhatdk és szirhetdk.

Az analdg kimeneti jelek szintje aranyos lehet a motor fordulatszammal, folyamat
sebességgel (motor fordulatszamra skalazva), kiemeneti frekvenciaval, kimeneti
arammal , motor nyomatékkal, motor teljesitménnyel, stb.

A soros kommunikacios vonalon érkezé jelek kdzil egy érték kikildheté az analog
kimenetre.

Frissitési ciklusok a Standard Alkalmazasi Programban

Kimenet Ciklus
AO / standard 24 ms
AO / bévités 24 ms (1000 ms V)

") Frissitési ciklus a motorhémérséklet mérés funkcional. Lasd 35 MOT TEMP MEAS csoport.

Beallitasok
Paraméter Kiegészité informacidk
15 ANALOGUE AO érték kivalasztas és feldolgozas (standard kimenetek)
OUTPUTS csoport
30.20 Kulsé vezérlésli AO mikddése kommunikacié megszakadasa esetén
30.22 Opcionalis AO hasznalat felligyelete
35 MOT TEMP MEAS | AO motorh6mérséklet mérésnél
csoport
96 EXTERNAL AO cs. | Opcionalis AO érték kivalasztas és feldolgozas
98 OPTION MODULES | Opcionalis I/O aktivalasa
csoport
Részletek
Uzemi érték Kiegészitd informaciék
01.22, 01.23 Standard kimenet értékek
01.28, 01.29 Opcionalis kimenet értékek
Figyelmeztetés
IO CONFIG Opcionalis I/0O helytelen hasznalata
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Programozhaté digitalis bemenetek

Az alapkivitel( készulék hat programozhaté digitalis bemenettel rendelkezik. A
hajtas hat tovabbi bemenettel bévitheté opcionalis digitalis I/0 bdvité modul
hasznalataval.

Frissitési ciklusok a Standard Alkalmazasi Programban

Bemenet Ciklus
DI / standard 6 ms
DI / bdvités 6 ms
Beallitasok
Paraméter Kiegészité informacidk
10 START/STOP/DIR csop| DI mint start, stop, forgasirany
11 REFERENCE SELECT | DI alapjel kivalasztas, vagy alapjel forras
csoport
12 CONSTANT SPEEDS | DI allandé fordulatszam kivalasztas
csoport
16 SYSTEM CTRL DI kiilsé Futas engedélyezés, hibanyugtazas vagy felhasznal6i makré
INPUTS csoport valtas jele
21.01 DI mint gyorsitasi lassitasi rampa kivalaszto jel
30.03 DI mint kilsé hiba forras
30.05 DI a motortulmelegedés felligyelet funkcidban
30.22 Opciondlis I/O hasznalat felugyelete
40.20 DI mint Elalvas funkci6 aktivald jel (PID folyamat szabalyozas esetén)
42.02 DI mint mechanikus fék visszajelzés
98.03 ... 96.05 Opcionalis digitalis 1/0 bévité modul aktivalasa
98.09 ... 98.11 Opciondlis digitalis bemenet megnevezése az alkalmazasi programban
Részletek
Uzemi érték Kiegészité informaciok
01.17 Standard digitalis bemenetek értékei
01.40 Opciondlis digtalis bemenetek értékei
Figyelmeztetés
IO CONFIG Az opcionalis I/O helytelen hasznalata
Hiba

I/O0 COMM ERR (7000) A kommunikécié megszakadt az 1/O-val
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Programozhaté relé kimenetek

Az alapkivitel( készilék harom programozhato relé kimenettel rendelkezik. A hajtas
hat tovabbi kimenettel bévithetd opcionalis digitalis I/O bdvité modul hasznalataval.
A relé kimenetek funkcidja paraméterekkel allithaté be: izemkész, futas, hiba,
figyelmeztetés, motor beragadas, stb.

A soros kommunikacios vonalon érkezé jelek kdzil egy érték kikildheté a relé
kimenetre.

Frissitési ciklusok a Standard Alkalmazasi Programban

Kimenet Ciklus
RO / standard 100 ms
RO / bévités 100 ms
Beallitasok
Parameter Kiegészité informaciok
14 RELAY OUTPUTS | RO érték kivalasztas és mikddési idék
csoport
30.20 Kils6 vezérlési relé kimenet mikdédése kommunikacié megszakadasakor
42 BRAKE CONTROL | RO mechanikus fék vezérlésben
csoport
98 OPTION MODULES | Opcionalis relé kimenetek aktivalasa
csoport
Részletek
Uzemi értékek Kiegészité informacidk
01.21 Standard relé kimenet allapotok
01.41 Opcionalis relé kimenet allapotok
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Uzemi értékek

Tobbféle Uzemi érték hasznalhato:

Hajtas kiemeneti frekvencia, aram, fesziltség és teljesitmény

Motor fordulatszam és nyomaték

Tapfesziltség és bels6kori DC feszliltség
Aktiv vezérlési hely (Helyi, EXT1 vagy EXT2)

Alapjel értékek

Hajtas hémérséklet

Mikaodési id6 szamlalo (6ra), kWh szamlalo

Digitalis I/O és Analog 1/0 allapot

PID szabdlyzé aktualis értékek (ha a PID Szabalyzas makrd kvan ivalasztva)

Egyidejlileg harom érték jelenitheté meg a vezérl panel kijelzéjén. Ezen kivil az
értékek tovabbithatdak soros kommunikacios vonalon, vagy az analdg kimeneteken

keresztul is.
Beallitasok
Paraméter Kiegészité informacidk
15 ANALOGUE Uzemi érték kivalasztasa egy adott analog kimenetre
OUTPUTS csoport

92 D SET TR ADDR
csoport

Uzemi érték kivalasztasa egy adatcsomagba (soros kommunikacio)

Részletek
Uzemi érték Kiegészité informaciok
01 ACTUAL SIGNALS | Uzemi értékek listaja
... 09 ACTUAL
SIGNALS csoport
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Motorazonosito teszt

A Kozvetlen Nyomaték Szabalyozas (DTC) mikddése a motor inditasakor
meghatarozott pontos motor-modellen alapul.

A motor paraméterek beirasat kovetd elsé inditasi parancs kiadasakor automatiku-
san végrehajtodik a motor azonosito tesztje egyenaramu magnesezéssel. A motor
modellhez sziikséges mérés a motor allé helyzete mellett néhany masodperc alatt
megtorténik. Ez az azonositasi mod a legtdbb alkalmazashoz megfeleld.

Igényesebb alkalmazasokhoz pontosabb motor azonosité teszt (STANDARD,
REDUCED) is végrehaijthaté.
Beallitasok

99.10 paraméter.

Tapfesziltség-esés athidalasa

A bemeneti tapfeszliltség kimaradasa esetén a hajtas Gzemben marad a forgd
motor mozgasi energiajanak felhasznalasaval. A hajtas egészen addig
miikodéképes marad, amig a motor forog és energiat taplal a hajtasba. A hajtas a
letorést kdvetben Uzemben marad, amennyiben a tapoldali kontaktor nem esik ki.

Lﬂép
™ fi Upc
(Nm) (Hz) (Vd.c.) Uod
160 80 520
120 60 390
80 40 260 h
A
N iy
40 20 130 7
e
f(s)
16 48 8 12 14.4

Upc=hajtas bels6kori feszliltsége, fi; = hajtas kimeneti frekvencia,
Ty = Motor nyomaték

Betap fesziiltség kimaradas névleges terhelés esetén (f,; = 40 Hz). A bels6kéri DC fesziiltség a mini-
mum hatarértékre slillyed. A szabalyzé a feszliltséget ezen az értéken tartja, a fesziiltség kimaradas
idejére. A hajtas a motort generatoros lizemben jaratja. A motor fordulatszam esik, de a hajtas
mikddbképes egészen addig, mig a motor elegendd mozgasi energiaval rendelkezik.

Megjegyzés: A kontaktorral szerelt szekrényes kivitel( hajtasok “tarté kérrel”
rendelkeznek, mely a kontaktor vezérlését zarva tartja révid tapkimaradas esetén. A
kimaradas megengedett értéke allithatd, a gyari bedllitas 6t masodperc.
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Automatikus inditas

Mivel a hajtas néhany ezred masodperc alatt képgs a motor allapotat felmérni, ezért
az inditas minden esetben azonnal megtdérténik. Ujrainditasi késleltetés nincs, igy
turbinaszivattyu vagy szeélerémi ventilator is egyszerlen indithaté.

Beallitasok

21.01 paraméter.

Egyenaramu Magnesezés

Az Egyenaramu Magnesezés aktivalasaval a hajtas automatikusan felmagnesezi a
motort inditas el6tt. Ezzel a lehetd legnagyobb inditasi nyomaték biztosithato, a
motor névleges nyomatékanak 200%-aig. Az eld6magnesezésiidé allitdsaval a motor
inditasa szinkronizalhaté példaul mechanikus fék kiengedéséhez. Az Automatikus
inditas és az Egyenaramu Magnesezés egyidében nem hasznalhaté.

Beallitasok

21.01 és 21.02 paraméterek.

DC Tartas

A motor DC tartas aktivalasaval a forgorész allo
helyzetben tarthaté. Amikor mind az alapjel, mind a
motor fordulatszam a bedllitott DC tartas fordulatszam
ala csokken, a hajtas megallitia a motort és egyen
feszliltséget ad a motorra. Ha az alapjel fordulatszam
Ujra meghaladja a DC tartas fordulatszamot, a normalis
hajtastizem visszaall.

Beallitasok

21.04, 21.05, és 21.06. paraméterek.

Motor
fordulatszam

DC Tartas

~ =
DC tartasy. |
fm ”””
ordulatsza / ¢

alapjel

Fordulatszam!
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A hajtas gyorsabb leallast képes biztositani a motor tuimagnesezésével. A fluxus
névelésével a motor fékezésekor keletkezé energia hévé alakithatdé a motorban. A
Fluxus fékezés a 15 kW-nal kisebb teljesitményl motoroknal hasznalhato

hatasosan.
Motor Ts
fordulatszam T r(%)
1 Tg, = Fékezb nyomaték
Nincs Fluxus fékez&91 Ty =100 Nm
40: Fluxus fékezés
20
1 Nincs Fluxus fékezés
t(s) . . . — f(Hz)
50 Hz/60 Hz
Fékez6 nyomaték (%)

120 -

80 -
Névleges motor teljesitmény 40
@ 2.2kw :
@ 15 kW 0
® 37 kW
@® 75 kW 120 -
(®B) 250 kW

80

40

0 12 : :

5 10 20 30 40 50

- f(Hz)

A hajtas folyamatosan figyeli a motor allapotat, a Fluxus fékezés alatt is. Ezért a
Fluxus fékezés megallaskor és fordulatszam-valtoztataskor egyarant hasznalhaté. A

Fluxus fékezés tovabbi elényei:

+ A fékezés kozvetlenll a stop parancs kiadasa utan megkezdédik. A fékezés

megkezdése el6tt nem kell a fluxus csdkkenésére varni.

* A motor hiitése megfelel8. Fluxus fékezés kdzben az allérész dram ndvekszik,
nem a forgorész arama. Az allérész hiitése sokkal hatékonyabb mint a

forgorészé.

Beallitasok

26.02 paraméter.
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Fluxus Optimalizalas

A Fluxus optimalizalas csokkenti a teljes energia fogyasztast és a motor zajszintjét
névleges terhelés alatti Gzem esetén. A teljes hatasfok (motor és hajtas) 1 % -10 %-
kal javithatd, a terhel6 nyomatéktdl és a fordulatszamtdl fliggéen.

Beallitasok

26.01 paraméter.

Gyorsitasi és lassitasi rampak
A felhasznalo két gyorsitasi és lassitasi rampa kuzoétt valaszthat. A gyorsitas/

lassitas idejével valtoztathaté a rampa meredeksége. A két rampa kozti valtas
digitalis bemenetrél vezérelhetd.

A rampa formaja kétféle: linearis és S-gorbe

szerinti.
Motor

Linearis: Allandé fordulatszamot vagy lassu ~ fordulatszam
gyorsitast/lassitast igénylé alkalmazasokhoz T
Lineafy :‘\S ]
S-gorbe szerinti: Idedlis torékeny anyagok , Salakd
szallité-szalagjahoz, vagy egyeb lagy
fordulatszam-atmenetet igényl6
alkalmazasokhoz.

Beallitasok 2 t(s)
22 ACCEL/DECEL paraméter csoport.

Kritikus fordulatszamok

A Kiritikus fordulatszamok funkcio olyan alkalmazasok esetén hasznalhat6, ahol
bizonyos motor fordulatszamokat vagy fordulatszam-tartomanyokat el kell kertilni,
példaul mechanikai rezonancia problémak miatt.

Beallitasok

25 CRITICAL SPEEDS paraméter csoport.

Allandé fordulatszamok

15 allando fordulatszam allithatd be el6re. Az allandé fordulatszamok digitélis
bemenetek segitségével valaszthatéak ki. Barmely allandé fordulatszam aktivalasa
felGlbiralja a kilsé fordulatszam alapjelet.

Beallitasok
12 CONSTANT SPEEDS paraméter csoport.
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Fordulatszam szabalyozas beallitasa

A motor azonosito futas soran a belsé fordulatszam szabalyozé automatikusan
beallitasra keril. A szabalyz6 erfsitése, integralasi ideje és derivalasi ideje
manualisan is beallithatd, tovabba automatikus behangolas is végrehajtathato a
hajtassal. Ekkor a fordulatszam szabalyzé a terhelés valamint a motor és a haijtott
gep lendité tdmege alapjan kerll beallitasra. Az alabbi abran egy fordulat alapjel
ugrasra adott fordulatszam valasz lathato (tipikusan 1...20%).

n %

nN

A : Alulkompenzalt t
B : Normal beallitassal (autotuning)

C : Normal beallitassal (manualisan). Dinamikus teljesitmény jobb, mint B esetben
D : Tulkompenzalt fordulatszam szabalyz6

Az alabbi abra a fordulatszam szabalyzo egyszerisitett blokk diagramjat mutatja. A
szabalyzo6 kimenete a nyomaték szabalyzé alapjele.

Derivalt
gyorsitas
[\ kompenzacio

Aranyos,
Fordulatszédm +_ Hiba integral +®+ Nyomaték alapjel
alapjel T eértek +

Derivalt
Szamitott aktualis [\
fordulatszam

Beallitasok

23 SPEED CTRL és 20 LIMITS paraméter csoportok.

Részletek
01.02 Gzemi érték.
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Fordulatszam szabalyozas teljesitmény adatok

Az alabbi tablazat a fordulatszam szabalyozas tipikus teljesitményadatait mutatja Kézvetlen Nyomaték
Szabalyozas (DTC) hasznalata esetén.

T (%
T (%)
Fordulatszam | Impulzus jelad6 Impulzus Tierh
szabalyozas nélkul jeladéval 100 -
Statikus fordulat- | + 0.1...0.5 % +0.01 %
szam pontossa’g, (névleges szlip
ny %-aban 10%-a)
t(s
Dinamikus 0.4 %sec.” 0.1 %sec.” 01-04 °/(os)ec
fordulatszam Naktref
pontossag nN

TN = névleges motor nyomaték
ny = névleges motor fordulatszam
n4et = aktudlis fordulatszam

Nyt = fordulatszam alapjel

*A dinamikus fordulatszam pontossag
fligg a fordulatszam szabalyzo
beallitasatol.

Nyomaték szabalyozas teljesitmény adatok

A hajtas pontos nyomaték szabalyozasra képes barmely motor tengely fordulatszam
visszacsatolas nélkil. Az alabbi tablazat a nyomaték szabalyozas tipikus
teljesitményadatait mutatja Kézvetlen Nyomaték Szabalyozas hasznalata esetén.

£ %)
Nyomaték Pulzus jeladé Pulzus N T
szabalyozas nélkiil jeladéval 100 + ref /N
T

Linearitas +4 %* +3% 90 |- --- akt
pontossag
Megismételhetd- | + 3 %* +1%
ség pontossaga
Nyomaték éledési | 1...5 ms 1..5ms
idé

*Allé helyzet kérili izemnél a

pontossag rosszabb lehet. 104- - - -

<5ms {(s)

TN = névleges motor nyomaték
Tef = Nyomaték alapjel
Tact = aktudlis nyomaték

Skalaris vezérlés

Kdzvetlen Nyomaték Szabalyozas (DTC) helyett Skalaris vezérlés is valaszthato.
Ebben az esetben a hajtas frekvencia alapjellel vezérelt. Az alapértelmezett motor
vezérlési mod, a Kozvetlen Nyomaték Szabalyozas kivalé tulajdonsagai nem
érhetbek el Skalaris vezérlés esetén.

A Skalaris vezérlés aktivalasa az alabbi specialis esetekben javasolt:
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+ Tobbmotoros hajtas esetén: 1) ha a terhelés nem egyenléen oszlik meg a
motorok kozott, 2) ha a motorok eltérd méretliek, vagy 3) ha a motorok
lecserélésre kerulhetnek az azonositast kovetéen.

* Ha a motor névleges arama kisebb a hajtas névleges kimeneti &ramanak 1/6
részénél.

* Ha a hajtas motor nélkuli hasznalatban van (pl. teszt célok).

* A hajtas kozépfesziltségli motort hajt step-up transzformatoron keresztil.

Skalaris vezérlési médban néhany standard funkcié nem érhet6 el.

Beallitasok

99.04 paraméter.

IR kompenzalas skalaris vezérlés esetén

IR kompenzacio csak Skalar vezérlési mod ese- Motor fesziiltség
tén hasznalhato (lasd Skalaris vezérles fejezet).
Aktiv IR kompenzalas esetén, a hajtas a kimeneti IR kompenzalas
feszliltséget megemeli az also fordulatszam
tartomanyban. Az IR komenzalas nagy indito-
nyomatékot igényld alkalmazasok esetén
hasznos. Kozvetlen Nyomaték Szabalyozas ~ Nincs kompenzalas
esetén nincs ilyen kompenzaciora sziikség. f(Hz)

Beallitasok

26.03 paraméter.

Hexagonalis motor fluxus

Altalaban a hajtas a motor fluxusat Gigy szabalyozza, hogy a forgé fluxus vektor kor-
kords alakot kdvessen. Ez a forma a legtdbb alkalmazasnal idealis, de a mezé-

gyengitési tartomanyban (FWP, altalaban 50 vagy 60 Hz), 100 %-os feszlltség nem
érhetd el. Ezért a hajtas csucsterhelhetésége alacsonyabb, mint teljes feszultségen.

Hexagonalis fluxusvezérlés kivalasztasa esetén a motor fluxus a mezégyengitési
pont alatt korkdrds alak szerint vezérelt, a mezbégyengitési tartomanyban pedig hex-
agonalis alakot képezve. Az alkalmazott forma fokozatosan valtozik a frekvencia
100%-rol 120%-ra vald névekedése soran. Hexagonalis fluxus-alak hasznalataval
maximalis kimeneti fesziiltség érhetd el ; igy a maximalis pillanatnyi terhelhetéség
magasabb, mint a kdrkérds fluxus-alaknal, de a mez8gyengitési tartomanyban a
folyamatos terhelhetéség alacsonyabb a megndvekedett veszteségek miatt.

Beallitasok

26.05 paraméter.
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Programozhaté védelmi funkcidok

Al<Min

Az Al<Min funkcié meghatarozza a hajtas mikodését egy analég bemeneti jel elére
beallitott minimumszint ala sullyedése esetén.

Beallitasok

30.01 paraméter.

Panel kapcsolati hiba

A Panel kapcsolati hiba funkcié meghatarozza a hajtas mikddését a vezérlé-
helyként kivalasztott vezérl§ panel és a hajtas k6zotti kommunikacios zavar esetén.

Beallitas
30.02 paraméter.

Kiilso hiba

A kils6 hibak fellgyelheték egy digitalis bemenet kiilsé hibajel fogadasra valo
programozasaval.

Beallitasok

30.03 paraméter.

Motor Hovédelem

A motor megvédhetd a tulmelegedéstdl a Motor héfokvédelmi funkcié aktivalasaval,
valamint az elérhetd motor h6fokvédelmi médok egyikének kivalasztasaval.

A Motor héfokvédelmi médok vagy a motor hémeérsékletének termikus modelljén,
vagy egy motor termisztor tulmelegedés jelzésén alapulnak.

Motor hémérséklet termikus modell
A hajtas a motor h6mérsékletét az alabbi feltételezések alapjan szamitja:
1) A motor kdrnyezetének hédmérséklete 30 °C a hajtas fesziiltség ala helyezésekor.

2) A motor hémérséklet szamitasa a felhasznal6 altal beallithatd, vagy automatiku-
san szamitott motor termikus id alapjan, és a motor terhelési gorbéje alapjan tor-
ténik (Iasd alabbi abra). A terhelési gorbét be kell allitani, ha a kérnyezeti
hémérséklet meghaladja 30 °C-ot.
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Motor Motor Toréspont
terhelés aram 190 1 ;
100% 1 (%) + Motor terhelési gérbe
100 ﬁ
50 [\ :
Melegedés . . t Nulla fordylat terhelése

Fordulatszam

100% : '

Motor termikus idd

t

Motor termisztor hasznalata

Lehet6ség van a motor tiimelegedésének érzékelésére a motor termisztor (PTC)
bekotésével a hajtas bels6 +24 VDC tapfesziltsége és a DI6 digitalis bemenet kdzé.
A motor normal izemi h8mérsékleténél a termisztor ellenallasa kisebb mint 1.5
kohm (dram: 5 mA). A hajtas megallitia a motort és hibajelzést ad, ha a termisztor
ellenallasa meghaladja a 4 kohm értéket. A telepitésnek meg kell felelnie az
erintésvédelmi szabalyoknak.

Beéllitas
30.04 ... 30.09 parméterek

Megjegyzés: A motor hémérséklet mérési funkcié is hasznalhaté. Lasd Motor
hémeérséklet mérés standard I/0-n keresztiil fejezetet.

Beragadas védelem

A hajtas megvédi a motort beragadas esetén. Bedllithatd a felugyeleti hatarértékek
szintje (frekvencia, id8) valamint az, hogy hogyan reagaljon a hajtas a motor
beragadasakor (figyelmeztet§ jelzés / hibajelzés leallassal / reakcio nélkdl).

Beallitasok
30.10 ... 30.12 paraméterek.

Terhelés leszakadas védelem

A motor terhelésének megsziinése a folyamat hibas mikédésére utalhat. A hajtas a
gepek és a folyamat védelme érdekében, az ilyen jellegl hibaallapot kivédésére
terhelés leszakadas funkcidval rendelkezik. A felligyeleti hatarértékek - terhelés
megszineési gorbe és idétartam - beallithatdak, csakugy, mint a hajtas viselkedése
ilyen hibafeltételek mellett (figyelmeztetd jelzés / hibajelzés & hajtas leallitas /
reakcio nélkal).

Beallitasok
30.13...30.15 paraméterek.
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Motor Fazisszakadas

A Fazisszakadas funkcié a motorkabel megfelel6 csatlakozasat figyeli. Ez kilono-
sen a motor inditasakor hasznos: a hajtas érzékeli, ha valamelyik motor fazis nem
csatlakozik, és az inditast nem engedélyezi. A Fazisszakadas funkcié a motor
csatlakozast normal uzem kozben is fellgyeli.

Beallitasok

30.16 paraméter.

Foldzarlat védelem
A Foldzarlat védelem a motorban és motorkabelben el6forduld foldzarlatot érzékeli.

A Foldzarlat védelem alapja a szivargo féldaramok mérésén alapul, a hajtas kimene-
tén lévé 6sszegzb aramvaltd segitségével.

» Tapoldali foldzarlat nem aktivalja ezt a védelmet.
* Foldelt halozat esetén a védelem 200 ps alatt aktivalodik.
+ Szigetelt csillagpontu halézat esetén a tap kapacitas értéke legalabb 1 pF legyen.

« Arnyékolt rézkabelek esetén a kapacitiv aramok 300 m kabelhosszig nem
aktivaljak a védelmet.

Beallitasok

30.17 paraméter.

Kommunikacios hiba

A Kommunikacids hiba funkcié a hajtas és kilsé vezeérlé eszk6zok (pl. terepibusz a-
dapter modul) k6z6tti kommunikaciot fellgyeli.

Beallitasok
30.18...30.21 paraméterek.

Opcionalis I/0 feliigyelete

A funkci6 az opcionalis analdg és digitalis be- ill. kimenetek hasznalatat feligyeli az
alkalmazasi programban, figyelmeztet, ha a bement/kimenet kommunikacié nem
mUkodik.

Beallitasok

30.22 paraméter.
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Elére programozott védelmek

Talaram

A hajtas tuldram leoldasi hatarértéke 3.5 x I, 4 (névl. nehézizemi kimeneti aram).

DC tulfesziiltség

A DC tulfeszulltség lekapcsolasi hatarértéke 1.3 x Uqax, @hol Uyax @ tapfeszilt-
ségtartomany maximum értéke. 400 V-os hajtasnal Uy ,5x = 415 V. 500 V-os hajtas-
nal, Uqmax = 500 V. 690 V-os hajtasnal, Uimnax = 690 V. A belsdkori fesziltség aktu-
alis értéke a tapfesziltség lekapcsolasi értéknek megfeleléen 728 VDC a 400 V-os,
877 VDC az 500 V-os, és 1210 VDC a 690 V-os hajtasnal.

DC fesziiltségesés

A DC feszlltségesés lekapcsolasi hatarértéke 0.65 x Uqpin, @hol Uipmin a tapfeszilt-
ség-tartomany minimum értéke. 400 és 500 V-os hajtasnal Uy, = 380 V, 690 V-os
hajtasnal Uqnin = 525 V. A bels6kori fesziltség aktudlis értéke a tapfesziltség lekap-
csolasi értéknek megfeleléen 334 VDC a 400 és 500 V-os, és 461 VDC a 690 V-os
hajtasnal.

Hajtas hémérséklet
A hajtas az inverter modul hémérsékletét felligyeli. Ha az inverter modul hémérsék-
lete meghaladja a 115 °C-ot, figylemeztetést ad. A lekapcsolasi hatarérték 125 °C.
Roévidzarlat
Kalonféle védelmi aramkoérok felligyelik a motorkabel és inverter zarlatot.
Rdévidzarlat esetén a hajtas inditasa nem lehetséges és hibajelzést ad.
Bemeneti faziskimaradas

A bemeneti faziskimaradas-védelmi aramkor a tapoldali kabelcsatlakozasokat figye-
li, a bels6kori feszultség hullamossag mérésével. Faziskimaradas estén a hulldmos-
sag megnd. A hajtas leallasat és hibajelzést 13%-nal magasabb ingadozas idézi eld.

Kornyezeti homérséklet

A hajtas inditasa nem lehetséges, ha a kérnyezeti h6mérséklet -5...0 °C, vagy
73...82 °C tartomanyban van (a pontos hatarértékek a hajtas tipustol figgben az
adott tartomanyban valtozhatnak).

Tul magas frekvencia

Ha a kimeneti frekvencia egy el6re beallitott értéknél magasabb, a hajtas megall és
hibajelzést ad. Az el6re beallitott szint a mikodési tartomany abszolut maximum
fordulatszam hatéarértéke fol6tt 50 Hz (DTC tzemmaddban) vagy adott frekvencia
hatar (Skalaris tzemmaddban).

Bels6 hiba

Ha a hajtas belsé hibat észlel, megall és hibajelzést ad.
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Mikodési hatarértékek
Az ACS800 valtoztathaté fordulatszam-, aram- (maximum), nyomaték- (maximum)
és DC feszlltség hatarértékekkel rendelkezik.

Beallitasok

20 LIMITS paraméter csoport.

Teljesitmény hatarérték

A megengedett maximum motor teljesitmény 1.5 x Py 4. A hatarérték tullépése
esetén a motor nyomaték automatikusan korlatozott. A funkcio a hajtas bemeneti
hidjat védi a tulterhelés ellen.

Automatikus nyugtazas

A hajtas képes automatikus nyugtazasra tularam, tulfesziltség , fesziltségesés és
“analég bemenet minimumszint alatt” hibak esetén. Az Automatikus nyugtazast a
felhasznalonak kell aktivalnia.

Beallitasok

31 AUTOMATIC RESET paraméter csoport.

Felugyelet

A hajtas figyeli a felhasznal¢ altal valaszthatd bizonyos valtozok értékét, a definialt
hatarértékek kozott. A felhasznald bedllithat fordulatszam, aram stb. hatarértékeket.

Beallitasok
32 SUPERVISION paraméter csoport.

Részletek
Uzemi értékek Kiegészit6é informaciok
03.02 Fellgyeleti hatarérték jelzd bitek tomdritett logikai széban
03.14 Fellgyeleti hatarérték jelzd bitek tomdritett logikai széban
14 RELAY OUTPUTS | Fellgyeleti hatarérték jelzés relé kimeneten keresztiil
csoport

Paraméter reteszelés

A felhasznalé a Paraméter reteszelés aktivalasaval megakadalyozhatja a paraméte-
rek megvaltoztatasat.

Beallitasok
16.02 és 16.03 paraméterek.
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Folyamat PID szabalyozas

A hajtasban beépitett PID szabalyzo6 talalhatd, mely felhasznalhato olyan folyamat
valtozék szabalyozasara, mint nyomas, aramlas vagy folyadékszint.

A folyamat PID szabalyzé aktivalasaval egy folyamat alapjel (beallitott érték)
csatlakozik a hajtashoz, fordulatszam-alapjel helyett. Egy aktualis érték (folyamat
visszacsatolas) szintén csatlakozik a hajtashoz. A folyamat PID szabalyzé Aallitja be
a hajtas fordulatszamot a mért folyamat-mennyiség (aktualis érték) kivant szinten
(alapjel) tartasa érdekében.

Az alabbi abra jobb oldalan lévé blokkdiagram a folyamat PID szabalyzét mutatja.

A bal oldali abra egy alkalmazasi példat mutat: a szabalyzé egy nyomasfokozé szi-
vattyu fordulatszamat szabalyozza a mért nyomasnak és nyomas-alapjelnek
megfeleléen.

Példa: PID Szabalyz6 blokkdiagram
Nyomasfokozé szivattyu PID
Yoref ref
ACSB00 40.01| k
Uzemi ért. 38:85 0 Kapcs)  Frekvencia
40.06 —| i / —| alapjel
3 4012 SZUrd 40.04 | dFiltT j\_

40.05 errVInvF + |- Ford.szam
ﬁ:g: %_ i PIDmax | oh1 .
PIDmin | ol1 99.04=0

Al5 —
Al — 40.19 (bTe)
IMOT —
Y%ref = EXT REF2 kulsé alapjel (11.06
paraméter)
Beallitasok
Paraméter Feladat
99.02 Folyamat PID szabalyozas aktivalasa
40.01-40.13, 40.19, A folyamat PID szabalyzé beallitasai
40.25 - 40.27
32.13...32.18 REF2 folyamat alapjel és ACT1, ACT2 valtozok felligyeleti hatarértékei
Részletek
Uzemi értékek Feladat

01.12, 01.24, 01.25, PID folyamat szabalyzé alapjel, aktualis és hibaértékek
01.26 és 01.34

14 RELAY OUTPUTS | 'Fellgyeleti hatarérték meghaladva’ jelzés relé kimeneten keresztil
csoport

15 ANALOGUE PID folyamat szabalyzé értékek standard analég kimeneteken keresztill
OUTPUTS csoport

96 EXTERNAL AO cs. | PID folyamat szabalyzé értékek opcionalis analég kimeneteken keresztil
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Elalvas funkcié a folyamat PID szabalyzéban

Az alabbi blokkdiagram az Elalvas funkcié engedélyezés/tiltas logikajat mutatja. Az
Elalvas funkcié csak a PID szabalyzas aktivalasa esetén hasznalhato.

Kompar.
Viot.ford.sz. — 1 0 Valaszt = Késlelt.
P S
1<2 |seLss < - Set/Reset
) DIt — %refActive —| 'j‘t ®
4021 — . orefActive & h
: PIDCtrlActive | S/R — 1)
40.20 modulalas __| 2022
R
Vagy
03.02 (B1) — 1)
<1 Vagy | | 1= Elalvas aktiv
03.02 (B2) 0 = Elalvas
StartRa o <1 deaktivalva
Kompar. —
01.34 1 o Valaszt Késlelt
1<2 | gewso 6 0
40232 ?”: ] -
40.20 40.24

Mot.ford.sz.: a motor aktualis fordulatszama

%refActive: A % alapjel (EXT REF2) hasznalatban. Lasd 11.02 paraméter.
PIDCtrlActive: 99.02 paraméter értéke PID CTRL.

modulalas: Az inverter IGBT vezérlés mikodik

Példa
Az alabbi idédiagram az Elalvas funkcié mikodését mutatja.

Motor fordulatszam

tqy = Elalvas késleltetés, 40.22 paraméter
t<ty. g

Elalvas szint

40.21 par.

o R

Szdveq a kijelzd
|
Aktudlis érték STOP

idé

START

Feléledési id6

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

idé

twq = Feléledési késleltetés, 40.24 paraméter
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Elalvas funkcié egy PID szabalyzott nyomasfokozé szivattyunal: A vizfogyasztas éj-
jel lecsokken. Ennek alapjan a PID folyamat szabalyzé csokkenti a motor fordulat-
szamat. A csérendszer természetes veszteségei és a centrifugal szivattyu kis
fordulatszamnal val6 alacsony hatasfoka miatt, a motor nem all meg, hanem tovabb
forog. Az Elalvas funkci6 észleli az alacsony fordulatszamot és megallitja a szivattyu
szukségtelen forgatasat az elalvas késleltetési idd leteltével. A hajtas alvas moédba
kapcsol, tovabb figyelve a nyomast. A szivattylzas ujraindul, ha a nyomas a
megengedett minimumérték ala cstkken, és a feléledés késleltetési ido is letelt.

Beallitasok
Paraméter Kiegészité informaciok
99.02 Folyamat PID szabalyozas aktivalasa
40.20 - 40.24 Elalvas funkcié beallitasai
Részletek

A panel kijelz6jén a SLEEP MODE figyelmeztet6 Uzenet jelenik meg.
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Motor melegedésmeérés a standard 1/0-n keresztiil

Az alfejezet a motor melegedésmeérését ismerteti, az RMIO vezérld kartya
hasznalataval.

Y RMIO kartya
Egy érzékeld
" A1+
Motor \ \
- Al1-
T “ ! [
L L [no1+
s L |AO1-
10 nEL J
Harom érzékel6 RMIO kartya
‘ , A1+
Motor B s Al1-
T ¥ N
T L L AO1+
. . [not-
10 nFL 1

RMIO kartyara kettds, vagy megerdsitett szigetelést igényel a motor fesziltség alatt
lévé részei és az erzékeld kozott. A megerdsitett szigetelés 8 mm hézagot és kuszé-
aramutat jelent (400/500 VAC berendezésnél). Ha az egység nem felel meg a
kovetelményeknek:

f FIGYELEM! Az IEC 664 alapjan a motor h6mérseklet érzékel6jének bekdtése az

* Az RMIO kartya sorkapcsait védeni kell érintés ellen és mas berendezéshez nem
csatlakozhatnak.

vagy
* A hémérséklet érzékel6t el kell szigetelni az RMIO kartya sorkapcsaitdl.
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Beallitasok

Paraméter Kiegészité informacidk

15.01 Analdg kimenet az 1. motor hdmérséklet érzékelsje. Allitsa M1 TEMP
MEAS értékre.

35.01 ... 35.03 1. motor hémérséklet érzékelSjének bedllitasa

Egyéb

13.01... 13.05 (Al1 feldolgozas) és 15.02...15.05 (AO1 feldolgozas) paraméterek nem érintettek.

A motornal a kabel arnyékolasat egy 10 nF kondenzatoron keresztul foldelni kell. Ha ez nem
lehetséges, az arnyékolast ne csatlakoztassuk.

Részletek
Uzemi értékek Kiegészité informacidk
01.35 Hémérséklet érték
03.08 Figyelmeztetés bit allapota
03.15 Hiba bit allapotok
03.16 Figyelmeztetés bit allapotok

Figyelmeztetések
MOTOR 1 TEMP (4312) | Hibakeresés fejezet és 03.16 paraméter.
T MEAS ALM Hibakeresés fejezet és 03.08 paraméter.
Hibak
MOTOR 1 TEMP (4312)| Hibakeresés fejezet és 03.15 paraméter.
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Motor melegedésmérés az analég 1/O bévitésen keresztiil

Az alfejezet a motor melegedésmeérését ismerteti, az RAIO opcionalis analog 1/0
bévité modul hasznalataval.

Egy érzékeld RAIO modul
Motor \ . Al1+
- All-
T ! 1
— L [Aot+
VYR
10 nF L }
Harom érzékel6 RAIO modul
- I\
Motor o o Al
T T T L x
', AO1+
. _[non-
10 nEL ]

RAIO modulra kettés, vagy megerdsitett szigetelést igényel a motor feszlltség alatt
lévé részei és az erzékeld kozott. A megerdsitett szigetelés 8 mm hézagot és kuszé-
aramutat jelent (400/500 VAC berendezésnél). Ha az egység nem felel meg a kdve-
telményeknek:

c FIGYELEM! Az IEC 664 alapjan a motor h6mérseklet érzékel6jének bekdtése az

* Az RAIO modul sorkapcsait védeni kell érintés ellen, mas berendezéshez nem
csatlakozhatnak.

vagy
* A hémérséklet érzékel6t el kell szigetelni az RAIO modul sorkapcsaitol.
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Beallitasok

Paraméter Kiegészité informacidk

35.01 ... 35.03 1. motor hémérséklet mérésének beadllitasai

98.12 Opcionalis analég I/O aktivalasa motor hémérséklet mérésére
Egyéb

13.16...13.20 (Al1 feldolgozas) és 96.01...96.05 (AO1 jel kivalasztas és feldolgozas) paraméterek
nem érintettek.

A motornal a kabel arnyékolasat egy 10 nF kondenzatoron keresztul foldelni kell. Ha ez nem
lehetséges, az arnyékolast ne csatlakoztassuk.

Részletek
Uzemi értékek Kiegészité informacidk
01.35 Hémérséklet érték
03.08 Hiba bit egy tomoritett logikai széban
03.15 Figyelmeztetés bit egy tdmdritett logikai szoban
03.16 Hiba bit egy tomoritett logikai széban

Figyelmeztés
MOTOR 1 TEMP (4312) | Hibakeresés fejezet és 03.16 paraméter.
T MEAS ALM Hibakeresés fejezet és 03.08 paraméter.
Hibak
MOTOR 1 TEMP (4312)| Hibakeresés fejezet és 03.15 paraméter.
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Adaptiv Programozas funkcié blokkok hasznalataval

Hagyomanyosan a felhasznald a hajtas miikddését paraméterekkel tudja befolyasol-
ni. Minden paraméter elére meghatarozott valasztasi lehetéségekkel vagy beallitasi
tartomannyal rendelkezik. A paraméterek megkdnnyitik a programozast, de a lehe-
téségek korlatozottak. A felhasznalé nem képes a milkodést mélyebben befolyasol-
ni. Az Adaptiv Programozdas tovabbi testreszabast tesz lehetévé, specialis
programozo eszkdzok vagy nyelv igénye nélkul:

* A program standard funkcié blokkokbdl épll fel, a hajtas alkalmazasi programba
beépllve.

* A vezérld panel a programozé eszkoz.
» A felhasznalé dokumentalhatja a programot, blokkdiagram sémara rogzitve.

Az Adaptiv program maximalis mérete 15 funkcié blokk. A program tébb kalénallé
funkciobdl allhat.

Tovabbi informacié az Adaptiv Program Felhasznaloi kézikbnyvében.
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Mechanikus fék vezérlése

Mechanikus féket a motor és hajtott gép allé helyzetben valé régzitésére
hasznalhatjuk, mikor a hajtas kikapcsolt vagy fesziltségmentesitett allapotban van.

Példa

Az alabbi abra egy fék vezérlési példat mutat.

FIGYELEM! Gy6z6djon meg arrol, hogy a fékvezérlés funkcidval ellatott hajtashoz
kapcsolt gép teljesiti az életvédelmi elbirasokat. A frekvenciavalté (Komplett Hajtas
Modul vagy Alap Hajtas Modul, IEC 61800-2 szerint) nem tekinthet6 biztonsagi
berendezésnek az Eurdpai Berendezés Direktiva, és a vonatkozé harmonizalt
szabvanyok szerint. Ezek alapjan a teljes berendezés életvédelmi megfeleltetése
nem alapithat6é egy adott frekvenciavalté szolgaltatasara (mint pl. a fékvezérlés
funkcio), de azt az alkalmazasnak megfeleld eldirasok szerint kell alkalmazni.

A fékvezérlé logika integralt része " "Fékvezériés | | RMIO kartya
a hajtas alkalmazas programnak. ' hardver ' ' X25
A fékvezérl6 hardvert és a veze- 230 VAC |

tékezést a felhasznald épiti ki. : ! ' RO1 7(
- Fék be/ki kapcsolasa az RO1 - —= i i ! 2 |RO1
relékimeneten keresztul. RO ' T - L13 |rRO1
- Fék felugyelet a DI5 digitalis ’ ’ B T | ’

bemeneten keresztll (opcionalis). . Vészfék 1 . '

- Vészfék kapcsoldja a fék vezérld L. 1L T Ixe

aramkorében.
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Miikodési idédiagram
Az alabbi idédiagram a fékvezérlé funkcié milkodését mutatja. Logikai abra a
kovetkez6 oldalon talalhato.

1 5
Start parancs ' ' ' bt !
| | | || |
Kilsé fordulatszam ! ! ! | | |
alapjel | | | [ |
| | | | |
| | | | [ |
Inverter modulal | | | | | | 7
— |2 | | | [
Motor magnesezve | tmd | | | | |
<+——
—t— | | | [ .
Fék nyitas parancs | | | | | e R
—t— | | | l
| 4 | |
| | |
| |

|
Bels6 fordulatszam
alapjel (aktualis | | tod |3
motor fordulatszam) | el
| |
Nyomaték alapjel | | | |

T Kezd® nyomaték a fék elengedésekor (42.07 és 42.08 paraméter)
tmd  Motor magnesezési késleltetés

tog Fék nyitasi késleltetés (42.03 paraméter)

n.s  Fék zarasi fordulatszam (Parameter 42.05)

teg Fék zarasi késleltetés (42.04 paraméter)
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Allapot valtozasok
Barmely allapotbdl

e 1) I (flfut6 )
i

NINCS
MODULALAS |——0/0/1

-

FEK
NYITVA - 1/1/1

|
3)
- o

NYITAS RFG
BEMENET |— 1/1/0

+=
RFGBEMENET
NULLAZAS | ——1/1/1

Y

A

A

A

- ZhRva  —0MA
RFG = Rampa Funkcié = 12) A
Generator a fordulatszam 13)

vezérlé hurokban (alapjel I

kezelés).

FEK FELUGYE-
LETHBA |——0/0/1

I
mmmm 10) + " A
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Allapot: (Jel Xz )

- NN: Allapot neve
- X/Y/Z: Allapot kimenetek/miikddések
X =1 Féknyitasa. A fék be/ki kapcsold relé kimenet fesziltség alatt.

Allapot valtozas feltételei (Jel mmm )

—_

Fékvezérlés aktiv 0 -> 1 VAGY Inverter modulal =0

)
2) Motor magnesezve = 1 ES Hajtas miikddik = 1
3) Fék nyugtazas = 1 ES Fék nyitasi késleltetés letelt ES Start = 1
4) Start=0
5) Start=0
6) Start=1
7) | Aktualis motor fordulatszam| < Fék zarasi fordulatszam ES Start = 0
8) Start=1
9) Fék nyugtazas =0 ES Fék zarasi késleltetés letelt = 1 ES Start =0

Csak ha 42.02 paraméter # OFF:

10) Fék nyugtazas = 0 ES Fék zarasi késleltetés letelt =1
11) Fék nyugtazas =0

12) Fék nyugtazas =0

13) Fék nyugtazas = 1 ES Fék zarasi késleltetés letelt = 1

Y =1 Ero6ltetett start. A funkcid a belsé Start-ot tartja, amig a fék zarva, a kiilsé Start jele ellenére.
Z=1 Rampa nulla. A hasznalt (belsd) fordulatszam alapjelet nulla értéken tartja a felfutas alatt.
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Beallitasok
Paraméter Kiegészité informacidk
14.01 Fék vezérlés relé kimenete (BRAKE CTRL értékre allitva)
42 BRAKE CONTROL | Fék funkcio beallitasai
csoport
Részletek
Uzemi érték Kiegészité informaciok
03.01 Rampa a nulla bitben
03.13 A “fék nyitas/zaras parancs” bit éllapota
03.15 Hiba bit allapot
03.16 Figyelmeztetés bit allapot
Figyelmeztetés
BRAKE ACKN (ff74) Hibakeresés fejezet, és 03.16 Uzemi értékek
Hibak
BRAKE ACKN (ff74) Hibakeresés fejezet, és 03.15 lzemi értékek
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Master/Follower izemmod tobb hajtas esetén

Master/Follower alkalmazas esetén a frekvenciavaltok tébb egymashoz kapcsolt
tengelyl motorral hajtak a teljes rendszert. A mester és a kdvet6 hajtasok optikai
kabelkapcsolaton keresztll kommunikalnak. Az alabbi abra két altalanos
alkalmazasi példat mutat.

Kulsé vezérlé

felugyelet

Tap

jelek
kn o
Tap T

Follower hiba 21

M/F alkalmazas attekintés

Szildrd motor-tengely kapcsolat:
- Fordulatszam-szabalyozott Master
- Follower a Master nyomaték-alapjelét kdveti - Follower a Master fordulatszam-alapjelét kdveti

Master/Follo-
wer kapcsolat

Rugalmas motor-tengely kapcsolat:
- Fordulatszam-szabalyozott Master

Kulsé vezérlé

jelek
Tap
Followerhiba 5] 2Master/FoIIower
felugyelet kapcsolat
Ta
P 3

Beallitas részletek

Paraméter Kiegészit6 informacidk

60 MASTER/ Master/Follower paraméterek

FOLLOWER csoport

Egyéb

Master/Follower Alkalmazési Kézik6nyv (S3AFE 64590430) magyarazza a tovabbi részleteket.
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Léptetés (Jogging)

A Léptet6 funkcio tipikusan egy gépcsoport ciklikus mozgatasanak vezérlésére al-
kalmazhat6. Egy nyomdgomb vezérli a hajtast a teljes ciklus alatt: bekapcsolaskor a
hajtas elindul, felgyorsit egy el6re beallitott fordulatszamra, elére beallitott idé alatt.
Kikapcsolaskor a hajtas nulla fordulatszamra lassit, el6ére beallitott id6 alatt.

Az alabbi abra és tablazat a hajtds mikddését mutatja. Azt is bemutatjak, hogyan
valt a hajtas normal Gzemre (= Léptetés aktivalt) mikor a hajtas inditas parancsot
kap. Léptet. parancs = Léptet§ bemenet allapota, Start parancs = Hajtas inditas
parancs allapota.

Fordulatszam
A
[ I
I |
| | I [
I R I
| | Lo |
. . . . ——t ——t——t—
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 1 1213 14 15 16 id6
Fazis Léptet. | Start Leiras
parancs | parancs
1-2 1 0 A hajtas a Iéptetés fordulatszamra gyorsit a Léptetés funkcié gyorsitasi rampaja szerint.
2-3 1 0 A hajtas a |éptetés fordulatszamon fut.
3-4 0 0 A hajtas nulla fordulatszamra lassit a Iéptetés funkcié rampaja szerint.
4-5 0 0 A hajtas ledllitva.
5-6 1 0 A hajtas a Iéptetés fordulatszamra gyorsit a Léptetés funkcié gyorsitasi rampaja szerint.
6-7 1 0 A hajtas a |éptetés fordulatszamon fut.
7-8 X 1 A normal Gzem fellilirja a Iéptetést. A hajtas gyorsit a fordulatszam alapjel alapjan, az aktiv
gyorsitasi rampanak megfeleléen.
8-9 X 1 A normal Uzem felllirja a 1éptetést. A hajtas a fordulatszam alapjelet kdveti.
9-10 0 0 A hajtas nulla fordulatszamra lassit az aktiv lassitasi rampa szerint.
10-11 0 0 A hajtas ledllitva.
11-12 X 1 A normal Gzem fellilirja a Iéptetést. A hajtas gyorsit a fordulatszam alapjel alapjan, az aktiv
gyorsitasi rampanak megfeleléen.
12-13 X 1 A normal Gzem felllirja a I1éptetést. A hajtas a fordulatszam alapjelet kdveti.
13-14 1 0 A hajtas a Iéptetés fordulatszamra lassit, a Iéptetés funkcid lassitasi rampaja szerint.
14-15 1 0 A hajtas a |éptetés fordulatszamon fut.
15-16 0 0 A hajtas nulla fordulatszamra lassit a 1éptetés funkcié rampaja szerint.

x = Az allapot 1 vagy 0 is lehet.
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Megjegyzés: A Iéptetés nem mikadik, ha:

* a hajtas start parancs aktiv, vagy

* a hajtas helyi vezérlése esetén (a vezérl6panel felsé soraban 'L’ karakter lathato).
Megjegyzés: A Iéptetés fordulatszam felllbiralja az allandé fordulatszamokat.

Megjegyzés: A rampa id8 a léptetés alatt nulla értékd.

Beallitasok

Paraméter Kiegészité informacioé

10.06 Bemenet a Léptetés be/ki kapcsolasahoz.

12.15 Léptetés fodulatszam.

21.10 Az inverter IGBT vezérlés kikapcsolasi késleltetése. A késleltetés fenntartja
az inverter modulalast egy rovid Gzemsziinet idejére, sima Ujrainditast téve
lehetéve.

22.04, 22.05 A léptetés folyaman hasznalt gyorsitasi és lassitasi idék.

22.06 Gyorsitasi és lassitasi rampa id6: Léptetés alatt nulla értékre allitva.
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Alkalmazas makrok

A fejezet attekintése

A fejezet ismerteti a standard alkalmazas makrok javasolt felhasznalasi terileteit,
mUkodését és az egyes vezérl6 fellleteket. Tovabba ismerteti a felhasznaldi makro
elmentését és visszaolvasasat is.

A makrok attekintése

Az alkalmazas makrok el6programozott paraméter készletek. A hajtas izembe
helyezése soran a felhasznald a 99.02 paraméterrel valaszthat a makrok kdzul.

Ot standard és két felhasznaléi makré van. Az alabbi tablazat az 6t standard makré
lényegét és az azoknak megfelel6 alkalmazast ismerteti.

Makré A megfelel6 alkalmazasok
Factory Szokasos fordulatszam-vezérelt alkalmazasok, ahol 0...3 allandé fordulatszamot
Gyari hasznalnak:

- Szallitészalagok,
- Fordulatszam-vezérelt szivattyuk és ventilatorok,
- Teszt padok el6re meghatarozott fordulatokkal.

Hand/Auto Fordulatszam-vezérelt alkalmazasok, két kiilsé vezérl6 eszkdz/hely kdzotti
kézi/automata | atkapcsolasi lehetéséggel.

PID Control Folyamat szabalyozasi alkalmazasok pl.: kilénb6z6 zart hurka szabalyzo
PID rendszerek, mint nyomasszabalyozas, szint-szabalyozas és aramlas-
szabalyozas szabalyozas. Példaul:

- telepuilés vizellatoé rendszerek nyomasfokozo szivattyui,

- viztornyok szintszabalyozé szivattyui,

- terlileti fGtérendszerek nyomasfokozo szivattyui,

- szallitészalag anyagszallitdsanak szabalyozasa.

A folyamat és fordulatszam szabalyozas kdz6tt is lehet valasztani.

Torque Nyomaték-szabalyozasi alkalmazas. A nyomaték- és fordulatszamvezérlés kdzott
Control lehet valasztani.

Nyomaték

szabalyozas

Sequential Olyan fordulatszam-vezérelt alkalmazas, ahol fordulatszam alapjel, hét allandé
Control fordulatszam és két felfutasi/lefutasi meredekség hasznalhaté.

Sorrendi

vezérlés

User A felhasznal6 elmentheti barmelyik standard makrét az igény szerint modositott
Felhasznaloi paraméter beallitasokkal, beleértve a 99 csoportot, valamint a motorazonosité

teszt eredményét is, késbbb vissza is hivhatja a beallitast. Ha két kiilonb6zé
motor kdzott kell valtani, feltétlenil sziikség van két felhasznaldi makroéra.

Alkalmazas makrok



86

Gyari makré

Minden hajtas parancs és alapjel-allitas kiadhat6 a vezérlépanellel, vagy egy kuilsé
vezérl6 helyrél. Az aktiv vezérld hely a vezérlépanel LOC/REM nyomdgombjaval
valaszthato ki. A hajtas fordulatszam-vezérelt.

Kllsé vezérlés esetén a vezérlbhely EXT1. Az alapjel az Al1 analdég bemenetre
csatlakozik, a START/STOP és a Forgasirany valaszto jelek a DI1 és DI2 digitalis
bemenetre csatlakoznak. Alap beallitas szerint, a forgasirany régzitett ELORE
irdnyba (10.03 paraméter). A DI2 nem valtoztatja meg a forgasiranyt mindaddig,
amig a 10.03 paraméter nincs atvaltva REQUEST-re.

Harom allando fordulatszam vallaszthaté ki a DI5 és D16 digitalis bemenetekkel.
Kétféle felfutasi és lefutasi meredekség valaszthatd, a DI4 digitalis bemenet
allapotatol figgben.

Két analdg jel (fordulatszam és aram) és harom relé kimeneti jel (lzemkész, Uzemel,
hiba negalt) hasznalatara van lehetéség.

A vezérlépanel kijelz6jén megjelend izemi értékek: FREKVENCIA, ARAM és
TELJESITMENY.
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Az alabbi abran a Gyari makro kiilsé vezérléfelilete lathatd. (Az RMIO kartyan l1évé
standard 1/O csatlakozék jel6lése van feltlintetve.)

1) Csak akkor van hatasa, haa 10.03 X20
paraméter REQUEST-re van allitva. 1 VREF |Referencia fesziiltség -10 VDC
2 GND 1 kohm < R <10 kohm
2) Az amerikai alap értékek eltérnek X21
az alabbiaknak megfeleléen (csak ] 1 VREF Referencia fesziiltség 10 VDC
akkor érvényes, ha az alkalmazas L? | i 2 GND 1 kohm < R <10 kohm
program tipuskdd karaktere B): i I 3 Al1+ Fordulatszdm alapjel 0(2) ... 10V,
DI [Start (Impulzus: 0->1) 14 |A1- |Rin> 200 kohm
- = |5 Al2+ Alapértelmezés szerint nincs hasznalatban.
DI2 |Stop ((Impulzus: 1->0) 6 AlD- 0(4) ... 20 mA, R;, = 100 ohm
DI3 | El6re/Hatra 7 Al3+ Alapértelmezés szerint nincs hasznalatban.
8 Al3- 0(4) ... 20 mA, R, = 100 ohm
3= rampa id6k a 22.02 és 22.03 ’—@ . 9 AO1+ |Motor fo,rdulatszém 0(4) - 20mA=0...
paraméternek megfeleléen. 1 = i | 10 AO1- mptor ngvlleges fordulatszam, R_< 700 ohm
rampa id6k a 22.04 és 22.05 ’—@ i 11 |AO2+ |Kimeneti aram 0(4) ... 20 mA = 0 ... motor
paraméternek megfeleléen. :I_J 12 |AO2- |névleges daram, R < 700 ohm
= X22
4 Lasd a 12 CONSTANT SPEEDS :; B:; Ztgfe/fﬁﬁ:)1 -
é\;lg;(()jrct):aglr:dulatszamok parameter 3 DI3 Alapértelmezés szerint nincs hasznalatban. 2)
— 14 Dl4 Felfutas és lefutas kivalasztas °)
DIS |DI6 |Mikodés — 15 |pI5  |Allandé fordulatszam kivalasztas ¥
0 |0 |Fordulatszam Al1-rél —16 DI6 Allandé fordulatszam kivalasztas %)
1 0 1. allando fordulat 7 +24 'V |+24 VDC, max. 100 mA
0 1 2. allando fordulat 8 +24
1 1 3. allando fordulat 9 DGND1 |Digitalis jel fold
10 |DGND2 |Digitalis jel fold
11 DI'IL Start retesz (0 = stop) 5
5) Lasd a 21.09 paramétert. X23
—1 +24 '/ |Segédfesziiltség kimenet, nincs levalasztva,
2 GND |24 VDC, 250 mA
X25
1 ROM 1. relékimenet
—12 RO12 7 Uzemkész
—X+—3 |RO13 |
X26
1 RO21 2. relékimenet
—12 RO22 _ Uzemel
—X) 3 [rRO23 | !
_@ X27
1 R031 3. relékimenet
Hiba 2 [Ro3z |~ Hiba negalt
3 R033 |
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Kézi/Automata makro

A Start/Stop és Forgasirany parancsok, valamint az alapjel allitas a két kilsé
vezérl6hely, EXT1 (Kézi) vagy EXT2 (Automata) egyikérdl adhaté. Az EXT1 (kézi)
Start/Stop/Forgasirany parancsokat a DI1 és DI2 digitalis bement fogadja, mig az
alapjel az Al1 analég bemenetre érkezik. Az EXT2 (automata) Start/Stop/
Forgasirany parancsokat a D15 és DI6 digitalis bement fogadja, mig az alapjel az Al2
analog bemenetre érkezik. Az EXT1 és EXT2 vezérl6hely kozotti valasztas a DI3
digitélis bemenet allapotatdl fugg. A hajtas fordulatszam-vezérelt. A fordulatszam
alapjel, a Start/Stop és forgasirany parancsok kiadhatéak a vezérlépanelrél is. Egy
allando fordulatszam valaszthaté a D14 digitalis bemenettel.

A fordulatszam alapjel Automata vezérlés (EXT2) esetén a hajtas maximalis
sebességének szazalakaban van megadva.

A vezérl6 fellleten két analdg és harom relé kimenet all rendelkez’ésre. A
vezérl6panel kijelzéjén megjelend lzemi értékek: FREKVENCIA, ARAM és
VEZERLESI HELY.
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Az alapbeallitas szerinti vezérlofeliilet

Az alabbi abran a Kézi/Automata makré kulsé vezérléfelilete lathatd. (Az RMIO
kartyan Iévé standard I/O csatlakozok jeldlése van feltiintetve.)

1) A keét kiils6 vezérlési hely: EXT1 X20
es EXT2 kozétti valasztas. 1 VREF |Referencia fesziiltség -10 VDC
2 GND 1 kohm < R <10 kohm
2) Lasd a 21.09 paramétert. X21
] 1 VREF |Referencia fesziltség 10 VDC
\—? | 12 GND |1 kohm < R <10 kohm
I I 3 Al1+ Fordulatszam alapjel (Kézi vezérlés).
<14 Al1- 0(2) ... 10V, Ry, > 200 kohm
—15 Al2+ Fordulatszam alapjel (Automata vezérlés).
6 Al2- 0(4) ... 20 mA, R;, = 100 ohm
7 Al3+ Alapértelmezés szerint nincs hasznalatban.
8 Al3- 0(4) ... 20 mA, R, = 100 ohm.
’—@ 119 AO1+ |Motor fordulatszam 0(4) ... 20mA £ 0 ...
i 10 AO1- motor névleges fordulatszam, R_< 700 ohm
’—® i | 11 AO2+ |Kimeneti aram 0(4) ... 20 mA ¢ 0 ... motor
{12 [AO2-|névieges dram, R, <700 ohm
= X22
—1 DI1 Stop/Start (Kézi vezérlés)
—2 DI2 El6re/Hatra (Kézi vezérlés)
— 13 DI3 Hand/Auto control select V)
—4 Di4 Allandé fordulatszam 4: 12.05 paraméter
—15 DI5 El6re/Hatra (Automata vezérlés)
—6 DI6 Stop/Start (Automata vezérlés)
7 +24V |+24 VDC, max. 100 mA
8 +24'V
9 DGND1 |Digitalis jelféld
10 |DGND?2 |Digitalis jelfold
11 DI'IL Start retesz (0 = stop) 2)
X23
11 +24 'V |Segéd feszliiltség kimenet, nincslevalasztva,
2 GND |24 VDC, 250 mA
X25
1 ROM 1. relékimenet
2 RO12 7 Uzemkész
_® 3 RO13 |
X26
1 RO21 2. relékimenet
L 12 RO22 7 Uzemel
_® 3 RO23 |
X27
1 R031 3. relékimenet
;%2 —2 RO32 7 Hiba negalt
3 R033 |
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PID szabalyozas makré

A PID szabalyozas-makro olyan folyamat valtozék szabalyozésara hasznalhato,
mint a nyomas vagy aramlas, a hajtott motor fordulatszamanak szabalyozasaval.

A folyamat alapjel az Al1 analég bemenetre csatlakozik, mig a szabalyzott
mennyiség aktualis értéke az Al2 analég bemenetre.

Tovabbi lehetéségként kdzvetlen fordulatszam-alapjelet lehet adni a hajtas Al1
analog bemenetére. Ekkor a PID szabalyozé megkerulésével a hajtas nem
szabdlyozza a folyamatvaltozé szintjét. A kdzvetlen fordulatszam vezérlés és a
mennyiségi szabalyozas kdzotti valasztas a DI3 digitalis bemenettel torténik.

A vezérl6 fellleten két analdg és harom relé kimenet all rendelkezesre. A
vezeérldpanel kijelzéjén megjelend tzemi értekek: FORDULATSZAM, UZEMI
ERTEK és SZABALYOZASI ELTERES.

Alkalmazas makrok



Az alapbeallitas szerinti vezérlofeliilet

91

Az alabbi abran a PID szabalyozas makré kulsé vezérléfelilete lathaté. (Az RMIO
kartyan Iévé standard I/O csatlakozok jeldlése van feltiintetve.)

1) A keét kiils6 vezérlési hely: EXT1
és EXT2 kozotti valasztas.

2) Csak a fordulatszam vezérlési

Uzemmaod esetén hasznalhato (DI3 =
0) \_?

3) Nyitott kontaktus = Futas

engedélyezés ki. A hajtas nem
indithaté vagy megall.

Zart kontaktus = Futas engedélyezés
be. Normal tizem.

4) Lasd a 21.09 paramétert.

X20
1 VREF |Referencia fesziltség -10 VDC
2 GND 1 kohm < R < 10 kohm
X21
- 1 VREF |Referencia fesziltség 10 VDC
12 GND |1 kohm <R <10 kohm
| ! 3 Al1+ Ford. alapjel (ford.szab.) vagy folyamat
| [4 [AI1-  |alapjel (foly. szab.). 0(2) ... 10V, R;, > 200
%— 5 Al2+ Folyamat aktualis érték mérése.
6 Al2- 0(4) ... 20 mA, R;, = 100 ohm
7 Al3+ Alapértelmezés szerint nincs hasznalatban.
8 Al3- 0(4) ... 20 mA, R, = 100 ohm.
’_@ . 9 AO1+ |Motor fordulatszam 0(4) ... 20mA = 0 ...
i | 10 AO1- motor névleges fordulatszam, R_< 700 ohm
’_® i | [11 AO2+ |Kimeneti aram 0(4) ... 20 mA ¢ 0 ... motor
| [12  |AO2- |névleges aram, R_< 700 ohm
= X22
_ 1 DI1 Stop/Start (fordulatszam szabalyozas)
2 DI2 Alapértelmezés szerint nincs hasznélatban.
|3 DI3 Fordulat/Folyamat szabalyozas valasztas N
|4 Dl4 Allando fordulatszam 4: 12.05 paraméter 2)
_ 15 DI5 Futas engedélyezés. °)
__16 DI6 Stop/Start (folyamat szabalyozas)
7 +24V |+24 VDC, max. 100 mA
8 +24 V
9 DGND1 |Digitalis jel fold
10 |DGND2 |Digitalis jel fold
11 DI'IL Start retesz (0 = stop) 4)
X23
—1 +24 'V |Segéd fesziiltség kimenet, nincs levalasztva,
2 GND |24 VDC, 250 mA
X25
1 ROM 1. relékimenet
—12 RO12 7 Uzemkész
—X)—+—3  [RO13 |
X26
1 RO21 2. relékimenet
—12 RO22 _ Uzemel
—X) 3 [rRO23 |
_@ X27
1 R031 3. relékimenet
Hiba —2 RO32 _ Hiba negalt
3 R033 |
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Nyomaték Szabalyoz6é makré

A nyomaték szabalyoz6 makré olyan alkalmazasokhoz hasznélatos, ahol a motor
nyomatékanak szabalyozasa szikséges. A nyomaték alapjel az Al2 analdg (aram)
bemenetre érkezik. Alapértelmezés szerint 0 mA 0 %-os, 20 mA pedig 100 %-o0s
nyomaték alapjelnek felel meg, a motor névleges nyomatékahoz viszonyitva. A
START/STOP és Forgasirany valaszto jelek a DI1 és DI2 digitalis bemenetre
csatlakoznak. A futads engedélyezé jel a DI6 digitalis bemenetre csatlakozik.

A DI3 digitalis bemenettel fordulatszam vezérlést lehet kivalasztani, nyomaték
szabalyozas helyett. Arra is lehet6ség van, hogy a hajtast helyi vezérlési moédba
valtsuk (azaz a vezérlépanelre), a LOC/REM nyomdgomb megnyomasaval.
Alapértelmezés szerint a vezérl6panel a fordulatszamot vezérli. A vezérlépanelrdl
torténd nyomaték szabalyozasahoz a 11.01 paramétert REF2 (%)-re kell allitani.

A vezérl6 fellleten két analdg és harom relé kimenet all rendelkegésre. A ]
vezérl6panel kijelzéjén megjelend tzemi értéekek: FORDULATSZAM, NYOMATEK
és VEZERLESI HELY.
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Az alapbeallitas szerinti vezérlofeliilet

Az alabbi abran a Nyomaték szabalyozé makré kulsé vezérléfellilete lathaté. (Az
RMIO kartyan 1évé standard 1/O csatlakozok jellése van feltiintetve.)

1) A keét kiils6 vezérlési hely: EXT1 X20
és EXT2 kozotti valasztas. 1 VREF |Referencia fesziiltség -10 VDC
2 GND 1 kohm < R <10 kohm
2) Csak a fordulatszam vezérlési x21
lzemmaod esetén hasznalhatd ] 1 VREF |Referencia fesziltség 10 VDC
(DI3 =0) L‘;,, | | 2 GND 1 kohm < R_< 10 kohm
I I 3 Al1+ Fordulatszdm alapjel.
3) 0 = rampa id6k a 22.02 és 22.03 ST 4 |A1- [0@) ... 10V, Rip > 200 kohm
paraméternek megfeleléen. 1 = = 2 2:? Ng/omatek alapjel. 0(4) ... 20 mA, Ry, = 100
rampa idék a 22.04 és 22.05 - ohm
paraméternek megfeleléen. 7 Al3+ Alapértelmezés szerint nincs hasznalatban.
8 Al3- 0(4) ... 20 mA, R;, = 100 ohm.

. . - 9 AO1+ |Motor fordulatszam 0(4) ... 20mA £ 0 ...
4) = Gpﬁ
engggg};g:g;a;tu: haljtl;tsa?\em i ! 10 AO1- motor névleges fordulatszam, R_< 700 ohm
indithat vagy m.egéll ’—@ i IET AO2+ |Kimeneti aram 0(4) ... 20 mA £ 0 ... motor
Zart kontaktus = Futas engedélyezés :L_l 12 |AO2- |névieges aram, R, <700 ohm
be. Normal tizem. = X22
—1 DI1 Stop/Start
5) LLasd a 21.09 parameétert —|5{Pl2__|FldreMatra
oI P : 13 DI3 Fordulat/nyomaték szabalyozas valasztas ')
— |4 Di4 Allando fordulatszam 4: 12.05 paraméter 2)
—I|5 |DI5 Felfutas és lefutas kivalasztas °)
—|6 DI6 Futas engedélyezés. 4
7 +24\V/ |+24 VDC, max. 100 mA
8 +24 V

9 DGND1 |Digitalis jel fold
10 |DGND2 |Digitalis jel fold
11 DI'IL Start retesz (0 = stop) 5

X23
—1 +24 \/ |Segéd fesziltség kimenet, nincs levalasztva,
2 GND 24 VDC, 250 mA
X25
1 RO11 1. relékimenet
12 RO12 7 Uzemkész
—X) 3 |rO13 |
X26
1 RO21 2. relékimenet
—12 RO22 _ Uzemel
—X) 3 [rRO23 | !
X27
—® 1 R031 3. relékimenet
Hba 2 [R032 | Hiba negalt
3 R033 | —J
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Sorrendi vezérlés makro

Ez a makré hét elbre definialt allandé fordulatszam DI4 ... DI6 digitalis bemenetekkel
torténd kivalasztasara nyujt lehetéséget. Kétféle felfutasi és lefutasi meredekség
valaszthato, a DI3 digitalis bemenet allapotatdl fliggéen. A START/STOP és
Forgasirany valaszto jelek a DI1 és DI2 digitalis bemenetre csatlakoznak. Az
alapértelmezett kikapcsolasi mod: megallas lassitassal.

Kulsé fordulatszam-alapjel adhat6 az Al1 analég bemenetre. Az alapjel abban az
esetben érvényes, ha a DI4...DI6 digitalis bemenetek mindegyike 0 VDC. A hajtas
parancsok kiadasa és az alapjel allitasa a vezérlépanellel is lehetséges.

A vezérl6 fellleten két analdg és harom relé kimenet all rendelkezesre. A
vezérl6panel kijelzéjén megjelend lzemi értékek: FREKVENCIA, ARAM és
TELJESITMENY.

Miikodési diagram

Az alabbi abra a makré hasznalatara mutat egy példat.

Fordulatszam

3. fordulatszam

Leallas

2. fordulatszam a:
lassitassal

1. fordulatszam

Startistop — —
el 1lef, — )
1.ford. — .
2 ford. B ||

2felf. / 2.lef. [ I
3.ford. [
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Az alabbi abran a Sorrendi vezérlés makro kiilsé vezérléfelilete lathatd. (Az RMIO
kartyan Iévé standard I/O csatlakozok jeldlése van feltiintetve.)

) 0 = rampa id6k a 22.02 és 22.03
paraméternek megfeleléen. 1 =
rampa idék a 22.04 és 22.05
paraméternek megfeleléen.

2) Lasd a 12 CONSTANT SPEEDS
Allandé fordulatszamok paraméter
csoportnal:

Dl4

=4
o
=4
o

Miik6dés

Fordulatszam Al1-rél

. allandé fordulat

. allandé fordulat

. allandé fordulat

. allandé fordulat

. allandé fordulat

= O = O] = O = O
= Al O O u| ]| O O
= Al Al Al O O O O

1
2
3
4. allando fordulat
5
6
7

. allandé fordulat

3) Lasd a 21.09 paramétert.

X20
1 VREF |Referencia fesziltség -10 VDC
2 GND 1 kohm < R <10 kohm
X21
] 1 VREF |Referencia fesziltség 10 VDC
L;,, | |2 GND |1 kohm < R_< 10 kohm
I 3 Al1+ Kulsé fordulatszam alapjel.
:I_I 4 Al1- 0(2) ... 10V, Ry, > 200 kohm
= 1|5 Al2+ Alapértelmezés szerint nincs hasznalatban.
6 Al2- 0(4) ... 20 mA, R, = 100 ohm.
7 Al3+ Alapértelmezés szerint nincs hasznalatban.
8 Al3- 0(4) ... 20 mA, R, = 100 ohm.
’—@ 1|9 AO1+ |Motor fordulatszam 0(4) ... 20mA £ 0 ...
i 10 AO1- motor névleges fordulatszam, R_< 700 ohm
’—@ i | 11 AO2+ |Kimeneti aram 0(4) ... 20 mA = 0 ... motor
:1_] 12 AO2- névleges aram, R < 700 ohm
= X22
—1 DI1 Stop/Start
—2 Di2 El6re/Hatra
— |3 |DI3 Felfutas és lefutas kivalasztas')
— |4 Di4 Allando fordulatszam kivalasztas 2)
—I5 |DI5 Allando fordulatszam kivalasztas 2)
—|6 DI6 Allando fordulatszam kivalasztas 2)
7 +24\V/ |+24 VDC, max. 100 mA
8 +24 V
9 DGND1 |Digitalis jel fold
10 |DGND2 |Digitalis jel fold
11 DI'IL Start retesz (0 = stop) 3)
X23
—1 +24 \/ |Segéd fesziltség kimenet, nincs levalasztva,
2 GND 24 VVDC, 250 mA
X25
1 RO1M1 1. relékimenet
12 RO12 7 Uzemkész
—X+—3 |RO13 ||
X26
1 RO21 2. relékimenet
—12 RO22 _ Uzemel
—X) 3 [rRO23 | !
_@ X27
1 R031 3. relékimenet
Hiba 2 [Ro32 |~ Hiba negalt
3 R033 |
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Felhasznaloi makrok

A standard alkalmazas-makrok mellett két felhasznaloi makrét is lehet késziteni. A
felhasznaloi makré lehetéséget biztosit a paraméter beallitasok allandé memériaba
valé elmentésére, beleértve a 99. csoportot és a motorazonosito teszt eredményeit
is. A vezérl6panel alapjele és a vezérlési hely allapota (Helyi vagy Tav) szintén
tarolasra kerul.

Az 1. felhasznalb6i makro elkészitése a kovetkezo:

+ Allitsa be a paramétereket. Futtassa le a motorazonositoé tesztet, ha az még nem
tértént volna meg.

* Mentse el a beallitdsokat é€s a motorazonosito teszt eredményét a 99.02
paraméter USER 1 SAVE -re val6 allitasaval (nyomja meg az ENTER-t).
A tarolas megkozelitbleg 20 mp ... 1 percet vesz igénybe.

A felhasznal6i makré elhivasa:
+ Allitsa a 99.02 paramétert USER 1 LOAD-ra.
* Nyomja meg az ENTER-t a betdltéshez.

A felhasznal6i makré kivalaszthaté digitalis bemenettel is. (lasd a 16.05
paramétert).

Figyelem: A felhasznaléi makro a 99 START-UP DATA csoportban 1évé motor
paraméter bedllitasokat és a motorazonosito teszt eredményét is modositja.
Ellenérizze, hogy a beallitdsok a hasznalt motorhoz megfelelnek.

Példa: A felhasznalo ugy valthat két hajtott motor koézt, hogy nem kell a motor
paramétereket Ujra beallitani és a motor azonosité tesztet elvégezni, minden motor
csere alkalmaval. A felhasznaldnak csak egyszer kell a motor beallitdsokat mindkét
motor esetén elvégezni, majd a beallitott értékeket a két felhasznal6i makréba
elmenteni. Motor csere esetén csak a megfeleld felhasznaldi makroét kell betdlteni és
a hajtas ezt kovetden lzemkész.
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Uzemi értékek és paraméterek

A fejezet attekintése

A fejezet ismerteti az Uzemi értékeket és a paramétereket, tovabba megadja minden
uzemi értéknek/paraméternek a megfelel6 terepi busz értékét. Bévebb informacié a
Kiegészitd adatok: lizemi értékek és paraméterek fejezetben talalhato.

Kifejezések és roviditések

Kifejezés

Meghatarozas

Abszolut maximum
frekvencia

A 20.08 paraméter értéke, illetve a 20.07 paraméter értéke, ha a
minimum hatar abszolut értéke nagyobb mint a maximum hatarérték.

Abszolut maximum
fordulatszam

A 20.02 paraméter értéke, illetve a 20.01 paraméter értéke, ha a
minimum hatar abszolut értéke nagyobb mint a maximum hatarérték.

A hajtas altal mért vagy szamitott jel. A kezeld altal megfigyelhetd. A

Uzemi érték felhasznalé nem modosithatja az értékét.

Terepi busz megfeleld: A kijelzdn lathato érték és a soros communikacio
TerBuszM . . . . e |21z s

soran hasznalt egész szam kodzotti skalazas.
Paraméter A hajtas olyan miveleti utasitdsa, amely a felhasznal6 altal beallithato.
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ek ACTU.A,L §IGNALS A hajtas ellen6rzéséhez sziikséges alapvet6 értékek.
Uzemi értékek
01.01 PROCESS VARIABLE A 34 PROCESS VARIABLE Folyamat valtozé csoport beallitasatol 1=1
’ (Folyamat valtozo) fliggd folyamat valtozo.
-2000=-100%
01.02 SPEED A motor szamitott fordulatszdma (rpm, ford/perc). A szlrési idéalland6 | 2000 = 100%
' (Fordulatszam) beéllitasa a 34.04 paraméterrel. motor absz.
max. ford. sz.
FREQUENCY " . . . -100 = -1 Hz
01.03 (Frekvencia) A hajtds szamitott kimeneti frekvenciaja. 100 = 1 Hz
01.04 CURRENT (Aram) Mért motor aram. 10=1A
-10000 =
Szamitott motornyomaték. 100 a motor névleges nyomatékaval -100%
01.05 TORQUE, egyenld. A szlrési idéallandoé beallitasa a 34.05 paraméterrel. 10000 = 100%
(Nyomaték) )
motor névl.
nyomaték
0=0%
= 0,
01.06 POWE,R . Motor teljesitmény. 100 a motor névleges teljesitménye. 1000 1006
(Teljesitmény) motor névl.
teljesitmény
01.07 D.(.: BUS VOLTAGE v . | Mért kdzbensbkori fesziltség. 1=1V
Kbzbens6kori fesziiltség
01.08 MA.'NS \./OLT'?‘GE, Szamitott halozati feszlltség. 1=1V
(Halozati feszultség)
01.09 OL.JTPUT. VOLTA(%E Szamitott motor feszultség. 1=1V
(Kimeneti feszliltség)
ACS 800 TEMP - e i
01.10 (ACS 800 hémérséklet) A hitéborda h6mérséklete. 1=1°C
EXTERNAL REF 1 Kulsé alapjel REF1 rpm. ( 99.04 paraméter SCALAR értéke esetén _
01.11 o . 1=1rpm
(1. klils6 alapjel) Hz.)
- o _ o
EXTERNAL REF 2 Kilsé alapljel REFZ. Haszr)alattol fuggoen,l 190 % a motor rpa>$|rnalls 0=0 A)_ .
01.12 o . fordulatszamat, a motor névleges nyomatékat, vagy a maximalis 10000=100%
(2. kiils6 alapjel) ! : .
folyamat alapjelet jelenti. 1)
01.13 CTRI'_ L'O.CATION Aktly veze’rIeS| hgly. (1,2) LOCAL; (3) EXT1; (4) EXT2. Lasd a Program Lasd a leirast.
(Vezérlési hely) tulajdonsagok fejezetben.
01.14 O--P HO,UR CQU’\,IT,ER Eltelt id6 szamlald. A vezérl6 kartya megtaplalasa esetén mikodik. 1=1h
(Uzemora szamlalo)
01.15 KILOWATT HOURS kWh szamlalo. 1 =100 kWh
01.16 APPL BLOCK OUTPUT | Alkalmazdi blokk kimeneti jel. Pl.: a PID szabalyoz6 kimenete, amikora | 0 = 0%
’ (Alkalm. blokk kimenet) | PID makré aktiv. 10000 = 100%
01.17 DI6-1 STATUS A digitalis bemenetek allapota. Példaul: 0000001 = DI1 magas, DI2-DI6
’ (Dl6-1 allapot) alacsony szinten.
01.18 Al1[V] Al1 analég bemenet értéke. 1=0.001V
01.19 AI2 [mA] Al2 analég bemenet értéke. 1=0.001 mA
01.20 AI3 [mA] Al3 analdég bemenet értéke. 1=0.001 mA
0121 RO3-1 STATUS Relé kimenetek allapota. Példaul: 001 = RO1huz, RO2 és RO3 elejtett

allapotban.
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01.22 AO1 [mA] AO1 analdg kimenet értéke. 1=0.001 mA
01.23 AO2[mA] AQO2 analég kimenet értéke. 1=0.001 mA
01.24 ACTUAL VALUE 1 A PID szabalyozé visszacsatolt jele. Csak akkor van frissitve, ha a 0=0%
’ (1. aktualis érték) 99.02 paraméter = PID CTRL 10000 = 100%
01.25 ACTUAL VALUE 2 A PID szabalyozé visszacsatolt jele. Csak akkor van frissitve, ha a 0=0%
) (2. aktualis érték) 99.02 paraméter = PID CTRL 10000 = 100%
CONTROL DEVIATION | A PID szabalyozé eltérése, azaz az alapjel és az aktualis érték kozotti -10080 -
01.26 (Szabalyozasi eltérés) eltérés. Csak akkor van frissitve, ha a 99.02 paraméter = PID CTRL -100%
4 ' ’ weP 10000 = 100%
01.27 APPLICATION MACRO | Aktiv alkalmazdi makré (a 99.02 paraméter értéke). Lasd 99.02
01.28 EXT AO1 [mA] Az analdg I/0 bévité modul 1. kimenetének értéke (opcid). 1=0.001 mA
01.29 EXT AO2 [mA] Az analdg 1/0 bdvité modul 2. kimenetének értéke (opcio). 1=0.001 mA
01.30 PP 1 TEMP Az 1. inverter maximum IGBT hémérséklete. (csak a nagy teljesit- 1=1°C
’ (PP 1 hémérséklet) mény(, parhuzamosan kapcsolt inverterekben van szerepe).
01.31 PP 2 TEMP A 2. inverter maximum IGBT hémérséklete. (csak a nagy teljesit- 1=1°C
’ (PP 2 hémérséklet) mény(, parhuzamosan kapcsolt inverterekben van szerepe).
01.32 PP 3 TEMP A 3. inverter maximum IGBT hémérséklete. (csak a nagy teljesit- 1=21°C
’ (PP 3 hdmérséklet) ményl, parhuzamosan kapcsolt inverterekben van szerepe).
01.33 PP 4 TEMP A 4. inverter maximum IGBT hémérséklete. (csak a nagy teljesit- 1=1°C
’ (PP 4 hdmérséklet) ményl, parhuzamosan kapcsolt inverterekben van szerepe).
ACTUAL VALUE . . e aas . . . 0=0%
01.34 (Aktudlis értek) A PID szabalyozé aktudlis értéke. Lasd a 40.06 paraméternél. 10000 = 100%
01.35 MOTOR 1 TEMP Az 1. motor mért hémérséklete. Ladsd a 35.01 paraméternél. 1=1°C
01.36 MOTOR 2 TEMP A 2. motor mért h6mérséklete. Lasd a 35.04 paraméternél. 1=1°C
01.37 MOTOR TEMP EST Becslilt motor hémérséklet. 1=1°C
Az Al5 analdg bemenet értéke, az analog /0O bévité modul Al1
01.38 AI5[mA] bemenetén olvasva (opcio). A feszliltség jelek mA-ben kerlilnek 1=0.001 mA
kijelzésre (V helyett).
Az Al6 analég bemenet értéke, az analdg I/0O bévitd modul Al2
01.39 AI6 [mA] bemenetén olvasva (opcio). A feszliiltség jelek mA-ben kerlilnek 1=0.001 mA
kijelzésre (V helyett).
DI7-12 STATUS A DI7-DI12 digitalis bemenetek allapota a digitalis 1/0 bévité modulrdl
01.40 (DI7-12 allapot) olvasva (opci6). Példaul: 0000001 = DI7 magas, DI8-DI12 alacsony |1 =1
szinten.
A digitalis 1/0 bévité modul relékimeneteinek allapota (opcid). Példaul: _
01.41  EXT RO STATUS 0000001 = az 1. modul RO1 reléje huz. A tdbbi relékimenet elejtve. 1=1
A motor aktualis fordulatszama az abszolit maximum fordulatszam
01.42 PROCESS SPEED REL | szdzalékaban. Ha a 99.04 paraméter = SCALAR, az érték a relativ 1=1
aktualis kimeneti frekvencia.
01.43 MOTOR RUN TIME A motor Uzemid6 szamlaldja. A szamlalé az inverter bekapcsolt 1=10h
’ (Motor Gzemidd) (Running) allapotaban szamlal. A 34.06 paraméterrel nullazhato.
A hajtas hiitéventilatoranak tzem ideje.
01.44 FAN ON-TIME . . . . ) . . -
- (ventilator iizemidd) Fllgyele”m. A fs;amlalo a, DlrlveV\,/mdov'v-vaI nulldzhaté. A nulladzast
célszerl ventilator cserénél elvégezni.
01.45 CTRL BOARD TEMP A vezérl6kartya hémérséklete.

(Vezérlékartya hém.)
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B AIC L Slel ke Fordulatszam és nyomaték alapjel ellenérzd jelek
Uzemi értékek Y P! Jelet
0=0%
SPEED REF 2 Korlatozott fordulatszam alapjel. 100% megfelel a motor abszolut 20000 =100%
02.01 . . : .
(2. fordulatszam alapjel) | maximum fordulatszamanak. motor absz.
max. ford. sz.
02.02 SPEED REF 3 A meredekséggel és alaktényezdvel modositott fordulatszdm alapjel. 20000 = 100%
’ (3. fordulatszam alapjel) | 100% megfelel a motor abszolut maximum fordulatszamanak. °
0=0%
02.09 TORQ REF 2 Fordulatszam szabalyozé kimenete. 100% megfelel a motor névleges | 10000 = 100%
' (2. nyomaték alapjel) nyomatékanak. motor névl.
nyomaték
02.10 TORQ REF, 3 . Nyomaték alapjel. 100% megfelel a motor névleges nyomatékanak. 10000 =100%
(3. nyomaték alapjel)
0213 TORQ USED REF Nyognatek alapjel a frekvgnma, feszultseg,esl nyomaték hatarolok utan. 10000 = 100%
100% megfelel a motor névleges nyomatékanak.
02.14 FLUXREF Szézalékos fluxus alapjel. 10000 = 100%
(fluxus alapjel)
" . S - ;
02.17 SPEEP ESTIMATE'D Becsult mgtor'fordulatszam. 100% megfelel a motor abszolit maximum 20000 = 100%
(Becstilt fordulatszam) fordulatszamanak.
02.18 SPEED MEASURED Meért aktualis motor fordulatszam (nulla impulzus jeladd nélkul). 100% 20000 = 100%

(Mért fordulatszam)

megfelel a motor abszolut maximum fordulatszamanak.

03 ACTUAL SIGNALS
Uzemi értékek

Adat szavak a terepi busz kommunikacio ellenérzéséhez (minden

egyes jel 16-bites adat sz9).

2)

03.01  MAIN CTRL WORD Egy 16-bites adat sz6. Lasd a Terepi busz vezériés fejezetnél.
03.02 MAIN STATUS WORD Egy 16-bites adat sz6. Lasd a Terepi busz vezérlés fejezetnél.
03.03 AUX STATUS WORD Egy 16-bites adat sz6. Lasd a Terepi busz vezériés fejezetnél.
03.04 LIMIT WORD 1 Egy 16-bites adat sz6. Lasd a Terepi busz vezérlés fejezetnél.
03.05 FAULT WORD 1 Egy 16-bites adat sz6. Lasd a Terepi busz vezériés fejezetnél.
03.06 FAULT WORD 2 Egy 16-bites adat sz6. Lasd a Terepi busz vezérlés fejezetnél.
03.07 SYSTEM FAULT Egy 16-bites adat sz6. Lasd a Terepi busz vezériés fejezetnél.
03.08 ALARM WORD 1 Egy 16-bites adat sz6. Lasd a Terepi busz vezérlés fejezetnél.
03.09 ALARM WORD 2 Egy 16-bites adat szd. Lasd a Terepi busz vezérlés fejezetnél.
03.11 FOLLOWER MCW Egy 16-bites adat sz6. Lasd a Terepi busz vezérlés fejezetnél.
03.12 INT FAULT INFO Egy 16-bites adat sz6. Lasd a Terepi busz vezériés fejezetnél.
03.13 AUX STATUS WORD 3 | Egy 16-bites adat sz6. Lasd a Terepi busz vezérlés fejezetnél.
03.14 AUX STATUS WORD 4 | Egy 16-bites adat sz6. Lasd a Terepi busz vezériés fejezetnél.
03.15 FAULT WORD 4 Egy 16-bites adat sz6. Lasd a Terepi busz vezérlés fejezetnél.
03.16 ALARM WORD 4 Egy 16-bites adat sz6. Lasd a Terepi busz vezérlés fejezetnél.
03.17 FAULT WORD 5 Egy 16-bites adat sz6. Lasd a Terepi busz vezérlés fejezetnél.
03.18 ALARM WORD 5 Egy 16-bites adat szd. Lasd a Terepi busz vezérlés fejezetnél.
320 LATEST FAULT Ag uto|s<l') hiba terepi busz kddja. A kédokat lasd a Hibakeresés
fejezetnél.
3.21 2. LATEST FAULT A 2. legrégebbi hiba terepi busz kddja.
3.22 3. LATEST FAULT A 3. legrégebbi hiba terepi busz kédja.
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3.23 4. LATEST FAULT A 4. legrégebbi hiba terepi busz kddja.

3.24 5 LATEST FAULT Az 5. legrégebbi hiba terepi busz kodja.

3.25  LATEST WARNING A legrégebbi figyelmeztetés terepi busz kddja.

3.26 2. LATEST WARNING A 2. legrégebbi figyelmeztetés terepi busz kédja.

3.27 3. LATEST WARNING A 3. legrégebbi figyelmeztetés terepi busz kddja.

3.28 4. LATEST WARNING A 4. legrégebbi figyelmeztetés terepi busz kddja.

3.29 5. LATEST WARNING Az 5. legrégebbi figyelmeztetés terepi busz kodja.

R Jelek az Adaptiv programhoz

Uzemi értékek PEV PIog

09.01 Al1 SCALED Az Al1 analég bemenet értéke, egész szamként megadva. 20000=10V

09.02 AI2 SCALED Az Al2 analdég bemenet értéke, egész szamként megadva. 20000=20 mA

09.03 AI3 SCALED Az AI3 analég bemenet értéke, egész szamként megadva. 20000=20 mA

09.04 AI5 SCALED Az Al5 analdég bemenet értéke, egész szamként megadva. 20000= 20 mA

09.05 Al6 SCALED Az Al6 analég bemenet értéke, egész szamként megadva. 20000=20 mA

09.06 DS MCW Az iranyité aIIomgsEoI a terepi busz illesztén érkez6 6 referencia 0.. 65535
adatcsomag vezérld szava. (Decimalis)

09.07 MASTER REF1 Az iranyité aIIomaerI a terepi busz illesztén érkez6 6 referencia -32768 ...
adatcsomag 1. alapjele. 32767

09.08 MASTER REF2 Az iranyité aIIomasrpI a terep ibusz illesztén érkezé 6 referencia -32768 ...
adatcsomag 2. alapjele. 32767

09.09 AUX DS VAL Az iranyité aIIomasrpI a terepi busz illesztén érkez6 6 referencia -32768 ...
adatcsomag 3. alapjele. 32767

09.10 AUX DS VAL2 Az iranyité aIIomaerI a terepi busz illesztén érkez6 6 referencia -32768 ...
adatcsomag 4. alapjele. 32767

09.11 AUX DS VAL3 Az iranyité aIIomasrpI a terepi busz illesztén érkez6 6 referencia -32768 ...
adatcsomag 5. alapjele. 32767

1) A motor maximalis fordulatszamanak / névleges nyomatékanak / maximalis gyartésor alapjelének
szazalékaban. (A kivalasztott ACS800 makrotol fliggéen).

2) Az adat szavak tartalma/felépitése a Terepi busz vezériés fejezetben van részletezve. Az 3.11 Uzemi
érték tartalmat 14sd a Master/Follower Application Guide -ban (3AFE 64590430 [English]).
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10 START/STOP/DIR o ; _ _ .
= A kuls6 start, stop és forgasirany vezeérldk forrasa
Start/Stop/Irany
10.01 EXT1 STRT/STP/DIR Meg’he},tarozza az1. kul§o ,ve'zerloh?lyroll (EXT1) j6v6 start, stop és forgasirany
vezérld bemenetek forrasat és bekotését.

NOT SEL Nincs start, stop és forgasirany vezérlés kivalasztva. 1
A start és stop parancs a DI1 digitalis bemenettel. 0 = stop; 1 = start. A
forgasirany allando, a 10.3 DIRECTION paraméternek megfeleléen.

DIt FIGYELEM! Hibanyugtazast kévetéen a haitas el fog indulni a start | 2

parancs megléte esetén.
A start és stop parancs a DI1 digitalis bemenettel. 0 = stop; 1 = start.
Forgasirany kijeldlés a DI2 digitalis bemenettel. 0 = elére, 1 = hatra.

DI1,2 Forgasirany valtashoz a 10.03 DIRECTION paraméternek REQUEST-nek kell

lennie. 3
FIGYELEM! Hibanyugtazast kdvetéen a hajtas el fog indulni a start
parancs megléte esetén.

Indités impulzussal a DI1 digitalis bemeneten. 0 -> 1: Start. Megallitas

DI1P,2P impulzussal a DI2 digitalis bemeneten. 1 -> 0: Stop. A forgasirany allando, 4
a10.3 DIRECTION paraméternek megfeleléen.

Indités impulzussal a DI1 digitalis bemeneten. 0 -> 1: Start. Megallitas

DI1P2P 3 impulzussal a DI2 digitalis bemeneten. 1 -> 0: Stop. A forgasirany kijeldlés a 5

= DI3 digitalis bemenetre érkezik. 0 = elére, 1 = hatra. Forgasirany valtashoz a

10.03 DIRECTION paraméternek REQUEST-nek kell lennie.

Inditas el6re, impulzussal a DI1 digitalis bemeneten. 0 -> 1: Start elére. Inditas

DI1P 2P 3P hétra, impulzussal a DI2 digitalis bemeneten. 0 -> 1: Start hatra. Megallitas 6

e impulzussal a DI3 digitalis bemeneten. 1 -> 0: Stop. Forgasirany valtashoz a

10.03 DIRECTION paraméternek REQUEST-nek kell lennie.

Dl6 Lasd a DI1 kivalasztasnal.

DI6,5 Lasd a DI1,2 kivalasztasnal. DI6: Start/stop, DI5: forgasirany.

Vezérlépanel. Forgasirany valtashoz a 10.03 DIRECTION paraméternek

KEYPAD REQUEST-nek kell lennie. 9

COMM.CW Terepi busz vezérl6 szé. 10

DI7 Lasd a DI1 kivalasztasnal. 11

DI7,8 Lasd a DI1,2 kivalasztasnal. 12

DI7P,8P Lasd a DI1P,2P kivalasztasnal. 13

DI7P,8P,9 Lasd a DI1P,2P,3 kivalasztasnal. 14

DI7P,8P,9P Lasd a DI1P,2P,3P kivalasztasnal. 15

PARAM 10.04 A jelforrast a 10.04 paraméter értéke hatarozza meg. 16
Start, stop és forgasirany parancsok a DI1 és DI2 digitalis bemenetekrdl.

DI1 [DI2 [Miikodés
0 0 Stop
1 0 Start el6re
D1 FDIZR 0 1 Start hatra 17
1 1 Stop

Megjegyzés: A 10.03 DIRECTION paraméternek REQUEST-nek kell lennie.
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1002 EXTZSTRUSTPIDR | |3 BTCTE o omasat oo bektset, o
NOT SEL Lasd a 10.01 paraméternél. 1
DI1 Lasd a 10.01 paraméternél. 2
DI1,2 Lasd a 10.01 paraméternél. 3
DI1P,2P Lasd a 10.01 paraméternél. 4
DIM1P,2P,3 Lasd a 10.01 paraméternél. 5
DIM1P,2P,3P Lasd a 10.01 paraméternél. 6
DI6 Lasd a 10.01 paraméternél. 7
DI6,5 Lasd a 10.01 paraméternél. 8
KEYPAD Lasd a 10.01 paraméternél. 9
COMM.CW Lasd a 10.01 paraméternél. 10
DI7 Lasd a 10.01 paraméternél. 1
DI7,8 Lasd a 10.01 paraméternél. 12
DI7P,8P Lasd a 10.01 paraméternél. 13
DI7P,8P,9 Lasd a 10.01 paraméternél. 14
DI7P,8P,9P Lasd a 10.01 paraméternél. 15
PARAM 10.05 A jelforrast a 10.05 paraméter értéke hatarozza meg. 16
DI1 FDI2R Lasd a 10.01 paraméternél. 17

10.03 DIRECTION Engedélyezi a motor forgasirdnyanak megvaltoztatasat, vagy régziti azt.
FORWARD El6re
REVERSE Hatra
REQUEST A motor forgasiranya megvaltoztathato.

10.04 EXT 1 STRTPTR A 10.01 paraméter jelforrasat hatarozza meg.

Paraméter mutatd vagy konstans érték:
-255.255.31 ... - Paraméter mutaté: Invertalas, csoport, index és bit mezdék. A bit mezé csak
+255.255.31/ C.- akkor értelmezett ha az adott egység logikai jeleket kezel. -
32768 ... C.32767 - Konstans érték: Invertalas és konstans mezék. Az invertalé mezébe “C”-t kell
kivalasztani azért, hogy a konstans érték beirhaté legyen.

10.05 EXT 2 STRT PTR A 10.02 paraméter jelforrasat hatarozza meg.
-255.255.31 ...
+255.255.31/ C.- Paraméter mutatd vagy konstans érték. Lasd a 10.04 paraméternél. -
32768 ... C.32767

10.06 JOG SPEED SELECT | A léptetd funkcio aktivalo jelét hatarozza meg. A léptetés mikddésének leirdsa

(Léptetd seb. kiv.)

a Program tulajdonsagok fejezetben talalhato.

NOT SEL Nincs kivalasztva.

DI3 DI3 digitalis bemenet. 0 = Léptetés kikapcsolva. 1 = Léptetés bekapcsolva.
Dl4 Lasd a DI3 -nal.

DI5 Lasd a DI3 -nal.

DI6 Lasd a DI3 -nal.

DI7 Lasd a DI3 -nal.

DI8 Lasd a DI3 -nal.

DI9 Lasd a DI3 -nal.

DI10 Lasd a DI3 -nal.
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DI Lasd a DI3 -nal.
D12 Lasd a DI3 -nal.
Ha aktiv, a terepi busz felllirja a 10.01 paraméter bedllitasat. A terepi busz
vezeérl6 szo6 (kivétel 11. bit) engedélyezve, ha az EXT1 van kivalasztva, mint
aktiv vezérlé hely.
10.07 NET CONTROL Figyelem: Csak az altalanos hajtds kommunikécié (Generic Drive
communication) profil kivalasztasa esetén lathat6 (98.07).
Figyelem: A beallitds nem tarolédik a memoriaban (t6rlédik a tapfesziiltség
elvétele esetén).
0 Nem aktiv
1 Aktiv
Ha aktiv, a terepi busz fellilirja a 11.03 paraméter beallitasat. A REF1 terepi
busz referencia engedélyezve, ha az EXT1 van kivalasztva, mint aktiv vezérld
hely.
10.08 NET REFERENCE Figyelem: Csak az altalanos hajtas kommunikacié (Generic Drive
communication) profil kivalasztasa esetén lathat6 (98.07).
Figyelem: A beallitas nem tarolédik a memoriaban (torlédik a tapfesziiltség
elvétele esetén).
0 Nem aktiv
1 Aktiv
11 REFERENCE ok o PR e
A vezérl6panel alapjelének tipusa, a kils6 vezérlési hely kivalasztasa és a
SELECT o : . A
N ., . kilsé alapjel forrasok azok hatarértékeivel.
Alapjel kivalasztas
11.01 KEYPAD REF SEL A vezéri6panelen bedllitott alapjel tipusat valasztja ki.
Fordulatszam alapjel fordulat/percben. (Frekvencia alapjel (Hz), ha a 99.04
REF1(rpm) paraméter SCALAR.) 1
REF2(%) %-os alapjel. A REF2 hasznalata az alkalmazoi makrotdl fugg. Példaul 2
? Nyomaték makro kivalasztasa esetén a REF2 a nyomaték alapjel.
Meghatarozza azt a forrast, ahonnan a hajtas kiolvassa a két kilsé vezérlési
1.02 EXT1/EXT2 SELECT hely EXT1 és EXT2 koz6tti valaszto jelet.
DI1 DI1 digitalis bemenet. 0 = EXT1, 1 = EXT2. 1
DI2 Lasd a DI1-nél. 2
DI3 Lasd a DI1-nél. 3
Dl4 Lasd a DI1-nél. 4
DI5 Lasd a DI1-nél. 5
DI6 Lasd a DI1-nél. 6
EXT1 EXT1 aktiv. A vezérl6 jeleket a 10.01 és 11.03 paraméter hatarozza meg. 7
EXT2 EXT2 aktiv. A vezérld jeleket a 10.02 és 11.06 paraméter hatarozza meg. 8
COMM.CW(11) Terepi busz vezérl6 sz, 11. bit. 9
DI7 Lasd a DI1-nél. 10
DI8 Lasd a DI1-nél. 11
DI9 Lasd a DI1-nél. 12
DI10 Lasd a DI1-nél. 13
DI Lasd a DI1-nél. 14
DI12 Lasd a DI1-nél. 15
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PARAM 11.09 A jelforrast a 11.09 paraméter értéke hatarozza meg. 16
11.03 EXT REF1 SELECT | A REF1 kils6 alapjel jelforrasat hatarozza meg.
KEYPAD Vezérl6panel. A kijelzd legfelsd soraban lathato és allithaté be az alapjel. 1
Az Al1 analég bemenet.
Al1 Figyelem: bipolaris jelforras esetén (+10 VDC) hasznalja az Al1 BIPOLAR 2
beallitast. (Az Al1 beallitas figyelmen kivil hagyja a negativ tartomanyt.)
Al2 Az Al2 analég bemenet. 3
Al3 Az AI3 analég bemenet.

Az Al1 egypodlusu analég bemenetként joystick-hoz. A minimalis bemeneti
jelszint hatdsara a motor maximalis fordulatszammal forog hatrafelé, mig a
maximalis alapjel maximalis fordulatszamot jelent elére.

Megjegyzés: A 10.03 paramétert REQUEST-re kell allitani.

Figyelem! A joystick minimalis alapjelének 0,5 V-nal nagyobbnak kell
A lennie! Allitsa a 13.01 paramétert 2 V-ra vagy 0,5 V-nal nagyobb

értékre és a 30.01 analdg jel szakadés paramétert FAULT-ra. A hajtas
meg fog allni az alapjel eltlintése esetén.

Fordulatszam alapjel (REF1)

Al1/JOYST 5
Par. 13.01 =2V, Par 13.02=10V

Figyelem: bipolaris jelforras esetén (10 VDC), hasznalja az Al1 BIPOLAR

beallitast. (Az AI1/JOYST beallitas figyelmen kivil hagyja a negativ

tartomanyt.)
Al2/JOYST Lasd az AI1/JOYST-nal. 6
Al1+AI3 Az Al1 és Al3 analdég bemenet 6sszege. 7
Al2+AI3 Az Al2 és Al3 analég bemenet dsszege. 8
Al1-Al3 Az Al1 és Al3 analdg bemenet kiilonbsége. 9
Al2-Al3 Az Al2 és Al3 analdég bemenet kllonbsége. 10
AIT*AI3 Az Al1 és Al3 analdég bemenet szorzata. 11
AI2*AlI3 Az Al2 és Al3 analég bemenet szorzata. 12
MIN(AI1,AI3) Az Al1 és Al3 analdég bemenet kozll a kisebb. 13
MIN(AI2,Al3) Az Al2 és Al3 analdég bemenet kozil a kisebb. 14
MAX(AI1,AI3) Az Al1 és Al3 analég bemenet kdzil a nagyobb. 15
MAX(AI2,AI3) Az AlI2 és Al3 analdg bemenet kdziil a nagyobb. 16
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DI3 digitalis bemenet: alapjel ndvelés. DI4 digitalis bemenet: alapjel
DI3U,4D(R) csokkentés. A Stop parancs vagy a tapfesziltség elvétele az alapjelet 0-ra 17

allitja. A 22.04 paraméter hatarozza meg az alapjel valtozasanak sebességét.

DI3 digitalis bemenet: alapjel ndvelés. DI4 digitélis bemenet: alapjel

csokkentés. A program tarolja az aktiv fordulatszam alapjelet. (a stop parancs
DI3U,4D X b ) . ) X 18

vagy a tapfesziltség elvétele nem nullazza) A 22.04 paraméter hatarozza meg

az alapjel valtozasanak sebességét.
DI5U,6D Lasd a DI3U,4D(R)-nél. 19
COMM. REF Terepi busz alapjel REF1 20
COM.REF1+Al1 A terepi busz alapjel REF1 és az Al1 analég bemenet dsszege. 21
COM.REF1*AI1 A terepi busz alapjel REF1 és az Al1 analég bemenet szorzata. 22

Ugyanaz, mint a COMM. REF, a kdvetkez6 kilénbségekkel:

- gyorsabb kommunikaciés ciklus id6é az alapjel tovabbitasaban a motor

vezérlé program magjahoz. (6 ms -> 2 ms)
- a forgasirany nem maodosithaté a 10.01 vagy 10.02 paraméterrel
meghatarozott interfészen keresztil, vagy a vezérlé panellel.

- A 25 CRITICAL SPEEDS Kritikus fordulatok paraméter csoport nem
FAST COMM hasznalhaté 23

Figyelem: Az alabbi beallitdsok barmelyikének megléte esetén a kivalasztas

érvénytelen. Helyette a COMM. REF bedllitas szerint fog miikédni.

- a 99.02 paraméter = PID

- a 99.04 paraméter = SCALAR

- a 40.14 paraméter értéke PROPORTIONAL vagy DIRECT
COM.REF1+AI5 Lasd a COM.REF1+Al1 beallitasnal (Az Al1 helyett Al5 szerepel). 24
COM.REF1*Al5 Lasd a COM.REF1*Al1 beallitasnal (Az Al1 helyett Al5 szerepel). 25
AlS Az Al5 analég bemenet. 26
Al6 Az Al6 analég bemenet. 27
AI5/JOYST Lasd az Al1/JOYST-nal. 28
Al6/JOYST Lasd az Al1/JOYST-nal. 29
AI5+AI6 Az Al5 és Al6 analég bemenet 6sszege. 30
AI5-Al6 Az Al5 és Al6 analdg bemenet kilonbsége. 31
AI5*AI6 Az Al5 és Al6 analdég bemenet szorzata. 32
MIN(AI5,6) Az Al5 és Al6 analdég bemenet kozil a kisebb. 33
MAX(AI5,6) Az Al5 és Al6 analdg bemenet kozil a nagyobb. 34
DI11U,12D(R) Lasd a DI3U,4D(R) -nél. 35
DI11U,12D Lasd a DI3U,4D -nél. 36
PARAM 11.10 A jelforrast a 11.10 paraméter értéke hatarozza meg. 37
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Bipoléaris analég bemenet Al1 (-10 ... 10 V). Az alabbi abra a bemenet
fordulatszam alapjelként valé hasznalatat mutatja.

Miikodési tartomany
scaled . _ _ . _ . _ L ...
maxREF1 : : ! ! T
] 10.03 DIRECTION =
! FORWARD vagy
- | REQUEST
K
§ | \
S minREF1 * _ _ | S -
S T ?
*©
N
2 ‘
® ! i
S -minREF1 """ """ CT T T T T/ q\
Al1 BIPOLAR S ' ' ‘ ‘ 38
W
] 10.03 DIRECTION =
| REVERSE vagy
Z Z : REQUEST
-scaled ! d _ J/
maxREF1 ©° T
-maxAl1 -minAl1 minAl1 maxAl1
Analég bemené jel
minAl1 = 13.01 MINIMUM Al1
maxAl1 = 13.02 MAXIMUM Ai1
scaled maxREF1 = 13.03 SCALE Al1 x 11.05 EXT REF1 MAXIMUM
minREF1 = 11.04 EXT REF1 MINIMUM
11.04  EXT REF1 MINIMUM A REF1 !(ulso alalpjflllegklslebb .ertelfe't hatarozzg m(lag.(,abszolut e.r‘tek).
A hasznalatban 1évé jelforras minimalis bemeneti szintjéhez tartozik.
Bedllitasi tartomany fordulat/perc-ben. (Hz , ha a 99.04 paraméter = SCALAR.)
Példaul: Az alapjel az Al1 analég bemenetre érkezik (a 11.03 paraméter
értéke Al1). Az analég bemenet minimalis és maximalis szintjéhez tartozé
minimalis és maximalis alapjel érték a kdvetkezdk szerint alakul:
EXT REF1 tartomany
21 1]13.01 paraméter
| 2 |13.02 paraméter
0 ... 18000 rpm \ 1’{11.04 paraméter 1...18000
\ 2’111.05 paraméter
\
\
1t \
, —~ Al1 tartomany
1 2
Figyelem: Ha az alapjel terepi buszrél j6n, a skalazas kilénbdzik az analég
jelek beallitasatol. Tovabbi informacié a Terepi busz vezérlés fejezetben.
11.05 EXT REF1 MAXIMUM A REF1 kiilsé alapjel legnagyobb értékét hatarozza meg (abszolut érték).

A hasznalatban lévd jelforras maximalis bemeneti szintjéhez tartozik.
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Beallitasi tartomany. (Hz ha a 99.04 paraméter = SCALAR.)
0 ... 18000 rpm ) ) ) 1...18000
Lasd a 11.04 paraméternél.
A REF2 kilsé alapjel jelforrasat hatarozza meg. A REF2
- fordulatszam alapjel az abszolut maximum fordulatszam szézalékaban, ha a
99.02 paraméter = FACTORY, HAND/AUTO or SEQ CTRL.
- nyomaték alapjel a motor névleges nyomatékanak szazalékaban, ha a 99.02
11.06  EXT REF2 SELECT paraméter = TORQUE.
- mennyiségi alapjel a szabalyozott mennyiség maximumanak szazalékaban,
ha a 99.02 paraméter = PID CTRL.
- frekvencia alapjel az abszolut maximum frekvencia szazalékaban, ha a 99.04
paraméter = SCALAR.
KEYPAD Lasd a 11.03 paraméternél. 1
Lasd a 11.03 paraméternél.
Al1 Figyelem: bipolaris jelforras esetén (£10 VDC), hasznalja az Al1 BIPOLAR | 2
beallitast. (Az Al1 beallitas figyelmen kivil hagyja a negativ tartomanyt.)
Al2 Lasd a 11.03 paraméternél. 3
Al3 Lasd a 11.03 paraméternél. 4
AI1/JOYST Lasd a 11.03 paraméternél. 5
AI2/JOYST Lasd a 11.03 paraméternél. 6
Al1+AI3 Lasd a 11.03 paraméternél. 7
AlI2+AI3 Lasd a 11.03 paraméternél. 8
Al1-Al3 Lasd a 11.03 paraméternél. 9
Al2-Al3 Lasd a 11.03 paraméternél. 10
AI1*AI3 Lasd a 11.03 paraméternél. 11
AI2*AI3 Lasd a 11.03 paraméternél. 12
MIN(AI1,AI3) Lasd a 11.03 paraméternél. 13
MIN(AI2,Al3) Lasd a 11.03 paraméternél. 14
MAX(AI1,AI3) Lasd a 11.03 paraméternél. 15
MAX(AI2,AI3) Lasd a 11.03 paraméternél. 16
DI3U,4D(R) Lasd a 11.03 paraméternél. 17
DI3U,4D Lasd a 11.03 paraméternél. 18
DI5U,6D Lasd a 11.03 paraméternél. 19
COMM. REF Lasd a 11.03 paraméternél. 20
COM.REF2+Al1 Lasd a 11.03 paraméternél. 21
COM.REF2*AI1 Lasd a 11.03 paraméternél. 22
FAST COMM Lasd a 11.03 paraméternél. 23
COM.REF2+AI5 Lasd a 11.03 paraméternél. 24
COM.REF2*Al5 Lasd a 11.03 paraméternél. 25
Al5 Lasd a 11.03 paraméternél. 26
Al6 Lasd a 11.03 paraméternél. 27
AI5/JOYST Lasd a 11.03 paraméternél. 28
Al6/JOYST Lasd a 11.03 paraméternél. 29
AI5+AI6 Lasd a 11.03 paraméternél. 30
AI5-Al6 Lasd a 11.03 paraméternél. 31
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AI5*Al6 Lasd a 11.03 paraméternél. 32
MIN(AI5,6) Lasd a 11.03 paraméternél. 33
MAX(AI5,6) Lasd a 11.03 paraméternél. 34
DI11U,12D(R) Lasd a 11.03 paraméternél. 35
DI11U,12D Lasd a 11.03 paraméternél. 36
PARAM 11.11 A jelforrast a 11.11 paraméter értéke hatarozza meg. 37
Al1 BIPOLAR Lasd a 11.03 paraméternél. 38

11.07 EXT REF2 MINIMUM A REF2 !(ulso aIaIpJ?I.Iegklslebb .ertelfe't hatarozzg m(leg.(,abszolut e.r‘tek).

A hasznalatban 1évé jelforras minimalis bemeneti szintjéhez tartozik.
Beallitasi tartomany szazalékban. Osszefiiggés a jelforras hatarértékeivel:
0...100% - Analdég bemeneti jel: Példa a 11.04 paraméternél. 0 ... 10000
- Alapjel soros kommunikacidval: Lasd a Terepi busz vezérlés fejezetnél.
11.08  EXT REF2 MAXIMUM A REF2 I'<ulso ala’pj?lllegna’gyobb fert’ell(et hataroz;a r.ne.g (abszolut.ertek).
A hasznalatban lévd jelforras maximalis bemeneti szintjéhez tartozik.
Beallitasi tartomany. Osszefiiggés a jelforras hatarértékeivel:
0...600% - Analég bemeneti jel: Példa a 11.04 paraméternél. 0...6000
- Alapjel soros kommunikacidval: Lasd a Terepi busz vezérlés fejezetnél.
11.09 EXT 1/2 SEL PTR A 11.02 paraméter jelforrasat hatarozza meg.
-255.255.31 ... ) ) - . .
+255 255 31/ C.- P:::ggtt::nrglutato vagy konstans érték. Részletes magyarazat a 10.04 )
32768 ...C.32767  |P '
11.10  EXT 1 REF PTR A 11.03 paraméter jelforrasat hatarozza meg.
-255.255.31 ... . . -y . .
+255.955 31 / C.- PaarraarT:;t::nrglutato vagy konstans érték. Részletes magyarazat a 10.04 )
32768 ...Cc32767  |P '
11.11 EXT 2 REF PTR A 11.06 paraméter jelforrasat hatarozza meg.
-255.255.31 ... . . -y . .
+255.255 31 / C.- Paa::rrr]n:t’t::nrglutato vagy konstans érték. Részletes magyarazat a 10.04 )
32768 ...C.32767  |P '
Allandé fordulatszamok kivalasztasa és azok értékei. Az aktiv allandé

12 CONSTANT SPEEDS | fordulatszam parancs feliilbiralja a hajtas fordulatszam alapjelét.

Allandé Figyelem: Ha a 99.04 paraméter = SCALAR, az allandé fordulatszamok
fordulatszamok helyett allandé frekvencia értékek lesznek Hz-ben, és csak az 1 - 5 illetve 15.
allandé fordulat hasznalhato.

12.01 CONST SPEED SEL | Az &lland6 fordulatszdmok bekapcsolasa vagy a bekapcsolé jel kivalasztasa.

NOT SEL Nincsenek allandé fordulatszamok hasznalatban. 1
A fordulatszamot a 12.02 paraméter értéke hatarozza meg, amelyet a DI1
DI(SPEED1) bemenettel lehet aktivalni. 1 = aktiv, 0 = nem aktiv. 2
A fordulatszamot a 12.03 paraméter értéke hatarozza meg, amelyet a DI2
DI2(SPEED2) bemenettel lehet aktivalni. 1 = aktiv, 0 = nem aktiv. 3
A fordulatszamot a 12.04 paraméter értéke hatarozza meg, amelyet a DI3
DI3(SPEED3) bemenettel lehet aktivalni. 1 = aktiv, 0 = nem aktiv. 4
A fordulatszamot a 12.05 paraméter értéke hatarozza meg, amelyet a D14
DI4(SPEED4) bemenettel lehet aktivalni. 1 = aktiv, 0 = nem aktiv. 5
DI5(SPEEDS) A fordulatszamot a 12.06 paraméter értéke hatarozza meg, amelyet a DI5 6

bemenettel lehet aktivalni. 1 = aktiv, 0 = nem aktiv.
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A fordulatszamot a 12.07 paraméter értéke hatarozza meg, amelyet a DI6
DI6(SPEEDS) bemenettel lehet aktivalni. 1 = aktiv, 0 = nem aktiv. 7
Allandé fordulatszamok kivalasztasa a DI1 és DI2 digitalis bemenetekkel.
DI1 | DI2 |Az érvényes allandoé fordulatszam
DI1.2 0 0 |Nincs allando fordulatszam kivalasztva 8
’ 1 0 |A 12.02 paraméterrel meghatarozott fordulatszam
0 1 |A 12.03 paraméterrel meghatarozott fordulatszam
1 1 |A 12.04 paraméterrel meghatarozott fordulatszam
DI3,4 Lasd a DI1,2 beallitasnal. 9
DI5,6 Lasd a DI1,2 bedllitasnal. 10
Allandé fordulatszamok kivalasztasa a DI1 DI2 és DI3 digitélis bemenetekkel.
DI1 | DI2 | DI3 |Az érvényes allandé6 fordulatszam
0 0 0 |Nincs allandé fordulatszam kivalasztva
1 0 0 |A 12.02 paraméterrel meghatarozott fordulatszam
D123 0 1 0 |A 12.03 paraméterrel meghatarozott fordulatszam 1"
= 1 1 0 |A 12.04 paraméterrel meghatarozott fordulatszam
0 0 1 |A 12.05 paraméterrel meghatérozott fordulatszam
1 0 1 |A 12.06 paraméterrel meghatérozott fordulatszam
0 1 1 |A 12.07 paraméterrel meghatarozott fordulatszam
1 1 1 |A 12.08 paraméterrel meghatarozott fordulatszam
DI3,4,5 Lasd a DI1,2,3 beallitasnal. 12
DI4,5,6 Lasd a DI1,2,3 beallitasnal. 13
Allandé fordulatszamok kivalasztasa a DI3, 4, 5 és 6 digitalis bemenetekkel.
DI3|DI4|DI5|DI6| Az érvényes allandé fordulatszam
0| 0| 0| O |Nincs allandé fordulatszam kivalasztva
110] 0| 0 |A12.02 paraméterrel meghatarozott fordulatszam
0| 1] 0] O0]|A12.03 paraméterrel meghatarozott fordulatszam
1] 1] 0| 0 |A12.04 paraméterrel meghatarozott fordulatszam
0| 0| 1| 0]|A12.05 paraméterrel meghatarozott fordulatszam
1] 0] 1| 0|A12.06 paraméterrel meghatarozott fordulatszam
DI3.456 01| 1] 0]|A12.07 paraméterrel meghatarozott fordulatszam 14
T 1] 1] 1] 0 [A12.08 paraméterrel meghatarozott fordulatszam
00| 0] 1]|A12.09 paraméterrel meghatarozott fordulatszam
11 0] 0| 1]|A12.10 paraméterrel meghatarozott fordulatszam
01| 0] 1]|A12.11 paraméterrel meghatarozott fordulatszam
11 1] 0| 1]|A12.12 paraméterrel meghatarozott fordulatszam
00| 1] 1]|A12.13 paraméterrel meghatarozott fordulatszam
11 0] 1| 1]|A12.14 paraméterrel meghatarozott fordulatszam
01| 1] 1]|A12.15 paraméterrel meghatarozott fordulatszam
11 1] 1] 1]|A12.16 paraméterrel meghatarozott fordulatszam
A fordulatszamot a 12.02 paraméter értéke hatarozza meg, amelyet a DI7
DI7(SPEED1) bemenettel lehet aktivalni. 1 = aktiv, 0 = nem aktiv. 15
A fordulatszamot a 12.03 paraméter értéke hatarozza meg, amelyet a DI8
DI8(SPEED2) bemenettel lehet aktivalni. 1 = aktiv, 0 = nem aktiv. 16
DI9(SPEED3) A fordulatszamot a 12.04 paraméter értéke hatarozza meg, amelyet a DI9 17

bemenettel lehet aktivalni. 1 = aktiv, 0 = nem aktiv.
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DHOSPEEDS) | el ehet akivaini 1 = v 0 = e v+ 0|18
Dit(sPEEDs) | routsnot 1206 paraméter st pticaza e amebeta D111
DI12 (SPEEDB) | et v 1 = aciv 0 = nem ad |20
DI7,8 Lasd a DI1,2 beallitasnal. 21
DI9,10 Lasd a DI1,2 beallitasnal. 22
DI11,12 Lasd a DI1,2 beallitasnal. 23

12.02 CONST SPEED 1 Az 1. fordulatszamot hatarozza meg abszolut értékben, irany nélkiil.

0 ... 18000 rpm Bedllitasi tartomany. 0 ... 18000

12.03 CONST SPEED 2 A 2. fordulatszamot hatarozza meg abszolut értékben, irany nélkil.

0 ... 18000 rpm Bedllitasi tartomany. 0 ... 18000

12.04 CONST SPEED 3 A 3. fordulatszamot hatarozza meg abszolut értékben, irany nélkil.

0 ... 18000 rpm Bedllitasi tartomany. 0 ... 18000

12.05 CONST SPEED 4 A 4. fordulatszamot hatarozza meg abszolut értékben, irany nélkl.

0 ... 18000 rpm Bedllitasi tartomany. 0 ... 18000

12.06 CONST SPEED 5 Az 5. fordulatszamot hatarozza meg abszollt értékben, irany nélkiil.

0 ... 18000 rpm Bedllitasi tartomany. 0 ... 18000

12.07 CONST SPEED 6 A 6. fordulatszamot hatarozza meg abszolut értékben, irany nélkil.

0 ... 18000 rpm Bedllitasi tartomany. 0 ... 18000

12.08 CONST SPEED 7 A 7. fordulatszamot hatarozza meg abszolut értékben, irany nélkil.

0 ... 18000 rpm Bedllitasi tartomany. 0 ... 18000

12.09 CONST SPEED 8 A 8. fordulatszamot hatarozza meg abszolut értékben, irany nélkl.

0 ... 18000 rpm Bedllitasi tartomany. 0 ... 18000

12.10 CONST SPEED 9 A 9. fordulatszamot hatarozza meg abszolut értékben, irany nélkl.

0 ... 18000 rpm Bedllitasi tartomany. 0 ... 18000

12.11 CONST SPEED 10 A 10. fordulatszamot hatarozza meg abszolut értékben, irany nélkiil.

0 ... 18000 rpm Bedllitasi tartomany. 0 ... 18000

12.12 CONST SPEED 11 A 11. fordulatszamot hatarozza meg abszolut értékben, irany nélkiil.

0 ... 18000 rpm Bedllitasi tartomany. 0 ... 18000
A 12. fordulatszamot hatarozza meg abszolut értékben, irany nélkuil.
1213  CONST SPEED 12 Megjegyzsés:Lépte:té':§ '(Inchling) hasznalata gsetén a param.ételr az1. Iép'tetési
fordulatszamot definialja. A jelet a program figyelembe veszi. Lasd Terepi busz
vezérlés fejezet.
-18000 ... 18000 rpm | Beallitasi tartomany. _11880%%0
A 13. fordulatszamot hatarozza meg abszolut értékben, irany nélkuil.
1214 CONST SPEED 13 Megjegyzés: Lépt'et'é,s' (Inching) hasznélata.esetén a paramét(?r az2. Iépt'etési
fordulatszamot definialja. A jelet a program figyelembe veszi. Lasd Terepi busz
vezérlés fejezet.
-18000 ... 18000 rpm | Beallitasi tartomany. _11880%%0
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A 14. fordulatszamot hatarozza meg abszolut értékben, irany nélkuil.
1215 CONST SPEED 14 | Megjegyzés: Léptets funkcié hasznalata esetén, a léptetési fordulatszamot
hatérozza meg, irany nélkil. Lasd a Program tulajdonsagok fejezetnél.
0 ... 18000 rpm Beallitasi tartomany. 0... 18000
A 15. fordulatszamot vagy a hiba fordulatszamot hatarozza meg. A program
1216  CONST SPEED 15 figyelembe veszi az el6jelet, amikor hiba fordulatszamként van hasznélatban a
30.01 és 30.02 paraméterrel.
A . -18000 ...
-18000 ... 18000 rpm | Beallitasi tartomany. 18000
13 ANALOGUE INPUTS . . .
. Az analég bemeneti jelek feldolgozasa
Analég bemenetek
Az Al1 analég bemenet minimalis bemeneti szintjét hatarozza meg.
Alapjelként hasznalva, ez a minimalis alapjelhez tartozé érték.
13.01  MINIMUM A1 . o o . L
Példa: Ha az Al1 az EXT1 kiils6 alapjelként van kivalasztva, ez az érték
tartozik a 11.04 paraméter értékéhez.
ov Nulla Volt. Figyelem: A program nem érzékeli az analdg jel eltlinését.
2V Két Volt. 2
TUNED VALUE A mintavételez6 funkcio altal mért érték. Lasd a TUNE beallitasnal. 3
A mintavételezés inditasa. Az eljaras a kovetkez6:
- Csatlakoztasson minimalis jelszintet a bemenetre.
TUNE . . 4
- Allitsa a paramétert TUNE -ra.
Figyelem: A beolvasasi tartomany -10 ... 10 V-ig terjed.
Az Al1 analég bemenet maximalis bemeneti szintjét hatarozza meg.
Alapjelként hasznélva, ez a maximalis alapjelhez tartozé érték.
13.02 MAXIMUM Al1 . o o o .
Példa: Ha az Al1 az EXT1 kiils6 alapjelként van kivalasztva, ez az érték
tartozik a 11.05 paraméter értékéhez.
10V Tiz Volt (DC).
TUNED VALUE A mintavételezd funkcié altal mért érték. Lasd a TUNE beallitasnal. 2
A mintavételezés inditasa. Az eljaras a kovetkez6:
- Csatlakoztasson maximalis jelszintet a bemenetre.
TUNE 3

- Allitsa a paramétert TUNE -ra.
Figyelem: A beolvasasi tartomany 0 ... 10 V-ig terjed.

Uzemi értékek és paraméterek




113

Szam  Paraméter név/Erték | Leiras TerBuszM
Az Al1 analég bemenet skalazasa.
Példa: A REF1 fordulatszam referencia értéke akkor, ha:
- REF1 alapjel forras beallitasa (11.03 paraméter) = Al1+AI3
- REF1 maximum érték beadllitdsa (11.05 paraméter) = 1500 rpm
- Al1 aktualis értéke = 4 V (a teljes tartomany 40%-a)
- AI3 aktualis értéke = 12 mA (a teljes tartomany 60%-a)
- Al1 skalazas = 100%, Al3 skalazas = 10%
Al1 Al3 Al1 + AI3
13.03 SCALE Al1 10V 1500 rpm 20 mA_ 150 rpm 1500 rpm
60% 90 rpm
690 rpm
40% 600 rpm
ov | OmA | ] 0 rpm
0...100% Skalazasi tartomany 0 ... 10000
Az Al1 analég bemenet sz(irési idéallandojat hatarozza meg.
% Sziretlen jel o=1-(1- e-t/T)
100
| = sz(ir6 bemenet (ugras)
63 N O = szlré kimenet
13.04 FILTER Al1 ‘ Szirt jel t= id®
T = id6éallando
— t
T
Megjegyzés: A jel az illeszté hardver miatt mar eleve sz(rt (10 ms-os
id6éallando). Ezt nem lehet paraméterrel médositani.
0.00...10.00 s Sziirési idéallando. 0...1000
13.05 INVERT A1 Az Al1 analdg bemenet invertalasat kapcsolja be/ki.
NO Nem invertalt. 0
YES Invertalt. Az analdg jel maximalis szintje minimalis alapjelet jelent és forditva. | 65535
13.06  MINIMUM AI2 Lasd a 13.01 paraméternél.
0 mA Lasd a 13.01 paraméternél. 1
4 mA Lasd a 13.01 paraméternél. 2
TUNED VALUE Lasd a 13.01 paraméternél. 3
TUNE Lasd a 13.01 paraméternél. 4
13.07  MAXIMUM Al2 Lasd a 13.02 paraméternél.
20 mA Lasd a 13.02 paraméternél. 1
TUNED VALUE Lasd a 13.02 paraméternél.
TUNE Lasd a 13.02 paraméternél.
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13.08 SCALE Al2 Lasd a 13.03 paraméternél.

0...100% Lasd a 13.03 paraméternél.. 0... 10000
13.09 FILTER AI2 Lasd a 13.04 paraméternél.

0.00...10.00 s Lasd a 13.04 paraméternél. 0...1000
13.10  INVERT AI2 Lasd a 13.05 paraméternél.

NO Lasd a 13.05 paraméternél. 0

YES Lasd a 13.05 paraméternél. 65535
13.11 MINIMUM AI3 Lasd a 13.01 paraméternél.

0 mA Lasd a 13.01 paraméternél. 1

4 mA Lasd a 13.01 paraméternél. 2

TUNED VALUE Lasd a 13.01 paraméternél. 3

TUNE Lasd a 13.01 paraméternél. 4
13.12 MAXIMUM AI3 Lasd a 13.02 paraméternél.

20 mA Lasd a 13.02 paraméternél. 1

TUNED VALUE Lasd a 13.02 paraméternél.

TUNE Lasd a 13.02 paraméternél.
13.13  SCALE AI3 Lasd a 13.03 paraméternél.

0...100% Lasd a 13.03 paraméternél. 0 ... 10000
13.14  FILTER AI3 Lasd a 13.04 paraméternél.

0.00...10.00 s Lasd a 13.04 paraméternél. 0...1000
13.15 INVERT AI3 Lasd a 13.05 paraméternél.

NO Lasd a 13.05 paraméternél. 0

YES Lasd a 13.05 paraméternél. 65535
13.16  MINIMUM AI5 Lasd a 13.01 paraméternél.

0 mA Lasd a 13.01 paraméternél. 1

4 mA Lasd a 13.01 paraméternél. 2

TUNED VALUE Lasd a 13.01 paraméternél. 3

TUNE Lasd a 13.01 paraméternél. 4
13.17  MAXIMUM AI5 Lasd a 13.02 paraméternél.

20 mA Lasd a 13.02 paraméternél. 1

TUNED VALUE Lasd a 13.02 paraméternél.

TUNE Lasd a 13.02 paraméternél.
13.18  SCALE Al5 Lasd a 13.03 paraméternél.

0...100% Lasd a 13.03 paraméternél. 0 ... 10000
13.19  FILTER AI5 Lasd a 13.04 paraméternél.

0.00...10.00 s Lasd a 13.04 paraméternél. 0...1000
13.20 INVERT AI5 Lasd a 13.05 paraméternél.

NO Lasd a 13.05 paraméternél. 0

YES Lasd a 13.05 paraméternél. 65535
13.21 MINIMUM Al6 Lasd a 13.01 paraméternél.

0 mA Lasd a 13.01 paraméternél.

4 mA Lasd a 13.01 paraméternél. 2
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TUNED VALUE Lasd a 13.01 paraméternél. 3
TUNE Lasd a 13.01 paraméternél. 4
13.22 MAXIMUM Al6 Lasd a 13.02 paraméternél.
20 mA Lasd a 13.02 paraméternél.
TUNED VALUE Lasd a 13.02 paraméternél.
TUNE Lasd a 13.02 paraméternél.
13.23 SCALE Al6 Lasd a 13.03 paraméternél.
0...100% Lasd a 13.03 paraméternél. 0 ... 10000
13.24 FILTER Al6 Lasd a 13.04 paraméternél.
0.00...10.00s Lasd a 13.04 paraméternél. 0...1000
13.25 INVERT Al6 Lasd a 13.05 paraméternél.
NO Lasd a 13.05 paraméternél. 0
YES Lasd a 13.05 paraméternél. 65535
s 25:’?(1&?\:5::3 Relékkel jelzett allapot informaciok és a jelzések késleltetése
1401 RELAY RO1 OUTPUT| 08 ™ T diapot megoayerk a bedliton aradel. oo
NOT USED Nincs hasznalatban. 1
READY Uzemkész: Futas engedélyezés megvan, nincs hiba. 2
RUNNING Uzemel: Start parancs, futas engedélyezés megvan, nincs hiba. 3
FAULT Hiba 4
FAULT(-1) Invertalt hibajel. A relé hiba esetén elejt. 5
Hiba. Automatikus hibanyugtazas a beallitott automatikus nyugtazas
FAULT(RST) késleltetés letelte utan. Lasd a 31 AUTOMATIC RESET Automatikus 6
nyugtazas paraméter csoportnal.
STALL WARN A beragadas védelmi funkcio figyelmeztetése. Lasd a 30.10 paraméternél. 7
STALL FLT A beragadas védelmi funkci6 hibalzenete. Lasd a 30.10 paraméternél. 8
MOT TEMP WRN A motor héfokvédelmi funkcio figyelmeztetése. Lasd a 30.04 paraméternél. 9
MOT TEMP FLT A motor héfokvédelmi funkciod hibatizenete. Lasd a 30.04 paraméternél. 10
ACS TEMP WRN A hajtas héfokvédelmi funkciojanak figyelmeztetése: 115 °C (239 °F). 1
ACS TEMP FLT A hajtas héfokvédelmi funkcidjanak hibalizenete: 125 °c (257 °F). 12
FAULT/WARN Aktiv figyelmeztetés vagy hibalizenet. 13
WARNING Aktiv figyelmeztetés. 14
REVERSED A motor visszafelé forog. 15
EXT CTRL A hajtas kulsé vezérlési modban. 16
REF 2 SEL Az REF 2 kiils6 referencia van hasznalatban. 17
CoNST speEp | At orhitezim Khaeezie isd 12 CONSTANT SPEEDS Al 1
DC OVERVOLT A kdzbenso6kori DC feszlltség szintje meghaladta a tulfesziiltségi hatarértéket.| 19
DC UNDERVOLT ,:aligf::gks(;ll(;ri DC fesziiltség szintje lecsdkkent az alacsonyfesziiltségi 20
SPEED 1 LIM A motor fordulatszama az 1. felligyeleti szinten. Lasd a 32.01 és 32.02 21

paramétert.
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SPEED 2 LIM Qar;c;tqc;rt;c;tr.dulatszéma a 2. feligyeleti szinten. Lasd a 32.03 és 32.04 22
CURRENT LIM A motor arama a felligyeleti szinten. Lasd a 32.05 és 32.06 paramétert. 23
REF 1 LIM A REF1 kilsé alapjel a feligyeleti szinten. Lasd a 32.11 és 32.12 paramétert. | 24
REF 2 LIM A REF2 kiilsé alapjel a felligyeleti szinten. Lasd a 32.13 és 32.14 paramétert. | 25
TORQUE 1 LIM A motor nyomatéka az 1. feligyeleti szinten. Lasd 32.07 és 32.08 paramétert. | 26
TORQUE 2 LIM A motor nyomatéka a 2. felugyeleti szinten. Lasd a 32.09 és 32.10 paramétert.| 27
STARTED A hajtds megkapta az inditd parancsot. 28
LOSS OF REF A hajtas-alapjel eltlnt. 29

Az aktudlis érték elérte az alapjel szintjét. Fordulatszam szabalyozas esetén
AT SPEED az eltérés kisebb a motor névleges fordulatszamanak 10%-nal, illetve 30
megyegyezik azzal.
ACT 1LIM §2P1II53 Z:%bza.zygizé(;ze\;ﬁItOZOJanak értéke a felligyeleti szinten. Lasd a 31
ACT 2 LIM §2P1II;) 2:a3b;l1y§)?)22%26\:ta.ItOZOJanak értéke a felligyeleti szinten. Lasd a 32
COMM.REF3(13) A relét a REF3 terepi busz alapjel vezérli. Lasd Terepi busz vezériés fejezet. | 33
PARAM 14.16 A jelforrast a 14.16 paraméter értéke hatarozza meg. 34
BRAKE CTRL cer;;(lzg;nri)l;t;:;é;é:é(izoi;fréthgxezérlé jele. Lasd a 42 BRAKE CONTROL Fék 35
BC SHORT CIR A hajtds megallt fékcsopper hibara. Ldsd a Hibakeresés fejezetben. 36

1402 RELAY Roz oUTRUT| AHESAC o ROZ v Kiendt lap ok Kilaztss
NOT USED Lasd a 14.01 paramétert. 1
READY Lasd a 14.01 paramétert. 2
RUNNING Lasd a 14.01 paramétert. 3
FAULT Lasd a 14.01 paramétert. 4
FAULT(-1) Lasd a 14.01 paramétert. 5
FAULT(RST) Lasd a 14.01 paramétert. 6
STALL WARN Lasd a 14.01 paramétert. 7
STALL FLT Lasd a 14.01 paramétert. 8
MOT TEMP WRN Lasd a 14.01 paramétert. 9
MOT TEMP FLT Lasd a 14.01 paramétert. 10
ACS TEMP WRN Lasd a 14.01 paramétert. 11
ACS TEMP FLT Lasd a 14.01 paramétert. 12
FAULT/WARN Lasd a 14.01 paramétert. 13
WARNING Lasd a 14.01 paramétert. 14
REVERSED Lasd a 14.01 paramétert. 15
EXT CTRL Lasd a 14.01 paramétert. 16
REF 2 SEL Lasd a 14.01 paramétert. 17
CONST SPEED Lasd a 14.01 paramétert. 18
DC OVERVOLT Lasd a 14.01 paramétert. 19
DC UNDERVOLT Lasd a 14.01 paramétert. 20
SPEED 1 LIM Lasd a 14.01 paramétert. 21
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SPEED 2 LIM Lasd a 14.01 paramétert. 22
CURRENT LIM Lasd a 14.01 paramétert. 23
REF 1 LIM Lasd a 14.01 paramétert. 24
REF 2 LIM Lasd a 14.01 paramétert. 25
TORQUE 1 LIM Lasd a 14.01 paramétert. 26
TORQUE 2 LIM Lasd a 14.01 paramétert. 27
STARTED Lasd a 14.01 paramétert. 28
LOSS OF REF Lasd a 14.01 paramétert. 29
AT SPEED Lasd a 14.01 paramétert. 30
ACT 1 LIM Lasd a 14.01 paramétert. 31
ACT 2 LIM Lasd a 14.01 paramétert. 32
COMM. REF3(14) Lasd a 14.01 paramétert. 33
PARAM 14.17 A jelforrast a 14.17 paraméter értéke hatarozza meg. 34
BRAKE CTRL Lasd a 14.01 paramétert. 35
BC SHORT CIR Lasd a 14.01 paramétert. 36

1403 RELAY RO3 OUTPUT| 08 ™t T epot megoayerik a beslitot eradel. oo
NOT USED Lasd a 14.01 paramétert. 1
READY Lasd a 14.01 paramétert. 2
RUNNING Lasd a 14.01 paramétert. 3
FAULT Lasd a 14.01 paramétert. 4
FAULT(-1) Lasd a 14.01 paramétert. 5
FAULT(RST) Lasd a 14.01 paramétert. 6
STALL WARN Lasd a 14.01 paramétert. 7
STALL FLT Lasd a 14.01 paramétert. 8
MOT TEMP WRN Lasd a 14.01 paramétert. 9
MOT TEMP FLT Lasd a 14.01 paramétert. 10
ACS TEMP WRN Lasd a 14.01 paramétert. 11
ACS TEMP FLT Lasd a 14.01 paramétert. 12
FAULT/WARN Lasd a 14.01 paramétert. 13
WARNING Lasd a 14.01 paramétert. 14
REVERSED Lasd a 14.01 paramétert. 15
EXT CTRL Lasd a 14.01 paramétert. 16
REF 2 SEL Lasd a 14.01 paramétert. 17
CONST SPEED Lasd a 14.01 paramétert. 18
DC OVERVOLT Lasd a 14.01 paramétert. 19
DC UNDERVOLT Lasd a 14.01 paramétert. 20
SPEED 1 LIM Lasd a 14.01 paramétert. 21
SPEED 2 LIM Lasd a 14.01 paramétert. 22
CURRENT LIM Lasd a 14.01 paramétert. 23
REF 1 LIM Lasd a 14.01 paramétert. 24
REF 2 LIM Lasd a 14.01 paramétert. 25
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TORQUE 1 LIM Lasd a 14.01 paramétert. 26
TORQUE 2 LIM Lasd a 14.01 paramétert. 27
STARTED Lasd a 14.01 paramétert. 28
LOSS OF REF Lasd a 14.01 paramétert. 29
AT SPEED Lasd a 14.01 paramétert. 30
MAGNREADY | tatn a neviogens sente). e AT g
USER 2 SEL A 2. felhasznal4i makré van hasznalatban. 32
COMM. REF3(15) Lasd a 14.01 paramétert. 33
PARAM 14.18 A jelforrast a 14.18 paraméter értéke hatarozza meg. 34
BRAKE CTRL Lasd a 14.01 paramétert. 35
BC SHORT CIR Lasd a 14.01 paramétert. 36

14.04 RO1 TON DELAY Az RO1 relé huzas késleltetését hatarozza meg.

Beallitasi tartomany. Az alabbi abra az RO1 relé hiuzas (be) és ejtés (ki)
késleltetését szemlélteti.
Haijtas allapot | ; !
— - — 0
RO1 éllapot } } ‘
0.0... 3600.0 s | ! ; ! 0 0 ... 36000
< <> <5 P id6
tBe tKI tBe tKI
tge 14.04
ki 14.05

14.05 RO1 TOFF DELAY Az RO1 relé ejtés késleltetését hatarozza meg.
0.0...3600.0s Lasd a 14.04 paramétert. 0 ... 36000

14.06 RO2 TON DELAY Az RO2 relé huzas késleltetését hatarozza meg.
0.0...3600.0s Lasd a 14.04 paramétert. 0 ... 36000

14.07 RO2 TOFF DELAY Az RO2 relé ejtés késleltetését hatarozza meg.
0.0...3600.0s Lasd a 14.04 paramétert. 0 ... 36000

14.08 RO3 TON DELAY Az RO3 relé huzas késleltetését hatarozza meg.

0.0... 3600.0 s Lasd a 14.04 paramétert. 0 ... 36000

14.09 RO3 TOFF DELAY Az RO3 relé ejtés késleltetését hatarozza meg.

0.0... 3600.0 s Lasd a 14.04 paramétert. 0 ... 36000

1410 DIOMODIROT | alasetica. (opoio sd a 96,05 parametert.

READY Lasd a 14.01 paramétert. 1
RUNNING Lasd a 14.01 paramétert. 2
FAULT Lasd a 14.01 paramétert. 3
WARNING Lasd a 14.01 paramétert. 4
REF 2 SEL Lasd a 14.01 paramétert. 5
AT SPEED Lasd a 14.01 paramétert. 6
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PARAM 14.19 A jelforrast a 14.19 paraméter értéke hatarozza meg. 7
1411 DIOMODTRO2 | et (opoi, I4sd & 96.03 parambtert
READY Lasd a 14.01 paramétert. 1
RUNNING Lasd a 14.01 paramétert. 2
FAULT Lasd a 14.01 paramétert. 3
WARNING Lasd a 14.01 paramétert. 4
REF 2 SEL Lasd a 14.01 paramétert. 5
AT SPEED Lasd a 14.01 paramétert. 6
PARAM 14.20 A jelforrast a 14.20 paraméter értéke hatarozza meg. 7
1412 DIOMODZROT |8 B e alasatisa. (opoio, 14sd 2 66,04 paraméterd,
READY Lasd a 14.01 paramétert. 1
RUNNING Lasd a 14.01 paramétert. 2
FAULT Lasd a 14.01 paramétert. 3
WARNING Lasd a 14.01 paramétert. 4
REF 2 SEL Lasd a 14.01 paramétert. 5
AT SPEED Lasd a 14.01 paramétert. 6
PARAM 14.21 A jelforrast a 14.21 paraméter értéke hatarozza meg. 7
1413 DIOMODZROZ | e asetina. (opoio ed a 56.04 parembter).
READY Lasd a 14.01 paramétert. 1
RUNNING Lasd a 14.01 paramétert. 2
FAULT Lasd a 14.01 paramétert. 3
WARNING Lasd a 14.01 paramétert. 4
REF 2 SEL Lasd a 14.01 paramétert. 5
AT SPEED Lasd a 14.01 paramétert. 6
PARAM 14.22 A jelforrast a 14.22 paraméter értéke hatarozza meg. 7
1414 DIOMODIROT | alasetina. (opoio, ed a 96,06 paremetert.
READY Lasd a 14.01 paramétert. 1
RUNNING Lasd a 14.01 paramétert. 2
FAULT Lasd a 14.01 paramétert. 3
WARNING Lasd a 14.01 paramétert. 4
REF 2 SEL Lasd a 14.01 paramétert. 5
AT SPEED Lasd a 14.01 paramétert. 6
PARAM 14.23 A jelforrast a 14.23 paraméter értéke hatarozza meg. 7
1415 DIOMODIROZ | (et e asetina. (opoio ed a 56.06 paremetert.
READY Lasd a 14.01 paramétert. 1
RUNNING Lasd a 14.01 paramétert. 2
FAULT Lasd a 14.01 paramétert. 3
WARNING Lasd a 14.01 paramétert. 4
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REF 2 SEL Lasd a 14.01 paramétert. 5
AT SPEED Lasd a 14.01 paramétert. 6
PARAM 14.24 A jelforrast a 14.24 paraméter értéke hatarozza meg. 7
1416 RO PTR1 A 14.01 paraméter jelforrasat hatarozza meg.
-255.255.31 ...
+255.255.31/C.- Paraméter mutatd vagy konstans érték. Lasd a 10.04 paraméternél. -
32768 ... C.32767
1417 RO PTR2 A 14.02 paraméter jelforrdsat hatarozza meg.
-255.255.31 ...
+255.255.31/C.- Paraméter mutatd vagy konstans érték. Lasd a 10.04 paraméternél. -
32768 ... C.32767
1418 RO PTR3 A 14.03 paraméter jelforrdsat hatarozza meg.
-255.255.31 ...
+255.2565.31/C.- Paraméter mutatd vagy konstans érték. Lasd a 10.04 paraméternél. -
32768 ... C.32767
1419 RO PTR4 A 14.10 paraméter jelforrasat hatarozza meg.
-255.255.31 ...
+255.255.31/C.- Paraméter mutatd vagy konstans érték. Lasd a 10.04 paraméternél. -
32768 ... C.32767
14.20 RO PTR5 A 14.11 paraméter jelforrasat hatarozza meg.
-255.255.31 ...
+255.255.31/C.- Paraméter mutatd vagy konstans érték. Lasd a 10.04 paraméternél. -
32768 ... C.32767
14.21 RO PTR6 A 14.12 paraméter jelforrdsat hatarozza meg.
-255.255.31 ...
+255.255.31/C.- Paraméter mutatd vagy konstans érték. Lasd a 10.04 paraméternél. -
32768 ... C.32767
1422 RO PTR7 A 14.13 paraméter jelforrasat hatarozza meg.
-255.255.31 ...
+255.255.31/C.- Paraméter mutatd vagy konstans érték. Lasd a 10.04 paraméternél. -
32768 ... C.32767
14.23 RO PTRS8 A 14.14 paraméter jelforrdsat hatarozza meg.
-255.255.31 ...
+255.255.31/C.- Paraméter mutatd vagy konstans érték. Lasd a 10.04 paraméternél. -
32768 ... C.32767
14.24 RO PTR9 A 14.15 paraméter jelforrdsat hatarozza meg.
-255.255.31 ...
+255.255.31/C.- Paraméter mutatd vagy konstans érték. Lasd a 10.04 paraméternél. -
32768 ... C.32767
Ll 201 L2 Az 16g ki tek jelend U i értékek kivalasztasa. Ki 6 jelek
OUTPUTS analég kimeneteken megjelend Uzemi értékek kivalasztasa. Kimend jele

Analég kimenetek

feldolgozasa.

ANALOGUE o . . o s .
15.01 OUTPUTA A hajtas egy lizemi paraméterét az AO1 analdg kimenethez rendeli.
NOT USED Nincs hasznalatban. 1
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A motor fordulatszamabdl szarmaztatott, a felhasznal6 altal meghatarozott
feldolgozasi mennyiség. Lasd a 34 PROCESS VARIABLE Folyamat valtozé

P SPEED ) . e i . o . 2
paraméter csoportot a skalazashoz és a mértékegység kivalasztasahoz (%;
m/s; rpm). A frissitési gyakorisag 100 ms.
Motor fordulatszam. 20 mA = a motor névleges fordulatszama. A frissitési
SPEED L 3
gyakorisag 24 ms.
FREQUENCY Klmenc.etllfrekvenma. 20 mA = a motor névleges frekvenciaja. A frissitési 4
gyakorisag 24 ms.
CURRENT ﬁlsr;nenetl aram. 20 mA = a motor névleges arama. A frissitési gyakorisag 24 5
- _ o % - PP
TORQUE Motor pyf)matek. 20 mA = 100% névleges motor nyomaték. A frissitési 6
gyakorisag 24 ms.
o _ o = T T
POWER Motor t.eIJ’eS|tmeny. 20 mA = 100% névleges motor teljesitmény. A frissitési 7
gyakorisag 100 ms.
K&zbensdkori DC feszultség. 20 mA = 100% referencia érték. A referencia
DC BUS VOLT érték 540 V DC. (= 1.35 x 400 V) 380 ... 415 V haldzat esetén. A frissitési 8
gyakorisag 24 ms.
OUTPUT VOLT A motqr J,uto fesziiltség. 20 mA = a motor névleges fesziiltsége. A frissitési 9
gyakorisag 100 ms.
Az adott alkalmazas kimenetén megjelend alapjel. Példaul PID Control makrd
APPL OUTPUT hasznalata esetén, ez a PID szabalyoz6 kimeneti jele. A frissitési gyakorisag | 10
24 ms.
o - e " : _ o p -
REFERENCE A hgjta’s’alltal has;nglt, jelenleg érvényes alapjel. 20 mA = 100 % aktiv alapjel. 1
A frissitési gyakorisag 24 ms.
A PID szabalyoz6 alapjele és a szabalyozott mennyiség aktualis értéke kozotti
CONTROL DEV eltérés. 0/4 mA =-100%, 10/12 mA = 0%, 20 mA = 100%. A frissitési 12
gyakorisag 24 ms.
A PID szabdlyozésban hasznalt ACT1 valtozé értéke. 20 mA = a 40.10.
ACTUAL 1 e s o " 13
paraméter értéke. A frissitési gyakorisag 24 ms.
ACTUAL 2 APID §zabgly’ozasbar.1 hz’ﬂs’zpalt AC'I.'2'vaItozo értéke. 20 mA =a40.12 14
paraméter értéke. A frissitési gyakorisag 24 ms.
COMM.REF4 A REF4 terepi busz alapjel értéke. Lasd Terepi busz vezérlés. 15
Az analég kimenet a motor hémérséklet méré aramkér aramforrasa. Az
érzékeld tipusatdl figgden a kimeneti aram 9.1 mA (Pt 100) vagy 1.6 mA
M1 TEMP MEAS (PTC). Tovabbi informacié a 35.01 paraméternél. 16
Megjegyzés: A 15.02 és 15.05 paraméter beallitasa hatastalan.
PARAM 15.11 A jelforrast a 15.11 paraméter értéke hatarozza meg. 17

1502  INVERT AO1 Az AO1"anang k!n?enetl Jel’et mverta.\IJa’. Az'arlak’)g’klrpenet? minimalis szinten
van a kijelzett hajtdsparaméter maximalis értékénél és forditva.

NO Nem invertalt 0

YES Invertalt 65535
15.03 MINIMUM AO1 Az AO1 analdg kimeneti jel minimalis szintjét hatarozza meg.

0 mA Nulla mA

4 mA Négy mA 2
15.04  FILTER AO1 Az AO1 analdg kimenet szirési id6allandéjat hatarozza meg.
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Sz(irési idballando
% MSzUretIen jel O=1-(1-¢e"T
100
| = sz(r6 bemenet (ugras)
63 . O = sz(ird kimenet
0.00 ... 10.00 s Szirt jel t=idé 0...1000
1 T = id6allando
— t
T
Megjegyzés: A jel az illeszté hardver miatt még 0 s beallitott minimalis érték
esetén is sz(irt (10 ms-os id6allandd). Ezt nem lehet paraméterrel médositani.
15.05 SCALE AO1 Az AO1 analdg kimeneti jel skalazasa.
Skalazasi tényezd. 100%-os érték esetén a hajtasparaméter referencia értéke
20 mA-nak felel meg.
Példaul: A motor névleges arama 7.5 A és a maximalis terhelésnél mért
maximalis aram érték 5 A. A motor aramot az AO1 analdg kimenetén kell
kijelezni 0-t6l 5 A-ig, 0-20 mA jellel. A sziikséges beallitas a kévetkezé:
1. Az AO1 funkcidjat CURRENT -re kell kivalasztani a 15.01 paraméternél.
0 2. Az AO1 minimumat 0 mA -re kell allitani a 15.03 paraméternél. 100 ...
10 ... 1000% 10000
3. A mért maximalis motoraramot 20 mA analég kimeneti jelhez kell rendelni a
skélazasi tényez6 (k) 150%-ra valo allitdsaval. Az érték a kdvetkezdképpen
adadik: A CURRENT (aram) kimeneti jel referencia értéke a motor névleges
arama azaz 7,5 A (lasd a 15.01 paraméternél). Ahhoz, hogy 20 mA-hez
tartozzon a mért maximalis motoraram, azt az analdg jellé valé atalakitas
elétti referencia értékhez kell viszonyitani. Az egyenlet a kvetkezd:
kx5A=75A => k=15=150%
ANALOGUE . .
15.06 OUTPUT2 Lasd a 15.01 paramétert.
NOT USED Lasd a 15.01 paramétert. 1
P SPEED Lasd a 15.01 paramétert. 2
SPEED Lasd a 15.01 paramétert. 3
FREQUENCY Lasd a 15.01 paramétert. 4
CURRENT Lasd a 15.01 paramétert. 5
TORQUE Lasd a 15.01 paramétert. 6
POWER Lasd a 15.01 paramétert. 7
DC BUS VOLT Lasd a 15.01 paramétert. 8
OUTPUT VOLT Lasd a 15.01 paramétert. 9
APPL OUTPUT Lasd a 15.01 paramétert. 10
REFERENCE Lasd a 15.01 paramétert. 11
CONTROL DEV Lasd a 15.01 paramétert. 12
ACTUAL 1 Lasd a 15.01 paramétert. 13
ACTUAL 2 Lasd a 15.01 paramétert. 14
COMM.REF5 A REFS5 terepi busz alapjel értéke. Lasd Terepi busz vezérlés. 15
PARAM 15.12 A jelforrast a 15.12 paraméter értéke hatarozza meg. 16
15.07 INVERT AO2 Lasd a 15.02 paramétert.
NO Lasd a 15.02 paramétert. 0
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YES Lasd a 15.02 paramétert. 65535
15.08 MINIMUM AO2 Lasd a 15.03 paramétert.
0 mA Lasd a 15.03 paramétert.
4 mA Lasd a 15.03 paramétert. 2
15.09 FILTER AO2 Lasd a 15.04 paramétert.
0.00...10.00s Lasd a 15.04 paramétert. 0...1000
15.10 SCALE AO2 Lasd a 15.05 paramétert.
10 ... 1000% Lasd a 15.05 paramétert. ::8800
15.11 AO1 PTR A 15.01 paraméter jelforrasat hatarozza meg. 1000=1 mA
-255.255.31 ...
+255.255.31/C.- Paraméter mutatd vagy konstans érték. Lasd a 10.04 paraméternél. -
32768 ... C.32767
1512 AO2 PTR A 15.06 paraméter jelforrasat hatarozza meg. ::Or22=
-255.255.31 ...
+255.255.31/ C.- Paraméter mutatd vagy konstans érték. Lasd a 10.04 paraméternél. -
32768 ... C.32767
16 SYSTEM CTRL
INPUTS ; o . .
Rendszer vezérlé Futas engedélyezés, paraméter reteszelés stb.
bemenetek
A futas engedélyezé jelet érvényesiti, vagy kilsé futas engedélyezd jelet
1601 RUNENABLE | e el Gromelés ssetén. A mogAlés mécia a 21.07 parametoro
allithaté be.
YES A futas engedélyezve. 1
DI1 Kilsé engedélyez6 jel kell a DI1 digitalis bemenetre. 1 = Futds engedélyezve. | 2
DI2 Lasd a DI1 beallitasnal. 3
DI3 Lasd a DI1 beallitasnal. 4
Dl4 Lasd a DI1 beallitasnal. 5
DI5 Lasd a DI1 beallitasnal. 6
DI6 Lasd a DI1 beallitasnal. 7
COMM.CW(3) Kulsé engedélyezf jel kell a terepi busz vezérld szavaban (3. bit). 8
DI7 Lasd a DI1 beallitasnal. 9
DI8 Lasd a DI1 beallitasnal. 10
DI9 Lasd a DI1 beallitasnal. 11
DI10 Lasd a DI1 beallitasnal. 12
DI Lasd a DI1 beallitasnal. 13
DI12 Lasd a DI1 beallitasnal. 14
PARAM 16.08 A jelforrast a 16.08 paraméter értéke hatarozza meg. 15
1602 PARAMETER LOCK A Parar’n’étgr retesz dllapotat hatarozza meg. A reteszelés tiltja a paraméterek
moddositasat.
OPEN Nyitva. A paraméterek értéke modosithato. 0
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Zarva. A paraméterek értéke nem médosithaté a vezérlépanellel. A tiltas a
LOCKED 16.03 paraméterbe vald érvényes kdd bevitelével oldhato. 65535
16.03 PASS CODE A paraméter reteszhez valo jelszo6 beallitasa (lasd a 16.02 paramétert).
0 ... 30000 A 358 szam oldja a tiltast. A paraméter értéke automatikusan visszaall nullara.| 0 ... 30000
16.04 FAULT RESET SEL A !ﬂt?anyggtago jel forragat hatarozz’a meg. AJeI nyu’gtazza a hajtast egy hiba
leallast kovetéen, ha a hiba oka tovabbra mar nem all fenn.
NOT SEL Hibanyugtazas csak a vezérlépanellel. (RESET nyomoégomb). 1
Nyugtazas a DI1 digitalis bemenettel vagy a vezérlépanellel:
DI - A hajtas tav izemmaodja esetén: Nyugtazas a DI1 bemenetre juto felfutd éllel. 2
- A hajtés helyi vezérlése esetén: Nyugtazas a vezérl6panel RESET
gombjaval.
DI2 Lasd a DI1 beallitasnal. 3
DI3 Lasd a DI1 beallitasnal. 4
Dl4 Lasd a DI1 beallitasnal. 5
DI5 Lasd a DI1 beallitasnal. 6
DI6 Lasd a DI1 beallitasnal. 7
COMM.CW(7) Nyugt.a’zas a terepi busz vezérlé szavaval (7. bit), vagy a vezérlépanel RESET 8
gombjaval.
ON STOP Nyugtazas a qlgltalls bemenetre kildott stop paranccsal, vagy a vezérlpanel 9
RESET gombjaval.
DI7 Lasd a DI1 beallitasnal. 10
DI8 Lasd a DI1 beallitasnal. 11
DI9 Lasd a DI1 beallitasnal. 12
DI10 Lasd a DI1 beéllitasnal. 13
DI Lasd a DI1 beallitasnal. 14
DI12 Lasd a DI1 beéllitasnal. 15
Engedélyezi a felhasznaldi makrék valtasat egy digitalis bemenettel. Lasd a
99.02 paramétert. A valtas csak a hajtas allé helyzetében lehetséges. A valtas
kdézben a hajtas nem indithato.
Figyelem: Minden paraméter médositas és motorazonosité mérés utan az
adott felhasznaldi makrot el kell menteni a 99.02 paraméterrel. Mindig a
USER MACRO 10 felhasznalé altal utoljara elmentett beallitas fog betdltédni a betap fesziiltség
16.05 CHG elvételét kbvetben vagy makré valtas soran. Minden el nem mentett
valtoztatas el fog veszni.
Megjegyzés: Ezen paraméter értéke nem része a felhasznal6i makronak. Az
adott beallitds megmarad felhasznaldi makré valtast kévetéen is.
Megjegyzés: A 2. felhasznaléi makro kivalasztésa ellenérizhet6 az RO3 relé
kimenetten keresztiil. Tovabbi informéacio a 14.03 paraméternél.
NOT SEL A felhasznaldi makré valtasa digitalis bemenettel nem lehetséges. 1
DI A DI1 digitalis bemenet lefuto élére: 1. felhasznal6i makré betdltése. 9
A DI1 digitalis bemenet felfutd élére: 2. felhasznal6i makré betdltése.
DI2 Lasd a DI1 beallitasnal. 3
DI3 Lasd a DI1 beallitasnal. 4
Dl4 Lasd a DI1 beallitasnal. 5
DI5 Lasd a DI1 beallitasnal. 6
DI6 Lasd a DI1 beallitasnal. 7
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DI7 Lasd a DI1 beallitasnal. 8
DI8 Lasd a DI1 beallitasnal. 9
DI9 Lasd a DI1 beallitasnal. 10
DI10 Lasd a DI1 beallitasnal. 11
DI Lasd a DI1 beallitasnal. 12
DI12 Lasd a DI1 beallitasnal. 13
Letiltja a helyi Gzemmddba valo attérést.
(a vezérl6panel LOC/REM nyomdbgombja).

16.06  LOCAL LOCK Figyelem! A funkcio bekapcsolasa elétt gy6z6djon meg arrdél, hogy

A sohasem kell a hajtast a vezérl6panellel megallitani!

OFF Helyi izemmdd engedélyezve. 0

ON Helyi lzemmad tiltva. 65535
Elmenti az érvényes paraméter értékeket a nem térl6dé memdriaba.

16.07 PARAMETER SAVE Megjegyzé.?:’A stanfjard makrék paraméter?iqek értéke a Yezérlépanelrél N
valé médositas esetén automatikusan mentédik, de a terepi buszon keresztiili
valtoztatdsok nem.

DONE A mentés megtortént. 0
SAVE.. A mentés folyamatban. 1
16.08 RUN ENA PTR A 16.01 paraméter jelforrasat hatarozza meg.
-255.255.31 ...
+255.255.31/ C.- Paraméter mutaté vagy konstans érték. Lasd a 10.04 paraméternél. -
32768 ... C.32767
A vezérl6 kartya tapfesziltségének forrasat hatarozza meg.
1 CTRL BOARD . ) o ) . ] .
6.09 SUPPLY Megjegyzés: Kils6 tapegység hasznalata esetén, ha ez a paraméter

INTERNAL-ra van allitva, a hajtas hibara leall a tapfesziltség elvétele esetén.

INTERNAL 24V Bels6 (alapértelmezett).

EXTERNAL 24V Kulsé. A vezérl6panel kiils6 tapegységrdl van megtaplalva.

20 LIMITS
G2 A hajtas Uzemi hatarértékei.
Hatarértékek .

A megengedett legkisebb fordulatszam értékét hatarozza meg. A hatarérték
nem modosithaté a 99.04 paraméter SCALAR értéke esetén.

20.01  MINIMUM SPEED Megjegyzés: A hatarérték dsszefiiggésban van a motor névleges

A fordulatszamanak beallitasaval, azaz a 99.08 paraméterrel. Ha 99.08
megvaltozik, az alapértelmezett hatarérték is valtozni fog.
-18000 / (pdluspar
szam) ... Par. 20.02 Minimum fordulatszam 1=1rpm
rpm
A megengedett legnagyobb fordulatszam értékét hatarozza meg. A hatarértéek
nem modosithaté a 99.04 paraméter SCALAR értéke esetén.
20.02  MAXIMUM SPEED Megjegyzés: A hatarérték 6sszefiiggésban van a motor névleges
& fordulatszamanak beallitasaval, azaz a 99.08 paraméterrel. Ha 99.08
megvaltozik, az alapértelmezett hatarérték is valtozni fog.
Par. 20.01 ... 18000 /
(pbluspar szam) rpm | Maximum fordulatszam 1=1rpm
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20.03 MAXIMUMCURRENT A mf)tczrarar'r'] njegeng.e’dett Iegr)agy’ob’b értékét hatarozza meg, a névleges
nehézizemdi kimeneti aram szazalékaban (/onq).
0.0 ... 200.0% - Ind ] )
Aramkorlat 0 ... 20000
20.04 TORQ MAX LIM1 A hajtads 1. maximum nyomaték korlatjat hatdrozza meg.
0.0 ... 600.0% A hatarérték a motor névleges nyomatékanak szazalékaban. 0 ... 60000
A kdzbensdkdri DC fesziltség tulfesziltség szabalyozéjanak bekapcsolasa
vagy kikapcsolasa.
Nagy lendit6tdmegi gép gyors fékezése a fesziltségnek a tulfesziiltség
20.05 OVERVOLTAGE védelmi hatérig valé emelkedését okozza. A DC feszliltség hatarértékig vald
’ CTRL emelkedésének elkerilése végett a tulfesziltség szabalyoz6 automatikusan
csokkenti a fékez6 nyomaték mértékét.
Megjegyzés: Ha a hajtashoz fékcsopper és fékellenallas csatlakozik, a
csopper mikddtetéséhez a szabalyozot ki kell kapcsolni (NO érték).
OFF A tulfesziiltség szabalyozo kikapcsolva. 0
ON A tulfesziltség szabalyoz6 bekapcsolva. 65535
A kdzbens6kori DC feszliiltség alacsonyfesziiltség szabalyozéjanak
bekapcsolasa vagy kikapcsolasa.
Ha a DC feszlltség szintje leesik feszlltség letdrés miatt, az alacsony-
fesziiltség szabalyozé automatikusan ugy csékkenti a motor fordulatszamat,
20.06 UNDERVOLTAGE hogy a feszilltség értékét az alsé szint felett tartsa. A motor fordulatszamanak
’ CTRL csdkkentésével a hajtott gép lenditétdmege energiat taplal vissza a hajtasba,
megfeleld szinten tartva a DC koért. Ezaltal a motor megallasaig elkerilhets a
hajtas kiesése alacsonyfesziltség hibara. Tulajdonképpen fesziltség letorés
athidalasi funkciét valdsit meg olyan nagy lendité tomeg( rendszereknél, mint
a centrifugak vagy ventilatorok.
OFF Az alacsonyfesziltség szabalyozé kikapcsolva. 0
ON Az alacsonyfeszliiltség szabalyozé bekapcsolva. 65535
A megengedett legkisebb kimeneti frekvencia értékét hatarozza meg.
20.07 MINIMUM FREQ A hatéarérték csak a 99.04 paraméter SCALAR értéke esetén modosithato.
-300.00 ... 50 Hz Minimum frekvencia. -30000 ...
Megjegyzés: Pozitiv érték esetén a motor csak elére mehet. 5000
A megengedett legnagyobb kimeneti frekvencia értékét hatarozza meg.
20.08  MAXIMUM FREQ A hatarérték csak a 99.04 paraméter SCALAR értéke esetén modosithato.
-50 ... 300.00 Hz Maxi frek ) -5000 ...
aximum frekvencia 30000
20.11 P MOTORING LIM Az inverternek a motor felé leadott legnagyobb letjesitményét hatarozza meg.
0 ... 600% Teljesitmény korlat a motor névleges teljesitményének szazalékaban. 0 ... 60000
20.12 P GENERATING LIM | A motornak az inverter felé leadott legnagyobb letjesitményét hatarozza meg.
-600 ... 0% Teljesitmény korlat a motor névleges teljesitményének szazalékaban. -60000 ... 0
20.13 MIN TORQ SEL A hajtas minimum nyomaték korlatjat hatarozza meg.
MIN LIM1 A 20.15 paraméter értéke. 1
DI A DI1 digitalis bemenet. 0: a 20.15. paraméter értéke. 1: a 20.16. paraméter 2
értéke.
DI2 Lasd a DI1 beallitasnal. 3
DI3 Lasd a DI1 beallitasnal.
Dl4 Lasd a DI1 beallitasnal. 5
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DI5 Lasd a DI1 beallitasnal. 6
DI6 Lasd a DI1 beallitasnal. 7
DI7 Lasd a DI1 beallitasnal. 8
DI8 Lasd a DI1 beallitasnal. 9
DI9 Lasd a DI1 beallitasnal. 10
DI10 Lasd a DI1 beallitasnal. 11
DI Lasd a DI1 beallitasnal. 12
DI12 Lasd a DI1 beallitasnal. 13
Al Az A1 analég benjenet. A jel nyomaték hatarértékké valo atalakitasat 1asd a 14
20.20 paraméternél.
Al2 Lasd az Al1 beallitasnal. 15
Al3 Lasd az Al1 beallitasnal. 16
Al5 Lasd az Al1 beallitasnal. 17
Al6 Lasd az Al1 bedllitasnal. 18
PARAM 20.18 A hatarértéket a 20.18 paraméter hatarozza meg. 19
NEG MAX TORQ Forditott iranyd nyomaték maximum a 20.14 parameéter 4ltal meghatarozva. 20
20.14 MAX TORQ SEL A hajtas maximums nyomatékat korlatjat hatarozza meg.
MAX LIM1 A 20.14 paraméter értéke. 1
DI A D’I1 digitalis bemenet. 0: a 20.04. paraméter értéke. 1: a 20.17. paraméter 5
értéke.
DI2 Lasd a DI1 beallitasnal. 3
DI3 Lasd a DI1 beallitasnal. 4
Dl4 Lasd a DI1 beallitasnal. 5
DI5 Lasd a DI1 beallitasnal. 6
DI6 Lasd a DI1 beallitasnal. 7
DI7 Lasd a DI1 beallitasnal. 8
DI8 Lasd a DI1 beallitasnal. 9
DI9 Lasd a DI1 beallitasnal. 10
DI10 Lasd a DI1 beallitasnal. 11
DI11 Lasd a DI1 beallitasnal. 12
DI12 Lasd a DI1 beallitasnal. 13
Al Az A1 analég benjenet. A jel nyomaték hatarértékké valo atalakitasat 1asd a 14
20.20 paraméternél.
Al2 Lasd az Al1 beallitasnal. 15
Al3 Lasd az Al1 bedllitasnal. 16
Al5 Lasd az Al1 beallitasnal. 17
Al6 Lasd az Al1 bedllitasnal. 18
PARAM 20.19 A hatarértéket a 20.19 paraméter hatarozza meg. 19
20.15 TORQ MIN LIM1 A hajtas 1. minimum nyomaték korlatjat hatarozza meg.
-600.0 ... 0.0% A hatarérték a motor névleges nyomatékanak szazalékaban. -60000...0
20.16 TORQ MIN LIM2 A hajtas 2. minimum nyomaték korlatjat hatarozza meg.
-600.0 ... 0.0% A hatarérték a motor névleges nyomatékanak szazalékaban. -60000...0
20.17 TORQ MAX LIM2 A hajtas 2. maximum nyomaték korlatjat hatarozza meg.
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0.0 ... 600.0% A hatérérték a motor névleges nyomatékanak szazalékaban. 0 ... 60000
20.18 TORQ MIN PTR A 20.13 paraméter jelforrasat hatarozza meg.
-255.255.31 ...
+255.255.31/C.- Paraméter mutatd vagy konstans érték. Lasd a 10.04 paraméternél. 100 = 1%
32768 ... C.32767
20.19 TORQ MAXPTR A 20.14 paraméter jelforrasat hatdrozza meg.
-255.255.31 ... Paraméter mutatd vagy konstans érték. Lasd a 10.04 paraméternél. A 10
+255.255.31/C.- L o4z . 10 100 =1%
32768 .. C.32767 nyomaték értékek TerBuszM -nél 100 = 1%.
Az analdg jelek (mA vagy V) nyomaték maximum vagy minimum hatarértékké
(%) valo atalakitasat hatarozza meg. Az alabbi abra az atalakitast szemlélteti,
amikor az Al1 analég bemenet lett nyomaték hatarérték forrasnak kijelolve a
20.13 vagy 20.14 paraméterrel.
Nyomaték korlat
2021 1 — — — — — —
13.01 | Az Al1 t
2020  MIN Al SCALE 3 minimum szinje
13.02 | Az Al1 maximum szintje
20.20 | Minimum nyomaték
20.21 | Maximum nyomaték
20.20
13.01 13.02
Analog jel
0.0 ... 600.0% %-os érték, amely az analég bemenet minimum szintjéhez tartozik.
20.21  MAXAI SCALE Lasd a 20.20 paramétert.
0.0 ... 600.0% %-0s érték, amely az analég bemenet maximum szintjéhez tartozik.
21 START/STOP A motor inditasi és ledllitasi madijai.
21.01  START FUNCTION A motor inditasi médjat hatarozza meg.
Az automatikus start optimalis motor inditast biztosit a legtdbb esetben.
Magaba foglalja a repuléstart funkciot (inditas forgd gépre) és az automatikus
Ujrainditasi funkciét (a leallitott motor azonnal visszaindithaté a fluxus
leéplilésének kivarasa nélkiil). A hajtas motorvezérlé programja felismeri a
AUTO motor fizikai allapotat és fluxusat is, barmilyen kérilmények kdzott azonnali 1
motor inditast biztositva.
Megjegyzés: Ha a 99.04 paraméter = SCALAR, a replil6start és az
automatikus Ujrainditas nem lehetséges. A replléstart funkciét a 21.08
paraméterrel kilén kell bekapcsolni.
Az egyenaramu (DC) magnesezést nagy inditobnyomaték-igény esetén kell
valasztani. A hajtas a motort inditas el6tt elémagnesezi. Az elémagnesezési
id6 hossza automatikusan meghatarozott, tipikus értéke 200 ms - 2 s a motor
méretétdl fliggéen. A DC MAGN biztositja a lehet6 legnagyobb
DC MAGN inditonyomatékot. 2

Megjegyzés: Forgd gépre vald inditas nem lehetséges egyenaramu
elémagnesezés valasztasa esetén.

Megjegyzés: Nem lehet egyenaramu elémagnesezést valasztani, ha a 99.04
paraméter = SCALAR.
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CNST DC MAGN

Allandé egyenaramu (DC) magnesezést kell valasztani egyenaramu (DC)
magnesezés helyett, ha allandé eld6magnesezési idére van szikség (pl. a
motor inditasat a mechanikus fék oldasaval egyszerre kell végezni). Ez a
beallitas is maximalis indité nyomatékot biztosit, ha az elémagnesezési id6é
elég hosszura van allitva. Az elémagnesezési idét a 21.02 paraméter
hatarozza meg.

Megjegyzés: Forgd gépre valé inditas nem lehetséges egyenaramu
elémagnesezés valasztasa esetén.

Megjegyzés: Nem lehet egyenaramu elémagnesezést valasztani ha a 99.04
paraméter = SCALAR.

Figyelem! A hajtas el fog indulni a beallitott eldmagnesezési id6
A letelte utan a motor teljes felmagnesezddésének hianyaban is. Azon
alkalmazasok esetében, ahol egyértelmien sziikség van a teljes
inditonyomatékra, mindig gy6z8djén meg arrdl, hogy a beallitott
elémagnesezési idd kelléen hosszu, a teljes magnesezettség és nyomaték
kialakulasahoz.

21.02

CONST MAGN TIME

Allandé magnesezés esetén a magnesezési idét hatarozza meg. Lasd a 21.01
paramétert. Az inditasi parancsot kdvetéen a hajtas automatikusan
elémagnesezi a motort a beallitott id6nek megfeleléen.

30.0 ... 10000.0 ms

Magnesezési idd. A teljes magnesezettség biztositasahoz allitsa ezt az értéket
a forgorész idéallanddjaval azonos, vagy annal nagyobb értékre. Amennyiben
ez nem ismert, hasznalja az alabbi tablazatban 1évé tapasztalati értékeket:

Névleges motor teljesitmény Allandé magnesezési idé
<10 kW >100 - 200 ms

10 - 200 kW >200ms-1s

200 - 1000 kW >1-2s

30 ... 10000

21.03

STOP FUNCTION

A motor leallitasi médjat hatarozza meg.

COAST

Leallitas a motor tapfesziltségének elvételével. A motor kiporgéssel all le.

alkalmazas program lassitasi funkcioval all le COAST beallitas
ellenére is (lasd 42 BRAKE CONTROL Fék vezérlés paraméter
csoport).

2 Figyelem! Mechanikus fék vezérlé funkcié hasznalata esetén az

RAMP

Leallas lassitassal. Lasd a 22 ACCEL/DECEL Felfutas/Lefutas. paraméter
csoportnal.
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21.04

DC HOLD

Az egyenaramu (DC) tartas funkci6 aktivaldsa/kikapcsolasa. Az egyenaramu
tartas funkcié nem hasznalhaté, ha a 99.04 paraméter = SCALAR.

Amikor az alapjel és a fordulatszam is a 21.05 paraméter értéke ala csékken, a
hajtas az addigi szinuszos aram helyett egyenaramot vezet a motorba. Az
aram nagysagat a 21.06 paraméter értéke hatarozza meg. Amikor az alapjel
értéke Ujra meghaladja a 21.05 paraméterrel meghatarozott szintet, a hajtas
normal Gizeme folytatodik.

Fordulatszammotor i
DC-tartas

Alapjel t

DC HOLD SPEED

t
Megjegyzés: Az egyenaramu tartas aktiv start parancs hianyaban hatastalan.

Megjegyzés: A motorra kapcsolt egyenaram felforrésitja a a motort. Olyan
alkalmazasok esetén, ahol hosszu egyenaramu tartasra van sziikség,
kényszerhiitésii motort kell hasznalni. Allandé terhelényomatéknak kitett motor
esetén az egyenaramu tartas funkcio képtelen hosszu ideig megakadalyozni a
motortengely elfordulasat.

NO

Az egyendramu tartas funkcié kikapcsolva.

YES

Az egyenaramu tartas funkcio bekapcsolva.

65535

21.05

DC HOLD SPEED

Az egyendramu tartas kiiszObszintjét hatarozza meg. Lasd a 21.04
paramétert.

0 ... 3000 rpm

Fordulatszam [ford/perc]

0...3000

21.06

DC HOLD CURR

A tartd egyenaram értékét hatarozza meg. Lasd a 21.04 paramétert.

0...100%

Aramérték a motor névleges aramanak szazalékaban.

0...100

21.07

RUN ENABLE FUNC

A motor ledllasi modjanak kivalasztasa, a futas engedélyez6 jel megsziinése
esetén. A futds engedélyezé jel a 16.01 paraméterrel vehetd hasznélatba.

Megjegyzés: A bedllitas fellilbiralja a normal leallasi médot (21.03 paraméter)
a futas engedélyezd jel megsziinése esetén.

Figyelem! A hajtas a futas engedélyezé jel visszatértét kovetden
A azonnal Ujra el fog indulni (aktiv start parancs esetén).

RAMP STOP

Az alkalmazoéi program a 22 ACCEL/DECEL Felfutas/Lefutas csoportban
beallitott lassitasi értéknek megfeleld lassitassal allitia meg a motort.

COAST STOP

Az alkalmazoi program a motor tapfesziltségének elvételével allitia meg a
hajtast (az inverter teljesitmény félvezetdi letiltva). A motor kipérgéssel all le.

alkalmazas program lassitasi funkcioval all le COAST beallitas
ellenére is (lasd 42 BRAKE CONTROL Fék vezérlés paraméter
csoport).

,-\ Figyelem! Mechanikus fék vezérlé funkcioé hasznélata esetén, az

OFF2 STOP

Az alkalmazéi program a motor tépfesziltségének elvételével allitia meg a
hajtast (az inverter teljesitmény-félvezetdi letiltva). A motor kiporgéssel all le.
A hajtas csak akkor indul Ujra, ha a start parancs a mar meglévé futas
engedélyezd jelet kbvetben érkezik (indulds a start parancs felfuto élére).
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Az alkalmazoi program a 22.07 paraméterrel beallitott lassitasi értéknek
megfelel§ lassitassal allitjia meg a motort. A hajtas csak akkor indul Ujra, ha a

OFF3 STOP start parancs a mar meglévé futas engedélyezd jelet kovetden érkezik (indulas 4
a start parancs felfuto élére).
2108 SCALAR FLY START I?:ekapcsolja a re’pulostart funkciot skalaris vezérlési mod esetén. Lasd a 21.01
és 99.04 paramétert.
NO Kikapcsolva. 0

YES Bekapcsolva.

Meghatarozza az RMIO kartyan 1évé futas engedélyezd bemenet hatasat a

21.09 START INTRL FUNC e
hajtas mikodésére.

A hajtas tGizemel: 1 = Normal izem. 0 = Leallas kipdrgéssel.
A hajtas all: 1 = Indithaté. 0 = Nem indithato.

Ujrainditas OFF2 STOP-ot kévetéen: A bemenet vissza kapcsolasa “1”-be,
majd a Start parancs felfuto élére.

OFF2 STOP

A hajtas lizemel: 1 = Normal izem. 0 = Leallas lassitassal. A lassitasi id6t a
22.07 EM STOP RAMP paraméter hatarozza meg.

OFF3 STOP A haijtas all: 1 = Indithat6. 0 = Nem indithato. 2

Ujraindita’s OFF3 STOP-ot kévetéen: A bemenet vissza kapcsolasa “1”-be,
majd a Start parancs felfuto élére.

A kikapcsolasi fordulatszam késleltetés funkcio késleltetési idejét hatarozza
meg. A funkcié olyan alkalmazasok esetén hasznos, ahol a lagy és gyors
Ujrainditas alapvetd kdvetelmény. A késleltetés ideje alatt a hajtas pontosan
ismeri a forgérész helyzetét.

Kikapcsolasi fordulatszam Kikapcsolasi fordulatszam
késleltetés nélkiil késleltetéssel
Fordulatszam Fordulatszam

A fordulatszam-
szabalyozo kikapcsol:
A motor kipérgéssel
all le.

A fordulatszam-szabalyozé
tovabb mikaodik. A motor
tovabb lassit a teljes
megallasig.

Kikapcsolasi ford. Kikapcsolasi ford.

Idé Késleltetés 1d6

2110 ZERO SPEED DELAY
Kikapcsolasi fordulatszam késleltetés nélkiil

A hajtas a stop parancsot kévetéen az adott lassitasi meredekségnek
megfeleléen kezdi csdkkenteni a fordulatszamot. Amikor a motor
fordulatszama egy adott bels6 hatarérték ala csokken (ez az ugynevezett
kikapcsolasi fordulatszam), a fordulatszam szabalyozé kikapcsol, megsziinik a
modulacié és a motor kiporgéssel all le.

Kikapcsolasi fordulatszam késleltetéssel

A hajtas a stop parancsot kévetéen az adott lassitasi meredekségnek
megfeleléen kezdi csdkkenteni a fordulatszamot. Amikor a motor
fordulatszama egy adott bels6 hatarérték ala csokken (ez az ugynevezett
kikapcsolasi fordulatszam), a kikapcsolasi fordulatszam késlelteté funkcio
bekapcsol. A késleltetés ideje alatt a funkcié izemben tartja a fordulatszam
szabalyozo6t: a modulacié nem sziinik meg, a motor belsé magneses tere
megmarad, a hajtas kész egy azonnali Ujrainditasra.

0.0...60.0s Hatarérték a motor abszolut maximalis fordulatszamanak szazalékaban.
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22 ACCEL/DECEL
a . Felfutasi és lefutasi idok.
Felfutas/Lefutas
22.01 ACC/DEC SEL Az érvényes felfutési/lefutasi id6 paros kivalasztasa.
ACC/DEC 1 Az 1. f(?IfutaS| és az 1. lefutasi id6 van hasznalatban. Lasd a 22.02 és 22.03 1
paramétert.
ACC/DEC 2 A2 felfuta3| és a 2. lefutasi id6 van hasznalatban. Lasd a 22.04 és 22.05 2
paramétert.
Az érvényes felfutési/lefutasi id6 parost a Di1 digitalis bemenet allapota
DI1 hatarozza meg 0 = 1. felfutasi és az 1. lefutasi id6 haszndlata. 1 = 2. felfutasi | 3
és a 2. lefutasi id6 hasznalata.
DI2 Lasd a DI1 beallitasnal. 4
DI3 Lasd a DI1 beallitasnal. 5
Dl4 Lasd a DI1 beallitasnal. 6
DI5 Lasd a DI1 beallitasnal. 7
DI6 Lasd a DI1 beallitasnal. 8
DI7 Lasd a DI1 beallitasnal. 9
DI8 Lasd a DI1 beallitasnal. 10
DI9 Lasd a DI1 beallitasnal. 11
DI10 Lasd a DI1 beallitasnal. 12
DI Lasd a DI1 beallitasnal. 13
D12 Lasd a DI1 beallitasnal. 14
PAR 22.08&09 A felfutasi és lefutasi id6 cimét a 22.08 és 22.09 paraméter tartalmazza. 15
Az 1. felfutasi id6t hatarozza meg, azaz azt az idét, ami allé helyzetbdl a
maximalis fordulatszam eléréséig sziikséges.
- Ha a fordulatszam alapjel gyorsabban né, mint a beallitott felfutasi id6, a
motor a felfutasi idének megfeleléen fog gyorsulni.
22.02 ACCEL TIME1 ) . o . R
- Ha a fordulatszam alapjel lassabban né, mint a beallitott felfutasi idé, a motor
mindig az alapjelnek megfelel6 fordulatszammal fog forogni.
- Tul rovid felfutési id6 esetén a hajtas felll fogja biralni a beallitott felfutasi id6t
azért, hogy a hajtas a biztonsagos mikddési tartomanyon bellil maradjon.
0.00 ... 1800.00 s Felfutasi id6é 0 ... 18000
Az 1. lefutasi id6t hatarozza meg, azaz azt az idét, ami a maximalis
fordulatszamrol (lasd a 20.02 paramétert) az allo helyzet eléréséig sziikséges.
- Ha a fordulatszam alapjel lassabban cstkken, mint a beallitott lefutasi id6, a
motor mindig az alapjelnek megfeleld fordulatszammal fog forogni.
- Ha a fordulatszam alapjel gyorsabban csdkken, mint a beallitott lefutasi id6, a
motor a lefutasi idének megfeleléen fog lassulni.
2203 DECEL TIME 1 - Tul rovid lefutasi id6 esetén a hajtas felll fogja birélni a beallitott lefutasi idét
azért, hogy a hajtés a biztonsagos mikodési tartomanyon belll maradjon. Ha
ugy érzi, hogy a beallitott lefutési id6 tul révid lehet, gy6z8djén meg arrdl
hogy a DC tulfesziiltség szabalyoz6 (DC overvoltage control) be van
kapcsolva (20.05 paraméter).
Megjegyzés: Ha nagy lenditd tomegl gépnél rovid lefutasi idére van szikség,
a hajtast elektronikus fék opciéval kell ellatni, példaul fékcsopper
fékellenallassal.
0.00 ... 1800.00 s Lefutési id6é 0 ... 18000
22.04 ACCEL TIME 2 Lasd a 22.02 paramétert.
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0.00 ... 1800.00 s Lasd a 22.02 paramétert. 0 ... 18000
22.05 DECELTIME 2 Lasd a 22.03 paramétert.
0.00 ... 1800.00 s Lasd a 22.03 paramétert. 0 ... 18000
22.06 g(H;I(:’;I/EDEC RAMP A felfutas/lefutas karakterisztikajat hatarozza meg.
0.00 s: Egyenes. Allandé felfutasi vagy lefutasi meredekséghez és lassu
valtozashoz.
0.01 ... 1000.00 s: S-gorbe. Az S-gbrbék idealisak torékeny anyagot szallité
szallitészalagokhoz, vagy olyan alkalmazasok esetén ahol lagy atmenetre van
sziikség a sebesség megvaltoztatasa soran. Az S gérbe szimmetrikus iveket
tartalmaz a végeken és egy egyenes szakaszt a kozbllsé részen.
Gyakorlati szabaly Fordulat Egyenes: 20.06 paraméter =0 s
Jol alkalmazhat6 az 1/5arany o0 | . \ 3
0.00 ... 1000.00 s a gorbealak-idé és a felfutasi : ' 0 ... 100000
id6 kozti viszony | .
megallapitasara. \ :
S-gorbe: !
20.06 paraméter. > 0
76
22.02 paraméter  22.06 par.
A hajtas belsé ledllitasi idejét hatarozza meg, ha:
- a hajtas “vészleallds “ (Emergency Stop) parancsot kap vagy
EM STOP RAMP - a futas engedélyezd jel eltlinik és a futas engedélyez6 funkcid beallitasa
22.07 TIME OFF3 (lasd a 21.07 paramétert).
A “vészleallas” parancs johet terepi buszrdél, vagy egy kiilsé vészleallitd
modulrdl (opcid). Az opcionalis modulrél és az ahhoz tartozé program
beallitasokrél a helyi ABB képvisel6tdl kaphat bévebb informaciot.
0.00 ... 2000.00 s Lefutasi id6 0 ... 200000
22.08 ACCPTR 22.01 paraméternek definial forrast vagy konstans értéket.
-255.255.31 ...
+255.255.31/C.- Paraméter index vagy konstans érték. A kiilénbséghez lasd 10.04 paraméter. | 100=1s
32768 ... C.32767
22.09 DECPTR A 22.01 paraméter felfutas részének jelforrdsat hatarozza meg.
-255.255.31 ...
+255.255.31/C.- Paraméter mutatd vagy konstans érték. Lasd a 10.04 paraméternél. 100=1s

32768 ... C.32767
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23 SPEED CTRL A bels6 fordulatsza balyoz6 valtozoi. Skalaris G 5db
z els6 fordulatszam-szabalyozo valtozdi. Skalaris izemmaddban a
Fordljllatsz,am paraméterek nem lathatoak (a 99.04 paraméter = SCALAR).
szabalyozas
A fordulatszam-szabalyoz6 viszonylagos er@sitését hatarozza meg. A tul nagy
erésités a fordulatszam allandé lengéséhez vezethet.
Az alabbi abra a fordulatszam szabalyozoé kimenetét mutatja egy allando
nagysagu hibajel ugrast kévetben.
%
Ersités = K, = 1
T, = Integralasi id6 = 0
23.01  GAIN Tp= Differencialasi id = 0
Hibajel valtozas _
i Szabalyozdé kimenet
Szabalyozé e = Hiba érték
kimenet = K, x e |
1 L
idd
0.0 ... 250.0 Erbsités 0 ... 25000
A fordulatszam-szabalyoz6 integralasi idejét hatarozza meg. Az integralasi id6
azt a meredekséget hatarozza meg, mely szerint a szabalyoz6 kimenete
valtozik, allandé hibajel hatasara. Minél révidebb az integralasi idd, annal
gyorsabb az allandé hibajel kompenzalasa. Tul révid integralasi id6 instabilla
teszi a szabalyozast.
Az alabbi abra a fordulatszam szabalyozoé kimenetét mutatja, egy allando
nagysagu hibajel ugrast kdvetéen.
% . L
szabalyozo kimenet
23.02 INTEGRATION TIME
Ersités = K, = 1
T, = Integralasi id6 > 0
Kp-e Tp= Differencialasi idé = 0
K, e : e = Hiba érték
1
S C— idé
Ty
0.01...999.97 s Integralasi id6 10
RO 9 999970
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23.03

DERIVATION TIME

A fordulatszam-szabalyozo differencialasi idejét hatarozza meg. A differencialo
tag felerésiti a szabalyozé kimenetének valtozasat a hibajel valtozasok soran.
Minél hoszabb a differencialasi idd, annal nagyobb mértékben valtozik a
fordulatszam szabalyozé kimenete, hibajel valtozas soran. Ha a differencialasi
id6 értéke 0, a szabalyozé Pl szabalyozoként mikodik.

A differencialas a szabalyozast érzékennyé teszi a zavarokkal szemben.

Figyelem: Ennek a paraméternek a megvaltoztatasa csak impulzusado
hasznalata mellett javasolt.

Az alabbi dbra a fordulatszam szabalyozé kimenetét mutatja egy allando
nagysagu hibajel ugrast kévetéen.

Erfsités = K, = 1

T, = Integralasi id6 > 0

Tp= Differencialasi id6é > 0

Ts= Mintavételezési id6 = 2 ms

Ae = Két mintavételezés kozotti

% hibajel valtozas

szabalyozé kimenet

Ae

K 2cv
Ts Kp'e ’

e = Hiba érték

0.0 ... 9999.8 ms

Differencialasi id6.

1=1ms

23.04

ACC
COMPENSATION

A gyorsitast kompenzalé differencialé tag idejét hatarozza meg. Gyorsitaskor -
a tehetetlenségi nyomaték kompenzalasara - az alapjel derivaltja hozzaadodik
a fordulatszam szabalyozo6 kimenetéhez. A differencialé tag miikddése a
23.03. paraméternél lathato.

Megjegyzés: Gyakorlati tapasztalatok alapjan ezt a paramétert a motor és a
hajtott gép egylttes mechanikai id6allanddjanak 50 és 100 %-a kdzé célszeri
beallitani. (A fordulatszam-szabalyoz6 automatikus behangolas funkcioja ezt
automatikusan elvégzi, lasd a 23.06 paramétert.)

Az alabbi abra nagy lendité tdomeg( terhelés normal gyorsitasa soran
tapasztalhato valaszfliggvényeket mutatja.

Gyorsitasi kompenzacié nélkiil Gyorsitasi kompenzaciéval

% A % A - - Fordulatszam alapjel
—— Tényleges sebesség

0.00 ... 999.98 s

Differencialasi id6.

0...9999

Uzemi értékek és paraméterek




136

Szam  Paraméter név/Erték | Leiras TerBuszM
A motor szlip kompenzald szabalyozé erdsitését hatarozza meg. 100% teljes
szlipkompenzaciot jelent; 0% esetén nincs szlip kompenzacio. Az
alapértelmezett érték 100%. Mas érték is hasznalhatd, ha allandé
fordulatszam eltérés tapasztalhato a teljes szlipkompenzacio ellenére is.

2305 SLIP GAIN Példa: A hajtas 1000 ford/perc allandé fordulatszam alapjelet kap. A 100 %-os

’ szlip kompenzacio ellenére (SLIP GAIN = 100%) a kézi fordulatszamméré 998
ford/perc értéket mutat a motor tengelyén. A statikus hiba 1000 ford/perc - 998
ford/perc = 2 ford/perc. A hiba kompenzalasanak érdekében a
szlipkompenzacio erbsitését ndvelni kell. 106 % erésités esetén nincs statikus
fordulatszam eltérés.
0.0 ... 400.0% Szlip erGsités mértéke. 0...400
A fordulatszam szabalyozé automatikus behangolasanak inditasa.
Hasznalata:
23.06 AUTOTUNE RUN - A motort a névleges fordulatszam 20 - 40% -an kell Gzemeltetni.
- Valtsa at a 23.06 automatikus behangolas paramétert YES-be.
Megjegyzés: A motort terhelve kell Gzemeltetni.
NO Nincs automatikus behangolas. 0
Bekapcsolja a fordulatszam szabalyoz6 automatikus behangolasat. A
YES e s e AR 65535
beallitast kdvetéen a paraméter értéke ismét NO lesz.

24 TORQUE CTRL . L o

Nvomaték A nyomaték-szabalyozas valtozdi. Ez a csoport csak akkor lathatd, ha a 99.02
y . . paraméter = T CNTRL és a 99.04 paraméter = DTC.
szabalyozas

24.01 TORQ RAMP UP A nyomaték-alapjel felfutasi idejét hatarozza meg.

0.00 ... 120.00 s Az az id6, mialatt az alapjel nullarél a motor névleges nyomatékaig né. 0 ... 12000

24.02 TORQ RAMP DOWN | A nyomaték-alapjel lefutasi idejét hatarozza meg.

0.00 ... 120.00 s Az az id6, mialatt az alapjel a motor névleges nyomatékardl nullara csékken. | 0 ... 12000

25 CRITICAL SPEEDS

iy Olyan fordulatszam-tartomanyok ahol a hajtas nem Gizemelhet.
Kritikus fordulatok i Y )
A kritikus fordulatszam funkcié bekapcsolasa/kikapcsolasa.
Példa: Egy ventilator rezonanciaja 540-690 és 1380-1560 fordulatszam
tartomanyban jelentkezik. Ahhoz, hogy a hajtas kihagyja a rezonancia-
tartomanyokat, a kdvetkez&ket kell tenni:
- a kritikus fordulatszam funkcié bekapcsolasa,
- a kritikusfordulatszam tartomanyok beallitas az alabbi abranak megfeleléen.
Motor fordulat
(rpm) 1 | 25.02 paraméter = 540 rpm
25.01 gEII_-lI—E(SJ!I:"EED 560 | 2 | 25.03 paraméter = 690 rpm
1380 | 3 | 25.04 paraméter = 1380 rpm
o 4 | 25.05 paraméter = 1590 rpm
690 | / o
540 Hajtas fordulat alapjel

12 3 4 (rpm)

Megjegyzés: Ha a 99.02 paraméter = PID CTRL, a kritikus fordulatszamok
nem hasznalhatoak.
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OFF Kikapcsolva 0
ON Bekapcsolva. 65535
25.02 CRIT SPEED 1 LOW | Az 1. kritikus fordulatszam tartomany alsé hatarértékét hatarozza meg.
Also hatarérték. Nem lehet nagyobb a felsé hatarértéknél (25.03 paraméter).
0 ... 18000 rpm . ] ) ) 0 ... 18000
Megjegyzés: Ha a 99.04 paraméter = SCALAR, az egység Hz.
25.03 CRIT SPEED 1 HIGH | Az 1. kritikus fordulatszam tartomany fels¢ hatarértékét hatarozza meg.
Fels6 hatarérték. Nem lehet kisebb az als6 hatarértéknél (25.02 paraméter).
0 ... 18000 rpm . ) i A 0 ... 18000
Megjegyzés: Ha a 99.04 paraméter = SCALAR, az egység Hz.
25.04 CRIT SPEED 2 LOW | Lasd a 25.02 paramétert.
0 ... 18000 rpm Lasd a 25.02 paramétert. 0 ... 18000
25.05 CRIT SPEED 2 HIGH | Lasd a 25.03 paramétert.
0 ... 18000 rpm Lasd a 25.03 paramétert. 0 ... 18000
25.06 CRIT SPEED 3 LOW | Lasd a 25.02 paramétert.
0 ... 18000 rpm Lasd a 25.02 paramétert. 0 ... 18000
25.07 CRIT SPEED 3 HIGH | Lasd a 25.03 paramétert.
0 ... 18000 rpm Lasd a 25.03 paramétert. 0 ... 18000
26 MOTOR CONTROL
Motor vezérlés
Bekapcsolja/kikapcsolja a fluxus optimalizald funkciot.
26.01 FLUX OPTIMIZATION . . g ) i )
Megjegyzés: A funkcié nem hasznalhaté ha a 99.04 paraméter = SCALAR.,
NO Kikapcsolva 0
YES Bekapcsolva 65535
Bekapcsolja/kikapcsolja a fluxus fékezés funkciot.
26.02 FLUXBRAKING . . . . . .
Megjegyzés: A funkcié nem hasznalhatd, ha a 99.04 paraméter = SCALAR.
NO Kikapcsolva 0
YES Bekapcsolva 65535
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Az all6 helyzethez tartozo relativ kimeneti feszlltseég emelésének mértékeét
hatérozza meg (IR kompenzacié). Ez a funkci6 a nagy inditényomaték-igény
alkalmazasok esetén hasznos, abban az esetben, ha a DTC motor vezérlés
nem alkalmazhato. Az alabbi abra az IR kompenzacié mikodését szemlélteti.
Megjegyzés: A funkcié csak akkor hasznalhaté ha a 99.04 paraméter =
SCALAR.
U /Uy
0,
(%) Relativ kimeneti feszlltség.
Az IR kompenzacioé mértéke 15%.
26.03 IR COMPENSATION
100%| — - — — — — —
\
\
\
. RS | Relativ kimeneti fesziiltség.
15% | - - e e
i IR kompenzacio nélkil.
‘ f (Hz)
Mez8gyengitési pont
0. 30% Az a.I-Io helyzethez,taml)z? fesziiltség emelés mértéke, a motor névleges 0. 3000
fesziiltségének szazalékaban.
26.05 HEX FIELD WEAKEN Azt hatarozza meg, hogy a mezogyenglteS| t,artomanyban a m?t9r fluxus kor-
vagy hexagonalis alak mentén legyen-e vezérelve. (50/60 Hz fol6tt).
A forg6 fluxus vektor kdrivet kdvet. Optimalis valasztas a legtdbb alkalmazas
NO esetén: minimalis veszteség egyenletes terhelésnél. A mezdgyengitési 0
tartomanyban kivehet6 pillanatnyi nyomatékcsucs nem éri el a maximumot.
A motor fluxus kériv mentén mozog a mezégyengitési pont alatti
tartomanyban, (altaldban 50 vagy 60 Hz) és hexagonalis mintat kbvet a
YES mezdgyengitési tartomanyban. Olyan alkalmazasoknal jelenthet optimalis 1
valasztast, ahol a mezdgyengitési tartomanyban a maximalis pillanatnyi
nyomatékot kell biztositani. Egyenletes terhelésnél nagyobb a veszteség, mint
a NO beallitasnal.
26.06 FLUXREF PTR A fluxus alapjel forrasat valasztja ki, vagy beallitja annak értékét.
-255.255.31 ... Paraméter mutatd vagy konstans érték. Lasd a 10.04 paraméternél. A fluxus 10
+255.255.31/C.- érték Terepi Busz Megfelel6je 100 = 1%. A fluxus tartomany 25 ... 140% 100 =1%
32768 ... C.32767 P gielelo) B yeo... 1807%.
27 BRAKE CHOPPER . "
. A fékcsopper vezérlése.
Fékcsopper
27.01 (B;?E‘KE CHOPPER A fékcsopper vezérlé bekapcsolasa.
OFF Kikapcsolva 0
Bekapcsolva.
ON Megjegyzés: Ellendrizze a fékcsopper és a fékellenallas meglétét, és azt hogy | 65535
a tulfesziiltség szabalyozé ki van-e kapcsolva. (20.05 paraméter).
27.02 BR OVERLOAD A fékellenallas tulterhelés védelmét aktivalja. A felhasznald altal beallithato
’ FUNC paraméterek a 27.03, 27.04 és 27.05.
NO Kikapcsolva 0
WARNING Bekapcsolva. Ha a hajtas tulterhelést észlel, figyelmezteté Gizenetet ad. 1
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FAULT Bekapcsolva. Ha a hajtas tulterhelést észlel, hibalzenettel leall. 2

2703 BR RESISTANCE Alfekellenallas gl!enal!as értékeét hatarozga meg. Az értéket a tulterhelés

védelem hasznalja. Lasd a 27.02 paramétert.
0.01 ... 100.00 ohm Ellenallas érték. 0...100
A fékellenallas hémérsékleti idéallandojat hatarozza meg. Az értéket a
27.04  BR THERM TCONST tulterhelés védelem hasznalja. Lasd a 27.02 paramétert.
0.001 ... 10000.000 s | Id&allando.
Azt a maximalis folyamatos fékteljesitményt hatarozza meg, amely az
MAX CONT BR . o AP o .
27.05 POWER ellendllast a maximalisan megengedett hémérsékletre heviti fel. Az értéket a
tulterhelés védelem hasznalja. Lasd a 27.02 paramétert.
0.01...10000 kW Teljesitmény
S b PR et Programozhaté védelmi funkciok
Hibafunkciok 9
Meghatarozza, hogy a hajtas miként reagaljon az analég jelek eltlinésére.

30.01  AI<MIN FUNCTION Meg’jegyzés: Az analdg ber.nen’etek minimum beallitasanak 0.5 V (1' mA) vagy
annal nagyobbnak kell lennie (lasd a 13 ANALOGUE INPUTS Analdg
bemenetek paraméter csoportot).

FAULT A hajtas hibalizenettel megall és a motor kipérgéssel leall. 1
NO Hasznalaton kivdil. 2
A haijtas figyelmezteté Gzenetet ad Al < MIN FUNC (8110) és a motor
fordulatszamat a 12.16. paraméterben meghatarozott értékre szabalyozza.
CONST SP 15 Figyelem! Gy6z6djon meg arrdl, hogy a hajtas tovabb mikodtetése | 3
& biztonsagos az analdg jel eltlinése esetén.
A hajtas figyelmeztetd Gzenetet ad Al < MIN FUNC (8110) és a legutolso
fordulatszamon fog tovabb miikédni. A fordulatszam az utolsé tiz masodperc
LAST SPEED atlaga alapjan kertil meghat.ajl'rozésra. . ) 4
Figyelem! Gy6z6djén meg arrdl, hogy a hajtas tovabb miikodtetése
A biztonsagos az analdg jel eltinése esetén.

30.02 PANEL LOSS Megha'tlarfnzlza, hogy a hajtas miként reagaljon a vezérlépanellel valé kapcsolat

megszlinésére.
FAULT A hajtas hibauzenettel megall és a motor a 21.03 paraméternek megfeleléen 1
megaill.
A haijtas figyelmeztetd (zenetet ad és a motor fordulatszamat a 12.16.
paraméterben meghatarozott értékre szabalyozza.
CONST SP 15 Figyelem! Gy6z6djon meg arrdl, hogy a hajtas tovabb mikodtetése | 2
& biztonsagos a panel kommunikacié megsziinése esetén.
A hajtas figyelmeztetd lzenetet ad és a legutolso fordulatszdmon fog tovabb
mikodni. A fordulatszam az utolsé tiz masodperc atlaga alapjan kerul
LAST SPEED meghatarozasra. . ) 3
Figyelem! Gy6z6djén meg arrdl, hogy a hajtas tovabb miikodtetése
A biztonsagos a panel kommunikacié megsziinése esetén.
30.03 EXTERNAL FAULT Egy bemenetet jeldl ki kiils6 hibajelzés fogadasara.

NOT SEL

Hasznalaton kivdil.
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A kilsé hiba jelzése a DI1 digitélis bemenetre érkezik. 0: Hibaleéllds. A motor
DI1 o . . LT 2
kipérgéssel leall. 1: Nincs kulsé hiba.
DI2 Lasd a DI1 beallitasnal. 3
DI3 Lasd a DI1 beallitasnal. 4
Dl4 Lasd a DI1 beallitasnal. 5
DI5 Lasd a DI1 beallitasnal. 6
DI6 Lasd a DI1 beallitasnal. 7
DI7 Lasd a DI1 beallitasnal. 8
DI8 Lasd a DI1 beallitasnal. 9
DI9 Lasd a DI1 beallitasnal. 10
DI10 Lasd a DI1 beallitasnal. 11
DI11 Lasd a DI1 beallitasnal. 12
DI12 Lasd a DI1 beallitasnal. 13
Meghatarozza, hogy a hajtas miként reagaljon a 30.05 paraméternél
kivalasztott funkcio altal érzékelt motor tilmelegedés esetén.
MOTOR THERM . i i .

30.04  beoT Megjegyzés: A paraméter hatastalan, ha a 35 MOT TEMP MEAS Motor
hémérséklet mérés paraméter csoportnal a motor hdmérséklet mérés be lett
kapcsolva.

A hajtas figyelmeztetd lizenetet ad, ha a h6mérséklet meghaladja a

FAULT figyelmeztetési szintet (a megengedett maximalis érték 95%-a). A hajtas 1
hibatizenettel leall, ha a hémérséklet meghaladja a hiba leoldasi szintet (a
megengedett maximalis érték 100%-a).

WARNING A hajtés figyelmeztetd lizenetet ad, ha a hémérséklet meghaladja a 2
figyelmeztetési szintet (a megengedett maximalis érték 95%-a).

NO Kikapcsolva 3

30.05 MOT THERM P A motor héfokvédelem maédjat hatarozza meg. Tulmelegedés érzékelése

’ MODE esetén a hajtds a 30.04 paraméterben meghatarozottak szerint fog reagaini.
A védelem a motor szamitott termikus modelljén alapul. A szamitas soran
feltételezett kérilmények a kdvetkezbek:
- Bekapcsolaskor a motor hémérséklete megegyezik a kdrnyezeti
hémérséklettel (30 °C).
- A motor hémérséklete nd, ha a terhelési gorbe f6l6tti tartomanyban izemel
és csokken, ha a gorbe alatt Gizemel.
DTC - A motor h6mérsékleti idéallanddja egy olyan kdzelit6 érték, amely a standard 1

sajat hiitésl aszinkron motorokra jellemzé.
A modellt a 30.07 paraméterrel lehet mégjobban behangolni.

Megjegyzés: A modell nem hasznalhaté nagy teljesitmény( motorokhoz (a
99.06 paraméter nagyobb mint 800 A).

A

Figyelem! A modell nem védi meg azt a motort, amelyik hlitése nem
megfeleld a lerakddott szennyezddés miatt.
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A védelem a felhasznalo altal definialt termikus motor modellen és az alabbi
alapvetd feltételezéseken alapul:

- Bekapcsolaskor a motor hémérséklete megegyezik a kérnyezeti
hémérséklettel (30 °C).

- A motor hémérséklete né, ha a terhelési gérbe fol6tti tartomanyban izemel
és csokken, ha a gorbe alatt tizemel.

USER MODE A felhasznal6 altal definialt termikus motor modell a motor hémérsékleti 2
id6éallando (30.06 paraméter) és a motor terhelési gérbe (30.07, 30.08 és
30.09 paraméter) paramétereket hasznalja. A felhasznalé modositasara csak
abban az esetben van sziikség, ha a kdrnyezeti h6mérséklet Iényegesen eltér
a motorra jellemzé értéktol.

Figyelem! A modell nem védi meg azt a motort, amelyik hiitése nem
A megfelel6 a lerakédott szennyez&dés miatt.
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THERMISTOR

A motor héfokvédelem a DI6 digitalis bemeneten keresztil aktivalodik. A DI6
digitalis bemenetre egy termisztort, vagy egy termisztor relé bonto érintkezéjét
kell csatlakoztatni. A hajtas a DI6 bemenet allapotat a kovetkez6képpen
értelmezi:

DI6 allapot (termisztor ellenallas) Homérséklet

1(0 ... 1.5 kohm) Normal
0 (4 kohm vagy nagyobb) Tudlmelegedés

digitalis bemenetre vald csatlakoztatasa kettés vagy megerésitett
szigetelést igényel a motor feszlltség alatti részei és a termisztor
kozott. A megerdsitett szigetelés légrést és 8mm kuszo aramutat és légrést
kdvetel meg (400/500 V berendezések esetén). Ha a termisztor szerelése nem
teljesiti a kdvetelményeket, a hajtas vezérlé fellletét érintésvédelemmel kell
ellatni, vagy termisztor relét kell hasznalni a termisztor és a digitalis bemenet
galvanikus levalasztasara.
Figyelem! A DI6 digitélis bemenetet mas funkciora is be lehet
A programozni. Valtoztassa meg ezeket a beallitasokat, miel6tt
termisztor bemenetként hasznalna. Mas széval gy6z6djon meg arrol,
hogy a DI6 nincs kivalasztva mas paraméternél.
Az alabbi abra a lehetséges termisztor csatlakoztatasokat szemlélteti. Motor
oldalon a kabel arnyékolasat 10 nF kondenzatorral kell leféldelni. Ha ez nem
lehetséges, az arnyékolast szabadon kell hagyni.

2 Figyelem! Az IEC 664 szabvanynak megfeleléen, a termisztor

1. valtozat

Termisztor
relé

Byt

RMIO kartya, X22

. . |6 |DI6
- i [7 [+24vDC
2. valtozat RMIO kartya, X22
B ~ |6 |DI6

\_¢ \ / 7 |+24vDC
- \
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A felhasznalé altal meghatarozott h6mérsékleti modell idéallandéjat hatarozza
meg. (L&sd a 30.05 paraméter USER MODE beallitasanal.)
Motor
terhelés
100% |- -~ - -
30.06 M?ATEOR THERM
Hémérséklet ‘ ‘ ¢
100% -
63% -
e t
Motor hémérsékleti iddallandd
256.0 ... 9999.8 s Idéallando 256 ... 9999
A motor terhelési goérbéjét hatarozza meg a 30.08 és 30.09 paraméterek
segitségével. A terhelési gorbét a felhasznalé altal meghatarozott
hémeérsékleti modell hasznalja. (Lasd a 30.05 paraméter USER MODE
beallitasanal.)
N I = Motor aram
(%) Iy = Névleges motor aram
MOTOR LOAD 150 7
30.07 CURVE
30.07
100 +---------_ :
50 +
30.08
30.09 Kimeneti frekvencia
50.0 ... 150.0% A f’olya’mz?tosan megengedett motor terhelés a motor névleges aramanak 50 . 150
szazalékaban.
30.08 ZERO SPEED LOAD | A 30.07 és 30.09 paraméterekkel egylitt a terhelési gorbét hatarozza meg.
25.0 . 150.0% Afolygmatos?n megengedett motor terhelés allohelyzetben, a motor névleges 25 150
aramanak szazalékaban.
30.09 BREAKPOINT A 30.07 és 30.08 paraméterekkel egyutt a terhelési gorbét hatarozza meg.
1.0 ... 300.0 Hz A hajtas kimeneti frekvenciaja 100% terhelésnél. ;8800
Meghatarozza, hogy a hajtas miként viselkedjen a motor beragadasa esetén.
A védelem miikddésbe Iép, ha:
- a motor nyomatéka eléri a belsé beragadasi nyomaték szintet (felhasznald
30.10  STALL FUNCTION

altal nem maodosithatd),
- a motor frekvenciaja a 30.11 paraméternél beallitott szint alatt van, és
- a fenti allapot a 30.12 paraméterben beallitott id6nél hosszabb ideje fennall.

FAULT

A hajtas hibalzenettel leall.
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A hajtas figyelmeztetd lizenetet ad. A figyelmeztetés a 30.12 paraméterben
WARNING X Cn s e Lt ex o 2
meghatarozott id6 felének leteltét kdvetben eltlinik.
NO A védelmi funkci6 kikapcsolva. 3
30.11 STALL FREQ HI A beragadas védelemi frekvencia hatarértékét hatarozza meg. Lasd a 30.10
paramétert.
0.5...50.0 Hz Beragadasi frekvencia 50 ... 5000
30.12  STALL TIME A beragadas védelemi id6ét hatarozza meg. Lasd a 30.10 paramétert.
10.00 ... 400.00 s Beragadasi id6 10 ... 400
Meghatarozza, hogy a hajtas miként viselkedjen a terhelés leszakadasa
esetén. A védelem miikddésbe lép, ha:
30.13 UNDERLOAD FUNC | - A motor nyomatéka a 30.15 paraméterrel kivalasztott gérbe ala esik,
- A kimeneti frekvencia nagyobb a motor névleges frekvenciaja 10 % -anal, és
- a fenti allapot a 30.14 paraméterben beallitott idénél hosszabb ideje fennall.
NO A védelmi funkcio kikapcsolva.
WARNING A hajtas figyelmeztetd lizenetet ad.
FAULT A hajtas hibauzenettel ledll.
30.14 UNDERLOAD TIME | A terhelés leszakadas védelmi funkcio idd korlatja. Lasd a 30.13 paramétert.
0...600s Alacsonyterhelési id6 0...600
A terhelés leszakadas védelmi funkcid terhelési gorbéjét hatarozza meg. Lasd
a 30.13 paramétert.
TM/Z— Ny Twm = Motor nyomaték
(%) | Tn= Nominal névleges nyomaték
100 [N = Névleges motor frekvencia
80 - @
UNDERLOAD 0%
3015 cuRVE 60 - @
| 50%
40 - @
| \® 30%
20 - \@
0 T T >
N 24" fn
1...5 A terhelési gérbe szama 1...5
30.16 [A(?S-I?R PHASE A motor fazis szakadas felligyeleti funkcioé bekapcsolasa.
NO Kikapcsolva 0
FAULT Bekapcsolva. A hajtas hibailizenettel leall. 65535
3017 EARTH FAULT M’eghatarqzzg, hogy a r]ajtas mlk'ent viselkedjen a motorban, vagy a motor
kabelben érzékelt féldzarlat esetén.
WARNING A hajtas figyelmeztetd lizenetet ad. 0
FAULT A hajtas hibauzenettel ledll. 65535
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30.18

COMM FLT FUNC

Meghatarozza, hogy a hajtas miként viselkedjen a terepi busz kommunikacio
megszakadas esetén, azaz akkor, ha a hajtas nem kapja meg a “fé referencia
adatcsomagot” vagy a “kiilsé referencia adatcsomagot”. A késleltetés a 30.19
és 30.21 paraméterrel van meghatarozva.

FAULT

A védelem bekapcsolva. A hajtas hibalizenettel leall és a 21.03 paraméterben
meghatarozott médon leallitja a motort.

NO

A védelem kikapcsolva.

CONST SP 15

A védelem bekapcsolva. A hajtas figyelmeztet6 Gizenetet ad és a motor
fordulatszamat a 12.16 paraméterben beallitott értékre szabalyozza.

Figyelem! Gy6z6djén meg arrdl, hogy a hajtas tovabb miikodtetése
A biztonsagos a kommunikacié megszakadasa esetén.

LAST SPEED

A védelem bekapcsolva. A hajtas figyelmeztet6 Gizenetet ad és a legutolsd
fordulatszamon fog tovabb miikédni. A fordulatszam az utolsé tiz masodperc
atlaga alapjan keril meghatarozasra.

Figyelem! Gy6z6djon meg arrél, hogy a hajtas tovabb miikddtetése
A biztonsagos a kommunikacié megszakadasa esetén.

30.19

MAIN REF DS T-OUT

A “f6 referencia adatcsomag” felugyeletének idé késleltetését hatarozza meg.
Lasd a 30.18 paramétert.

0.1...60.0s

I1d6 késleltetés.

10 ... 6000

30.20

COMM FLT RO/AO

A terepi busz vezérelt analdg és digitalis kimenetek miikddését hatarozza
meg, a kommunikécié megszakadasa esetére. Lasd a 14 RELAY OUTPUTS
Relé kimenetek és a 15 ANALOGUE OUTPUTS Analég kimenetek csoportnal,
valamint a Terepi busz vezérlés fejezetnél. A felligyeleti funkcio késleltetését a
30.21 paraméter hatarozza meg.

ZERO

A relé kimenetek elejtenek, az analdg kimenetek értéke pedig nulla lesz.

LAST VALUE

A relé kimenetek megérzik a kommunikacié megszakadasa el6tti allapotukat.
Az analdg kimenetek ugyancsak a kommunikacié megszakadasa el6tti értéken
maradnak.

Figyelem! A kommunikacié helyre allasa utan a relé és analdg
A kimenetek allapotanak frissitése azonnal megtérténik anélkil, hogy a
hibauizenetet t6rdlni kellene.

65535

30.21

AUX DS T-OUT

A “kiils6 referencia adatcsomag” felligyeletének id6-késleltetését hatarozza
meg. Lasd a 30.18 paramétert. A hajtas automatikusan aktivalja a felligyeletet
egy perccel a beszakaszolast kdvetéen, ha az értéke nullatdl kilénbdzo.

Megjegyzés: Ugyanez a késleltetés vonatkozik a 30.20 paraméterrel
meghatarozott funkciora is.

0.0...60.0s

1d6 késleltetés. 0.0 s = A funkcio kikapcsolva.

0...6000

30.22

10 CONFIG FUNC

Meghatarozza, hogy a hajtas miként viselkedjen abban az esetben, ha egy
opcionalis bemenet vagy kimenet lett kivalasztva valamely funkciora, de az
adott analdg vagy digitalis I/O b8vité modullal a kommunikacié nem miikédik a
98 OPTION MODULES Opcionalis modulok paraméter csoportban
beallitottaknak megfeleléen.

Példa: A felugyeleti funkcio feléled, ha a 16.01 paraméter értéke DI7, de a
98.03 paraméter értéke NO.

NO

Kikapcsolva.

WARNING

Bekapcsolva. A hajtas figyelmeztetd Uzenetet ad.
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Automatikus hibanyugtazas.

31 AUTOMATIC RESET | Az automatikus nyugtazas csak bizonyos hibak esetén lehetséges és csak
Automatikus akkor, ha az automatikus nyugtazas az adott fajtaja hibara ki lett valasztva.
nyugtazas Az automatikus nyugtazas nem miikédik helyi izemmédban. (A vezérlépanel

els6 soraban L karakter lathato).

31.01 NUMBER OF TRIALS A 3,1 .92 pargmeterben meghatarozott idén bellli automatikus hibanyugtazasok

szamat hatarozza meg.
0..5 Az automatikus nyugtazasok széma. 0

31.02 TRIAL TIME Az automatikus hibanyugtazasi funkcié id6 korlatja. Lasd a 31.01 paramétert.

a i 100 ...
1.0...180.0s A megengedett nyugtazasi idé. 18000
Meghatarozza, hogy a hajtas egy hibat kévetéen mennyi ideig varjon az
31.03  DELAY TIME automatikus nyugtazasi kisérlet el6tt. Lasd a 31.01 paramétert.
0.0...30s Nyugtazasi késleltetés. 0...300
31.04 OVERCURRENT Bekapcsolja/kikapcsolja az automatikus nyugtazast tilaram hiba esetére.
NO Kikapcsolva. 0
YES Bekapcsolva. 65535
31.05 OVERVOLTAGE B.ekapcsqua/klkapcsolja az automatikus nyugtazast kozbensékori tulfeszultség
hiba esetére.
NO Kikapcsolva. 0
YES Bekapcsolva. 65535
31.06 UNDERVOLTAGE Bek:il'pcs’olja./klkapcs’olja az automatikus nyugtazast kdzbensdkori alacsony-
fesziiltség hiba esetére.
NO Kikapcsolva. 0
YES Bekapcsolva. 65535
3107 Al SIGNAL<MIN Beka,pcsolja/klka;l)csolja az ay'tomatlkus nyugtazas.t AI SIGNAL'<MIN hiba
esetére. (az analég bemeneti jel a megengedett minimum szintje alatt).
NO Kikapcsolva. 0
Bekapcsolva.
YES 65535

Figyelem! A hajtas igen hosszu allasid6 utan is beindulhat, amikor az
A analdg jel visszatér. Gydz&djon meg arrdl, hogy ezen funkcid
hasznalata nem jar veszéllyel.

32 SUPERVISION
Feliigyelet

FellUgyeleti hatarértékek. Egy relé kimenettel kijelezhetd, hogy az adott jel
szintje mikor van a hatarérték felett/alatt.

32.01 SPEED1 FUNCTION

Bekapcsolja/kikapcsolja a fordulatszdm felligyeleti funkciét és meghatarozza a
hatarérték tipusat.

NO A felligyelet kikapcsolva.
LOW LIMIT A felugyeleti funkcié bekapcsol, ha a fordulatszam a hatéarérték ala kertil.
HIGH LIMIT A felligyeleti funkcié bekapcsol, ha a fordulatszam a hatarérték felé keril.
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A fellugyeleti funkcio bekapcsol, ha a fordulatszam a hatarérték ala keril. A
hatarérték mindkét forgasirany esetén érvényes. Az alabbi abra a mikddést
szemlélteti.
speed/rpm
ABS LOW LIMIT ABS LOW LIMIT 4
G
-ABS LOW LIMIT
32.02 SPEED1LIMIT Meghatarozza a fordulatszam felligyeleti szintet. L4sd a 32.01 paramétert.
- 18000 ... 18000 rpm | A hatarérték szintje. ;;3880
32.03 SPEED2 FUNCTION | Lasd a 32.01 paramétert.
NO Lasd a 32.01 paramétert. 1
LOW LIMIT Lasd a 32.01 paramétert. 2
HIGH LIMIT Lasd a 32.01 paramétert. 3
ABS LOW LIMIT Lasd a 32.01 paramétert. 4
32.04 SPEED2LIMIT Lasd a 32.02 paramétert.
- 18000 ... 18000 rpm | Lasd a 32.02 paramétert. ;;gggo
32.05 CURRENT Bek’ap’)cs'olje}/kika}pcsolja a motor dram felugyeleti funkciét és meghatarozza a
FUNCTION hatarérték tipusat.
NO Lasd a 32.01 paramétert.
LOW LIMIT Lasd a 32.01 paramétert.
HIGH LIMIT Lasd a 32.01 paramétert.
32.06 CURRENT LIMIT Meghatarozza a motor aram felligyeleti szintet (Iasd a 32.05 paramétert).
0...1000 A A hatarérték szintje. 0...1000
32,07 TORQUE 1 Bekapc§olja/kikapcs9lj? a mgtor pyomaték felugyeleti funkciot és
FUNCTION meghatarozza a hatarérték tipusat.
NO Lasd a 32.01 paramétert.
LOW LIMIT Lasd a 32.01 paramétert.
HIGH LIMIT Lasd a 32.01 paramétert.
32.08 TORQUE 1 LIMIT Meghatarozza a motor nyomaték felligyeleti szintet (lasd a 32.07 paramétert).
-600 ... 600% A hatarérték szintje a motor névleges nyomatékanak szazalékaban. é%%%o
3209 TORQUE 2 Bekapcsolja’kikapcsolja a motor nyomaték felligyeleti funkciot és
FUNCTION meghatarozza a hatarérték tipusat.
NO Lasd a 32.01 paramétert.
LOW LIMIT Lasd a 32.01 paramétert.
HIGH LIMIT Lasd a 32.01 paramétert.
3210 TORQUE 2 LIMIT Meghatarozza a motor nyomaték felligyeleti szintet (lasd a 32.09 paramétert).
600 ... 600% A hatarerték szintje a motor névleges nyomatékanak szazalékaban. NSV
3211 REF1 FUNCTION Bekapcsolja/kikapcsolja a REF1 kiilsé alapjel felligyeleti funkciot és

meghatarozza a hatarérték tipusat.
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NO Lasd a 32.01 paramétert. 1
LOW LIMIT Lasd a 32.01 paramétert. 2
HIGH LIMIT Lasd a 32.01 paramétert. 3
32.12 REF1LIMIT Meghatarozza a REF1 felligyeleti szintet (lasd a 32.11 paramétert).
0 ... 18000 rpm A hatéarérték szintje. 0 ... 18000
3213 REF2 FUNCTION izl;i;;(iz(r)g:;lgl;aﬁzfgrljée?’taélilifplzuigglsé alapjel felligyeleti funkciot és
NO Lasd a 32.01 paramétert.
LOW LIMIT Lasd a 32.01 paramétert. 2
HIGH LIMIT Lasd a 32.01 paramétert. 3
32.14 REF2 LIMIT Meghatarozza a REF2 felligyeleti szintet (lasd a 32.13 paramétert).
0...600% A hatarérték szintje. 0 ... 6000
NO Lasd a 32.01 paramétert.
LOW LIMIT Lasd a 32.01 paramétert.
HIGH LIMIT Lasd a 32.01 paramétert.
32.16  ACT1 LIMIT Meghatérozza a ACT1 felugyeleti szintet (lasd a 32.15 paramétert).
0 ... 200% A hatarérték szintje. 0...2000
NO Lasd a 32.01 paramétert.
LOW LIMIT Lasd a 32.01 paramétert.
HIGH LIMIT Lasd a 32.01 paramétert.
32.18 ACT2 LIMIT Meghatérozza a ACT2 felugyeleti szintet (lasd a 32.17 paramétert).
0 ... 200% A hatarérték szintje. 0...2000

33 INFORMATION
Informacio

Programok verzidja, a tesztelés datuma

33.01

SOFTWARE
VERSION

A hajtas vezérl6 szoftver tipusat és verzidjat jeleniti meg.

Ertelmezési kulcs:

éSXX)ﬁﬁ(

Termékcsalad

A = ACS800

Termék

S = ACS800 Standard
Program verzio

7xyx = 7.Xyx verzio

33.02

APPL SW VERSION

Az alkalmazoi szoftver tipusat és verziéjat jeleniti meg.
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Ertelmezési kulcs:
ASAXXXYX
Termékcsalad a)
A = ACS800
termék
S = ACS800 Standard
Program tipus
A = Alkalmazas Program verzio
7Xyx = 7.Xyx verzio
33.03 TEST DATE A gyari teszt datumat jeleniti meg.
A datum formatuma NNHHEE (nap, hénap, év)
- felhaszndléi valtoz6 és mértékegysége
34PROCESSVARIABLE | o oo™ e
z z - az Uzemi fordulatszam és nyomaték értékek szilrése
Folyamat valtozé i ) o o
- az Uzemora szamlald nulldzésa
A kivalasztott hajtas paramétert atalakitja egy uj, felhasznaléi igény szerinti
Uzemi értékké, mely a 01.01 szamu Uzemi értékként tarolédik. Az alabbi
folyamatabra azon paraméterek hasznalatat szemlélteti, amelyek
meghatarozzak a 01.01 Uzemi értéket.
PARAMETER
TABLAZAT
00.00 _Valaszto
34.01 SCALE 99.99 _—
34.03 Szorzg
34.01 X 01.01
Valaszto
NO
! G Az Uzemi érték
FPM mértékegysége
34.02 01.01
0.00 ... 100000.00 Skalazasi egyltthato 0 ... 100000
34.02 P VARUNIT A folyamat valtozé mértékegységét hatédrozza meg. Lasd a 34.01 paramétert.
NO Nincs mértékegység kivalasztva. 1
rom fordulat/perc 2
% szazalék 3
m/s méter/masodperc 4
A Amper 5
\% Volt 6
Hz Hertz 7
s masodperc 8
ora 9
kh kilodra 10
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C celsius fok 11
Ift labels/lab 12
mA milliamper 13
mV millivolt 14
kW kilowatt 15
w Watt 16
kWh kilowattéra 17
F Fahrenheit 18
hp 16erd 19
MWh Megawattora 20
m3h kébméter/ora 21
I/s liter/masodperc 22
bar bar 23
kPa kilopascal 24
GPM gallon/perc 25
PSI font/négyzetgyok inch 26
CFM kdblab/perc 27
ft lab 28
MGD millié gallon/nap 29
iHg Higany inch 30
FPM lab/perc 31
3403 SELECTP VAR A fglhasznalo |gere szerinti Uzemi e'rtekke atalakitando hajtas paramétert
hatarozza meg. Lasd a 34.01 paramétert.
0...9999 Paraméter index 0...9999
Az Gzemi fordulatszam (01.02), a felligyeletnél hasznalt fordulatszam értékek
34.04 MOTOR SP FILT TIM | (32.01 és 32.03 paraméter), valamint az analég kimeneten megjelend
fordulatszam értékének sziirési idéallanddjat hatarozza meg.
Sz(lirési id6allando.
% Sziretlen jel o=1-(1- e-t/T)
100 s I
0 ... 20000 ms 63 | = 52lr6 bemenet (ugras) 0.... 20000
o O = sz(ir6 kimenet
Szirt jel i
t=id6
T = id6éallando
— t
T
Az Uzemi nyomaték (01.05 Gizemi érték), a felligyeletnél hasznalt nyomaték
34.05 TORQACT FILT TIM | értékek (32.07 és 32.09 paraméter), valamint az analog kimeneten megjelend

nyomaték értékének szlrési idéallandojat hatarozza meg.
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Sz(irési idéallando.
0,
% Szliretlen jel o=1-(1-¢'m
100 | b ( |
= sz(ird bemenet (ugras
0 ... 20000 ms 63 &8 — O = sziiré kimenet 0 ... 20000
zurtje t=idé
‘ T = id6allando
— t
T
34.06 RESET RUN TIME A motor lizeméra szamlaldjanak nullazasa.(01.43 lizemi érték).
NO No reset. 0
YES Nullazas. A szamlalas Gjraindul nullardl. 65535
O INIEMENE S Motorhémérséklet mérés. A mikodési leiras a P tulajdonsagok
Motor hémérséklet otorhémerseklet méres. A miikodesi leiras a Program tulajdonsago
L . fejezetben talalhato.
meres
35.01 MOT 1 TEMP Al1 SEL Az 1. m(?tor hofokmeresenek bekapcsolasa és az érzékel§ tipusanak
meghatarozasa.
NOT IN USE A mérési funkcio kikapcsolva. 1
A mérési funkcio bekapcsolva. A hémérsékletet mérése 1 db Pt100
érzékeldvel torténik. Az AO1 analdg kimenet aramgeneratoros izemben
allandoé aramot folyat keresztll az érzékelén. Az érzékeld ellenallasa, és az
1xPT100 < Ay P . "y . < 2
azon es6 feszliltség a motor hdmérsékletének emelkedésével aranyosan né. A
hémérséklet mérési funkcioé az Al1 bemeneten méri a fesziiltség nagysagat és
atalakitja h6mérséklet értékke.
2XPT100 A mérési funkcioé bekapcsolva. A hémérsékletet mérése 2 db Pt100 3
érzékelbvel torténik. Lasd az 1xPT100 beallitasnal.
3XPT100 A mérési funkcid bekapcsolva. A hémérsékletet mérése 3 db Pt100 4
érzékelbvel torténik. Lasd az 1xPT100 beallitasnal.
A mérési funkcio bekapcsolva. A hémérséklet felligyelete 1-3 db PTC
érzékeldvel torténik. Az AO1 analdg kimenet aramgeneratoros izemben
allandé aramot folyat keresztll az érzékel6(kd)n. Az érzékelb ellenalldsa és a
rajta es6 feszlltség meredeken emelkedik, amint a motor hémérséklete
meghaladja a PTC jellemzd hémérsékletét (T,ef). A hdmérséklet mérési funkcid
az Al1 bemeneten méri a fesziiltség nagysagat és atalakitja ellenallas értékké.
Az alabbi abra a PTC érzékel6k jellemzd ellenallas karakterisztikajat
szemlélteti a motor mikddési hémérsékletének fliggvényében.
Ohm
Homérséklet Ellenallas 4000
1.3 PTC 5
Normal 0... 1.5 kohm 1330
Nagy >4 kohm
550
100
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35.02 MOT 1 TEMP ALM L Az 1 'mc?tor'ho’mgrseklet fnereseln’ek flgyelmeztetfgl SZ’Intjet hatédrozza meg. A
hatarérték tullépése esetén a hajtas figyelmeztetd jelzést ad.
-10 ... 5000 ohm/°C Hatarérték °C vagy ohm-ban. °C: ha a 35.01 paraméter 1xPT100, 2XPT100, 10 ... 5000
(PTC/Pt100) 3XPT100. Ohm: ha a 35.01 paraméter 1..3 PTC.
35.03 MOT 1 TEMP FLT L Az 1 ’mgtor'hquerseklet 'rneresgnfek hllbajlelzgs szintjét hatarozza meg. A
hatarérték tullépése esetén a hajtas hiba jelzést ad.
-10 ... 5000 ohm/°C Hatéarérték °C vagy ohm-ban. °C: ha a 35.01 paraméter 1xPT100, 2XPT100, 10 ... 5000
(PTC/Pt100) 3XPT100. Ohm: ha a 35.01 paraméter 1..3 PTC.
Az 2. motor héfokmérésének bekapcsolasa és az érzékeld tipusanak
meghatarozasa. Osszesen két motor védhetd, de csak egy opcionalis analog
bévitémodul hasznalataval. A 98.12 paramétert aktivalni kell.
35.04 MOT 2 TEMP AI2 SEL . ) o . L L .
Megjegyzés: A 98.12 aktivalasa esetén az 1. motor hémérséklet méréséhez is
az analdg bdévitémodult kell hasznalni (a standard 1/0 csatlakoz6 felulet
helyett).
NOT IN USE Lasd a 35.01 paramétert. 1
1xPT100 Lasd a 35.01 paramétert. 2
2XPT100 Lasd a 35.01 paramétert. 3
3XPT100 Lasd a 35.01 paramétert. 4
1.3 PTC Lasd a 35.01 paramétert. 5
35.05 MOT 2 TEMP ALM L A 2.' motpr h'orpe!'seklet m'ereser!e’k flgyelmeztete"&. szmtjet hatarozza meg. A
hatarérték tullépése esetén a hajtas figyelmeztetd jelzést ad.
-10 ... 5000 ohm/°C . .
(PTC/Pt100) Lasd a 35.02 paramétert. -10 ... 5000
35.06 MOT 2 TEMP FLT L A 2.’ rr)ot’or h'orlnelrseklet rr?eresen'e’k hlpajglze§ szintjét hatarozza meg. A
hatarérték tullépése esetén a hajtas hiba jelzést ad.
-10 ... 5000 ohm/°C . .
(PTC/Pt100) Lasd a 35.03 paramétert. -10 ... 5000
35.07 MOT MOD Meghatarozza, hogy az 1. motor hémérsékletmérése a motor modell
’ COMPENSAT kompenzalasahoz figyelembe legyen-e véve.
NO A funkcié kikapcsolva. 1
A hémérséklet a motor modell kompenzalasa soran felhasznalva.
YES Megjegyzés: A kivalasztas csak Pt100 érzékel6(k) hasznalata esetén 0

lehetséges.

40 PID CONTROL
PID szabalyozé

- technolégiai PID szabalyoz6 (99.02 = PID CTRL)

- fordulatszam- vagy nyomaték-alapjel pontositas (99.02 nem PID CTRL)
- elalvas funkcio a technoldgiai PID szabalyozéhoz (99.02 = PID CTRL)
Tovabbi informacié a Program tulajdonségok fejezetben talalhato.

40.01 PID GAIN

A PID szabalyoz6 erésitését hatarozza meg.
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0.1...100.0

Er@sités. Az alabbi tablazat az erésités mértékére és a hozza tartozo
fordulatszam véltozasra mutat néhany példat abban az esetben, mikor:

- 10% vagy 50% hibajel érkezik a szabalyozéra
(hiba = szabalyozasi alapjel - a szabalyozott mennyiség aktualis értéke).

- a motor maximalis fordulatszama 1500 ford/perc (20.02 paraméter)

PID Fordulatszam valtozas: | Fordulatszam valtozas:
erésités 10% hiba 50% hiba

0.5 75 ford/perc 375 ford/perc

1.0 150 ford/perc 750 ford/perc

1500 ford/perc
(behatarolt)

3.0 450 ford/perc

10 ... 10000

40.02

PID INTEG TIME

A PID szabalyozé integralasi idejét hatarozza meg.
Hiba/szabalyoz6 kimenet
} I | = szabalyoz6 bemenet (hiba)
O = szabalyozé kimenet
G-I { / G = erfsités
! t=id6
G-l { : Ti = integralasi id6
S idé

0.02 ... 320.00 s

Integralasi idé

2 ...32000

40.03

PID DERIV TIME

A PID szabalyozé differencialasi idejét hatarozza meg. A szabalyozé
kimenetén megjelend derivald tag két egymast kdvet6 hibajelbdl (Ex.q és Ek)
az alabbi képlet szerint ker(l kiszamitasra:

PID DERIV TIME x (Ek - Ex_4)/Tg, ahol

Ts = 12 ms mintavételezési id6.

E = Hiba = szabalyozasi alapjel - a szabalyozott mennyiség aktualis értéke

0.00...10.00 s

Differencialasi id6.

0...1000

40.04

PID DERIV FILTER

A PID szabalyozé derivalé tagjanak simitasara szolgald 1 polusu sziiré
id6éallandojat hatarozza meg.

0.04 ... 10.00 s

Sziirési idéallando.

% ZSZl’jretIen jel o=1-(1-¢'m
100

| = szr6 bemenet (ugras)

63 S Sziirt el O = sz(ir6 kimenet
zurtje t=id6

T = id6allandd

- t
T

4 ...1000

40.05

ERROR VALUE INV

A PID szabalyozé bemenetére jutd hibajelet invertalja.
(hiba = szabalyozasi alapjel - a szabalyozott mennyiség aktualis értéke).

NO

Nincs invertalas

YES

Hibajel invertalas

65535
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ACT[{AI‘,,\./ALUE SEL A PID szabdlyozé ellenérzd jelét valasztja ki. Az ACT1 és ACT2 valtozdk
40.06  Ellenérzé jel . . o x b . . . .
o . jelforrdsa késébb - a 40.07 és 40.08 paramétereknél - kerll meghatarozasra.
kivalasztas
ACT1 ACT1 1
ACT1-ACT2 Az ACT1 és ACT2 kiilénbsége. 2
ACT1 + ACT2 Az ACT1 és ACT2 ésszege. 3
ACT1 * ACT2 Az ACT1 és ACT2 szorzata. 4
ACT1/ACT2 Az ACT1 és ACT2 hanyadosa. 5
MIN(A1,A2) Az ACT1 és ACT2 koziil az alacsonyabb érték. 6
MAX(A1,A2) Az ACT1 és ACT2 kozil a magasabb érték. 7
sqri(A1 - A2) Az ACT1 és ACT2 kiilonbségének négyzetgyoke. 8
sqA1 + sqA2 Az ACT1 és ACT2 négyzetgyokének dsszege. 9
40.07 ACTUAL1 INPUT SEL| Az ACT1 valtoz¢ jelforrasat hatarozza meg. Lasd a 40.06 paramétert.
Al1 Al1 analég bemenet 1
Al2 Al2 analég bemenet 2
AI3 Al3 analég bemenet 3
AlS Al5 analég bemenet 4
Al6 Al6 analég bemenet 5
PARAM 40.25 A jelforrast a 40.25 paraméter értéke hatarozza meg. 6
40.08 ACTUALZ2 INPUT SEL | Az ACT2 valtoz¢ jelforrdsat hatarozza meg. L4sd a 40.06 paramétert.
Al1 Al1 analég bemenet 1
Al2 Al2 analég bemenet 2
Al3 Al3 analdég bemenet 3
Al5 Al5 analog bemenet 4
Al6 Al6 analég bemenet 5
Az ACT1 véltozé minimum értékét hatarozza meg, ha az ACT1 jelforrasa egy
analég bemenet. Lasd a 40.07 paramétert. Az ACT1 minimum és maximum
40.09 ACT1 MINIMUM (40.10) értékének beallitasa meghatarozza, hogy a mérd elemrél érkezé
fesziiltség/aram jel miként legyen a PID szabalyozé altal hasznalt szazalékos
értékkeé atalakitva.
Minimum érték, az analég bemenet teljes tartomanyanak szézalékaban. Az
alabbi egyenlet tajékoztat az érték kiszamitasarol az Al1 analég bemenet, mint
ACT1 valtozo6 hasznalata esetén.
Al1min - 13.01
= x 100%
ACT1 MINIMUM 13.02-13.01 o
-1000 ... 1000% ————— S —— ~10000....
Az a fesziiltség szint, amely akkor j6n az érzékel6rél, mikor a 10000
Al1min szabalyozott mennyiség értéke a szlikség szerinti
legalacsonyabb szinten van.
13.01 Al1 minimum (paraméter beallitas)
13.02 Al1 maximum (paraméter beallitas)
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Az ACT1 valtozé maximum értékét hatarozza meg, ha az ACT1 jelforrasa egy
analég bemenet. Lasd a 40.07 paramétert. Az ACT1 minimum (40.09) és
40.10 ACT1 MAXIMUM maximum értékének beallitasa meghatarozza, hogy a méré elemrél érkezé
fesziiltség/aram jel miként legyen a PID szabalyozé altal hasznalt szazalékos
értékke atalakitva.
Maximum érték, az analég bemenet teljes tartomanyanak szazalékaban. Az
alabbi egyenlet tajékoztat az érték kiszamitasarol az Al1 analég bemenet, mint
ACT1 valtozo6 hasznalata esetén.
Al1max - 13.01
ACT1 MAXIMUM = - 100%
13.02 - 13.01
-1000 ... 1000% ~10000 ...
Az a fesziiltség szint amely akkor jon az érzékel6rdl, mikor a 10000
Al1max szabalyozott mennyiség értéke a sziikség szerinti legmagasabb
szinten van.
13.01 Al1 minimum (paraméter beallitas)
13.02 Al1 maximum (paraméter beallitas)
40.11  ACT2 MINIMUM Lasd a 40.09 paramétert.
-10000 ...
) o . .
1000 ... 1000% Lasd a 40.09 paramétert. 10000
Lasd a 40.10 paramétert.
40.12 ACT2 MAXIMUM
-10000 ...
) o . .
1000 ... 1000% Lasd a 40.10 paramétert. 10000
40.13 PID INTEGRATION A PID szabalyozé integralé tagjat kapcsolja be.
OFF Kikapcsolva
ON Bekapcsolva. 2
Az utanallité funkcidt kapcsolja be és valaszt a kozvetlen, illetve aranyos
utanallitas kdzott. Az utanallité funkcié hasznalata lehetéséget nyujt a hajtas
alapjelének egy korrekcios taggal valé modositasara.
40.14 TRIM MODE Példa: Egy olyan sebesség vezérelt szallitdszalag, ahol a szalag feszilését
figyelembe kell venni: A sebesség alapjel kis mértékben mddosul
(utanallitédik) a mért szalagfeszesség mértékétdl fuiggben.
Nem lathaté ha a 99.02 paraméter = PID CTRL.
OFF Az utanallité funkciod kikapcsolva. 1
Az utanallité funkcid bekapcsolva. Az utanallitasi tényezé a kiilsé %-os
PROPORTIONAL alapjellel (REF2) aranyos. Lasd a 11.06 paramétert. 2
Az utanallité funkcidé bekapcsolva. Az utanallitasi tényezd az alapjel
DIRECT szabalyozé kor rogzitett maximalis hatarértékével (maximalis fordulatszam, 3

frekvencia vagy nyomaték) aranyos.
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Az utanallitd jel forrasat hatarozza meg. Nem lathato, ha a 99.02 paraméter =
PID CTRL.
Példa: A beszabalyozé jel az Al5.
sclAl5
minAl5 = 13.16 paraméter
maxAlS = 13.17 paraméter
5 sclAl5 = 13.18 paraméter
40.15 TRIM REF SEL § Az AI5 csak egy opcionalis I/10
= bévité modullal hasznéalhato.
g
)
-sclAl5 .
-maxAl5 -minAl5 minAl5 maxAlI5
Analég bemeneti jel
Al1 Al1 analég bemenet 1
Al2 Al2 analég bemenet 2
Al3 Al3 analdég bemenet 3
Al5 Al5 analég bemenet 4
Al6 Al6 analég bemenet 5
PAR 40.16 A 40.16 paraméter van utanallito jelként hasznalatban. 6
Az utanallité jel értékét hatarozza meg a 40.15 paraméter = PAR 40.16
40.16  TRIM REFERENCE beéllitasa esetén. Nem lathatd, ha a 99.02 paraméter = PID CTRL.
. - 10000 ...
) o e
100.0 ... 100.0% Utanallito jel 10000
A PID szabalyoz6 kimenetén jelentkez6 utanallité tényezé szorzojat hatarozza
TRIM RANGE
40.17 meg.
ADJUST . i .
Nem lathaté ha a 99.02 paraméter = PID CTRL.
- 10000 ...
) o s .
100.0 ... 100.0% Szorzo tényezd 10000
Meghatarozza, hogy az utanallitéds a fordulatszam vagy a nyomaték alapjel
40.18 TRIM SELECTION korrigalasara szolgaljon.
Csak akkor lathaté ha a 99.02 paraméter = T CTRL.
SPEED TRIM Fordulatszam alapjel utanallitas.
TORQUE TRIM Nyomaték alapjel uténallitas. 2
40.19 ACTUAL FILT TIME | A PID szabalyozé ellen6rzd jelének szilrési idéallanddjat hatarozza meg.
Sziirési idéallando.
% Sz(retlen jel O=1x(1-¢etM
100
0.04 ...10.00 s 63 | = sz(r8 bemenet (ugras) 4 ...1000

O = sz(ir6 kimenet
t=id6
T = id6allando

Szirt jel
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Az elalvas funkciét aktivalja és kijeldli az aktivalé bemenetet.
40.20 SLEEP SELECTION ) . .
Csak akkor lathat6é ha a 99.02 paraméter = PID CTRL.
OFF Kikapcsolva. 1
INTERNAL A fupkcp b’e-.llletve kikapcsolasa automatikusan a 40.21 és 40.23 paraméter 2
szerint torténik.
A funkci6 be- illetve kikapcsolasa a DI1 digitalis bemenettel térténik.
Bekapcsolas: DI1 = 1. Kikapcsolas: DI1 = 0.
b A 40.21 és 40.23 praraméterrel beallitott belsé elalvas feltételek hatastalanok. 3
Az elalvas és feléledési késleltetés tovabbra is érvényes (40.22 és 40.24
paraméter).
DI2 Lasd a DI1 beallitasnal. 4
DI3 Lasd a DI1 beallitasnal. 5
Dl4 Lasd a DI1 beallitasnal. 6
DI5 Lasd a DI1 beallitasnal. 7
DI6 Lasd a DI1 beallitasnal. 8
DI7 Lasd a DI1 beallitasnal. 9
DI8 Lasd a DI1 beallitasnal. 10
DI9 Lasd a DI1 beallitasnal. 11
DI10 Lasd a DI1 beallitasnal. 12
DI Lasd a DI1 beallitasnal. 13
DI12 Lasd a DI1 beallitasnal. 14
Az elalvas funkcié bekapcsolasi szintjét hatarozza meg. Ha a motor
fordulatszama az elalvas késleltetésnél (40.22) hoszabb ideig a meghatarozott
értéknél (40.21) alacsonyabb szinten marad, a hajtas ugynevezett alvo
40.21  SLEEP LEVEL allapotba keril: a motor megall és a kijelzén a “SLEEP MODE” figyelmeztetd
Uzenet jelenik meg.
Csak akkor lathatd ha a 99.02 paraméter = PID CTRL.
0.0 ... 7200.0 rpm Az elalvas bekapcsolasi szintje. 0...7200
Az elalvas funkcié bekapcsolasi késleltetését hatarozza meg. Lasd a 40.21
paramétert. Amikor a motor fordulatszama az elalvasi szint ala esik, a
40.22 SLEEP DELAY szamlalé szamolni kezd. Ha a motor fordulatszama meghaladja az elalvasi
szintet, a szamlalé nullazédik.
Csak akkor lathatd ha a 99.02 paraméter = PID CTRL.
0.0...3600.0 s Az elalvas bekapcsolasi késleltetése 0 ... 36000
Az elalvas funkcié feléledési szintjét hatarozza meg. A hajtas feléled ha a
szabalyozott mennyiség értéke a meghatarozott szint (40.23) ala esik a
4023 WAKEUPLEVEL | fois1edési késleltetésnél (40.24) hosszabb idére.
Csak akkor lathatd ha a 99.02 paraméter = PID CTRL.
0.0 ... 100.0% Feléledési szint a szabalyozasi alapjel szazalékaban. 0 ... 10000
Az elalvas funkcid feléledési késleltetését hatarozza meg. Lasd a 40.23
paramétert. Amikor a szabalyozott mennyiség értéke a feléledési szint ala
4024 WAKE UP DELAY esik, a szamlaloé szamolni kezd. Ha a szabalyozott mennyiség értéke
meghaladja a feléledési szintet, a szamlalo nullazodik.
Csak akkor lathatd ha a 99.02 paraméter = PID CTRL.
0.0 ... 3600.0 s Feléledési késleltetés 0 ...36000
40.25 ACTUAL1PTR A 40.07 paraméter jelforrasat hatarozza meg.
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-255.255.31 ...
+255.255.31/C.- Paraméter mutatd vagy konstans érték. Lasd a 10.04 paraméternél. 100 = 1%
32768 ... C.32767
A PID szabalyozd legalacsonyabb kimeneti szintjét hatarozza meg. A
minimum és maximum hatarértékek hasznalataval a szabalyozé mikddése
40.26 PID MINIMUM egy bizonyos fordulatszam tartomanyra korlatozhato.
Példa: A PID szabélyozas a motor egyiranyu, csak elére forgasara korlatozott
a PID minimum hatarérték 0% és a maximum hatarérték 100% allitasaval.
-100 ... 100% Hatarérték a motor abszolut maximalis fordulatszamanak szazalékaban.
A PID szabalyozd legmagasabb kimeneti szintjét hatarozza meg. A minimum
40.27  PID MAXIMUM és maximum hatarértékek hasznalataval a szabalyozé mikodése egy
bizonyos fordulatszam tartomanyra korlatozhaté. Lasd a 40.26 paramétert.
-100 ... 100% Hatarérték a motor abszolut maximalis fordulatszamanak szazalékaban.
42 BRAKE CONTROL A rogzitéfék (mechanikus fék) vezérlése. A funkcié 100 ms ciklusidével
Fék vezérlés mikédik. A funkcio leirasa a Program tulajdonsagok fejezetben talalhato.
42.01 BRAKE CTRL A fék vezérld funkciot kapcsolja be.
OFF Kikapcsolva
ON Bekapcsolva 2
42 02 BRAKE A rogzitéfék allapotanak (zarva/kioldva) felligyeletét kapcsolja be és kijeldli a
’ ACKNOWLEDGE jelet fogad6 bemenetet. A kiils6 allapot felugyeleti jel hasznalata opcié.
OFF Kikapcsolva 1
Bekapcsolva. A jel a DI5 digitalis bemenetre érkezik. DI5 = 1: A fék kioldva.
DI5 ol 2
DI5 = 0: a fék zarva.
DI6 Lasd a DI5 beallitasnal. 3
DI Lasd a DI5 beallitasnal.
DI12 Lasd a DI5 beallitasnal. 5
A fék oldasanak késleltetési idejét hatarozza meg. A késleltetési szamlalo
akkor indul, ha a motor felmagnesez&dott és a motor nyomatéka elérte a fék
42.03 BRAKE OPEN DELAY | oldasahoz sziikséges szintet (42.07 és 42.08 paraméter). A szamlalé
indulasaval egydében a fék funkcié miikodésbe hozza a fék vezérld relét és
elkezdédik a fék kioldasa.
Késleltetési ids. Allitsa a késleltetést a fék gyartoja altal megadott mechanikus
0.0...50s ey i i 0...500
oldasi késleltetési idével azonos iddre.
A fék zarasi késleltetését hatdrozza meg. A késleltetési szamlalo akkor indul,
ha a motor aktualis sebessége a beallitott érték (42.05 paraméter) ala esik
42.04 BRAKE CLOSE miutan a hajtas stop parancsot kapott. A szamlalé indulasaval egyidében a fék
’ DELAY funkcio elejti a fék vezérld relét és elkezdédik a fék zarddasa. A késleltetés
ideje alatt a fék funkcié a motort miikodésben tartja megakadalyozva, hogy a
motor ellenkezd iranyban felgyorsuljon.
Késleltetési idd. A késleltetési id6t allitsa a fék gyartdja altal megadott
0.0...60.0s mechanikus zarodasi idével (= zaraskor fellépd miikodési késleltetés) 0... 6000
megegyez6 értékre.
42.05 g\gg BRAKE CLS A fék zarasi fordulatszamot hatérozza meg. Lasd a 42.04 paramétert.
0 ... 1000 rpm Fordulatszam (abszolut érték) 0...100000
Meghatarozza hogy a hajtas miként viselkedjen, ha az opcionalis kilsé fék
42.06 BRAKE FAULT FUNC | visszaigazol6 jel allapota nem egyezik meg a fék vezérld funkcio altal

feltételezett allapottal.
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FAULT A hajtas hibauzenettel ledll: hibalizenet és a hajtas ledllitja a motort. 1
WARNING A hajtas figyelmeztetd lGzenetet ad. 2
START TORQ REF A fe’k f’eleng’edese soran aIk:?\In)azott motor !ndlta5| nyomate';k :alapjelenek

42.07 SEL forraséat hatarozza meg. Az érték a motor névleges nyomatékanak

szazalékaban kertll beolvasasra.
NO Nincs meghatarozott jelforras. Ez az alapértelmezett beallitas. 1
Al1 Al1 analég bemenet. 2
Al2 Al2 analég bemenet. 3
Al3 AI3 analég bemenet. 4
Al5 Al5 analég bemenet. 5
Al6 Al6 analég bemenet. 6
PAR 42.08 A jelforrast a 42.08 paraméter értéke hatarozza meg. 7
MEMORY A motor nyomatéka a korabbi fék zaras soran eltarolt értékkel egyenlé. 8

A motor inditdsi nyomatakat hatarozza meg a fék kioldasanal ha a 42.07

42.08  START TORQ REF paraméter értéke PAR 42.08.

o N . L AL -30000 ...
-300 ... 300% Nyomaték érték, a motor névleges nyomatékanak szazalékaban. 30000
A fék vezérld funkcié megalladsnal érvényes meghosszabbitott futasidejét
4209 EXTENDRUNT hatarozza meg. A késleltetés ideje alatt a motor gerjesztése megmarad,
készen egy esetleges azonnali visszainditasra.
0.0 s = A fék vezérld funkcid normal leallasi eljarasa: A motor gerjesztése a fék
zarasi késleltetést kdvetben megsziinik.
0.1 ... 60.0 s = A fék vezérl6 funkcié meghosszabbitott leallasi eljarasa: A
motor gerjesztése a fék zarasi késleltetés és a meghosszabbitott futasidd
leteltét kdvetben szlinik meg. A meghosszabbitott futasidd ideje alatt a
nyomaték alapjel értéke nulla és a motor kész az azonnali visszainditasra.
| Start/Stop
0.0...60.0s ! _ )
; | ': A motor gerjesztett
1 = fék zarasi fordulatszam
2 = fék zarasi késleltetés
3 = meghosszabbitott futasidé
>
A fék tartasi funkciot kapcsolja be és a tartasi késleltetés hosszat hatarozza
meg. A funkcié stabilizalja a fék vezérl6 funkcié mikodését olyan esetben,
4210 LOW REF BRKHOLD

mikor a motor kozel alléhelyzetben mikddik és nincs mért fordulatszam
visszacsatolo jel (impulzus jelado).
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0.0 s = kikapcsolva.
0.1s ... 60.0 s = bekapcsolva. Amikor a motor fordulatszam alapjel abszolut
értéke a fék zarasi fordulatszam ala esik:
00 . 600s - A fék tartasi késleltetés szamlaldja elindul.
- A fék zarasa a fék vezérls funkcié normal leallasi eljarasa szerint térténik.
A késleltetés ideje alatt a funkci6 zarva tartja a féket a fordulatszam alapjel és
a start parancs értékétdl figgetlenil. Amikor a beallitott késleltetés letelt a
hajtas Ujra a normal miikédés szerint mikodik.
Impulzus jelado csatlakozas. Csak akkor lathatd, ha a 98.01 paraméterrel az
50 ENCO,DER MODULE (opcionalis) impulzus jeladd modul telepitve és aktivalva lett.
Jeladé modul A ok » Al .
A bedllitds még az alkalmazéi makro valtasa esetén is megmarad.
50.01 PULSE NR A jelad6 egy fordulatdhoz tartoz6 impulzusok szamat hatarozza meg.
0 ... 29999 ppr Impulzusok szama egy fordulat alatt. (ppr) 0... 29999
50.02 SPEED MEAS MODE | A jeladd impulzusok szamolasanak maédjat hatédrozza meg.
, “A” csatorna: a pozitiv élek a fordulatszamot hatarozzak meg.
A BDIR i ) . 1
B” csatorna: forgasirany.
A - “A” csatorna: a pozitiv és negativ élek a fordulatszamot hatarozzak meg. 5
T “B” csatorna: nincs hasznalatban.
A - BDIR “A” csatorna: a pozitiv és negativ élek a fordulatszamot hatarozzak meg. 3
o “B” csatorna: forgasirany.
A _B A jel minden éle szamitasba véve. 4
A hajtas mikddését hatarozza meg abban az esetben, ha a jelado és a jeladd
illeszt6 modul, vagy a hajtas és a jeladé modul kdz6tt kommunikacids hiba Iép
fel. A jeladé felligyeleti funkcié mikddésbe Iép a kdvetkezd feltételek
barmelyikének megléte esetén:
50.03  ENCODER FAULT - A szamitott és a jelado altal mért fordulatszam kozott tobb mint 20% eltérés
van.
- Nem érkezik impulzus a jeladétdl egy meghatarozott idén belll (lasd 50.04
paraméter) és a motor nyomatéka a megengedett legnagyobb értéken van.
WARNING A hajtés figyelmeztetd jelzést ad. 1
FAULT A hajtas hibalizenettel leall. 65535
50.04 ENCODER DELAY AJeIadf) feligyeleti funkcié késleltetési idejét hatarozza meg (lasd az 50.03
paramétert).
0 ... 50000 ms Késleltetési idd 0 ... 50000
A vezérl6 kartyanak azt a szaloptikai csatornajat hatarozza meg ahonnan a
hajtas program az impulzus jeladé modultdl érkezé jelet veszi.
ENCODER DDCS g . . .
50.05  ~LANNEL Ez a beallitas csak akkor érvényes ha a modul DDCS felilleten keresztill
csatlakozik a hajtashoz. (azaz nem a hajtas opcionalis dugaszolhaté
csatlakozo felliletén keresztiil).
A jelek az 1 (CH1) csatornara érkeznek. Az impulzus jeladé illesztd modulnak
a CH1 bemenetre kell csatlakoznia a CH2 bemenet helyett ha a CH2 bemenet
CHANNEL 1 . . . 1
a Master allomas részére van fenntartva (azaz Master/Follower alkalmazas).
Lasd a 70.03 paraméternél is.
CHANNEL 2 A jelek a 2 (CH2) csatornédra érkeznek. A legtdbb esetben hasznéalhato. 2
50.06 @ SPEED FB SEL A szabalyozashoz hasznalt fordulatszam visszacsatold jelet hatarozza meg.
INTERNAL Szamitott kodzelitd fordulatszam érték 0
ENCODER Pontos fordulatszam jeladéval mérve. 65535
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A paraméterek csak akkor lathatdéak és csak akkor kell azokat beallitani, ha
51 COMM MOD DATA egy terepll busz ?da,pter (opglo) Iett,tefllepltve es aktlvalv?'a 9802 paraj\mete’rrel.
K ikacié A paraméterekrol részletes informacio a terepi busz sajat kézikényvében és a
R Terepi busz vezérlés fejezetben talalhato.
modul adatok Ezek a paraméter beallitdsok még az alkalmazoi makro valtasa esetén is
megmaradnak.
52 STANDARD A standard Modbus csatlakozas paramétereinek beallitasa. Lasd a Terepi busz
MODBUS vezérlés fejezetnél.
5201 STATION NUMBER Az eszkdz c!met hatadrozza meg. Két bekapcsolt egységnek nem lehet
ugyanaz a cime.
1...247 Cim
52.02 BAUDRATE A kapcsolat sebességét hatadrozza meg.
600 600 bit/s 1
1200 1200 bit/s 2
2400 2400 bit/s 3
4800 4800 bit/s 4
9600 9600 bit/s 5
19200 19200 bit/s 6
A paritas és stop bit(ek) hasznalatat hatarozza meg. Egyazon kommunikacios
52.03 PARITY - . s
vonalra csatlakoz6 egységeknek ugyanolyan beallitassal kell rendelkeznilk.
NONE1STOPBIT Nincs paritas bit, egy stop bit. 1
NONE2STOPBIT Nincs paritas bit, két stop bit. 2
ODD Paratlan parités jelz6 bit, egy stop bit. 3
EVEN Paros paritas jelzd bit, egy stop bit. 4
60 MASTER/ Master/Follower (mester/kévetd) alkalmazas. Tovabbi informacié a Program
FOLLOWER tulajdonsagok fejezetben és a kilonallé Master/Follower Application Guide
(BAFE 64590430 [English])-ban talalhato.
60.01 MASTER LINK MODE | A hajtas szerepét hatdrozza meg a Master/Follower kapcsolatban.
NOT IN USE A Master/Follower kapcsolat nem aktiv.
MASTER Master (mester) hajtas
FOLLOWER Follower (kdvetd) hajtas
STANDBY Olyan Follower (kévetd) hajtas, amelyik a vezérld jelet egy terepi busz 4
kapcsolaton keresztil kapja, a szokasos Master/Follower kapcsolat helyett.
A motor nyomaték vezérl6 alapjelet hatarozza meg. Altalaban csak a Follower
egység(ek)nél kell megvaltoztatni az eredeti értéket.
60.02 TORQUE SELECTOR| A paraméter csak akkor lathatd ha a 99.02 paraméter = T CTRL.

A nyomaték alapjel kivalasztas engedélyezéséhez az EXT2 kiils6 vezérlési
helyet kell kivalasztani.

SPEED

A Follower fordulatszam szabalyozé kimenete van motor nyomaték vezérld
alapjelként hasznalva. A hajtés fordulatszam vezérelt. A “SPEED” egyarant
hasznalhaté a Follower-ben és a Master-ben ha

- a Master és Follower motor tengelyei rugalmasan kapcsolédnak. (Kismérték(
sebesség kulénbség a Master és a Follower hajtas koz6tt elképzelhetd/
megengedett.)

- a “drooping” hasznalatban van (lasd a 60.06 paramétert).

—_
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TORQUE

A hajtas nyomaték-vezérelt. Ez a beallitas a Follower(ek)ben hasznélatos, ha
a Master és Follower motorok tengelye kézvetlenll - hajtomivel, lanccal vagy
mas mechanikus eréatviteli médon - kapcsolddik egymashoz és a Master és
Follower hajtas k6z6tt nem lehet sebesség kiilonbség.

Megjegyzés: A TORQUE beallitas esetén a hajtas nem korlatozza a motor
fordulatszamat egészen addig, amig az a 20.01 és 20.02 paraméterekkel
beallitott hatarértékek kdzott van. Gyakran van sziikség ennél is pontosabb
fordulatszam felligyeletre. llyen esetben az ADD beallitast kell hasznalni a
TORQUE helyett.

MINIMUM

A nyomaték alapjel kivalasztdé dsszehasonlitja a kozvetlen nyomaték alapjelet
a fordulatszam szabalyozo kimenetével, és a kettd kdzil a kisebbet hasznalja,
mint motor nyomaték vezérlé alapjelet. A MINIMUM beallitas csak specialis
esetekben hasznalatos.

MAXIMUM

A nyomaték alapjel kivalasztd 6sszehasonlitja a kozvetlen nyomaték alapjelet
a fordulatszam szabalyozoé kimenetével, és a kettdé kdzll a nagyobbat
hasznalja, mint motor nyomaték vezérlé alapjelet. A MAXIMUM beallitas csak
specidlis esetekben hasznalatos.

ADD

A nyomaték alapjel kivalasztd a kdzvetlen nyomaték alapjelhez hozza adja a
fordulatszam szabalyozé kimenetét. A hajtas nyomaték vezérelt a normal
Uzemi tartomanyban. Az ADD bedllitas az ablak szabalyozassal, egyiitt
fordulatszam fellgyeleti funkciét valésit meg a nyomaték vezérelt kovetd
hajtasoknal. Lasd a 60.03 paramétert.

ZERO

Ez a bedllitas a nyomaték alapjel kivalaszté kimenetét nullaba kényszeriti.

60.03 WINDOW SEL ON

Az ablak vezérl6 funkciot aktivalja. Az ablak vezérld funkcié a 60.02 paraméter
ADD beallitasaval a nyomaték vezérelt hajtasnal fordulatszam fellgyeleti
funkciét valdsit meg. A paraméter csak akkor lathatd, ha a 99.02 paraméter =
T CTRL. Az ablak vezérl6 funkcié engedélyezéséhez az EXT2 kiilsé vezérlési
helyet kell kivalasztani.

NO

Kikapcsolva.

YES

Az ablak vezérl6 funkcié bekapcsolva. A YES beallitas csak akkor érvényes,
ha a 60.02 paraméter értéke ADD. Az ablak vezérlés feligyeli a fordulatszam
eltérés mértékét (Fordulatszam alapjel - Aktualis fordulatszam). A normalis
Uzemi tartomanyban az ablak vezérl6 nulla szinten tartja a fordulatszam
szabalyozé bemenetét. A fordulatszam szabalyozé csak akkor éled fel ha:

- a fordulatszam eltérés meghaladja a 60.04 paraméter értékét, vagy

- a negativ iranyu fordulatszam eltérés abszolut értéke meghaladja a 60.05
paraméter értékét.

Amikor a fordulatszam eltérés az ablakon kivtlre kertl, az ablakot meghaladd
rész a fordulatszam szabalyozéra jut. A fordulatszam szabalyozé a bemene-
tétdl és az erésitésétdl (23.01 paraméter) fiiggéen egy alapjel modositéd tagot
képez, amelyet a nyomaték alapjel kivalaszté hozza ad a nyomaték alapjelhez.
Az igy kapott érték lesz a hajtas bels6 nyomaték alapjele

Példa: A terhelés leszakadasa esetén a hajtas belsd nyomaték-alapjele
lecsOkken azért, hogy a motor fordulatszama nehogy tulsagosan
megemelkedjen. Ha az ablak vezérlést kikapcsolnank, a motor fordulatszdma
a hajtas maximalis fordulataig néne.

65535

WINDOW WIDTH

60.04 POS

A felligyeleti ablak szélességét hatarozza meg, a fordulatszam alapjel feletti
tartomanyban. Lasd a 60.03 paramétert. A paraméter csak akkor lathato, ha a
99.02 paraméter = T CTRL.

0 ... 1500 rpm

Pozitiv ablak szélesség

0... 20000
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60.05

WINDOW WIDTH
NEG

A felligyeleti ablak szélességét hatarozza meg, a fordulatszam alapjel alatti
tartomanyban. Lasd a 60.03 paramétert. A paraméter csak akkor lathato, ha a
99.02 paraméter = T CTRL.

0 ... 1500 rpm

Negativ ablak szélesség

0... 20000

60.06

DROOP RATE

A sebesség csokkentési aranyt (Drooping) hatarozza meg. A paraméter
értékét abban az esetben kell modositani ha a Master és a Follower is
fordulatszam vezérelt:

- Az (EXT1) kiils6 vezérlési hely van kivalasztva (11.02 paraméter), vagy

- Az (EXT2) kuls6 vezérlési hely van kivalasztva (11.02 paraméter), és a 60.02
paraméter értéke SPEED.

A sebesség csokkentési aranyt a Master-nél és a Follower-nél is be kell
allitani. Az adott alkalmazashoz megfelel6 aranyt minden esetben egyedileg
kell megtalalni a gyakorlatban.

A sebesség-csokkentés kikiiszoboli a Master és a Follower kozti esetleges
konfliktust, kis mértékl fordulatszam eltérést engedélyezve kdzottik. A
sebesség-csokkentési funkcio a terhelés ndvekedésével ardnyosan kis
mértékben csdkkenti a hajtas sebességét. Egy adott ponton fellépé aktualis
sebesség-csokkentés mértéke a beallitott sebesség cstkkentési aranytdl és a
pillanatnyi terheléstél fligg ( = nyomaték alapjel / fordulatszam szabalyozé
kimenet). 100%-os fordulatszam szabalyozé kimeneti jelnél a sebesség-
csokkentés mértéke megegyezik annak névleges szintjével, azaz egyenl6 a
DROOP RATE értékkel. A sebesség csokkentés hatasa linearisan csdkken
nullaig a terhelés cstkkenésével.

Sebesség csokkenés =
Ford. szabalyozé kimenete x Drooping x Max. Ford
fordulatszam Példa: Forq §zabé|yoz§')'kimenet 50"{0, DROOP RATE 1%, a
a néviegesh hajtas maximalis fordulatszama 1500 rpm.
fordulat A sebesség csbkkenés = 0.50 x 0.01 x 1500 rpm = 7.5 rpm
%-ban

Motor

. Nincs csokkenés
100% =~ — — — — — - .}Par.60.06 DROOP RATE
Csokkenés |

|
L » Ford szabély027 Terhelés

100% kimenet / %

0...100%

Sebesség csokkentési arany, a motor névleges fordulatszamanak
szazalékaban.

0...1000

60.07

MASTER SIGNAL 2

Azt a jelet hatarozza meg, amelyet a Master kild a Follower(ek)-nek, mint 1.
alapjel (fordulatszam alapjel).

0000 ... 9999

Paraméter index

0000 ...
9999

60.08

MASTER SIGNAL 3

Azt a jelet hatarozza meg, amelyet a Master kild a Follower(ek)-ne,k mint 2.
alapjel (nyomaték alapjel).

0000 ... 9999

Paraméter index

0000 ...
9999
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70 DDCS CONTROL A0, 1 és 3 szaloptikai csatornak beallitasa.
A 0. csatorna allomas cime. Nem lehet két azonos allomas cim egyidejlileg
bekapcsolva. A beallitott értéket akkor kell megvaltoztatni, ha egy master
70.01 CHANNEL 0 ADDR allomas csatlakozik a 0 csatornahoz, amely nem valtoztatja meg
automatikusan a slave cimét. llyen master-ra példa az ABB Advant Controller,
vagy egy masik hajtas.
1...125 Cim. 1...125
A 3. csatorna allomas cime. Nem lehet két azonos allomas cim egyidejlileg
bekapcsolva. Tipikusan akkor kell beallitani, ha egy kommunikéacios gydriiben
70.02 CHANNEL 3 ADDR tébb hajtas van felflizve egyitt egy PC-vel, amelyen a Drive Window® program
fut.
1...254 Cim. 1...254
Az 1. csatorna kommunikacids sebességét hatarozza meg. Altalaban csak
akkor kell a bedllitott értéket modositani, ha az impulzus jeladé illeszté modul a
70.03  CH1BAUDRATE 2. csatorna helyett az 1.-hez csatlakozik. Ekkor a sebességet 4 Mbit-re kell
vélasztani. Lasd az 50.05 paramétert is.
8 Mbits 8 megabit/masodperc 0
4 Mbits 4 megabit/mésodperc 1
2 Mbits 2 megabit/masodperc 2
1 Mbits 1 megabit/mésodperc 3
70.04 gg?\lSDCS HW A 0 csatorna csatlakozasi topoldgiajat hatarozza meg.
RING Az eszkdzdk gylirli topoldgia szerint kapcsolddnak. 0
STAR Az eszk0zOk csillag topoldgia szerint kapcsolddnak. 1

83 ADAPT PROG CTRL

Adaptiv program vez.

Az adaptiv program futdsénak vezérlése. Tovabbi informacié az Adaptive
Program Application Guide (code: 3AFE 64527274 [Angol]) segédletben
talalhato.

83.01  ADAPT PROG CMD | Az Adaptiv Program Uzemmddjanak kivalasztasa.
STOP Stop. A program nem szerkeszthet6.
START Run. A program nem szerkeszthetd.
EDIT Leallit szerkesztéshez. A program szerkeszthetd.
A 83.03. paraméterben meghatarozott helyen Iévd logikai egység parancsat
83.02 EDIT COMMAND vélasztja ki. A programnak “EDIT” Gzemmddban kell lennie. (Lasd a 83.01
paraméternél.)
NO Alap értelmezett érték. Az érték automatikosan visszatér “NO”-ra minden

“EDIT COMMAND” végrehajtasa utan.
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PUSH

A 83.03 paraméterben meghatarozott helyen lévd, és az azt kdveté miveleti
egységeket egy hellyel feljebb tolja. A felszabaditott helyre egy Uj egység
helyezhetd az adott egység paraméter-készletének szokasos médon térténd
programozasaval.

Példaul: Egy Uj egységet kell a jelenlegi negyedik (84.20 ... 84.24
paraméterek) és az 6todik (84.25 ... 84.29 paraméterek) egység kdzé helyezni.

A végrehaijtasi sorrend a kdvetkezd:
- Valassza ki a 83.01 paraméternél az “EDIT” (szerkesztés) izemmddot.

- Valassza ki az 6t0s helyet mint az Uj egység kivant helyét a 83.03
paraméterrel.

- Tolja egy hellyel feljebb az 6t6s helyen 1évé és az azt kdvetd egységeket a
83.02 paraméter “PUSH” parancsaval.

- Allitsa be a felszabaditott 6tds egység paramétereit (84.25 ... 84.29) a
megszokott modon.

DELETE

Torli a 83.03 paraméterben maghatarozott egységet és az azt kbvetd
egységeket egy hellyel lejjebb tolja.

PROTECT

Az Adaptiv Program védelmének aktivalasa, a kbvetkez6 képpen:

- Ellendrizze hogy az Adaptiv Program izemmddja START vagy STOP (83.01
paraméter).

- Allitsa be a jelszét (83.05 paraméter).
- Allitsa a 83.02 paraméter értékét PROTECT-re.
Az aktivalast kévetben:

- A 84 csoport minden paramétere - beleértve az egységek kimenetét is -
rejtett lesz (olvasas védett).

- Nem lehet a programban az EDIT (szerkesztés) médot kivalasztani. (83.01
paraméter).

- A 83.05 paraméter értéke 0 lesz.

UNPROTECT

Az Adaptiv Program védelmének kikapcsolasa, a kévetkezd képpen:

- Ellendrizze hogy az Adaptiv Program lizemmaddja START vagy STOP (83.01
paraméter).

- Allitsa be a jelszét (83.05 paraméter).
- Allitsa a 83.02 paraméter értékét UNPROTECT-re.

Megjegyzés: A jelszo elfelejtése esetén a védelem feloldhaté az alkalmazéi
makré tipusanak megvaltoztatdsaval (99.02 paraméter).

83.03

EDIT BLOCK

Meghatarozza hogy a 83.02 paraméterben meghatarozott parancsot hanyas
szamu egységen kell végrehajtani.

1...15

Logikai egység pozicié szama.

83.04

TIMELEVEL SEL

Meghatarozza az Adaptiv Program ciklusidejét.
A beadllitds minden egységre vonatkozik.

12 ms

12 ezred masodperc

100 ms

1 tized masodperc

1000 ms

1 masodperc

83.05

PASSCODE

Az Adaptiv Program védelmi jelszé beallitasa. A jelszd a védelem be- illetve
kikapcsolasahoz szikséges. Lasd a 83.02 paramétert.

Jelszd. A beallitott érték automatikusan vissszaall nullara, a védelem
bekapcsolasat/kikapcsolasat kdvetéen. Megjegyzés: A bekapcsolast
kovetden irja le a jelszét egy papirra és tarolja biztonsagos helyen.
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- a mlveleti egységek és azok bemeneti csatlakozasanak kivalasztasa.
84 ADAPTIVE p " cuEs
PROGRAM - diagnosztika

Adaptiv program

Tovabbi informacié az Adaptive Program Application Guide -ban talalhaté.
(kod: BAFE 64527274 [angol]).

Kijelzi az Adaptiv Program éllapot jelzé szavat (status word). Az alabbi tablazat
megmutatja a kulénféle bit kombinaciokat, azok jelentését és az azokhoz
tartoz¢ feliratot a vezérl6panelen.

Bit |Kijelzés |Jelentése
0o All
1 |2 Fut
84.01  STATUS 2 |4 Hibas
3 |8 Szerkesztés
4 (10 Ellenérzés
5 1|20 Eltolas (hatra)
6 |40 Eltolas (el6re)
8 |100 Inicializalas
84.02 FAULTED PAR Ramutat az Adaptiv Program esetlegesen hibas paraméterére.
8405 BLOCKA Meghatérozza az elsd miiveleti egység tipusat. Lasd az Adaptive Program
Application Guide -ban (kéd: 3AFE 64527274 [angol]).
ABS
ADD
AND
COMPARE
EVENT
FILTER
MAX
MIN
MULDIV
NO
OR
PI
PI-BAL
SR
SWITCH-B
SWITCH-I
TOFF
TON
TRIGG
XOR
84.06 INPUT1 Meghatérozza az elsd miveleti egység 1-es bemenetére jutd jelforras cimét.
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Paraméter mutatoé vagy konstans érték:
- Paraméter mutaté: Invertalas, csoport, index és bit mezdék. A bit mezé csak
akkor értelmezett, ha az adott egység logikai jeleket kezel.
- Konstans érték: Invertalas és konstans mez&k. Az invertalé mezébe “C”-t kell
25525531 ... kivallasztani azért, hogy a konstans érték beirhato legyen.
+255.255.31/ C.- Példaul: A DI2 digitalis bemenet allapota a kévetkezéképpen csatlakoztathatd | -
32768 ... C.32767 az egyes bemenethez:
- Allitsa be a jelforras kivalaszté paramétert (84.06) +.01.17.01.-re
(Az alkalmazoi program a DI2 bemenet allapotat a 01.17 (izemi érték
1-es bitjén tarolja.)
- A jel invertalasahoz a mutato eléjelét negativra kell allitani (-01.17.01.).
84.07 INPUT2 Lasd a 84.06 paraméternél.
-255.255.31 ...
+255.255.31/ C.- Lasd a 84.06 paraméternél. -
32768 ... C.32767
84.08 INPUT3 Lasd a 84.06 paraméternél.
-255.255.31 ...
+255.255.31/ C.- Lasd a 84.06 paraméternél. -
32768 ... C.32767
84.09 OUTPUT Tarolja és kijelzi az els6 egység kimenetét.
84.79 OUTPUT Tarolja és kijelzi a tizenotodik egység kimenetét.

85 USER CONSTANTS

Az Adaptiv Program konstansainak és tzeneteinek tarhelye. Tovabbi
informacié az Adaptive Program Application Guide -ban talalhaté. (kéd: 3AFE
64527274 [angol]).

85.01 CONSTANT1 Az Adaptiv Program egy konstansanak tarolasara szolgal.
-8388608 to 8388607 | Egész szam.

85.02 CONSTANT2 Az Adaptiv Program egy konstansanak tarolasara szolgal.
-8388608 to 8388607 | Egész szam.

85.03 CONSTANT3 Az Adaptiv Program egy konstansanak tarolasara szolgal.
-8388608 to 8388607 | Egész szam.

85.04 CONSTANT4 Az Adaptiv Program egy konstansanak tarolasara szolgal.
-8388608 to 8388607 | Egész szam.

85.05 CONSTANT5 Az Adaptiv Program egy konstansanak tarolasara szolgal.
-8388608 to 8388607 | Egész szam.

85.06 CONSTANT6 Az Adaptiv Program egy konstansanak tarolasara szolgal.
-8388608 to 8388607 | Egész szam.

85.07 CONSTANT7 Az Adaptiv Program egy konstansanak tarolasara szolgal.
-8388608 to 8388607 | Egész szam.

85.08 CONSTANTS8 Az Adaptiv Program egy konstansanak tarolasara szolgal.
-8388608 to 8388607 | Egész szam.

85.09 CONSTANT9 Az Adaptiv Program egy konstansanak tarolasara szolgal.
-8388608 to 8388607 | Egész szam.

85.10 CONSTANT10 Az Adaptiv Program egy konstansanak tarolasara szolgal.
-8388608 to 8388607 | Egész szam.
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85.11 STRING1 Az"Adaptlv Pr(?gram egy Uzenetének tarolasara szolgal. (EVENT (esemény)
miveleti egység).
MESSAGE1 Uzenet
8512 STRING2 Az”Adaptlv Pr(?gram egy Uzenetének tarolasara szolgal. (EVENT (esemény)
mveleti egység).
MESSAGE?2 Uzenet
8513 STRING3 Az”Adaptlv Pr9gram egy Uzenetének tarolasara szolgal. (EVENT (esemény)
mveleti egység).
MESSAGE3 Uzenet
8514 STRING4 Az”Adaptlv Pr9gram egy Uzenetének tarolasara szolgal. (EVENT (esemény)
mveleti egység).
MESSAGE4 Uzenet
8515 STRING5 Az"Adaptlv Pr99ram egy Uzenetének tarolasara szolgal. (EVENT (esemény)
miveleti egység).
MESSAGE5 Uzenet

90 D SET REC ADDR

- Azok a cimek, ahova a fogadott terepi busz adatcsomagok beirédnak.
- A 16 és kiils6 adat-készletek szama.

A paraméterek csak akkor lathatdak, ha a terepi busz kommunikécio aktivalva
lett a 98.02 paraméterrel. Tovabbi informacié a Terepi busz vezérlés
fejezetben talalhato.

90.01  AUX DS REF3 Azt a cimet hatdrozza meg ahova a terepi busz REF3 alapjel értéke irédik.
0...8999 Paraméter index

90.02 AUX DS REF4 Azt a cimet hatdrozza meg ahova a terepi busz REF4 alapjel értéke irédik.
0...8999 Paraméter index

90.03 AUX DS REF5 Azt a cimet hatdrozza meg ahova a terepi busz REF5 alapjel értéke irédik.
0...8999 Paraméter index

90.04 MAIN DS SOURCE gét;z:Sd:tcés;?wzaglc;tp?;teétrgﬁzaassrge.;g, ahonnan a hajtas a “vezérl6 szot”, a
1...255 Adat-készlet szama

9005 AUX DS SOURCE Azt az adatcsomagot hatarozza meg, ahonnan a hajtas a REF3, a REF4 és a

REF5 alapjelet olvassa.

1...255

Adat-készlet szama

92 D SET TR ADDR

F& és kiils6 adatcsomagok, amelyeket a hajtas kuild a terepibusz vezérlé
allomasnak.

A paraméterek csak akkor lathatdak, ha a terepi busz kommunikécio aktivalva
lett a 98.02 paraméterrel. Tovabbi informacié a Terepi busz vezérlés
fejezetben talalhato.

MAIN DS STATUS

Azt a cimet tartalmazza, ahonnan a “f6 allapot sz6” kerul beolvasasra.

92.01 WORD Rogzitett érték, nem lathato.
302 (fixed) Paraméter index
0202 MAIN DS ACT1 Azta cimet hatarozza meg, hogy honnan legyen az 1. Uzemi érték beolvasva
a f6 adatcsomagba.
0...9999 Paraméter index
9203 MAIN DS ACT2 Azta cimet hatarozza meg, hogy honnan legyen az 2. Uzemi érték beolvasva
a f6 adatcsomagba.
0...9999 Paraméter index
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0204 AUXDS ACT3 ,:zktu?scg’r:j;trézgér;c;i’z;afneg, hogy honnan legyen az 3. Uzemi érték beolvasva
0...9999 Paraméter index
9205 AUX DS ACT4 ,:zktu?sgrang;trézgér;c;zz;afneg, hogy honnan legyen az 4. Uzemi érték beolvasva
0...9999 Paraméter index
9206 AUX DS ACT5 :Z;ungr:;;tzzfr;(;ZZ;aTnegY hogy honnan legyen az 5. Uzemi érték beolvasva
0...9999 Paraméter index
Az opcionalis analdg bdvité modul kimeneti jelének kivalasztasa és kezelése.
96 EXTERNAL AO A paraméterek csak akkor lathatdak, ha a modul telepitve majd aktivalva lett a
98.06 paraméterrel.
96.01 EXT AO1 Az analég 1/0 bdvité modul AO1 kimenetéhez rendelt jelet hatdrozza meg.
NOT USED Lasd a 15.01 paramétert. 1
P SPEED Lasd a 15.01 paramétert. 2
SPEED Lasd a 15.01 paramétert. 3
FREQUENCY Lasd a 15.01 paramétert. 4
CURRENT Lasd a 15.01 paramétert. 5
TORQUE Lasd a 15.01 paramétert. 6
POWER Lasd a 15.01 paramétert. 7
DC BUS VOLT Lasd a 15.01 paramétert. 8
OUTPUT VOLT Lasd a 15.01 paramétert. 9
APPL OUTPUT Lasd a 15.01 paramétert. 10
REFERENCE Lasd a 15.01 paramétert. 1
CONTROL DEV Lasd a 15.01 paramétert. 12
ACTUAL 1 Lasd a 15.01 paramétert. 13
ACTUAL 2 Lasd a 15.01 paramétert. 14
COM.REF4 Lasd a 15.01 paramétert. 15
PARAM 96.11 A jelforrast a 96.11 paraméter értéke hatarozza meg. 16
Az analég 1/0 bévité modul AO1 kimenetének invertalasat kapcsolja be. Az
96.02 INVERT EXT AO1 analdg jel a minimalis szinten van a kijelzett hajtasparaméter maximalis
értékénél és forditva.
NO Kikapcsolva. 0
YES Bekapcsolva. 65535
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Az analég 1/0O bdvité modul AO1 kimenetének minimalis szintjét hatarozza
meg.
Megjegyzés: Valdjaban a 10 mA vagy 12 mA bedllitds nem modositja az AO1
minimumat hanem az tzemi érték 0 szintjéhez fixen 10/12 mA -t rendel.
Példaul: A motor fordulatszama az analég kimenettel van kijelezve.
- A motor névleges fordulatszama 1000 rpm (99.08 paraméter).
- 96.02 = NO.
- 96.05 = 100%.
Az alabbi abran az analdg kimenet szintje lathaté a fordulatszam
fliggvényében.
96.03  MINIMUM EXT AO1 A”alo%‘(me”et
A
N T g
| | | | | | _ = | - - -
S\ L ,4‘//,,/,,‘,,,,,1 Anak_)g_klmenetl
| | \ P | jel minimum
‘ 12l 7 ! ‘ @ omaA
AN BT | @ ama
| | - | | |
6% - | | | ® 10ma
P OREEARN R S| @ zma
r - | | |
‘ ® 1 i | ‘ |
I T |
-1000 -500 0 500 1000
Fordulatszam [ford/perc]
0 mA 0mA 1
4 mA 4 mA 2
10 mA 10 mA 3
12 mA 12 mA 4
96.04 FILTER EXT AO1 Az anal'og I/O bévité modu’I AO1 kimenetének szirési idballanddjat hatarozza
meg. Lasd a 15.04 paramétert.
0.00 ... 10.00 s Szirési idéallando 0...1000
96.05 SCALE EXT AO1 Az analdég 1/O blowto modul AO1 kimenetének skalazasat hatarozza meg. Lasd
a 15.05 paramétert.
10 ... 1000% Skalazasi tényezo 100...
10000
96.06 EXT AO2 Az analdg I/0 bévité modul AO2 kimenetéhez rendelt jelet hatarozza meg.
NOT USED Lasd a 15.01 paramétert. 1
P SPEED Lasd a 15.01 paramétert. 2
SPEED Lasd a 15.01 paramétert. 3
FREQUENCY Lasd a 15.01 paramétert. 4
CURRENT Lasd a 15.01 paramétert. 5
TORQUE Lasd a 15.01 paramétert. 6
POWER Lasd a 15.01 paramétert. 7
DC BUS VOLT Lasd a 15.01 paramétert. 8
OUTPUT VOLT Lasd a 15.01 paramétert. 9
APPL OUTPUT Lasd a 15.01 paramétert. 10
REFERENCE Lasd a 15.01 paramétert. 11

Uzemi értékek és paraméterek




171

Szam  Paraméter név/Erték | Leiras TerBuszM
CONTROL DEV Lasd a 15.01 paramétert. 12
ACTUAL 1 Lasd a 15.01 paramétert. 13
ACTUAL 2 Lasd a 15.01 paramétert. 14
COM.REF5 Lasd a 15.01 paramétert. 15
PARAM 96.12 Forras a 96.12 paraméter altal kivalasztva. 16

Az analég 1/0 bévité modul AO2 kimenetének invertalasat kapcsolja be. Az
96.07  INVERT EXT AO2 analdg jel a minimalis szinten van a kijelzett hajtasparaméter maximalis
értékénél és forditva.
NO Kikapcsolva 0
YES Bekapcsolva 65535
96.08 MINIMUM EXT AO2 Az analf)g 1/0O bévitd modu’I AO2 kimenetének minimalis szintjét hatarozza
meg. Lasd a 96.03 paramétert
0 mA 0 mA 1
4 mA 4 mA 2
10 mA 10 mA 3
12 mA 12 mA 4
96.09 FILTER EXT AO2 Az anal'og I/O bdvité modu’I AQO2 kimenetének szirési idéallanddjat hatarozza
meg. Lasd a 15.04 paramétert.
0.00...10.00 s Szirési id6allando 0...1000
96.10 SCALE EXT AO2 Az analég 1/0 b,owto modul AO2 kimenetének skalazasat hatarozza meg. L4sd
a 15.05 paramétert.
10 .... 1000% Skalazasi tényezé 100....
10000
96.11 EXT AO1 PTR A 96.01 paraméter jelforrasat hatarozza meg. 1000 =
1mA
-255.255.31 ... Paraméter mutatd vagy konstans érték. Lasd a 10.04 paraméternél.
+255.255.31/C.- -
32768 ... C.32767
9612 EXT AO2 PTR A 96.06 paraméter jelforrasat hatarozza meg. 1000 =
1mA
-255.255.31 ... Paraméter mutaté vagy konstans érték. Lasd a 10.04 paraméternél.
+255.255.31/C.- -
32768 ... C.32767
98 OPTION MODULES :zokpcionélis r'nodulol’(”ajlk'tivilés?. . i -
Opcionalis modulok zek a paraméter bedllitdso ’meg az alkalmazoéi makro valtasa eseten is
megmaradnak. (99.02 paraméter)
Az opcionalis impulzus jeladé modullal valé kommunikaciot aktivalja. Lasd az
98.01 ENCODER MODULE 50 ENCODER MODULE Jeladd modul paraméter csoportnal is.
A kommunikacié aktiv. A modul tipusa: NTAC modul. Csatlakozé feliilet:
szaloptika DDCS csatlakozé.
NTAC Megjegyzés: A modul &llomas szamat 16-ra kell allitani. A hasznalati utasitas | 0
az Installation and Start-up Guide for NTAC-0x/NDIO-0x/NAIO-0x Modules
(kéd: 3AFY 58919730 [angol]) leirasban talalhato.
NO Kikapcsolva 1
RTAC-SLOTA A kommunikacié aktiv. A modul tipusa: RTAC modul. Csatlakozé fellilet: a 5

hajtas 1. opcionalis csatlakozdja.
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RTAC-SLOT2 A I.«)’mmunlk;imo'z.aktlv. A modHI tipusa: RTAC modul. Csatlakozo felllet: a 3
hajtas 2. opcionalis csatlakozdja.
A kommunikacié aktiv. A modul tipusa: RTAC modul. Csatlakoz6 feliilet:
Opcionalis I/O b&vité modul (AIMA), amely szaloptikai DDCS kapcsolaton
RTAC-DDCS keresztil kommunikal a hajtassal. 4
Megjegyzés: A modul allomas szamat 16-ra kell allitani. Lasd a User’s Manual
for RDIO Module (kéd: 3AFE 64485733 [angol]) leirast.
COMM. MODULE A kils6 kommunikacié aktivalasa, valamint a megfeleld illeszté kivalasztasa.
98.02 . . P
LINK Lasd a Terepi busz vezérlés fejezetet.
NO Nincs kiilsé kommunikacio. 1
A kommunikacié a hajtas az 1. opcio foglalatba illesztett terepi busz illesztd
FIELDBUS modulon vagy az RDCO kartya CHO csatornajan keresztul térténik. Lasd az 51 | 2
COMM MOD DATA Kommunikaciéos modul adatok paraméter csoportnal is.
A hajtas az ABB Advant OCS rendszerével kommunikal az RDCO kartya
ADVANT (opcié) CHO csatornajan keresztiil. Lasd a 70 DDCS CONTROL paraméter 3
csoportnal is.
A hajtas egy Modbus vezérlével kommunikal az 1. opcié foglalatba illesztett
STD MODBUS Modbus adapter modulon (RMBA) keresztiil. Lasd az 52 STANDARD 4
MODBUS paraméter csoportnal is.
A hajtas egyedi - felhasznald altal specifikalt - csatlakoz6 feliileten keresztil
CUSTOMISED kommunikal. A jelforrasokat a 90.04 és 90.05 paraméter hatarozza meg. 5
Az 1. digitalis /0 b&vité modul (opcid) kommunikacidjat aktivalja és
meghatarozza a modul tipusat, csatlakozo feluletét.
98.03  DI/O EXT MODULE 1 A modul beme,netel: A bemenete’k has:znalatat a hajtas alkalmazas
programban lasd a 98.09 paraméternél.
A modul kimenetei: A relé kimenetekkel kijelzendd hajtas allapotok
kivalasztasat lasd a 14.10 és 14.11 paraméternél.
A kommunikacié aktiv. A modul tipusa: NDIO modul. Csatlakozo feliilet:
szaloptikai DDCS kapcsolat.
NDIO Megjegyzés: A modul allomas szamat 2-re kell allitani. A hasznalati utasitas | 1
az Installation and Start-up Guide for NTAC-0x/NDIO-0x/NAIO-0x Modules
(kéd: 3AFY 58919730 [angol]) leirasban talélhato.
NO Nincs kommunikacio 2
RDIO-SLOT1 A I.<o’mmun|kr?10|o' gktlv. A mOdH| tipusa: RDIO modul. Csatlakozo feliilet: a 3
hajtas 1. opcionalis csatlakozéja.
RDIO-SLOT2 A I.«)’mmunlkgmo' E.\ktIV. A modHI tipusa: RDIO modul. Csatlakozo feliilet: a 4
hajtas 2. opciondlis csatlakozdja.
A kommunikacié aktiv. A modul tipusa: RDIO modul. Csatlakozd felilet:
Opcionalis I/O b&vité modul (AIMA), amely szaloptikai DDCS kapcsolaton
keresztil kommunikal a hajtassal.
RDIO-DDCS 5

Megjegyzés: A modul allomas szamat 2-re kell allitani. A hasznalati utasitas
az User’s Manual for RDIO Module (kéd: 3AFY 3AFE 64485733 [angol])
leirasban talalhato.

98.04 DI/O EXT MODULE 2

Az 2. digitalis I/O bévité modul (opcid) kommunikaciojat aktivalja és
meghatarozza a modul tipusat, csatlakozo fellletét.

A modul bemenetei: A bemenetek hasznalatat a hajtas alkalmazas
programban lasd a 98.10 paraméternél.

A modul kimenetei: A relé kimenetekkel kijelzendd hajtas allapotok
kivalasztasat 1asd a 14.12 és 14.13 paraméternél.
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A kommunikacié aktiv. A modul tipusa: NDIO modul. Csatlakozo feliilet:
szaloptikai DDCS kapcsolat.

NDIO Megjegyzés: A modul alloméas szamat 3-ra kell allitani. A hasznalati utasitas | 1
az Installation and Start-up Guide for NTAC-0x/NDIO-0x/NAIO-0x Modules
(kéd: 3AFY 58919730 [angol]) leirasban talédlhato.

NO Nincs kommunikacio 2

RDIO-SLOTA A I.<o,mmun|k§0|o,a.1kt|v. A modEJ.I tipusa: RDIO modul. Csatlakozo felllet: a 3
hajtas 1. opcionalis csatlakozdja.

RDIO-SLOT2 A I.«)’mmunlkgmo'a.\ktlv. A modEJ.I tipusa: RDIO modul. Csatlakoz¢ felllet: a 4
hajtas 2. opcionalis csatlakozéja.
A kommunikacié aktiv. A modul tipusa: RDIO modul. Csatlakozo feliilet:
Opcionalis 1/0 bévité modul (AIMA), amely szaloptikai DDCS kapcsolaton
keresztil kommunikal a hajtassal.

RDIO-DDCS . ] e e _— W |0
Megjegyzés: A modul allomas szamat 3-ra kell allitani. A hasznalati utasitas
az User’s Manual for RDIO Module (kéd: 3AFY 3AFE 64485733 [angol])
leirasban talalhaté.
Az 3. digitalis 1/0 bévité modul (opcid) kommunikacidjat aktivalja és
meghatarozza a modul tipusat, csatlakozo fellletét.

08.05 DI/O EXT MODULE 3 A modul bemgnetel: A bemenetgk has'znalatat a hajtas alkalmazas
programban lasd a 98.11 paraméternél.

A modul kimenetei: A relé kimenetekkel kijelzendd hajtas allapotok
kivalasztasat lasd a 14.14 és 14.15 paraméternél.
A kommunikacio aktiv. A modul tipusa: NDIO modul. Csatlakozé felilet:
szaloptikai DDCS kapcsolat.

NDIO Megjegyzés: A modul alloméas szamat 4-re kell allitani. A hasznalati utasitas | 1
az Installation and Start-up Guide for NTAC-0x/NDIO-0x/NAIO-0x Modules
(kéd: 3AFY 58919730 [angol]) leirasban talalhaté.

NO Nincs kommunikacio 2

RDIO-SLOTA A I.(o’mmunlkgmo'gktlv. A mOdEJ.| tipusa: RDIO modul. Csatlakozo felilet: a 3
hajtés 1. opcionalis csatlakozdja.

RDIO-SLOT2 A I.<o,mmun|ke.aC|o,e.1kt|v. A modHI tipusa: RDIO modul. Csatlakozé felllet: a 4
hajtas 2. opcionalis csatlakozdja.
A kommunikacio aktiv. A modul tipusa: RDIO modul. Csatlakozé felilet:
Opcionalis 1/0 bévité modul (AIMA), amely szaloptikai DDCS kapcsolaton
keresztil kommunikal a hajtassal.

RDIO-DDCS . ] Y e - W |0
Megjegyzés: A modul dllomas szamat 4-re kell allitani. A hasznalati utasitas
az User’s Manual for RDIO Module (kéd: 3AFY 3AFE 64485733 [angol])
leirasban talalhato.
Az analég 1/0O bdvité modul (opcid) kommunikacidjat aktivalja és a
meghatarozza a modul tipusat, csatlakozé fellletét.
A modul bemenetei:
- A hajtas alkalmazas program Al5 és Al6 értéke a modul 1. és 2.

98.06 Al/O EXT MODULE bemenetéhez tartozik.

- A jelek tipusanak meghatarozasat lasd a 98.13 és 98.14 paraméternél.
A modul kimenetei:

- Az 1. és 2. kimenethez tartozé jelek hozzarendelése a 96.01 és 96.06
paraméternél lathato.
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A kommuniké&cié aktiv. A modul tipusa: NDIO modul. Csatlakozé felulet:
széloptikai DDCS kapcsolat.

NAIO Megjegyzés: A modul alloméas szamat 5-re kell llitani. A hasznalati utasitas | 1
az Installation and Start-up Guide for NTAC-0x/NDIO-0x/NAIO-0x Modules
(kéd: 3AFY 58919730 [angol]) leirasban talélhato.

NO Nincs kommunikacio 2

RAIO-SLOTA A I.(olmmunleCDI gktlv. A modEJ'I tipusa: RAIO modul. Csatlakozo felllet: a 3
hajtas 1. opcionalis csatlakozdja.

RAIO-SLOT?2 A I.(o’mmunlkgmo'ai\ktlv. A modHI tipusa: RAIO modul. Csatlakozo6 felllet: a 4
hajtas 2. opcionalis csatlakozdja.
A kommunikacié aktiv. A modul tipusa: RAIO modul. Csatlakozé feliilet:
Opcionalis 1/0 b&vité modul (AIMA), amely szaloptikai DDCS kapcsolaton
keresztil kommunikal a hajtassal.

RAIO-DDCS . ] el e A W | D
Megjegyzés: A modul allomas szamat 5-re kell allitani. A hasznalati utasitas
az User’s Manual for RAIO Module (kéd: 3AFE 64484567 [angol]) leirasban
talalhato.
A terepi busz vagy masik hajtas kdzotti kommunikacié alapjat képezé profil

98.07 COMM PROFILE tipusat hatarozza meg. Csak akkor lathatd, ha a terepi busz kommunikacié a

98.02 paraméterrel aktivalva lett.
ABB DRIVES ABB Drives profil.

Generic hajtas profil. Altalaban az Rxxx séma szerinti tipus meghatarozasu
GENERIC . . . o . o

terepi busz moduloknal hasznalatos (a hajtas opcio foglalatéba illesztve).

98.09 DI/O EXT1 DI FUNC Az 1. dlgl’falls 1/0O bovitd quul ,elnevezeset hatarolzza meg a hajtas

alkalmazas programon belul. Lasd a 98.03 paramétert.
A modul DI1 és DI2 bemenete kibdviti a hajtds bemeneteinek szamat. A
DI7,8 X 1
bemenetek neve DI7 és DI8.
REPL DI1.2 A modul DI1 és DI2 bemenete helyettesiti a hajtas standard DI1 és DI2 2
’ bemenetét. A bemenetek neve DI1 és DI2.
DI7 89 A modul DI1, DI2 és DI3 bemenete kibdviti a hajtas bemeneteinek szamat. A 3
T bemenetek neve DI7, DI8 és DI9.
REPL DI1.2.3 A modul DI1, DI2 és DI3 bemenete helyettesiti a hajtas standard DI1, DI2 és 4
= DI3 bemenetét. A bemenetek neve DI1, DI2 és DI3.

98.10  DI/O EXT2 DI FUNC Az 2. dlgl"talls 1/0O bévitd quul ’elnevezeset hatar0’22a meg a hajtas
alkalmazas programon belll. Lasd a 98.04 paramétert.

DI9.10 A modul DI1 és DI2 bemenete kibdviti a hajtas bemeneteinek szamat. A 1

’ bemenetek neve DI9 és DI10.

REPL DI3 4 A modul DI1 és DI2 bemenete helyettesiti a hajtas standard DI3 és DI4 2
’ bemenetét. A bemenetek neve DI3 és DI4.

DI10.11.12 A modul DI1, DI2 és DI3 bemenete kibdviti a hajtas bemeneteinek szamat. A 3

Y bemenetek neve DI10, DI11 és DI12.

REPL DI4.5.6 A modul DI1, DI2 és DI3 bemenete helyettesiti a hajtas standard DI1, DI2 és 4
Y DI3 bemenetét. A bemenetek neve DI4, DI5 és DI6.

98.11 DI/O EXT3 DI FUNC Deflrlles.the naming of the inputs of digital I/O extension module 3 in the drive
application program. See parameter 98.05.

DI11.12 A modul DI1 és DI2 bemenete kibdviti a hajtas bemeneteinek szamat. A 1
’ bemenetek neve DI11 és DI12.
REPL DI5,6 A modul DI1 és DI2 bemenete helyettesiti a hajtas standard DI5 és DI6 2

bemenetét. A bemenetek neve DI5 és DI6.
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Az analég 1/0 bdvité modul kommunikaciodjat aktivalja és a modult lefoglalja a
motorhémeérséklet méréséhez. A paraméter a modul tipusat és a csatlakozd
felliletét is meghatarozza.

A hémérséklet mérési funkcioérol bévebb informacio talalhaté a 35 MOT TEMP
MEAS paraméter csoportnal.
Az analég bemenetek (Al) és kimenetek (AO) hasznalata az aldbbi
tablazatban lathato.
1. motorhdmérséklet mérés
Allandé nagysagu arammal taplalja az 1. motor hémérséklet
érzékeldt. Az aram nagysaga a 35.01 paraméter beallitasatdl fligg:
AO1 -AO1 =9.1 mA 1xPT100 bedllitas esetén,
- AO1 =1.6 mA 1..3 PTC bedllitas esetén
Al1 Fesziiltséget mér az 1. motor hémérséklet érzékeldn.
2. motorhémérséklet mérés
98.12  Al/O MOTOR TEMP Alland6 nagysagu arammal taplalja az 1. motor hémérséklet
érzékeldt. Az aram nagysaga a 35.04 paraméter beallitasatdl fligg:
AQ2 - AO2 =9.1 mA 1xPT100 bedllitas esetén,
- AO2 = 1.6 mA 1..3 PTC bedllitas esetén
Al2 Fesziiltséget mér a 2. motor hémérséklet érzékelén.
A hajtas paraméterek beallitasa el6tt gy6z6djon meg arrdl, hogy modul
hardver beallitasi megfelel6ek a motor hdmérséklet mérésehez:
1. A modul allomas szama 9.
2. A bemeneti jel tipusanak meghatarozasa a kovetkezé:
- Pt100 érzékel6 méréshez allitsa a tartomanyt 0 ... 2 V-ra.
- kettd vagy harom Pt100 érzékel6hoz vagy 1-3 PTC érzékel6hoz, allitsa a
tartomanyt 0 ... 10 V.
3. A miikddési mod kivalasztasa = unipolar.
A kommunikacio aktiv. A modul tipusa: NAIO modul. Csatlakoz¢ felllet:
szaloptikai DDCS kapcsolat.
NAIO Megjegyzés: A modul hardverét a fentiek szerint kell ballitani. A hasznalati 1
utasitas az Installation and Start-up Guide for NTAC-0x/NDIO-0x/NAIO-0x
Modules (kéd: 3AFY 58919730 [angol]) leirasban talalhaté.
NO Nincs kommunikéacio 2
A kommunikacié aktiv. A modul tipusa: RAIO modul. Csatlakozé fellilet: a
hajtas 1. opcionalis csatlakozdja.
RAIO-SLOT1 Megjegyzés: A modul hardverét a fentiek szerint kell ballitani. Az &llomas 3
szamot nem kell beallitani. A hasznalati utasitas a User’s Manual for RAIO
Module (kod: 3AFE 64484567 [angol]) leirasban talalhato.
A kommunikacio aktiv. A modul tipusa: RAIO modul. Csatlakoz¢ felllet: a
hajtés 2. opcionalis csatlakozdja.
RAIO-SLOT2 Megjegyzés: A modul hardverét a fentiek szerint kell ballitani. Az allomas 4

szamot nem kell beallitani. A hasznalati utasitas a User’s Manual for RAIO
Module (kod: 3AFE 64484567 [angol]) leirasban talalhato.
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A kommuniké&cié aktiv. A modul tipusa: RAIO modul. Csatlakozé felllet:
Opcionalis I/O b&vité modul (AIMA), amely szaloptikai DDCS kapcsolaton
keresztul kommunikal a hajtassal.
RAIO-DDCS . ) Y . A W | D
Megjegyzés: A modul dllomas szamat 9-re kell allitani. A hasznalati utasitas
az User’s Manual for RAIO Module (kéd: 3AFE 64484567 [angol]) leirasban
talalhaté.
Az analég 1/0O bdvitémodul 1. bemenetének tipusat hatarozza meg (Al5 a
hajtas alkalmazas programban). A beallitdsnak meg kell egyezni a bemenetre
98.13  Al/O EXT Al1 FUNC csatlakoztatott jel tipusaval.
Megjegyzés: A kommunikaciot a 98.06 paraméterrel aktivalni kell.
UNIPOLAR Al5 Egypdlusu
BIPOLAR Al5 Bipolaris 2
Az analdg I/0 bévitémodul 2. bemenetének tipusat hatarozza meg (Al6 a
hajtas alkalmazas programban). A beallitasnak meg kell egyezni a bemenetre
98.14  Al/O EXT AlZ FUNC csatlakoztatott jel tipusaval.
Megjegyzés: A kommunikaciot a 98.06 paraméterrel aktivalni kell.
UNIPOLAR Al6 Egypdlusu
BIPOLAR Al6 Bipolaris 2
99 START-UP DATA A nyelv kivalasztasa. A motor paramétereinek megadasa.
99.01 LANGUAGE A kijelzd nyelvezetét hatarozza meg.
ENGLISH Brit angol 0
ENGLISH(AM) Amerikai angol. Kivalasztasa esetén a teljesitmény mértékegysége LE lesz kW 1
helyett.
DEUTSCH Német 2
ITALIANO Olasz 3
ESPANOL Spanyol 4
PORTUGUES Portugal 5
NEDERLANDS Holland 6
FRANCAIS Francia 7
DANSK Dan 8
SUOMI Finn 9
SVENSKA Svéd 10
CESKY Cseh 11
POLSKI Lengyel 12
PO-RUSSKI Orosz 13
Az alkalmazas makré kivalasztasa. Bévebb informacié az Alkalmazasi makrok
fejezetben talalhato.
APPLICATION Megjegyzés: Egy makré eredeti paramétereinek modositasa esetén az U]
99.02 MACRO beallitasok azonnal érvénybe Iépnek és érvényesek is maradnak, még a hajtas

Alkalmazas makré

tapfesziiltségének ki- bekapcsolasat kdvetéen is. Ettdl fliggetlendl a kiindulasi
paraméter bedllitdsok (gyari beallitdsok) minden makré esetén tovabbra is
rendelkezésre allnak. Lasd a 99.03 paramétert.

FACTORY Gyari

Factory (gyari) makré az alap alkalmazasokhoz.
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HAND/AUTO
Kézi/automata

A hajtashoz két vezérlé eszkdz csatlakozik:

-az 1. eszkdz az EXT1 kuls6 vezérl6helyhez definialt illesztd feliileten
keresztil kommunikal.

- a 2. eszkdz az EXT2 kuls6 vezérléhelyhez definialt illesztd fellileten keresztul
kommunikal.

- egyszerre csak az EXT1 vagy az EXT2 lehet aktiv. A valtas koztik valamelyik
digitalis bemenettel térténhet.

PID-CTRL

PID szabalyozas. Olyan alkalmazasokhoz, ahol a hajtas valamilyen
technolégiai mennyiséget szabalyoz. Példaul nyomas szabalyozas a nyomas
fokozé szivattyu frekvenciavaltoval valé Gzemeltetésével. A hajtas a mért
nyomas érték és a nyomas alapjel alapjan szabalyoz.

T-CTRL

Nyomaték szabalyozé makré

SEQ CTRL

Sorrendi vezérlés makré. Olyan alkalmazasokhoz, amelyek gyakran
lizemelnek egy meghatarozott fordulatszam ciklus szerint. (allandé
fordulatszamok, felfutasi és lefutasi rampak).

USER 1 LOAD

Az 1. felhasznal6i makré hasznalathoz betdltve. A beolvasas el6tt ellenérizze
hogy az elmentett paraméter beallitasok és a motor paraméterek megfelel6ek
az adott alkalmazashoz.

USER 1 SAVE

Az 1. felhasznali makré elmentése. Eltarolja a paraméterek beallitott értékét
és a motor modellt.

Megjegyzés: Vannak olyan paraméterek amelyek nem részei a makronak.
Lasd a 99.03 paramétert.

USER 2 LOAD

Az 2. felhasznal6i makré hasznalathoz betdltve. A beolvasas el6tt ellenérizze
hogy az elmentett paraméter beallitasok és a motor paraméterek megfelel6ek
az adott alkalmazashoz.

USER 2 SAVE

Az 2. felhasznaldi makré elmentése. Eltarolja a paraméterek beallitott értékét
és a motor modellt.

Megjegyzés: Vannak olyan paraméterek, amelyek nem részei a makronak.
Lasd a 99.03 paramétert.

99.03

APPLIC RESTORE

Visszatolti az aktiv alkalmazas makré eredeti paraméter értékeit (99.02).

- Ha valamelyik standard makré (Factory, ... , Sequential Control) aktiv, a
paraméterek értéke visszaall az alapértelmezett (gyarilag beallitott) értékekre.
Kivételek: a 99 paraméter csoport paraméterei valtozatlanok maradnak. A
motor modell valtozatlan marad.

- Ha valamelyik felhasznal6i makro aktiv (User Macro 1 vagy 2), a paraméter
értékek az utoljara elmentett értékeknek megfeleléek lesznek. Tovabba az
utoljara elmentett motor modell is visszaallitodik. Kivételek: A 16.05 és 99.02
paraméterek bedllitasa valtozatlan marad.

Megjegyzés: A paraméter beallitdsok és a motor modell ujratéltése a makrd
valtasokhoz hasonlé médon térténik.

NO

Nincs Ujratéltés

YES

Ujratoltés

99.04

MOTOR CTRL MODE

A motor vezérlési méd kivalasztasa.

DTC

Kdzvetlen Nyomaték Szabalyozés a legtdbb alkalmazas esetén megfeleld.

Uzemi értékek és paraméterek
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SCALAR

A skalaris vezérlés olyan esetekben hasznalatos, amikor a DTC nem
alkalmazhato. A skalaris vezérlési moéd hasznalata ajanlott:

- tébbmotoros hajtasnal, valtozé szamu hajtott motor esetén,
- ha a motor névleges arama kisebb az inverter névleges aramanak 1/6-nal,
- a hajtas motor nélkuli teszt izeméhez.

Megjegyzés: A DTC egyedulallé motor-vezérlési pontosséga skalaris vezérlés
esetén nem érhetd el. A DTC és a skaléris vezérlés kdzotti kildnbség a
vonatkozé pararamétereknél keril kihangsulyozasra a kézikdnyvben.

Néhéany standard jellemz6/funkcié nem hasznalhat6 skalaris vezérlés esetén:
Motor azonosité teszt (99 START-UP DATA csoport), Fordulatszam korlatok
(20 LIMITS Hatarértékek csoport), Nyomaték korlat (20 LIMITS Hatarértékek
csoport), DC tartas (21 START/STOP csoport), DC eldmagnesezés (21
START/STOP csoport), Fordulatszam szabalyozé finomhangolas (23 SPEED
CTRL Fordulatszam szabalyozas csoport), Nyomaték szabalyozas (24
TORQUE CTRL Nyomaték szabalyozas csoport), Fluxus optimalizalas (26
MOTOR CONTROL Motor vezérlés csoport), Fluxus fékezés (26 MOTOR
CONTROL Motor vezeérlés csoport), Terhelés leszakadas védelem (30 FAULT
FUNCTIONS Hibafunkciok csoport), Motor fazis szakadas védelem (30 FAULT
FUNCTIONS Hibafunkcidk csoport), Motor beragadas védelem (30 FAULT
FUNCTIONS Hibafunkcidk csoport).

99.05

MOTOR NOM
VOLTAGE

A motor névleges fesziltségét hatarozza meg. A motor adattéblajan 1évé
értékkel meg kell egyeznie.

1/2...2-UN

Fesziiltség. Megengedett tartomany a hajtas Uy x 1/2 ... 2.

Megjegyzés: A motor szigetelésének igénybevétele mindig a hajtas halozati
fesziiltségétdl fligg. Ez olyan esetben is igaz, amikor a motor névleges
fesziiltsége kisebb, mint a hajtas névleges feszlltége, illetve kisebb, mint a
halozati fesziltség.

99.06

MOTOR NOM
CURRENT

A motor névleges aramat hatarozza meg. A motor adattablajan 1évé értékkel
meg kell egyeznie.

Megjegyzés: A motor megfelelé lzemének feltétele, hogy a motor
magnesezési arama ne haladja meg az inverter névleges aramanak 90%-at.

0...2 g

Megengedett tartomany a hajtas long x 1/6 2 (a 99.04 paraméter = DTC).
Megengedett tartomany a hajtas lopq x 0 ... 2 (2 99.04 paraméter = SCALAR).

1=0.1A

99.07

MOTOR NOM FREQ

A motor névleges frekvencigjat hatarozza meg.

8 ...300 Hz

Névleges frekvencia (altalaban 50 vagy 60 Hz)

800 ...
30000

99.08

MOTOR NOM SPEED

A motor névleges fordulatszamat hatarozza meg. A motor adattablajan 1évé
értékkel meg kell egyeznie. A motor szinkron fordulatanak vagy mas
megkodzelitd helyettesitdé értéknek a megadasa TILOS!

Megjegyzés: A 99.08 paraméter megvaltoztatasa esetén a 20 LIMITS

Hatarértékek paraméter csoportban lévé fordulatszam hatarértékek is
automatikusan modosulnak.

1... 18000 rpm

Névleges motor fordulatszam.

1...18000

99.09

MOTOR NOM
POWER

A motor névleges teljesitményét hatarozza meg. Allitsa be pontosan a motor
adattablajan 1éve értékre.

0 ... 9000 kW

Névleges motor teljesitmény.

0 ... 90000

Uzemi értékek és paraméterek
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A motor azonosité teszt modjat hatarozza meg. Az azonositas folyaman a
hajtas felismeri/meghatarozza a motor karakterisztikait amelyek a motor
optimalis vezérléséhez sziikségesek. Az azonosito teszt leirasa a Start-up;
and control through the I/0 fejezetben talalhato.

Megjegyzés: A motor azonosito tesztet (STANDARD vagy REDUCED) kell
MOTOR ID RUN valasztani, ha:

99.10 MODE

- Az Uzemi fordulatszdm tartomény a nulla fordulat kdzelébe esik, és/vagy

- A motor névleges nyomatékat meghalado terhelés jelentkezik széles Gzemi
fordulatszam tartomanyban és nincs impulzus jeladé hasznalatban.
Megjegyzés: A motor azonosité teszt (STANDARD vagy REDUCED) nem
hajthaté végre ha a 99.04 paraméter = SCALAR.

Nincs azonosité teszt. A motor modell szamitasa a motor paraméterek
ID MAGN beirasat kovetd elsé inditas soran torténik, a motor 20-60 masodperces allé 1
helyzetli magnesezésével. A legtdbb alkalmazas esetén alkalmazhato.

Standard azonosito teszt. A lehet legjobb szabalyozasi pontossagot
biztositja. Az azonosito teszt megkdzelitdleg 1 percet vesz igénybe.

Megjegyzés: A motort szét kell kuplungolni a hajtott géptél.

Megjegyzés: Ellenérizze a motor forgasiranyat az azonosité teszt elinditasa
STANDARD elétt. A teszt alatt a motor elére fog forogni. 2

Figyelem! Az azonosito teszt alatt a motor megkdzelitéleg a névieges
A fordulatszamanak 50-80%-val fog forogni.
AZ AZONOSITO TESZT INDITASA ELOTT GYOZODJON MEG
ARROL HOGY A MOTOR FORGATASA BIZTONSAGOS!

Csokkentett azonositd teszt. Akkor kell a Standard azonositoé teszt helyett
valasztani, ha:

- a mechanikai veszteségek meghaladjak a 20%-ot (pl.: a motor nem
kuplungolhaté szét a hajtott gépt6l),

- a motor futasa alatt a fluxus csdkkentése nem megengedett (pl.: a motor
olyan beépitett mechanikus fékkel rendelkezik amely a féaramkori
REDUCED csatlakozokrol kapja a mikidtetd fesziltséget). 3

Megjegyzés: Ellenérizze a motor forgasiranyat az azonosito teszt elinditasa
elétt. A teszt alatt a motor elére fog forogni.

fordulatszamanak 50-80%-val fog forogni.
AZ AZONOSITO TESZT INDITASA ELOTT GYOZODJON MEG
ARROL HOGY A MOTOR FORGATASA BIZTONSAGOS!

2 Figyelem! Az azonosito teszt alatt a motor megkdzelitdleg a névieges

A hajtas vagy az alkalmazas nevét hatarozza meg. A név a vezérlépanelen a
98.11 DEVICE NAME hajtas kivalasztasi mod esetén lathato.
Megjegyzés: A nevet csak a hajtas PC eszkdzzel lehet beirni.
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Hibakeresés

Fejezet attekintés

A fejezet felsorolja az 6sszes figyelmeztetd- és hibalizenetet, a lehetséges okokkal
és tennivaldkkal.

Biztonsag

A megfelel6 Hardver kezikdnyv elején 1év6 Biztonsagi elbirasok-at a munka

Q FIGYELEM! Kizarolag arra kiképzett személyzet végezheti a hajtas karbantartasat.
megkezdése el6tt el kell olvasni.

Figyelmeztet6- és hibalizenetek

A panel kijelz6jén megjelené figyelmeztet- vagy hibalzenet a hajtds abnormalis
allapotat jelzi. A legtobb figyelmeztetés és hiba okat az itt talalhaté informacio
alapjan meg lehet talalni és korrigalni. Ha nem, fel kell venni a kapcsolatot egy ABB
szakemberrel.

Ha a hajtas a vezérld panel nélkil miikédik, egy vords szinl LED a panel régzitési
helyén figyelmeztet a hibaallapotra.

Az Uzenet utan zarojelben allé négyszamjegyl kddszam a fieldbus kommunikaciora
vonatkozé informacioé (lasd a Terepi busz vezérlés fejezet).

Nyugtazas

A hajtast nyugtazhatjuk a billentylizet RESET gombjaval, digitélis bemenet vagy
terepi busz segitségével, valamint a tapfeszlliség révid idére valé lekapcsolasaval
is. A hiba megszlntetése utan a motor vjraindithato.

Hibak listaja
A hiba érzékelésekor eltarolédik a Hibalistaban (Fault History). A legutolsoé hibak és

figyelmeztetések azok eléfordulasanak idépontjaval egyutt tarolédnak. Tovabbi
informaciodk a Vezérl6panel fejezetben.

Hibakeresés
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A hajtas Figyelmezteto lizenetei

FIGYELMEZETES

OKOK

TENNIVALOK

ACS 800 TEMP
(4210)

A hajtas tulmelegedett.
A figyelmeztetés megjelenik, ha az inverter
modul hémérséklete meghaladja a 115 °C-ot.

Ellenérizze a kdrnyezeti feltételeket.
Ellenérizze a légaramlast és a ventilatort.
Ellendrizze a hiitbbordak porlerakédasat.

Ellenérizze a csatlakoztatott motor névlieges
teljesitményét.

Al < MIN FUNC
(8110)

(30.01 programoz-
haté Hiba Funkcid)

Egy analdg szabalyzo jel a megengedett
minimum érték alatt van. Okozhatja nem
megfelel§ jelszint vagy vezérl6kabel bekotési
hiba.

Ellenérizze a megfelelé analdg szabalyzé jel
szinteket.

Ellenérizze a vezérl6 kabel bekotéseket.
Ellendrizze a Hiba Funkcié paramétereket.

BACKUP USED

PC-n tarolt paraméterkészlet masolat
letoltddott a hajtasba hasznalatra.

Varjon amig a téltés befejezédik.

BRAKE ACKN Nem vart fékéllapot visszajelzés. 42 BRAKE CONTROL Paraméter csoport.
(ff74) Ellendrizze a fékalapot visszajelzés bekotését.
BR OVERHEAT Fékellenallas tulterhelés. Allitsa le a hajtast. Hagyja az ellenallasokat
(7112) lehdlni. Ellenérizze az ellenallas tulterhelés
védelmi paraméterek beallitasait (27 BRAKE
CHOPPER Paraméter csoport).
Ellendrizze, hogy a fékciklusok megfelelnek-e
a megengedett hatarértékeknek.
CALIBRA REQ Kimeneti aramvalté kalibrélasa szikséges. A kalibracié automatikusan megkezdédik.
Skalaris moédban inditaskor jelenik meg, (99.04 | Varjon.
paraméter) ha a skalaris repul6start
engedélyezett (21.08 paraméter).
CALIBRA DONE Kimeneti aramvalté kalibralasa kész. Normal tizem folytatodhat.

CHOKE OTEMP
(ff82)

Hajtas kimeneti sz(ir6 tulmelegedett.
Step-up hajtas felugyelet hasznalatban.

Allitsa le a hajtast. Hagyja lehiini. Ellendrizze
a kérnyezeti hémérsékletet. Ellendrizze a
ventilator forgasiranyat és a szabad
légaramlast.

COMM MODULE
(7510)

(programozhato
Hiba Funkcio)

A hajtas és a master kozotti ciklikus
kommunikacié megsz(int.

Ellenérizze a fieldbus kommunikacié allapotat.
Terepi busz vezérlés fejezet, vagy a megfelel
fieldbus adapter kézikdnyv.

Ellenérizze az alabbi paraméter beallitasokat:
- 51. csoport (fieldbus adapter)

- 52. csoport (Standard Modbus kapcsolat)
Ellendrizze a kabel bekodtéseket.

Ellendrizze, hogy van-e busz master beallitva,
vagy kild/fogad Uzeneteket.

Hibakeresés
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FIGYELMEZETES
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DC OVERVOLT
(3210)

Tul magas kdzbensdkéri DC fesziltség. A DC
tllfesziltség érzekelés limit 1.3 x Uyna4 ahol
U1 max @ tapfesziiltség tartomany maximum
értéke. 400 V-os késziléknél U o = 415 V.
500 V-os készlléknél U o = 500 V. A
koézbensd kori feszlltség érzékelés szintje
VDC 400 V-os késziiléknél, és 877 VDC 500
V-o0s késziléknél.

Ellendrizze a tulfesziiltség figyelés mikodik-e.
(20.05 paraméter).

Ellen6rizze a hal6zat statikus és tranziens
tulfesziltségeit.

Ellendrizze a fékcsoppert és ellendllast
(ha csatlakoztatva van).

Ellen6rizze a lassitasi id6t.

Hasznalja a kifutasos leéllas funkciot
(ha alkalmazhato).

Csatlakoztasson a frekvenciavaltéra
fékcsoppert és fékellenallast.

EARTH FAULT
(2330)

(30.17 programoz-
haté Hiba Funkci6)

Aszimmetrikus betap halézat terhelés.
Okozhatja motorhiba, motor kabelhiba vagy
bels6 hibas mikodés.

Ellenérizze a motort.
Ellen6rizze a motor kabelt.

Ellendrizze van-e fazisjavitd kondenzator vagy
tulfesziiltség levezetd a motoroldalon.

ENCODER A<>B
(7302)

Impulzus jeladd bekotés hibas: *A fazis 'B’
fazis kapcsahoz kétve vagy forditva.

Cserélje meg az impulzus jeladd 'A’ és 'B’
fazisait.

ENCODER ERR
(7301)

Kommunikacioés hiba az impulzus jeladd és
annak interfész modulja, valamint a modul és a
hajtas kozott.

Ellendrizze az impulzus jeladot és bekotését,
az impulzus jeladé interfész modult és
bekotését. Ellenérizze az 50 paraméter csop.
beallitasait.

ID DONE A hajtas motor azonosité magnesezést hajtott | Normal Gizem folytatédhat.
végre, mikddésre kész. Ez a figyelmeztetés a
normal lzemmenet része.

ID MAGN Motor azonosité magnesezés folyamatban. Ez | Varjon amig a hajtas jelzi a mivelet befejeztét.
a figyelmeztetés a normal Gzemmenet része.

ID MAGN REQ Motor azonositas sziikséges. Ez a Inditsa el az Azonosité Magnesezést a Start
figyelmeztetés a normal izemmenet része. A gomb megnyomasaval, vagy inditsa az
hajtas a felhasznalétdl varja a motor Azonosito probafutast (lasd 99.10 paraméter).
azonositas médjanak kivalasztasat: Azonosité
Magnesezéssel vagy Azonosité probafutassal.

ID N CHANGED A hajtas azonosité szama (1) megvaltozott. Allitsa vissza az azonosité szamot 1-re. Lasd

Vezérl6 panel fejezet.

ID RUN SEL Motor Azonosité Futas kivalasztva, a hajtas Nyomja meg a Start gombot az Azonositd
kész az inditasara. Ez a figyelmeztetés része futas inditasahoz.
az Azonosito futas eljarasnak.

10 CONFIG Egy opcionalis I/0 bévité modul egyik be- vagy | Nézze meg a hibafunkcio leirasat (30.22 para-

kimenete az alkalmazasi programban jel
interfészként lett kivalasztva, de az I/O b6vitd
modul kommunikacidja nincs megfeleléen
beallitva.

méter) és a 98 OPTION MODULES paraméter
csoportot. Korrigalja a beallitasokat, ahol
sziikséges.

MACRO CHANGE

Makro visszaallités alatt, vagy a Felhasznaldi
makré mentés alatt.

Varjon, amig a hajas befejezi a feladatot.
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MOTOR STALL
(7121)

(30.10 programoz-
haté Hiba funkcio)

A motor a beragadasi tartomanyban tizemel.
Okozhatja tulterhelés vagy elégtelen motor
teljesitmény.

Ellendrizze a motor terhelést és a hajtas
névleges teljesitményét.
Ellendrizze a Hibafunkcié paramétereket.

MOTOR STARTS Motor Azonosité futas elkezdédik. Ez a Varjon amig a hajtas jelzi az azonositas
figyelmeztetés része az Azonosité futas befejezését.
eljarasnak.
MOTOR TEMP A motor tulmelegedett. Okozhatja tulterhelés Ellendrizze a motor adatokat, terhelését és
(4310) elégtelen motor teljesitmény, nem megfeleld hhtését.
(30.04 - 30.09 hites vagy helytelen inditasi adatok. Ellenérizze az inditasi adatokat.
programozhaté Ellenérizze a Hibafunkcié paramétereket.

Hibafunkcio)

MOTOR 1 TEMP
(4312)

A mért motor hémérséklet meghaladja a 35.02
paraméter bedllitott megszodlalasi hatarat.

Ellenérizze a megszélalasi értéket.

Ellenérizze, hogy az érzékeldk altal mutatott
érték azonos-e a paraméterben beallitott
megszolalasi értékkel.

Hagyja a motort lehdlni. Biztositsa a megfeleld
hitést: hitéventilator ellenérzése, tiszta hiité
fellletek, stb.

MOTOR 2 TEMP A mért motor h6mérséklet meghaladja a 35.05 | Ellendrizze a megszélalasi értéket.

(4313) paraméter bedllitott megszodlalési hatarat. Ellenérizze, hogy az érzékeldk altal mutatott
érték azonos-e a paraméterben beallitott
megszolalasi értékkel.

Hagyja a motort lehdlni. Biztositsa a megfeleld
hitést: hitéventilator ellenérzése, tiszta hiité
fellletek, stb.

PANEL LOSS A hajtas aktiv vezérlési helyeként kivalasztott Ellenérizze a vezérl6 panel bekotést (lasd

(5300) vezérlé panel kommunikacié megszint. Hardver kézikdnyv).

(30.02 programoz-
haté Hibafunkcio)

Ellenérizze a vezérl6 panel csatlakozot.
Cserélje ki a panelt a foglalatban.

Ellenérizze a Hibafunkcié paramétereket.

REPLACE FAN

Az inverter hiitéventilatora tullépte becsdlt
élettartamat.

Cserélje ki a ventilatort. Nulldzza a 01.44
ventilator izemora szamlalot.

POINTER ERROR

Forras mutaté (pointer) paraméter nem létezé
paramétert jeldl.

Ellenérizze a forras mutato (pointer) paraméter
beallitasait.

SHORT CIRC Rovidzarlat a motor kabel(ek)ben, vagy a Ellendrizze a motort és kabeleit.
(2340) ¥ motorban. Ellendrizze van-e fazisjavitd kondenzator vagy
tulfesziltség levezetd a motoroldalon.
A frekvenciavalté kimeneti hid hibas. Forduljon az ABB képviselethez.
SLEEP MODE Az elalvas funkcié megkezdte az alvas Lasd 40 PID CONTROL paraméter csoport.

Uzemmodot.

SYNCRO SPEED

A 99.08 paraméterben beallitott motor
névlegesfordulatszam nem megfeleld: Az érték
tul kézeli a motor szinkron fordulatszamahoz.
A tirés 0.1%.

Ellenérizze a motor névleges fordulatszamat
az adattablarél és ennek megfeleléen
pontositsa 99.08 paraméter beallitasat.

Hibakeresés
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FIGYELMEZETES | OKOK TENNIVALOK

THERMISTOR A motor tulmelegedett. A motor kivalasztott Ellen6érizze a motor adatokat, terhelését és
(4311) hévédelmi médja: THERMISTOR. hitését.

(programozhatd Ellenérizze az inditasi adatokat.
Hibafunkcié 30.04 Ellenérizze a termisztor bekotését a DI6

... 30.05) digitalis bemeneten.

UNDERLOAD Motor terhelés tul alacsony. Okozhatja a hajtott | Ellendrizze a hajtott gépet.

(fféa) gepen lévd mechanikus szétvalasztas. Ellenérizze a Hibafunkcié paramétereket.

(30.13 programoz-
haté Hibafunkcid)

T MEAS ALM Motor h6mérséklet méreés értéke az Ellendrizze a motor hdmérséklet mérés
elfogadhato tartomanyon kivil. bekotését. Lasd 35 MOT TEMP MEAS
paraméter csoport - kapcsolasi rajzok.

Hibakeresés
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A Vezérldépanel figyelmeztetd Uizenetei

UZENET

OKOK

TENNIVALOK

DOWNLOADING
FAILED

A panel let6ltés funkcidja sikertelen. A panelbdl
a hajtasba adatmasolas nem tértént.

Gy6z6djon meg réla, hogy a panel helyi
tUzemmadban van.

Prébalja Ujra a miveletet (interferencia lehet a
kapcsolatban).

Keressen fel egy ABB szakembert.

DRIVE

INCOMPATIBLE
DOWNLOADING
NOT POSSIBLE

A panelben és a hajtasban lévé
programverziok nem azonosak. Adatmasolas a
panelbdl a hajtasba nem lehetséges.

Ellendrizze a program verzidkat.
(Id. 33 INFORMATION paraméter csoport)

DRIVE IS
RUNNING
DOWNLOADING
NOT POSSIBLE

Letoltés nem lehetséges a motor futasa
kézben.

Allitsa meg a motort. Hajtsa végre a letdltést.

NO
COMMUNICATION
X)

Kabelezési probléma vagy hardveres hiba a
panel kapcsolatban.

Ellendrizze a Panel kapcsolat 0sszekétéseit.

Nyomja meg a RESET gombot. A panel
Ujrainditasa eltarthat fél percig is, varjon.

(4) = A Panel tipusa nem kompatibilis a hajtas
alkalmazasi program verziojaval.

Ellenérizze a panel tipusat és a hajtas
alkalmazasi program verzidjat. A panel tipus a
panel burkolatra van nyomtatva. Az
alkalmazési program verziéjat a 33.02
paraméter tarolja.

NO FREE ID
NUMBERS ID
NUMBER
SETTING NOT
POSSIBLE

A Panel kapcsolat mar tartalmaz 31 allomast.

Egy ID szam szabadda tételéhez kapcsoljon le
egy masik egységet a lancrol.

NOT UPLOADED
DOWNLOADING
NOT POSSIBLE

A feltéltés funkcid nincs végrehajtva.

A letdltés elétt végre kell hajtani a feltoltés
funkciot. Ld. Vezérlé panel fejezet.

UPLOADING A panel feltoltés funkcioja sikertelen. A Prébalja Ujra a miveletet (interferencia lehet a
FAILED hajtasbél a panelbe valé adatmasolas nem kapcsolatban).
tortent. Keressen fel egy ABB szakembert.
WRITE ACCESS Bizonyos paraméterek valtoztatasa nem Allitsa le a motor, utana valtoztassa meg a
DENIED lehetséges a motor futasa kézben. paramétert.
PARAMETER Probalkozas esetén valtoztatas nem torténik,
SETTING NOT és egy figyelmeztetd Gzenet jelenik meg.
POSSIBLE

Paraméter reteszelés aktiv.

Deaktivalja a paraméter reteszelést (Id. 16.02
paraméter).

Hibakeresés




A hajtas hibalizenetei

187

HIBA OKOK TENNIVALOK
Al < MIN FUNC Az analdg szabalyzo jel a megengedett Ellendrizze a helyes analdg jelszinteket.
(8110) minimum érték alatt van, nem megfelelé Ellendrizze a vezérlékabelezést.

( 30.01 programoz-
haté Hibafunkcio)

jelszint vagy hibas vezérl6kabelezés miatt.

Ellendrizze a Hibafunkcié paramétereket.

BACKUP ERROR

A hajtas paraméterek PC-n tarolt biztonsagi
masolatanak visszatoltése sikertelen.

Prébalja ujra. Ellenérizze a bekdtéseket.
Ellendrizze a hajtas és a paraméterek
kompatibilitasat.

BC OVERHEAT
(7113)

Fékcsopper tulterhelés.

Allitsa le a hajtast. Hagyja a csoppert lehdilni.
Ellenérizze az ellenallas-tulterhelésvédelmi
funkcié paraméter beallitasait (Id. 27 BRAKE
CHOPPER paraméter csoport).

Ellendrizze, a fékezési ciklus megfelel-e az
adott hatarértékeknek.

Ellenérizze, nem tul magas a hajtas AC
tapfesziiltsége.

CTRL B TEMP Vezérlékartya hdBmérséklete alacsonyabb, mint | Ellenérizze a Iégaramlast és a hiitéventilator
(4110) -5...0 °C vagy meghaladja +73...82 °C értéket. | mikodését.
BRAKE ACKN Fékvisszajelzés nem vart allapotban. Ld. 42 BRAKE CONTROL paraméter csoport
(ff74) Ellendrizze fékvisszajelzés bekdtését.
BR BROKEN Fékellenallas nincs csatlakoztatva, vagy sériilt. | Ellendrizze az ellenallast és bekotését.
(7111) A fékellenallas ohmos értéke tul magas. Ellenérizze, az ellenallas érték megfelel-e a
specifikaciénak. Ld. Fékcsopper Gépkdnyv
(kéd: 3AFE 64273507 [English]).
BR OVERHEAT A fékellenallas tulterhelt. Allitsa le a hajtast. Hagyja az ellenallast
(7112) lehdlni.
Ellenérizze az ellenallas-tulterhelésvédelmi
funkcié paraméter beallitasait (Id. 27 BRAKE
CHOPPER paraméter csoport).
Ellendrizze, a fékezési ciklus megfelel-e az
adott hatarértékeknek.
Ellendrizze, nem tul magas a hajtas AC
tapfesziiltsége.
BC SHORT CIR Roévidzarlat a fékcsopper IGBT(k)-ben. Cserélje ki a fékcsoppert. Ellenérizze a
(7113) fékcsopper bekotését és allapotat.

BR WIRING (7111)

Fékellenallas bekotése helytelen.

Ellenérizze az ellenallas bekotését, allapotat.

COMM MODULE
(7510)

(programozhaté
Hibafunkcid)

A master allomas és a hajtas kozétti ciklikus
kommunikacié megszint.

Ellenérizze a fieldbus kommunikécié allapotat.
Lasd Terepi busz vezérlés fejezet, vagy a
megfelel fieldbus adapter gépkonyv.

Ellenérizze a paraméter beallitdsokat:

- 51 csoport (fieldbus adapter), vagy

- 52 csoport (Standard Modbus kapcsolat)
Ellendrizze a kabel bekodtéseket.

Ellendrizze a master kommunikaciojat.

Hibakeresés



188

HIBA OKOK TENNIVALOK

CURR MEAS Aramvalto hiba a kimeneti aram Ellenérizze az aramvalté bekotését a
(2211) méreéskorében. F6aramkori illesztd kartyan - INT.

DC HIGH RUSH A hajtas tapfesziltsége tul magas. Ha a tapfe- | Ellendrizze a tapfesziltség értéket, a hajtas
(FF80) szultség a hajtas névleges fesziiltségének névleges feszlltségét és megengedett

(415, 500 vagy 690 V) 124%-a fol6tt van, a
motor fordulatszam lekapcsolasi szintre futhat
(névleges fordulatszam 40%-a).

feszlltségtartomanyat.

DC UNDERVOLT
(3220)

A kdzbens6kori DC fesziiltség alacsony
faziskimaradas, rossz biztosité vagy
egyeniranyité hid belsé hiba miatt.

Az alacsony DC feszliiltségfigyelés megszola-
lasi hatara 0.65xU i, ahol Uy, a tapfesziilt-
ség minimum értéke. 400 és 500 V-os
késziléken Ui, értéke 380 V. Ekkor a
kozbensd kori feszliltség a tapfesziiltség
lekapcsolasi értéknek megfeleléen 334 VDC.

Ellenérizze a tapfesziiltséget és a biztositdkat.

ENCODER A<>B
(7302)

Impulzus jeladé polaritasa hibas: ‘A’ fazis a
sorkapocs ‘B’ fazisahoz kétve és forditva.

Cserélje meg az impulzus jeladé 'A’ és 'B”
fazisok bekotését.

ENCODER ERR
(7301)

Kommunikacids hiba az impulzus jeladé és
annak interfész modulja kdzott, vagy a modul
és a hajtas kozott.

Ellenérizze az impulzus jeladét és bekotését, a
modult és bekotését, valamint az 50 Paraméter
csoport bedllitasait.

EARTH FAULT
(2330)

(programozhato
Hibafunkcié 30.17

A bemeneti oldal terhelése nem szimmetrikus,
motorhiba, motor kabel hiba vagy bels6 hiba
miatt.

Ellen6rizze a motort.
Ellenérizze a motor kabelt.

Ellenérizze, van-e fazisjavité vagy
tulfesziiltség levezeté a motor kabelen.

EXTERNAL FLT
(9000)

(programozhato
Hibafunkcié 30.03)

Hiba az egyik kiilsé eszkdzben.
(Ez az informacié beallithaté a programozhaté
digitalis bemenetek egyikén keresztiil.)

Ellenérizze a kiils6 eszkdzok esetleges hibait.

Ellendrizze a 30.03 EXTERNAL FAULT
paramétert.

FAN OVERTEMP
(ff83)

Tul magas hémérséklet a hajtas kimeneti
szlir6jének ventilatoranal. A felugyelet a Step-
up hajtéasok esetén hasznalatos.

Allitsa le a hajtast. Hagyja leh(ilni. Ellenérizze
a kérnyezeti hdmérsékletet. Ellenérizze a
ventilator forgasiranyat és a szabad
légmozgast.

ID RUN FAIL

Motorazonosité teszt befejezése sikertelen.

Ellenérizze a maximum furdulatszamot (20.02
paraméter). Legalabb a névleges érték 80%-
anak kell lennie (99.08 paraméter).

IN CHOKE TEMP
(fi81)

Tul magas hémérséklet a bemeneti fojtonal.

Allitsa le a hajtast. Hagyja leh(ilni. Ellenérizze
a kdérnyezeti hdmérsékletet. Ellenérizze a
ventilator forgasiranyat és a szabad
légmozgast.
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/0 COMM ERR A vezérlékartya CH1 csatorna kommunikaciés | Ellenérizze az optikai kabel csatlakozast a
(7000) hibéja. CH1 csatornan.

Elektromagneses interferencia.

Ellenérizze az 6sszes CH1 csatornara csatla-
koz6 I/0O modult (ha van).

Ellendrizze a berendezés megfelel foldelését.
Ellendrizze a nagy zavarkibocsajtasu kompo-
nenseket a kézelben.

LINE CONV (ff51)

Hiba a vonali konverterben.

Cserélje a panelt a motor oldali konverter
vezérlékartyarol a vonali konverter vezérlékar-
tyara.

Ld. Vonali konverter gépkdnyv hibaleirasok.

MOTOR PHASE
(ff56)

(30.16 programoz-
haté Hibafunkcio)

Motor fazis kimaradas, motor-, motor kabel-,
termosztat- (ha van) vagy belsé hiba miatt.

Ellendrizze a motort és kabeleit.
Ellendrizze a termosztatot (ha van).

Ellendrizze a Hibafunkcié paramétereket.
Tiltsa le ezt a védelmi funkciot.

MOTOR TEMP
(4310)

( programozhat6
Hibafunkcié 30.04
... 30.09)

Motor hémérséklet tul magas (vagy annak
tlnik) tulterhelés, elégtelen motor teljesitmény,
nem megfeleld hiités vagy helytelen inditasi
adatok miatt.

Ellenérizze a motor adatokat és a terhelést.
Ellenérizze az inditasi adatokat.
Ellendrizze a Hibafunkcié paramétereket .

MOTOR 1 TEMP
(4312)

A motor h6mérséklete meghaladta a 35.03
paraméterben beallitott hatarértéket.

Ellenérizze a hatarértéket. Hagyja a motort le-
hilni. Megfeleld a motor hiités? Ellendrizze a
h{té ventilatort, tisztitsa meg a héleado
fellleteket stb.

MOTOR 2 TEMP A motor hdmérséklete meghaladta a 35.06 Ellendrizze a hatarértéket. Hagyja a motort le-

(4313) paraméterben beallitott hatarértéket. hdlni. Megfelel6 a motor hiités? Ellenérizze a
h{té ventilatort, tisztitsa meg a héleado
fellleteket stb.

MOTOR STALL A motor a beragadasi tartomanyban muakadik, Ellendrizze a motor terhelést és a hajtas

(7121) pl. tulterhelés vagy elégtelen motor névleges adatait.

(30.10 ... 30.12 teljesitmény miatt. Ellenérizze a Hibafunkcié paramétereket.

programozhato

Hibafunkci6)

NO MOT DATA Motor adatok hianyoznak, vagy a motor adatok | Ellenérizze a motor adatokat:
(ff52) nem felelnek meg a hajtas adatoknak. 99.04 ... 99.09 paraméterek.
OVERCURRENT Kimenetei aram tul magas. Tularam Ellendrizze a motor terhelést.
(2310) ¥ lekapcsolasi hatarérték 3.5 x lopg.

Ellendrizze a gyorsitasi id6t.
Ellendrizze a motort és kabeleit (fazissorrend).

Ellendrizze, van-e fazisjavité vagy
tulfesziiltség levezetd a motor kabelen.

Ellendrizze a jeladd kabelezését (polaritas).
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OVERFREQ (7123) | A motor gyorsabban forog, mint a megenge- Ellenérizze a minimum/maximum fordulatszam
dett legmagasabb fordulatszam, rosszul bealli- | beallitasokat.
tott minimum/maximum fordulatszam, elégte- Ellendrizze, elegendé-e a fékezdnyomatek.
len fékezényomaték vagy - nyomatékreferen- o . . .
cia hasznalatakor - valtakoz6 terhelés miatt. EIIenlorlzze, alkalmazhato-e nyomatékszaba-
lyozas.
Lekapcsolasi szint: 40 Hz a mikédési tarto- Ellenérizze, szlikséges(ek)-e fékcsopper és
many abszolit maximum fordulatszama folott | ellenallas(ok).
(DTC mdd aktiv) vagy frekvencia hatar (Skala-
ris vezérlés aktiv). A mikddési tartomany
hatarai a 20.01 és 20.02 (DTC méd aktiv) vagy
20.07 és 20.08 paraméterekkel allithatok
(Skalaris vezérlés aktiv).
PANEL LOSS A hajtas aktiv vezérlési helyeként kivalasztott Ellendrizze a panel csatlakozasat (Id. a megfe-
(5300) vezérld panel vagy DriveWindow program lel6 hardver kézikdnyv).

(30.02 programoz-
haté Hibafunkcio)

kommunikacioja megsz(int.

Ellenérizze a vezérl6 panel csatlakozojat.
Cserélje ki a vezérl6 panelt a foglalatban.
Ellenérizze a Hibafunkcid paramétereket.
Ellenérizze a DriveWindow csatlakozasat.

PPCC LINK (5210)
%)

Az INT kartya optikai kapcsolata hibas.

Ellenérizze az optikai kabeleket.

SC (INU 1) Roévidzarlat a parhuzamosan kapcsolt inverter | Ellendrizze a motort és kabeleit.

SC (INU 2) modulok egyikében. Az adott szam a hibas Ellenérizze a teljesitmény félvezetoket (IGBT

SC (INU 3) inverter modulszamat mutatja. power plate) az inverter modulban. (INU 1 az

SC (INU 4) 1-es inverter modult jelenti stb.).

*) INT kartya optikai kabel kapcsolat hiba a Ellenérizze a csatlakozast az inverter
parhuzamosan kapcsolt inverter modulok Féaramkori interfész kartya (INT) és a PPCC
egyikében. A szam az adott inverter modul- elosztd egység (PBU) kozétt. (Az 1-es inverter
szamat mutatja. modul a PBU CH1-hez csatlakozik stb.)

SLOT OVERLAP Két opcidés modul azonos kapcsolati interfész Ellenérizze a kapcsolat interfész kivalasztast a

kivalasztassal rendelkezik.

98 OPTION MODULES csoportban.

SUPPLY PHASE
(3130)

Kdzbens6kori DC fesziiltség ingadozik
faziskimaradas, hibas biztosité vagy
egyeniranyité hid belsé hiba miatt.
Lekapcsolas torténik, ha a hullamossag a DC
fesziltség 13 szazaléka.

Ellenérizze a tapoldali biztositokat.
Ellenérizze a tapfesziiltség ingadozast.

START INHIBIT
(ffra)

Az opcionalis inditas letiltas hardver logika
aktivalva.

Ellenérizze az inditas letiltas aramkort (GPS
kartya).

ACS 800 TEMP
(4210)

Tul magas belsé hédmérséklet. Lekapcsolasi
inverter modul hémérsékleti szint 125 °C.

Ellenérizze a kérnyezeti tényezdket.
Ellendrizze a légaramlast és a ventilator
mikodését.

Ellendrizze a hiitbbordak szennyezettségét .

Ellenérizze a motor teljesitményt a hajtas
teljesitményéhez képest.
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THERMISTOR Motor hémérséklet tul magas (a motor Ellendrizze a motor terhelését a névleges
(4311) hévédelmi funkcidja éltal jelezve, amely aktiv értékhez képest.
(30.04 ... 30.05 THERMISTOR beallitassal rendelkezik) . Ellendrizze az inditasi adatokat.
programozhato Ellenérizze a termisztor csatlakozast.
Hibafunkcié) o . .

Ellenérizze a termisztor kébelt.
USER MACRO Felhasznal6i makré nincs térolva, vagy sérdlt. Készitse el a Felhasznal4i makrét.
UNDERLOAD A motor terhelése tul kicsi, pl. mechanikus ter- | Ellendrizze a hajtott gépet.
(ffea) helés levalaszt6 kapcsol6 miatt. Ellenérizze a Hibafunkcié paramétereket.
(30.13 ... 30.15
programozhaté

Hibafunkcio)

THERMAL MODE

A Motorhdvédelmi mod DTC-re éllitva nagy
teljesitményl motornal.*

Ld. 30.05 paraméter.

*) Részletesebb informacié talalhato nagy teljesitmény( parhuzamos inverter egységekrél a 03.12.
Hibaszoban.
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A fejezet attekintése
A fejezet a hajtas kommunikacios haldzaton keresztiil kiils6 késziilékek altali
vezérlési lehetéségét targyalja.

Rendszer attekintés

A hajtas csatlakozhat kulsé vezeérl6 rendszerhez — altalaban terepi busz kontroller-
hez — egy adapter modulon keresztll, amely a hajtas 1. foglalatdba helyezhetd.
(Advant Terepi busz 100 rendszerhez val6 csatlakozas esetén egy kiils6 AF 100

interfész sziikséges.)

| |
I [ I I I Terepi busz
kontroller
| Terepi busz
Egyéb
ACS800 lﬂ:l készilékek
Fieldbus Adapter
Rxxx
1. aljzat
©
2
&€ |RMBA-0x Adapter
O | Std. Modbus Link _ —
E .
@ || vagy 2. aljzat Terepi busz
Adapter Nxxx
RDCO Komm. | CHO
vagy
(=) Modul (DDCS)
/\ liJ AF 100 Interfész
Lm—mj (pl. AC 80)
Adatmozgas

— Vezérl6 sz6 (CW)

<€—— Alapjelek (REF1...REF5) ——
Allapot sz6 (SW) ——p»

—— Uzemi értékek (ACT1..ACT5) —»

-

Paraméter Iras/Olvasas Kérdések/Valaszok
!

1. Abra. Terepi busz vezérlés

Folyamat I/O (Ciklikus)

Mikodési uizenetek (Aciklikus)
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A hajtas beallithatd, hogy az dsszes vezérlési informaciot a terepi busz interfészen
keresztil fogadja, vagy a vezérlés megoszthaté a terepi busz interfész és mas lehet-
séges bemenetek - példaul digitalis és analég bemenetek - kdzaott.

Kommunikacié megvalositasa terepi busz adapter modulon keresztul

Miel6tt a hajtast terepi busz vezérlésre konfiguralnank, az adapter modult mechani-
kusan és villamosan is csatlakoztatni kell, a hajtas Hardver Kézikényv-ében szerep-
|6 utasitasok és a modul kézikdnyv alapjan.

A hajtas és a terepi busz adapter modul kdzdtti kommunikacié aktivalhatd a 98.02
parameéter bedllitasaval. Miutdn a kommunikacio létrejétt, a modul beéllitasi paramé-
terek elérhetéve valnak a hajtasban, az 51. paraméter csoportban.

1. Tablazat. Terepi busz adapter kommunikacio beallitasi paraméterek

Paraméter

Valaszthaté
beallitasok

Terepi busz vezérlés
beallitasai

Miikodés / Informacié

KOMMUNIKACIO LETREHOZASA

98.02 NO; FIELDBUS; FIELDBUS Megvalositja a kommunikaciot a hajtas és a
ADVANT; STD terepi busz adapter modul kézoétt. Aktivalja
MODBUS; a modul beallitasi paramétereket
CUSTOMISED (51. Csoport).

98.07 ABB DRIVES; ABB DRIVES vagy Kivalasztja a hajtas altal hasznalt
GENERIC GENERIC kommunikaciés médot. Lasd a

Kommunikaciés Médok fejezetet késébb.

ADAPTER MODUL KONFIGURALASA

51.01 MODUL TYPE

Megijeleniti a terepi busz adapter modul
tipusat.

51.02 (FIELDBUS
PARAMETER 2)

51.26 (FIELDBUS
PARAMETER 26)

Modultdl figgé parameéterek. Részletes informaciot a modul kézikdnyvben talal. Ezen
paraméterek mindegyike nem feltétlendl lathato.

51.27 FBA PAR
REFRESH*

(0) DONE (Kész);
(1) REFRESHING
(Frissités)..

A megvaltozott terepi busz paraméter
beallitasokat érvényesiti. Frissités utan az
érték automatikusan visszaall a DONE
értékre.

51.28 FBA CPI FW
REV*

xyz (binarisan kédolt
szam)

Megjeleniti az adapter modul CPI firmware
valtozatat. x = F6 reviziés szam; y = revi-
ziés alszam; z = korrekciés szam. Példaul:
107 =revizi6 1.07.

51.29 FBA CONFIG
ID*

xyz (binarisan kédolt
szam)

Megijeleniti az adapter modul konfiguracios
azonositéjat, melyet az ACS 800 a memori-
ajaban tarol. Az informaciot az alkalmazasi
program hasznalja. x = F& reviziés szam;

y = revizios alszam; z = korrekciés szam.
Példaul: 101 = revizié 1.01.
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Paraméter

Valaszthaté
beallitasok

Terepi busz vezérlés
beallitasai

Miikodés / Informacié

51.30 FBA CONFIG

xyz (binarisan kédolt

Megijeleniti az adapter modul konfiguraciés

ID* szam) azonositojat, melyet az ACS 800 a memori-
ajaban tarol. x = F§ revizidés szam; y = revi-
zios alszam; z = korrekcids szam. Példaul:
1 =revizi6é 0.01.

51.31 FBA STATUS (0) IDLE; - Az adapter modul allapotat jeleniti meg.

(1) EXEC. INIT; Megjegyzés: Nxxx adapter modul tipusok
(2) TIME OUT, esetén az érték mindig IDLE.

(3) CONFIG IDLE = Adapter nincs beallitva.

ERROR; A

(4) OFF-LINE: EXEC. INIT = Adapter beallitasa.

(5) ON-LINE; ' TIME OUT = Az adapter és hajtas kozotti
(6) RESET kommunikacioban tul sok idé telt el.

CONFIG ERROR = Adapter beallitasi hiba.
Az adapterben tarolt CPI firmware revizi6 f6
vagy alreviziés szama nem egyezik a haj-
tds memoariajaban tarolt konfiguraciés ada-
tokkal.

OFF-LINE = Az adapter off-line allapotban.
ON-LINE = Az adapter on-line allapotban.

RESET = Az adapter hardver Ujrainditast
hajt végre.

*51.27 - 51.30 paraméterek csak Rxxx tipusu terepi busz adapter telepitése esetén lathatoak.

Miutan az 51. paraméter csoport beallitasra kerilt, a hajtas vezérlé paramétereit
ellenérizni és szikség esetén modositani kell (4. Tablazat).

Az U] beallitasok a kdvetkezb feszlltség ala helyezés utan, vagy az 51.27 paramé-
ter aktivalasaval valnak érvényessé.
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Vezérlés Standard Modbus Link segitségével

A hajtas 1. vagy 2. aljzataba helyezett RMBA-01 Modbus adapter segitségével meg-
valésithaté a Standard Modbus Link interfész. A Standard Modbus Link a hajtas
Modbus kontolleren keresztuli kiilsé vezérléséhez hasznalhato (csak RTU protokoll).

Lehetséges a vezérlés atkapcsolasa a Standard Modbus Link és mas terepi busz a-
dapterek k6zott, ebben az esetben az RMBA-01 a 2. aljzatba, a terepi busz adapter
az 1. aljzatba kerdl.

Kommunikacioés beallitasok

A Standard Modbus Link-en keresztili kommunikacié a 98.02 paraméter STD
MODBUS értékre allitasaval valdsithaté meg. Az 52. csoport kommunikacios para-
métereit ezutan szikséges beallitani. Lasd: kdvetkezd tablazat.

2. Tablazat. Standard Modbus Link kommunikacio beallitasi paraméterek

Paraméter

Valaszthato
beallitasok

Standard Modbus Link-
en keresztiili vezérlés
beallitasai

Miikodés / Informacio

KOMMUNIKACIO MEGVALOSITASA

98.02 NO; FIELDBUS; STD MODBUS Elinditja a kommunikaciot a hajtés (Stan-
ADVANT; STD dard Modbus Link) és a Modbus-protokoll
MODBUS; vezérl6 kdzott. Aktivalja a kommunikacios
CUSTOMISED paramétereket az 52. csoportban.

98.07 ABB DRIVES; ABB DRIVES Kivalasztja a hajtas altal hasznalt kommu-
GENERIC nikacios modot. Lasd a Kommunikacios

Mddok fejezetet késébb.

KOMMUNIKACIOS PARAMETEREK

52.01 1-t6l 247-ig - Megadja a Standard Modbus Link-en lévé
hajtas allomas szamat.
52.02 600; 1200; 2400; - Standard Modbus Link kommunikaciés
4800; 9600; 19200 sebessége.
52.03 ODD; EVEN; - Standard Modbus Link paritas beallitasa.
NONE1STOPBIT;
NONE2STOPBIT

Miutan az 51. paraméter csoport beallitasra kerllt, a hajtas vezérld paramétereit
ellendrizni és szikség esetén modositani kell (4. Tablazat).
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Adat a kontrollertél a hajtasnak Adat a hajtastol a kontrollernek
Cim Tartalom Cim Tartalom
40001 Vezérld sz6 40004 Allapot sz6
40002 Alapjel 1 40005 Uzemi érték 1
40003 Alapjel 2 40006 Uzemi érték 2
40007 Alapjel 3 40010 Uzemi érték 3
40008 Alapjel 4 40011 Uzemi érték 4
40009 Alapjel 5 40012 Uzemi érték 5

Részletes informacio a Modbus kommunikaciorol elérheté a Modicon weboldalon:
http:\\www.modicon.com.
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Advant Fieldbus 100 (AF 100) kapcsolat beallitasa

Hajtas kapcsolasa egy AF(Advant Fieldbus)100 bus rendszerhez hasonlé mas tere-
pi busz rendszerekhez, azzal a kildnbséggel, hogy az alabb szereplé AF 100 inter-
fészek egyike a terepi busz adaptert helyettesiti. Az AF 100 interfész a hajtason be-
[l elhelyezked® RDCO kartya CHO csatornajahoz kapcsolédik, optikai kabelen
keresztul.

A megfelel6 AF 100 interfészek a kdvetkez6k:

+ CI810A Fieldbus Kommunikacios Interfész (FCI)
TB811 (5 MBd) vagy TB810 (10 MBd) Optikai ModuleBus Port Interfész sziik-
séges.

* Advant Controller 70 (AC 70)
TB811 (56 MBd) vagy TB810 (10 MBd) Optikai ModuleBus Port Interfész sziik-
séges.

* Advant Controller 80 (AC 80)
Optikai ModuleBus kapcsolat: TB811 (5 MBd) vagy TB810 (10 MBd) Optikai
ModuleBus Port Interfész sziikséges.
DriveBus kapcsolat: Osszekétheté az RMIO-01/02 Kartyaval, RDCO-01 Kom-
munikacidés Opcion keresztiil.

Lehetséges, hogy a fenti interfészek egyike mar beépitett az AF 100 bus-ban. Ha
nem, egy Advant Fieldbus 100 Adapter készlet (NAFA-01) sziikséges, amely tartal-
mazza a CI810A Fieldbus Kommunikacios Interfészt, a TB810 és TB811 Optikai
ModuleBus Port Interfészt, és egy TC505 Trunk dugé. (Ezen alkatrészekrdl rész-
letesebb informaciét a S800 I/O Felhasznaldi kézikényvben talal. (3BSE 008 878
[ABB Industrial Systems, Vasteras, Svédorszag])).

Optikai alkatrész tipusok

A TB811 Optikai ModuleBus Port Interfész 5 MBd-os optikai alkatrészekkel rendel-
kezik, mig a TB810 10 MBd-os alkatrészekbdl all. Uvegszalas kapcsolat esetén min-
den alkatrésznek azonos tipusunak kell lennie, mivel az 5 MBd-os alkatrészek nem
kommunikalnak a 10 MBd-os alkatrészekkel. A TB810 és TB811 egységek kozotti
valasztas a kapcsolodd berendezéstél fugg.

A TB811 (5 MBd-o0s) egység a kdvetkez6 berendezések esetén hasznalhato:
* RMIO-01/02 Kartya RDCO-02 Kommunikaciés Opcidval

* RMIO-01/02 Kartya RDCO-03 Kommunikaciés Opcidval.

A TB810 (10 MBd-os) egység a kovetkezd berendezések esetén hasznalhato:
* RMIO-01/02 Kartya RDCO-01 Kommunikacios Opcioval

« NDBU-85/95 DDCS Osszekotd egységek.

Terepi busz vezérlés



199

Kommunikacioés beallitasok

A hajtas és az AF 100 interfész kozotti kommunikaciot a 98.02 paraméter ADVANT
értékre allitasaval aktivalhatjuk.

3. Tablazat. AF 100 kapcsolat kommunikacios beallitasai

Paraméter Valaszthaté CHO-n keresztiili Miikodés / Informacié
beallitasok vezérlés beallitasai

KOMMUNIKACIO MEGVALOSITASA

98.02 NO; FIELDBUS; ADVANT Létrehozza a kommunikaciét a hajtas
ADVANT, STD (széloptika CHO csatorna) és a AF 100 in-
MODBUS, terfész kozott. Atviteli sebesség 4 Mbit/s.
CUSTOMISED

98.07 ABB DRIVES; ABB DRIVES Kivalasztja a hajtas altal hasznalt kommu-
GENERIC nikaciés médot. Lasd a Kommunikaciés

Modok fejezetet késbbb.

Miutan a kommunikacio aktivalasi paraméterek beallitasra kerlltek, az AF 100 inter-
fész programozasat kell elvégezni annak leirasa szerint. A hajtas vezérld paraméte-
reit ellenérizni és sziikség esetén maddositani kell (4. Tablazat).

Optikai ModuleBus kapcsolat esetén, a 0. csatorna cimét (70.01 paraméter) a
megfelel§ adatbazis POSITION terminal értékébdl szamolhato ki (az AC 80-nal:
DRISTD) a kévetkezd képpen:

1. APOSITION szazas helyiértékének értékét szorozzuk 16-tal.

2. A kapott szamhoz adjuk hozza a POSITION tizes és egyes helyiértékeinek
értékét.

Példa: ha a DRISTD adatbazis elemének POSITION terminaljanak értéke 110, (tize-

dik hajtas az Optikai ModuleBus gyiir(in), a 70.01 paramétert a 16x1 + 10 = 26 ér-
tékre kell allitani.

AC 80 DriveBus kapcsolat esetén, a hajtasok 1-t6l 12-ig cimzettek. A hajtas cim
(70.01 paraméter) a ACSRX PC elem DRNR terminaljanak értékével fiigg 6ssze.
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Hajtas vezérlé paraméterek

Miutan a terepi busz kommunikacié bedllitasra kerult, a hajtas vezérlé paramétereit
ellendrizni és szlikség esetén modositani kell (4. Tablazat)

A terepi busz vezérlés beallitasa oszlop azt az értékét adja meg, amikor a terepi
busz interfész az adott jel kivant forrasa vagy célallomasa. A Miikodés / Informacioé
oszlop a paraméter jellemzéit irja le.

A terepi busz jel utvonalakat és az Uzenetek 6sszetételét A terepi busz vezérlé
interfész bekezdés kés6bb magyarazza.

4. Tablazat. Terepi busz vezérlés esetén ellenbérzésre és beallitasra szoruld hajtas
vezérlé paraméterek

Paraméter | Terepi busz vezérlés Miikodés / Informacioé
beallitasa

VEZERLO PARANCS FORRASANAK KIVALASZTASA

10.01 COMM.CW Engedélyezi a terepi busz Vezérl6 szot (kivéve 11. bit)
ha EXT1 kivalasztasra kerlt, mint aktiv vezérlési hely.
Lasd még 10.07 paraméter.

10.02 COMM.CW Engedélyezi a terepi busz Vezérl6 szot (kivéve 11. bit)
ha EXT2 kivalasztasra kerilt, mint aktiv vezérlési hely.
10.03 FORWARD, REVERSE Engedélyezi a forgasirany vezérlést a 10.01 és 10.02
vagy REQUEST paraméterek altal megadott médon. A forgasirany
vezérlést késébb, a Alapjelek kezelése fejezet
targyalja.
10.07 0 vagy 1 Az érték 1-re allitasa felllirja a 10.01 paraméter bealli-

tasat, miszerint a terepi busz Vezérl6 sz6 (kivéve 11.
bit) engedélyezett, ha EXT1 kivalasztasra kertilt, mint
aktiv vezérlési hely.

Megj. 1: Csak Altalanos hajtas kommunikaciés profil
kivalasztasa esetén lathato (lasd 98.07 paraméter).

Megj. 2: Beallitds nem keril elmentésre a memdridba.

10.08 0 vagy 1 Az érték 1-re allitasa felllirja a 11.03 paraméter bealli-
tasat, miszerint a REF1 terepi busz alapjel van
hasznalatban, ha EXT1 kivalasztasra kertilt, mint aktiv
vezérlési hely.

Megj. 1: Csak Altalanos hajtas kommunikaciés profil
kivalasztasa esetén lathato (lasd 98.07 paraméter).

Megj. 2: Bedllitas nem kertil elmentésre a memoériaba.

11.02 COMM.CW(11) Engedélyezi EXT1 / EXT2 kivalasztasat a terepi busz
Vezérld szo6 11. bitignek EXT CTRL LOC értékével.
11.03 COMM.REF1, REF1 terepi busz alapjel hasznalatban, ha EXT1
FAST COMM, kivalasztasra kerdlt, mint aktiv vezérlési hely. Tovabbi
COM.REF1+AIf1, informacié a vélaszthaté beallitasokrol a Alapjelek
COM.REF1+Al5, bekezdésben.

COM.REF1*Al1 vagy
COM.REF1*Al5
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Paraméter | Terepi busz vezérlés Miikodés / Informacié
beallitasa

11.06 COMM.REF2, REF1 terepi busz alapjel hasznalatban, ha EXT1
FAST COMM, kivalasztasra kertilt, mint aktiv vezérlési hely. Tovabbi
COM.REF2+AI1, informacioé a valaszthaté beallitasokrél az Alapjelek
COM.REF2+AI5, bekezdésben.

COM.REF2*Al1 or
COM.REF2*Al5

KIMENETI JELEK FORRAS KIVALASZTASA

14.01 COM.REF3(13) Engedélyezi RO1 relé kimenet vezérlését a REF3
terepi busz alapjel 13. bitjével.

14.02 COM.REF3(14) Engedélyezi RO2 relé kimenet vezérlését a REF3
terepi busz alapjel 14. bitjével.

14.03 COM.REF3(15) Engedélyezi RO3 relé kimenet vezérlését a REF3
terepi busz alapjel 15. bitjével.

15.01 COMM.REF4 REF4 terepi busz alapjel tartalmat az AO1 analég
kimenetre iranyitja. Skaldzas: 20000 = 20 mA

15.06 COMM.REF5 REF5 terepi busz alapjel tartalmat az AO2 analég
kimenetre iranyitja. Skaldzas: 20000 = 20 mA

RENDSZER VEZERLO BEMENETEK

16.01 COMM.CW(3) Engedélyezi a Futés engedélyezés jel vezérlését a
terepi busz Vezérl6 szé 3. bitjével.

16.04 COMM.CW(7) Engedélyezi a hiba nyugtézast a terepi busz Vezérlé
sz6 7. bitjével.

Megj.: YES értékre kell allitani Altalanos hajtas kom-
munikacios profil kivalasztadsa esetén (lasd 98.07

paraméter).

16.07 DONE; SAVE Elmenti a paraméter értékek valtozasait (a terepi busz
vezérlésen keresztiili valtoztatasokkal egydtt) a
memodriaba.

KOMMUNIKACIOS HIBA FUNKCIOK

30.18 FAULT; NO; CONST SP15; | A hajtas magatartasat hatarozza meg terepi busz

LAST SPEED kommunikacié megsziinése esetén.

Megj.: A kommunikacié megsz(inés jelzés a fogadott
F6 és Kiegészité adatcsomagok figyelésén alapul.
(forrasuk a 90.04 és 90.05 paraméterekkel kertltek
beallitasra).

30.19 0.1...60.0s A F6 adatcsomag-vesztés és a 30.18 paraméter altal
megadott magatartas végrehajtasa kozti idétartamot
hatarozza meg.

30.20 ZERO; LAST VALUE Kiegészitd adatcsomag-vesztés esetén RO1-RO3
relé kimenetek és AO1, AO2 anal6g kimenetek
allapotat hatarozza meg.
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Paraméter

Terepi busz vezérlés
beallitasa

Miikodés / Informacio

30.21

0.0...60.0s

A Kiegészit6 adatcsomag-vesztés és a 30.18 paramé-
ter altal megadott magatartas végrehajtasa kozti id6-
tartamot hatarozza meg.

Megj.: Ez a felligyeleti funkcié nem engedélyezett, ha
ez a paraméter, vagy a 90.01, 90.02 és 90.03 paramé-
terek beallitott értéke 0.

TEREPI BUSZ ALAPJEL CEL KIVALASZTASA (Nem lathato, ha a 98.02 paraméter értéke NO.)

90.01

0...8999

Meghatarozza azt a hajtas paramétert, amelyben
REF3 terepi busz alapjel szerepel.

Forma: xxyy, ahol xx = paraméter csoport (10 - 89),
yy = paraméter Index. Pl. 3001 = 30.01paraméter.

90.02

0...8999

Meghatarozza azt a hajtas paramétert, amelyben
REF4 terepi busz alapjel szerepel.

Forma: l4sd 90.01 paraméter.

90.03

0...8999

Meghatarozza azt a hajtas paramétert, amelyben
REFS5 terepi busz alapjel szerepel.

Forma: l4sd 90.01 paraméter.

90.04

1 (Terepi busz Vezérlés)
vagy 81 (Standard Modbus
Vezérlés)

Ha 98.02 CUSTOMISED értéket vesz fel, ez a para-
méter mutatja a forrast, ahonnan a hajtas a F6 Refe-
rencia adatcsomagot olvassa. (Osszetétele: terepi
busz Vezérld Szo, REF1 terepi busz alapjel és REF2
field-bus alapjel).

90.05

3 (Terepi busz Vezérlés)
vagy 83 (Standard Modbus
Vezérlés)

Ha 98.02 CUSTOMISED értéket vesz fel, ez a para-
méter mutatja a forrast, ahonnan a hajtas a F6 Refe-
rencia adatcsomagot olvassa. (Osszetétele: REF3,
REF4 és REF5 terepi busz alapjel).

UZEMI TEREPI BUSZ JELEK KIVALASZTASA (Nem lathato, ha a 98.02 paraméter értéke NO.)

92.01

302 (Rogzitett)

A F6 Uzemi adatcsomag elsd szavaként az Allapot
sz06 kerdl atvitelre.

92.02

0...9999

Kivalasztja azt az Uzemi értéket vagy paramétert,
amely a F6 Uzemi adatcsomag masodik szavaként
(ACT1) kerul atvitelre.

Forma: (x)xyy, ahol (x)x = Uzemi értékcsoport vagy
paramétercsoport, yy = Uzemi érték vagy paraméter
index. PI. 103 = Gzemi érték 1.03 FREQUENCY; 2202
= 22.02 paraméter ACCEL TIME 1.

Megj: Altalanos Hajtas kommunikaciés profil llapo-
taban (98.07 = GENERIC), ezen paraméter értéke fix
102 (Gzemi fordulatszam 1.02 SPEED — DTC motor-
vezérlési modban) vagy 103 (1.03 FREQUENCY —
Skalaris modban).

92.03

0...9999

Kivalasztja azt az Gizemi értéket vagy paramétert, a-
mely a F& Uzemi adatcsomag harmadik szavaként
(ACT2) keril atvitelre.

Forma: lasd 92.02 paraméter.
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Paraméter | Terepi busz vezérlés Miikodés / Informacié

beallitasa

92.04 0...9999 Kivéalasztja azt az Uzemi értéket vagy paramétert, a-
mely a Kiegészité Uzemi adatcsomag elsé szavaként
(ACT3) keril atvitelre.

Forma: lasd 92.02 paraméter.

92.05 0...9999 Kivalasztja azt az Uzemi értéket vagy paramétert, a-
mely a Kiegészité Uzemi adatcsomag masodik sza-
vaként (ACT4) kerdl atvitelre.

Forma: l4sd 92.02 paraméter.
92.06 0...9999 Kivéalasztja azt az Uzemi értéket vagy paramétert, a-

mely a Kiegészité Uzemi adatcsomag harmadik sza-
vaként (ACT5) ker(l atvitelre.

Forma: l4sd 92.02 paraméter.
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A terepi busz vezérl6 feliilet

A terepi busz rendszer és a hajtas kézotti kommunikacié adatcsomagokat alkalmaz.
Egy adatcsomag (réviditve DS) harom 16 bites szobdl all, melyeket adatszavaknak
nevezink (DW). Az ACS800 Standard Alkalmazasi Program 4 adatcsomagot tamo-
gat, kettét mindkét atviteli iranyban.

A hajtast vezérl6 két adatszét nevezzik F6 Alapjel adatcsomagnak és Kiegészi-t6
Alapjel adatkcsomagnak. A forrast, ahonnan a hajtas kiolvassa a F6 és Kie-gészit6
Alapjel adatcsomagokat, a 90.04 és 90.05 paraméterek adjak meg, eb-ben a
sorrendben. A F6 Alapjel adatcsomagok tartalma elére meghatarozott. A Kiegészit
Alapjel adatcsomag tartalma kivalaszthaté a 90.01, 90.02 és 90.03 paraméterek
segitségével.

A hajtasra vontakozo tuzemi informéaciokat tartalmazo adatcsomagokat nevezzik F6
és Kiegészitd Uzemi érték adatcsomagoknak. Mindkét adatcsomag tartalma rész-
ben kivalaszthatd a 92. csoport paramétereivel.

Adat a fielbus kontrollert6l a hajtasnak Adat a hajtastol a terepi busz kontrollernek
Sz6 Tartalma Kivalasztas Sz6 Tartalma Kivalasztas
F6 Alapjel adatcsomag F6 Uzemi Erték adatcsomag

1. sz6 Vezérld szb (Rogzitett) 1. 826 Allapot sz6 (Rogzitett)
2.s26 1. Alapjel (Rogzitett) 2.sz6 1. Uzemi *92.02 Par.
3.s26 2. Alapjel (Régzitett) 3.s26 2. Uzemi 92.03 Par.
Kiegészité Alapjel adatcsomag Kiegészité Uzemi Erték adatcsomag

1. sz6 3. Alapjel 90.01 Par. 1.sz6 3. Uzemi 92.04 Par.
2.s26 4. Alapjel 90.02 Par. 2.s26 4. Uzemi 92.05 Par.
3.s26 5. Alapjel 90.03 Par. 3.s26 5. Uzemi 92.06 Par.

*Ha az Altalanos Hajtas kommunikéacids profil aktiv, az 1. Uzemi érték rogzitett a
01.02 SPEED uzemi értékhez (DTC motor vezérlési méd esetén), vagy a 01.03
FREQUENCY értékhez (Skalaris mod esetén).

A F6 Alapjel és U;emi Erték adatcsomagok frissitési ideje: 6 ms; a Kiegészité
Alapjel és Uzemi Erték adatcsomagok esetében 100 ms.

Terepi busz vezérlés



205

A Vezérl6 sz6 és az Allapot sz6

A Vezérl6 sz6é (CW) a hajtas terepi busz rendszerrél torténé vezérlésének alapvetd
eszkdze. Mikodbképes, ha az aktiv vezérlési hely (EXT1 v. EXT2 - lasd. 10.01 és
10.02 paraméterek) COMM.CW értéken all, vagy ha a 10.07 paraméter értéke 1
(csak Altalanos Hajtas kommunikéaciés profil esetében).

A Vezérl§ szét a terepi busz kontroller kiildi a hajtasnak, ezzel a hajtas allapotan
valtoztat, a Vezérl6 szé bit-kddolt utasitasaink megfeleléen.

Az Allapot sz6 (SW) a haijtas altal a terepi busz kontrollernek kiildétt sz, mely
allapot informacioét tartalmaz.

Lasd a Kommunikéciés médok leirast késébb a Vezérls és Allapot szavak dssze-
tételével kapcsolatosan.

Alapjelek

Az Alapjelek (REF) 16 bites jelolt egész szam valtozok. Egy negativ alapjel (forditott
forgasiranyt jeldlve) a vonatkozo pozitiv alapjel értékébdl képzédik forditott elbjellel.

Terepi busz alapjel kivalasztas és javitas

A terepi busz alapjel (COM.REF néven a jelkivalasztasok kdzott) kivalaszthaté a
11.03 v. 11.06 alapjelvalasztdé paraméterek COMM.REFx, FAST COMM,
COM.REFx+Al1, COM.REFx+AIl5, COM.REFx*Al1 vagy COM.REFx*Al5 értékekre
allitasaval. (Az Altalanos Hajtas kommunikacios profil esetében terepi busz refe-
rencia valaszthato a 10.08 paraméter 1 értéke esetén is.) Fenti utolsé négy érték
kivalasztasa esetén mod nyilik a terepi busz alapjel hibajavitasara is, fenti ana-l6g
bemenetek hasznalataval. (Az Al5 analog bemenet hasznalata esetén sziksé-ges
egy opcionalis RAIO-01 Analog 1/0 Bévitdé Egység).

COMM.REF1 (11.03 esetén) vagy COMM.REF2 (11.06 esetén) a terepi busz refe-
rencia korrekcio nélkul kerul tovabbitasra.

FAST COMM
A terepi busz alapjel korrekcié nélkil kerdl tovabbitasra. Az alapjel minden 2 ms-ban
kiolvasasra kerll, amennyiben lenti feltételek barmelyike igaz:

+ Vezérlési hely EXT1, 99.04 MOTOR CTRL MODE értéke DTC, és 40.14 TRIM
MODE értéke OFF.

» Vezérlési hely EXT2, 99.04 MOTOR CTRL MODE értéke DTC, 40.14 TRIM
MODE értéke OFF, és nyomaték alapjelet hasznalunk.

Egyéb esetekben a terepi busz alapjel 6 ms-onként kerul kiolvasasra.

Megjegyzés: A FAST COMM kivalasztasa letiltja a kritikus fordulatszam funkciét.
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COM.REF1+Al1; COM.REF1+Al5; COM.REF1*Al1; COM.REF1*Al5 (11.03-ban)
COM.REF2+AIl1; COM.REF2+Al5; COM.REF2*Al1; COM.REF2*Al5 (11.06-ban)
A beallitasok engedélyezik a terepi busz alapjel korrekciot az alabbiak szerint:

Paraméter beallitas Al1/AI5 Bemeneti fesziiltség hatasa a Terepi busz Alapjelre

COM.REFx+AI1
COM.REFx+AIl5 Fieldbus Alapjel

Korrekcios egyiitthato

A

(100 + 0.5 x [13.03 par.])%

100%

(100 — 0.5 x [13.03 par])% >
0 5V 10V Al1/Al5 Bemeneti fes.

COM.REFx*Al1
COM.REFx*AI5 Fieldbus Alapjel

Korrekcios egyiitthato

A
100%

50%

0%

0 5V 10y AM/AI5 Bemeneti fes

Alapjel kezelés

A forgasirany vezérlése minden vezérlési helyen (EXT1 és EXT2) kilon beallithaté a
10. csoport paraméterei hasznalataval. A terepi busz alapjelek bipolarisak, tehat
lehetnek negativ vagy pozitiv értékliek. A kdvetkezd abrak megmutatjak, hogy a 10.
csoport paraméterei és a terepi busz alapjelek egyltt hogyan allitjak el6 a
REF1/REF2 alapjelet.

2. Megjegyzés: Az ABB Drives kommunikacios profillal a “Max.Ref.” hatartértéket a
11.05 (REF1) és 11.08 (REF2) paraméterek hatarozzak meg. Az Altalanos Hajtas
kommunikaciés profillal, a “Max.Ref.” hatartértéket a 99.08 paraméter (DTC motor
vezérlési mod esetén) vagy 99.07 paraméter (Skalaris méd esetén) hatarozza meg.

3. Megjegyzés: 11.04 és 11.07 kuls6 alapjel skalazé paraméterek szintén sze-repet
jatszanak.

4. Megjegyzés: A REF2 hasznalata nem tdmogatott az Altalanos Hajtas kommuni-
kacios profil esetén.

Terepi busz vezérlés
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*Forgasiranyt a COM.REF jel hatarozza | Forgasiranyt egy digitalis parancs,
meg pl. digitalis bemenet, vezérlé panel hatarozza meg
10.03 par. Eredd Ereds
DIRECTION = REF1/2 REF1/2
FORWARD T T
(Elore) Max.Ref. 1 - - - - - Max.Ref. - - - - -
Fieldbus | . Fieldbus | .
Ref. 1/2 f f Ref. 1/2 f f
| -100% 100% | | -100% 100% |
-163% 163% -163% 163%
—[Max.Ref.] + —[Max.Ref.] +
10.03 par. Eredd Eredé
DIRECTION = REF1/2 REF1/2
REVERSE 1 T
(Hatra) 1 MaxRef. 4 Max.Ref.
-163% 163% -163% 163%
Fieldbus | -100% 100% | Fieldbus -100% 100% |
Ref. 1/2 | ! . | Ref. 1/2 | : ! |
/] | _[Max.Ref] _[MaxRef] A----- '
par. 10.03 Eredé Eredd
DIRECTION = REF1/2 REF1/2 Forgasirany parancs:
REQUEST 1T 1 FORWARD (El6re)
Max.Ref. - - - - - Max.Ref. +- - - - -
-163% : !
Fieldbus | -100% . | Fieldbus | - |
Ref. 1/2 I f Ref. 1/2 f f
| 100% | | -100% 100% |
. 163% -163% . 163%
/] L —[Max.Ref] —Max.Ref]+- - - - - \
R 1 Forgasirany parancs:
REVERSE (Vissza)
*A Forgasiranyt a COM.REF jel hatarozza meg, ha
10.01/10.02 EXTx STRT/STP/DIR paraméter értéke COMM.CW
VAGY
11.03/11.06 EXT REFx SELECT paraméter értéke FAST COMM.

Az Uzemi értékek (ACT) 16 bites szavak, melyek a hajtas kivalasztott funkcioirdl tar-
talmaznak informaciét. A megjelenitendd funkciokat a 92. csoport paramétereivel le-
het kivalasztani. Az Uzemi értékekként a masternek elkiildétt egész szamok skala-

zasa a kivalasztott funkciotol fiigg; tovabbi informaciok az Uzemi értékek és paramé-
terek fejezetben.

Terepi busz vezérlés
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Blokk Diagram: Vezérlé adat bevitele terepi buszrél Rxxx terepi busz

adapter hasznalata esetén

|
| 13
| 14| DS5
‘ 15
\ .
|
Terepi busz-specifikus 97
valasztok 98| DS 33
az 51. Csoportban** 99
Cimek a 3 ... n szavaknak xxyy o
formaban °t
xx Cim

00 yy = Sz6 sorszam az adat-
csomag tablaban
01 ... 99 xx = par. csoport

yy = par. index a

30.18 COMM FAULT FUNC
30.19 MAIN REF DS T-OUT

O

FIELD- REFERENCIA

FO

——1 ADATCSOMAG

CwW
REF1

ADAT
Szavak 1...n** CSOMAG
TABLA
1.8z6 =1
(Vezérl6 szo) =2| DS1
2.8z6 J 3
(Ford.sz./frekv. ref.*) DS 4
3.526 || ~|s| ps2
3 | ol PAR 6
7
| DS _ 8| DS3
n. Sz6 | 1° 9
n | olPAR 10
11 DS4 K
a 12

REF2 - <
COMM.REF «

98.02
FIELD-
KIEGESZITO
—| REFERENCIA
ADATCSOMAG
REF3 -
REF4 |
98.02 REF5 I

30.18 COMM FAULT FUNC
30.20 COMM FLT RO/AO
30.21 AUX REF DS T-OUT

* Flgg a kivalasztott motor vezérlési modtél (99.04 paraméter).

** Tovabbi informaciok a terepi busz adapter felhasznaloi kézikdnyvében.

DI1— 11.02
. N ‘
_COMM.CW*_ ( \
10.01 03.01
DI | J—O MAIN CW
. AN
| comm.cw: |
10.02
A1
. N F———= 01.11
COMM.REF - EXT REF1
11.03
A1
= 01.12
EXT REF2
11.06
Bits PARAMETER
13..15 [90.01 TABLA
Relé kimenetek -
(lasd 14.01...14.03) _| 10.01
D — 10.02
|~
$ 90.02 ] o0
Analég kimenet
AO1 (lasd 15.01) ] 89.99
D — cos
90.03 — e
Analég kimenet
AO2 (lasd 15.06) — ces
{>7

80¢
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Blokk Diagram: Uzemi értékek kivalaztasa terepi buszhoz Rxxx terepi
busz adapter hasznalata esetén

UZEMI ERTEK/
PARAMETER
TABLA

1.01

1.02

3.99

10.01

99.99

)

92.06

ADAT
s CSOMAG
TABLA o
1 Szavak 1...n***
92.01(* DS 1 2
3
~ 4 L ~ o 1.8z6
FO DS 2 5 | (ALLAPOT SZ0)
3 UZEMI ERTEK 6 2.576
ADATCSOMAG 7 DS (ACT1*)
92.02|* | LI ALLAPOT 520~ DS3 |8 o - 3.520
ACT1* % |3
ACT2 DS 4 11 |
/ DS T
> 12 5\& . n. Sz6
PAR lo ‘ n
92.03 cee ‘
97 |
DS 33 98
_ 3 99 | |
|
Il
92.04 Terepi busz specifikus
valasztok az 51. csoportban***
L P KIEGI’E§ZiT§") Cimek a 3 ... n szavaknak xxyy
UZEMI ERTEK formaban
ADATCSOMAG XX Address
92.05 L ACT3 00 yy = azé sorszam az
ACT4 adat csomag tablaban
ACT5 01 ... 99 xx = par. csoport

yy = par. index
a paraméte tablaban

* Régzitve 03.02 MAIN STATUS WORD paraméterhez.

** Régzitve 01.02 SPEED (DTC vezérlés) vagy 01.03 FREQUENCY (Skalaris vezérlés) paraméterhez, Altalanos kommunikaciés profil hasznalatakor.

*** Tovabbi informacidk a fieldbus adapter felhasznaléi kézikdnyvében.

Fieldbus
Adapter

(1. aljzat)

60¢
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Blokk Diagram: Vezérlé adat bevitele terepi buszrél Nxxx tipusu terepi
busz adapter hasznalata esetén

r— — 7
| Modbus |
| Kontroller‘
| | 40001 | |
40002 ==
| | 20003 | | Standard
‘ ‘ Modbus
Kapcsolat
\ || (RMBA)
| | 40007 | | [(1/2 aljzat)
40008 |——=
| | 40009 | | U
L —

DI1_]
4 IV
COMM.CW* C
10.01
DI

. N
COMM.CW *

. AN
COMM.REF - C

i

Al1

. N
COMM.REF + C

Al1

Bitek

13...15 [90.01

Relé kimenetek
(lasd 14.01...14.03)

ADAT 30.18 COMM FAULT FUNC
CSOMAG 30.19 MAIN REF DS T-OUT
TABLA
NO
3520 DS 1 __|FrEL- EO
(6 bajt) [ BUS REFERENCIA
ADVANT ADATCSOMAG
DS 2 STD
—————————={MODBUS cw
3 006 T C\ |_|cusTom- REF1
sz6 | | DS3 [ : ISED
(6 bait) 255 —| REF2
90.04 98.02
DS 4
3 sz6
= 6 oa) [=| PS8! [
NO
FIELD-
DS 82 —[‘: BUS
ADVANT KIEGESZITO
3sz6 STD
@bap [ | PS83 o MR, REFERENCIA
1 ADATCSOMAG
.  ||cusTom-
DS 84 . ISED REF3
255 —
90.05 98.02 REF4
e REF5

I

30.18 COMM FAULT FUNC
30.20 COMM FLT RO/AO
30.21 AUX REF DS T-OUT

| )

90.02

Analoég kimenet
AO1 (lasd 15.01)

)

90.03

Analoég kimenet
AO2 (lasd 15.06)

|
16\@—|> 03.01

MAIN CW

———= 01.11

EXT REF1

= 01.12

EXT REF2

PARAMETER
TABLA

— 10.01

— 10.02

— 89.99

oilc
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Blokk Diagram: Uzemi érték kivalasztasa terepi buszhoz Nxxx tipuisu
terepi busz adapter hasznalata esetén

UZEMI ERTEK/
PARAMETER
TABLA

1.01

1.02

3.99

10.01

99.99

* Rogzitett 03.02 MAIN STATUS WORD paraméterhez.
** Régzitett 01.02 SPEED (DTC motor vezérlés) vagy 0103 FREQUENCY (Skalaris vezérlés) paraméterhez Altalanos kommunikéacios profil hasznalatakor

ADAT
P CSOMAG
TABLA
92.01* DS 1
FO ] bs2 3526
b UZEMI ERTEK ©®bat) [1_( Fieldbus
ADATCSOMAG
92.02 L —| ALLAPOT 526" DS 3
ACT1™
ACT2 3526
3 DS 4 (6 bajt) _|—‘>
92.03 e
DS 81
- b
3sz6
9204 DS 82 (6 bajt) | | Standard
. Modbus
DS 83 Link
> KIEGSZITO
UZEMI ERTEK ,
ADATCSOMAG | ={ Dpss4 3s26 | @
92.05 (6 bajt)
: L[ AcT3 U
ACT4 .
3 = ACT5
92.06

Modbus
Controller

-—
|
|
|

40004
40005
40006

40010
40011
40012

|

Lic
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Kommunikacios profilok

Az ACSB800 kétféle kommunikacios profilt tdmogat:
» ABB Hajtas kommunikacios profil,
+ Altalanos Hajtas kommunikaciés profil.

Az ABB Haijtas kommunikacios profilt Nxxx tipusu terepi busz adapter modulok ese-
tén kell kivalasztani, illetve amikor gyartd-specifikus modot valasztunk (PLC-n ke-
resztil) Rxxx tipusu terepi busz adapter modulokkal.

Az Altalanos Haijtas profilt csak az Rxxx tipusu terepi busz adapter modulok tamo-
gatjak.

ABB Hajtas kommunikaciés profil

Az ABB Hajtas kommunikacios profil aktivizalhaté a 98.07 paraméter ABB DRIVES
értékre allitdsaval. A profil Vezérld sz6, Allapot sz, és alapjel skalazas leirasa
késObb kdvetkezik.

Az ABB Hajtas kommunikacios profil hasznalhaté EXT1-en és EXT2-n keresztul is.
A Vezérl6 sz6 parancsai akkor hatasosak, ha 10.01 vagy 10.02 paraméter (barmely
vezérlési hely aktiv) értéke COMM.CW.

5. Tablazat. Az AB@ Hajtas kommun,ikéciés profil Vezérlé szava (Uzemi érték 3.01). A vastagon
szedett NAGYBETUS széveg a 2 . Abréanak megfelel6 allapotokat mutatja.

Bit Név Erték | ALLAPOT/Leiras
0 OFF1 CONTROL |1 READY TO OPERATE/MUKODESRE KESZ.
Az aktiv lassitasi rampan megall (22.03/22.05). OFF1 AKTIV; tovabb a
BEKAPCSOLASRA KESZ pontra, ha més reteszelés (OFF2, OFF3) nem aktiv.
1 OFF2 CONTROL |1 Mik&dés folytatas (OFF2 inaktiv).
0 Vészleallas, szabad kifutassal. OFF2 AKTIV; tovabb BEKAPCSOLAS TILTVA.
2 OFF3 CONTROL |1 Mik&dés folytatas (OFF3 inaktiv).
0 Vészleallas, leallas a 22.07 paraméter altal definialt id6tartam alatt. r
OFF3 AKTIV; tovabb BEKAPCSOLAS TILTVA.
Figyelem: Gy6z6djén meg réla, hogy a motor és haijtas ledllithato ilyen médon.
3 INHIBIT_ 1 MUKODES ENGEDELYEZVE. (Megj: A Futas Engedélyezés jelnek aktivnak kell
OPERATION lenni; lasd 16.01 paraméter. Ha a 16.01 paraméter értéke COMM. MODULE, ez
aktivalja a Futds Engedélyezés jelet is.)
0 Mikodés tiltva. MUKODES TILTVA.
4 RAMP_OUT_ 1 Normal izem. RAMPA FUNKCIO GENERATOR: KIMENET ENGEDELYEZVE.
ZERO 0 A Rampa Funkcié Generator kimenete zéré értekre médosul.
A hajtas a ledllitast megkezdi (aram és DC feszliltség hatarértékek aktivalédnak).
5 RAMP_HOLD 1 Engedélyezi a rampa funkciét. RAMPA FUNKCIO GENERATOR: GYORSITAS
ENGEDELYEZVE.
0 Rampa megallitasa (Rampa Funkcié Generator kimenet tartva).
6 RAMP_IN_ 1 Normal iizem. UZEMEL.
ZERO 0 Rampa Funkcié Generator bemenet zéré értékre modosul.
7 RESET 0?1 |Hiba nyugtadzasa aktiv hiba esetén. BEKAPCSOLAS TILTVA.
0 Normal tizem folytatasa.

Terepi busz vezérlés
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Bit Név Erték | ALLAPOT/Leiras
8 INCHING_1 1 Nincs funkcio.
1?0 |Nincs funkcio.
9 INCHING_2 1 Nincs funkcio.
1?0 |Nincs funkcio.
10 REMOTE_CMD |1 terepi busz vezérlés engedélyezett.
0 Vezérl6 Szé <> 0 vagy Alapjel <> 0: Utolsé Vezérlé Szo6 és Alapjel vissza-hivasa.
Vezérl6 Szé = 0 és Alapjel = 0: terepi busz vezérlés engedélyezett.
Alapjel és lassités/gyorsitas rampa rogzitett.
11 EXT CTRL LOC |1 EXT2 Kuls6 vezérlési hely kivalasztasa. Hatasos, ha 11.02 paraméter értéke
COMM.CW(11).
0 EXT1 Kilsé vezérlési hely kivalasztasa. Hatasos, ha 11.02 paraméter értéke
COMM.CW(11).
12 ... |Foglalt
15

6. Tablazat. Az ABBf’ Hajtas kommunikacios profil Allapot szava (Uzemi érték 3.02) A vastagon
szedett NAGYBETUS széveg a 2. Abranak megfelel6 allapotokat mutatja.

Bit Név Erték | ALLAPOT / Leiras
0 RDY_ON 1 BEKAPCSOLASRA KESZ.
0 BEKAPCSOLASRA NEM KESZ.
1 RDY_RUN 1 UZEMKESZ.
0 OFF1 AKTIV.
2 RDY_REF 1 MUKODES ENGEDELYEZETT.
0 MUKODES TILTVA.
3 TRIPPED 1 HIBA.
0 Nincs hiba.
4 OFF_2 STA 1 OFF2 inaktiv.
0 OFF2 AKTIV.
5 OFF_3 STA 1 OFF3 inaktiv.
0 OFF3 AKTIV.
6 SWC_ON_INHIB 1 BEKAPCSOLAS TILTVA.
0
7 ALARM 1 Figyelmeztetés/Riasztas.
0 Nincs Figyelmeztetés/Riasztas.
8 AT_SETPOINT 1 UZEMEL. Uzemi érték megegyezik az alapjellel (eltérés tiiréshataron beliil).
0 Uzemi érték eltér az alapjeltd| (eltérés tiréshataron kivil).
9 REMOTE 1 Hajtas vezérlési hely: TAV (EXT1 vagy EXT2).
0 Hajtas vezérlési hely: HELYI.
10 ABOVE_LIMIT 1 Uzemi frekvencia vagy fordulatszam egyenl6 vagy nagyobb, mint az ellen-

6rzd6 hatar (32.02 paraméter). Mindkét forgasirany esetén érvényes, a 32.02
paraméter értékétdl figgetlendl.

Uzemi frekvencia vagy fordulatszam érték az elenérzé hataron beliil.

Terepi busz vezérlés
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Bit Név Erték | ALLAPOT / Leiras
11 EXT CTRL LOC 1 EXT2 Kulsé vezérlési hely kivalasztva.
0 EXT1 Kilsé vezérlési hely kivalasztva.
12 EXT RUN ENABLE | 1 Kilsé Futas Engedélyezés jel érkezett.
0 Kils6 Futas Engedélyezés jel nem érkezett.
13, 14 Foglalt.
15 1 Terepi busz adapter modul Kommunikacios hibat érzékelt (a CHO szaloptikas
csatornan).
0 Terepi busz adapter (CHO) kommunikécié rendben.

Terepi busz vezérlés
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Terepi busz alapjel skalazas

Az ABB Hajtas kommunikacios profil aktiv allapotaban, REF1 és REF2 terepi busz
alapjelek az alabbi tablazatban foglaltak szerint skalazott.

Megj.: Az alapjel barmely modositasa (lasd fent) a skalazas elétt érvényesdl.
Ref. Hasznalt Tartomany | Alapjel tipus Skalazas Megjegyzés
szam | Alkalmazasi
Makro(99.02)
REF1 | (barmely) -32768 ... Fordulatszdm vagy -20000 = -[11.05 par.] Végsd alapjel hatar a
32767 Frekvencia -1 = 411.04 par] 20.01/20.02 [ford.sz&m]
(FAST COMM 0=11.04 vagy 20.07/20.08
beallitassal nem) =[11.04 par] [frekvencial.
20000 = [11.05 par.]
Fordulatszdm vagy -20000 = -[11.05 par.] Végsd alapjel hatar a
Frekvencia 0=0 20.01/20.02 [ford.sz&m]
FAST COMM _ vagy 20.07/20.08
beéllitassal 20000 = [11.05 par] [frekvencial].
REF2 | FACTORY, -32768 ... Fordulatszdm vagy -20000 = -[11.08 par.] Végsd alapjel hatar a
HAND/AUTO, | 32767 Frekvencia -1 =-[11.07 par.] 20.01/20.02 [ford.szam]
v. SEQ CTRL (FAST COMM 0 =[11.07 par.] vagy 20.07/20.08
beallitassal nem) 20000 =[11.08 par.] [frekvencial.
Fordulatszam vagy -20000 = -[11.08 par.] Végs6 alapjel hatar a
Frekvencia 0=0 20.01/20.02 [ford.szam]
FAST COMM 20000 = [11.08 par.] vagy 20.07/20.08
beéllitassal [frekvencia].
T CTRLvagy | -32768 ... Nyomaték -10000 = -[11.08 par.] Végsd alapjel hatar a
M/F 32767 (FAST COMM -1 =-[11.07 par.] 20.04. paraméter.
(opcionalis) beallitassal nem) 0 =[11.07 par.]
10000 = [11.08 par.]
Nyomaték -10000 = -[11.08 par.] Végsd alapjel hatar a
FAST COMM 0=0 20.04. paraméter.
beallitassal 10000 = [11.08 par.]
PID CTRL -32768 ... PID Alapjel -10000 = -[11.08 par.]
32767 (FAST COMM -1 =-[11.07 par.]
beallitassal nem) 0 =[11.07 par.]
10000 = [11.08 par.]
PID Alapjel -10000 = -[11.08 par.]
FAST COMM 0=0
beallitassal 10000 = [11.08 par.]

Terepi busz vezérlés
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Altalanos Hajtas kommunikacios profil

Az Altalanos Hajtas kommunikacios profil aktiv, ha 98.07 paraméter értéke
GENERIC. Az Altalanos Hajtas profil azt a késziilék profilt valdsitia meg — csak for-
dulatszam szabalyozas esetén — amit az olyan specifikus terepi busz szabvanyok
definialnak, mint pl. a PROFIDRIVE a PROFIBUS-nak, a DriveCom az InterBus-S-
nek, az AC/DC Drive a DeviceNet-nek, CANopen Hajtas és Mozgas Vezérlés, stb.
Minden késziilék profil meghatarozza annak Vezérlé és Allapot szavait, Alapjel és
Uzemi érték skalazasat. A profilok meghataroznak tovabba Kételezé szolgaltata-
sokat, melyeket a hajtas alkalmazas-interfészre szabvanyos médon juttatnak el.

A Vezérl6 Sz6 parancsok akkor mikédnek, ha a 10.01 paraméter értéke COMM.CW
(vagy ha 10.07 paraméter értéke '1°).

1. Megjegyzés: Az Altalanos Hajtas kommunikacios profil aktiv vezérlési helynek az
EXT1 hasznalatat irja el6.

2. Megjegyzés: Az Altalanos Hajtas profil csak Rxxx tipusu terepi busz adapter mo-

dulokkal hasznalhato.

7. Tablézat. Az Altalanos kommunikéciés profil tamogatott hajtas parancsai.

Név Leiras

STOP A hajtas lelassitja a motort nulla fordulatszamra, az aktiv lassitasi rampanak megfeleléen (22.03
vagy 22.05 paraméter).

START A hajtas felgyorsit a beallitott alapjel értékre az aktiv gyorsitasi rampanak megfeleléen (22.02
vagy 22.04 paraméter). A forgasiranyt az alapjel érték jele és 10.03 paraméter hatarozza meg.

COAST STOP A haijtas leall, tehat befejezi a modulalast. Ezt a parancsot a Fékvezérlés funkcio felllirhatja, mely
az aktiv lassitasi rampa szerint lassitasra modosit.

QUICK STOP A hajtas lelassitja a motort nulla fordulatszamra a vészleallitas beallitott lassitasi idétartama alatt.

(22.07 paraméter értéke)

CURRENT LIMIT
STOP (CLS)

A haijtas lelassitja a motort nulla fordulatszamra a beallitott aramkorlat (20.03 par.) vagy
nyomatékkorlat (20.04 par.) értéke alapjan aszerint, hogy melyiket éri el el6sz6r. Azonos mddon
torténik a Feszlltség Limit Stop (VLS) esetén a leallas.

INCHING1

Ezzel a paranccsal a hajtas felgyorsitja a motort a 12 Allandé fordulatszamra (12.13 értéke).
Miutan a parancs megsziinik, a hajtas lelassitja a motort nulla fordulatszamra.

Megj.: A fordulatszam-alapjel rampak nem mikddnek. A fordulatszam valtozas mértékét csak a
hajtas aram (vagy nyomaték) korlatja limitalja.

Megj.: Inching (Kuszas)1 els6bbséget élvez Inching 2 elétt.

Megj.: Skalaris vezérlési mod esetén nem mikodik.

INCHING2

Ezzel a paranccsal a hajtas felgyorsitja a motort a 13 Allandé fordulatszamra (12.14 értéke).
Miutan a parancs megszinik, a hajtas lelassitja a motort nulla fordulatszdmra.

Megj.: A fordulatszam alapjel rampak nem mikodnek. A fordulatszam valtozds mértékét csak a
hajtas aram (vagy nyomaték) korlatja limitalja.

Megj.: Inching (Kuszas)1 els6bbséget élvez Inching 2 el6tt.

Megj.: Skalaris vezérlési mod esetén nem mikodik.

RAMP OUT ZERO

Aktiv allapota esetén az alapjel funkcioé generator kimenetét zéro értékre kényszeriti.

RAMP HOLD Aktiv allapota esetén az alapjel funkci6 generator kimenetét nem engedi valtozni.
FORCED TRIP Leallitja a hajtast. A hajtas hibatizenet “FORCED TRIP” lesz.
RESET Aktiv hiba nyugtazasa.

Terepi busz vezérlés
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Fordulatszam alapjel és az (izemi fordulatszam skaldzasa

Mind a terepi busz interfészen keresztil adott névlieges fordulatszam-alapjel ér-ték,
mind a hajtastol érkezé Uzemi fordulatszam érték a motor névleges fordulat-
szamaval (DTC motor vezérlési méd), vagy a motor névleges frekvenciajaval (Ska-

laris motor vezérlési méd) all kapcsolatban, az alabbiak szerint:

Motor
vezérlési mod

Fordulatszam alapjel / Uzemi
fordulatszam skalazas

Megjegyzés

DTC

0% =0 rpm
100% = [99.08 par.] rpom

Az Uizemi fordulatszam sz(rés-
idd allithato a 34.04 paraméterrel

Skalaris

0% =0 Hz
100% = [99.07 par.] Hz

Terepi busz vezérlés




Allapotvaltozasok, hiba-, figyelmeztetés- és korlat szavak
8. Tablazat. A Kiegészits Allapot sz6 (3.03 Uzemi érték).

Bit Név Leiras
0 Foglalt
1 OUT OF WINDOW Fordulatszdm alapjel kivil esik az ablakon
(fordulatszam szabalyozasnal)*.
2 Foglalt
3 MAGNETIZED Fluxus létrejott a motorban.
4 Foglalt
5 SYNC RDY Pozicié szamlalé szinkronizalt.
6 1 START NOT Haijtas inditas nem tortént a motor paraméterek (99.
DONE csoport) megvaltoztatasa utan.
7 IDENTIF RUN Motor ID Futas sikeresen befejez6dott.
DONE
8 START INHIBITION Nem szandékos inditas megelézése aktiv.
9 LIMITING A vezérlés egy hatarértéknél. Lasd 3.04 LIMIT
WORD 1 izemi értéket alabb.
10 TORQ CONTROL Nyomaték alapjel kovetése*.
11 ZERO SPEED A motor Uzemi fordulatszamanak abszolut értéke a
zéro fordulatszam hatar alatt (szinkron fordulatszam
4%-a).
12 INTERNAL SPEED Bels6 fordulatszam visszacsatolas kovetve.
FB
13 M/F COMM ERR Master/Follower kapcsolat (CH2) kommunikacios
hiba*.
14 ... 15 Foglalt

*Lasd a Master/Follower Alkalmazasi Kézikbnyvet (3AFY 58962180 [Angol]).
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9. Tablazat. 1. Korlat Sz6 (3.04 Uzemi érték)

Bit Név Aktiv korlat

0 TORQ MOTOR LIM Billen6nyomaték korlat

1 SPD_TOR_MIN_LIM Fordulatszam szabalyozas
nyomaték minimum korlat

2 SPD_TOR_MAX_LIM Fordulatszam szabalyozas
nyomaték maximum korlat

3 TORQ_USER_CUR_LIM Felhasznal6 altal definialt aram-
korlat

4 TORQ_INV_CUR_LIM Bels6 aramkorlat

5 TORQ_MIN_LIM Barmely nyomaték minimum korlat

6 TORQ_MAX_LIM Barmely nyomaték maximum korlat

7 TREF_TORQ_MIN_LIM Nyomaték alapjel min. korlat

8 TREF_TORQ_MAX_LIM Nyomaték alapjel max. korlat

9 FLUX_MIN_LIM Fluxus alapjel min. korlat

10 FREQ_MIN_LIMIT Fordulatsz./frekvencia min. korlat

11 FREQ_MAX_LIMIT Fordulatsz./frekvencia max. korlat

12 DC_UNDERVOLT Alacsony DC feszliltség korlat

13 DC_OVERVOLT DC tulfesziltség korlat

14 TORQUE LIMIT Barmely nyomaték korlat

15 FREQ_LIMIT Barmely fordulatsz./frekv. korlat

10. Tablazat. 1. Hibasz6(3.05 Uzemi érték)

Bit Név Leiras

0 SHORT CIRC A lehetséges okokat és megoldasokat nézze
meg a Hibakeresés fejezetben.

1 OVERCURRENT

2 DC OVERVOLT

3 ACS 800 TEMP

4 EARTH FAULT

5 THERMISTOR

6 MOTOR TEMP

7 SYSTEM_FAULT A Rendszer Hiba Sz¢ altal jelzett hiba (3.07
Uzemi érték)

8 UNDERLOAD A lehetséges okokat és megoldasokat nézze
meg a Hibakeresés fejezetben.

9 OVERFREQ

10 ... 15 | Foglalt
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Bit Név

0 SUPPLY PHASE A lehetséges okokat és megoldasokat
nézze meg a Hibakeresés fejezetben.

1 NO MOT DATA

2 DC UNDERVOLT

3 Foglalt

4 RUN DISABLED A lehetséges okokat és megoldasokat
nézze meg a Hibakeresés fejezetben.

5 ENCODER FLT

6 /0 COMM

7 CTRL B TEMP (4100)

8 EXTERNAL FLT

9 OVER SWFREQ Tul magas kapcsolasi frekvencia hiba

10 Al < MIN FUNC A lehetséges okokat és megoldasokat
nézze meg a Hibakeresés fejezetben.

1 PPCC LINK

12 COMM MODULE

13 PANEL LOSS

14 MOTOR STALL

15 MOTOR PHASE

Terepi busz vezérlés
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12. Tablézat. A Rendszer Hiba Sz6 (3.07 Uzemi érték)

Bit Név Leiras

0 FLT (F1_7) Gyaéri alap paraméter fajl hiba

1 USER MACRO Felhasznaloi makro fajl hiba

2 FLT (F1_4) FPROM mikoédési hiba

3 FLT (F1_5) FPROM adat hiba

4 FLT (F2_12) Bels6 2. id6hatar tulcsordulas

5 FLT (F2_13) Bels6 3. id6hatar tulcsordulas

6 FLT (F2_14) Bels6 4. id6hatar tulcsordulas

7 FLT (F2_15) Belsé 5. id6hatar tulcsordulas

8 FLT (F2_16) Gépallapot tulcsordulas

9 FLT (F2_17) Alkalmazasi prog. végrehajtasi hiba
10 FLT (F2_18) Alkalmazasi prog. végrehajtasi hiba
1 FLT (F2_19) Ervénytelen utasitas

12 FLT (F2_3) Regiszter tulcsordulas

13 FLT (F2_1) Rendszer tarol6 tulcsordulas

14 FLT (F2_0) Rendszer tarol6 tulcsordulas

15 Foglalt
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13. Tablézat. 1. Figyelmeztetés Szé (3.08 Uzemi érték)
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Bit Név

0 START INHIBIT A lehetséges okokat és megoldasokat
nézze meg a Hibakeresés fejezetben.

1 Foglalt

2 Foglalt

3 MOTOR TEMP A lehetséges okokat és megoldasokat
nézze meg a Hibakeresés fejezetben.

4 ACS 800 TEMP

5 ENCODER ERR

6 T MEAS ALM

7 ...11 | Foglalt

12 COMM MODULE A lehetséges okokat és megoldasokat
nézze meg a Hibakeresés fejezetben.

13 THERMISTOR

14 EARTH FAULT

15 Foglalt

14. Tablézat. 2. Figyelmeztetés Szé (3.09 Uzemi érték)

Bit Név

0 Foglalt

1 UNDERLOAD (ff6A) A lehetséges okokat és megoldasokat nézze
meg a Hibakeresés fejezetben.

2,3 Foglalt

4 ENCODER A lehetséges okokat és megoldasokat nézze
meg a Hibakeresés fejezetben.

5,6 Foglalt

7 POWFAIL FILE Hiba a POWERFAIL.DDF visszaallitasakor

8 ALM (OS_17) Hiba a POWERDOWN.DDF visszaallitasakor

9 MOTOR STALL (7121) A lehetséges okokat és megoldasokat nézze
meg a Hibakeresés fejezetben.

10 Al < MIN FUNC (8110)

11,12 Foglalt

13 PANEL LOSS (5300) A lehetséges okokat és megoldasokat nézze
meg a Hibakeresés fejezetben.

14,15 Foglalt

Terepi busz vezérlés
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15. Tablazat. Az INT Hiba Infé Sz6 (3.12 Uzemi érték). A Szé tartalmaz informéaciot a
PPCC LINK, OVERCURRENT, EARTH FAULT és SHORT CIRCUIT hibak helyérol
(lasd 3. Tablazat 1. Hiba Sz, 4. Tablazat 2. Hiba Sz0, és a Hibakeresés fejezet.

Bit Név Leiras

0 INT 1 FLT INT 1 kartya hiba*

1 INT 2 FLT INT 2 kartya hiba*

2 INT 3 FLT INT 3 kartya hiba*

3 INT 4 FLT INT 4 kartya hiba*

4 PBU FLT PBU kartya hiba*

5 - Nincs funkcio

6 U-PH SC U U fazis fels6 IGBT(k) zarlatos(ak)
7 U-PHSCL U fazis als6 IGBT(k) zarlatos(ak)

8 V-PH SC U V fazis felsé IGBT(k) zarlatos(ak)
9 V-PH SC L V fazis als6 IGBT(k) zarlatos(ak)

10 W-PH SC U W fazis fels6 IGBT(k) zarlatos(ak)
11 W-PH SC L W fazis alsé IGBT(k) zarlatos(ak)
12...15 Nincs funkcio

* Csak parhuzamos inverterek esetén. INT 0 csatlakoztatva a PBU CH1-hez, INT 1 a CH2-hoz stb.

Inverter Blokk Diagram

LE;

RMIO —INT | —

LE;

|
U

| RMIO |Motor vezérl6 és 1/O kartya
@ Fels6 IGBT-k INT Féaramkori Interfész kartya
PBU PPCS Kapcsolat leagazo egység
@ Als6 IGBTk

| w

Fenel

Inverter Egység Blokk Diagram (2-4 parhuzamos inverter)

PBU CH3
RMIO CH1 CH2

|

LE;
2

Fenal

I T
&5 &

7 INT
9 Re

Terepi busz vezérlés



225

16. Tablazat. 3. Kiegészits (Mellék) Allapot Sz6 (3.13 Uzemi érték)

Bit Név Leiras

0 REVERSED Motor forgasiranya ellentétes.

1 EXT CTRL Kulsé vezérlés kivalasztva.

2 REF 2 SEL 2. Alapjel kivalasztva.

3 CONST SPEED Egy Konstans fordulatszam (1...15) kivalasztva.

4 STARTED A hajtas Start parancsot kapott.

5 USER 2 SEL 2. Felhasznaloi makré betoltve.

6 OPEN BRAKE Nyitott Fék parancs bekapcsolva . Lasd 42 BRAKE
CONTROL Csoport

7 LOSS OF REF Az alapjel megsziint.

8 STOP DI STATUS A retesz bemenet allapota az RMIO kartyan.

9...15 | Foglalt

17. Tablazat. 4. Kiegészité (Mellék) Allapot Szé (3.14 Uzemi érték)

Bit Név Leiras

0 SPEED 1 LIM Kimeneti fordulatszam az 1. felligyeleti hatarértéket
meghaladta v. ala csokkent. Ld. 32 SUPERVISION Csop.

1 SPEED 2 LIM Kimeneti fordulatszam a 2. felligyeleti hatarértéket
meghaladta v. ala csokkent. Ld. 32 SUPERVISION Csop.

2 CURRENT LIM Motor aram a beallitott hatarértéket meghaladta v. ala
csokkent. Ld. 32 SUPERVISION Csop.

3 REF 1 LIM 1. Alapjel a beallitott hatarértéket meghaladta v. ala
csokkent. Ld. 32 SUPERVISION Csop.

4 REF 2 LIM 2. Alapjel a beallitott hatarértéket meghaladta v. ala
csokkent. Ld. 32 SUPERVISION Csop.

5 TORQUE 1 LIM A motor nyomaték az 1. Nyomaték feluigyeleti hatarértéket
meghaladta v. ala csokkent. Ld. 32 SUPERVISION Csop.

6 TORQUE 2 LIM A motor nyomaték a 2. Nyomaték felligyeleti hatarértéket
meghaladta v. ala csokkent. Ld. 32 SUPERVISION Csop.

7 ACT 1 LIM PID kontroller 1. izemi értéke a beallitott hatarértéket
meghaladta v. ala csokkent. Ld. 32 SUPERVISION Csop.

8 ACT 2 LIM PID kontroller 2. Gzemi értéke a beallitott hatarértéket
meghaladta v. ala csokkent. Ld. 32 SUPERVISION Csop.

9...15 | Foglalt
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18. Tablazat. 4. Hiba Szo (3.15 Uzemi érték)

Bit Név Leiras

0 Foglalt

1 MOTOR 1 TEMP A lehetséges okokat és megoldasokat nézze
meg a Hibakeresés fejezetben.

2 MOTOR 2 TEMP

3 BRAKE ACKN

4 ...15 | Foglalt

19. Tablazat. 4. Figyelmezets Sz6 (3.16 Uzemi érték)

Bit

Név

Leiras

0

Foglalt

1

MOTOR 1 TEMP

MOTOR 2 TEMP

BRAKE ACKN

SLEEP MODE

A lehetséges okokat és megoldasokat
nézze meg a Hibakeresés fejezetben.

2
3
4
5

.. 15

Foglalt

20. Tablazat 5. Hiba Sz6 (3.17 Uzemi érték)

Bit Név Leiras

0 BR BROKEN A lehetséges okokat és megoldasokat
nézze meg a Hibakeresés fejezetben.

1 BR WIRING

2 BC SHORT CIR

3 BR OVERHEAT

4 ...15 | Foglalt

21. Tablazat. 5. Figyelmezet6 Sz6 (3.18 Uzemi érték 3.18)

Bit Név Leiras

0 REPLACE FAN A lehetséges okokat és megoldasokat
nézze meg a Hibakeresés fejezetben.

1 SYNCRO SPEED

2 BR OVERHEAT

3 Foglalt

4 IN CHOKE TEMP A lehetséges okokat és megoldasokat
nézze meg a Hibakeresés fejezetben.

5...15 | Foglalt
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Analég bovitéo modul

A fejezet attekintése

A fejezet leirja a Standard Alkalmazasi Programmal ellatott ACS800 fordulatszam-
referencia interfészeként hasznalt RAIO analdg bévité modul hasznalatat.

Fordulatszam-szabalyozas az analég bovité modul segitségével

Kétféle valtozat magyarazata kdvetkezik:
+ Bipolaris bemenet Alap Fordulatszam szabalyozasban,
* Bipolaris bemenet Joystick Mod esetén.

Kizardlag a bipolaris bemenet (£ jeltartomany) szerepel ebben a leirasban. Az uni-
polaris bemenetek hasznalata megfelel a standard unipolaris bemeneteknek, ha:

+ az alabbi beadllitAsok végrehajtasra kertltek, és
* a modul és a hajtas kozotti kommunikacié a 98.06 paraméter altal aktivalt.

Alapvet6 ellendrzések
Biztositsa, hogy a hajtas:
+ telepitése és Uzembe helyezése megtortént, és
» a kuilsd start és stop jelek csatlakoztatva vannak.
Gy6z6djon meg rola, hogy a bévité modul:
» beallitasai egyeztetésre kertltek, (Lasd alabb.)
+ telepitve van és a referencia jel bekdtése megtortént az Al1 bemenetre,
+ csatlakoztatasa megtortént a hajtashoz.

Az analég bovité modul és a hajtas beallitasai
+ Allitsa a modul node cimét 5 értékre (nem sziikséges, ha a hajtas opcids
foglalataba lett telepitve).
+ Vdlassza ki a jeltipust a modul Al1 bemenete szamara (kapcsolo).
» Valassza ki a modul bemenet (kapcsold) tzemmadjat (unipolaris/bipolaris).

» Ellendrizze, hogy a hajtas paraméter (98.13 és 98.14) beallitasok a modul
bemenet médnak megfeleléek.

+ Allitsa be a hajtas paramétereket (Id. a kdvetkezd alfejezet a tovabbi oldalakon).

Analdég bévité modul
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Paraméter beallitasok: bipolaris bemenet az alap fordulatszam
szabalyozasban

Az alabbi tablazat felsorolja a bévité modul Al1 (a hajtasban Al5) bipolaris bemene-
tén keresztll érkezett fordulatszam-referencia kezelését befolyasolé paramétereket.

Paraméter Beadllitas
98.06 Al/O EXT MODULE RAIO-SLOT1
98.13 Al/O EXT Al1 FUNC BIPO AI5

10.03 DIRECTION

FORWARD; REVERSE: REQUEST(

11.02 EXT1/EXT2 SELECT

EXT1

11.03 EXT REF1 SELECT Al5

11.04 EXT REF1 MINIMUM minREF1
11.05 EXT REF1 MAXIMUM maxREF1
13.16 MINIMUM AI5 minAlI5
13.17 MAXIMUM AI5 maxAlIS
13.18 SCALE Al5 100%
13.20 INVERT AI5 NO

30.01 AI<MIN FUNCTION (2

Az alabbi abra bemutatja a bévité modul bipolaris Al1 bemenetnek megfelel$

fordulatszam referenciat.

skaldzva , _ _ . _ _________.__
maxREF1

Mikédési tartomany

110.03 DIRECTION =
'FORWARD (Elére)
'vagy REQUEST"

minREF1 1

-minREF1

Fordulatszam referencia

maxREF1
-maxAl5 -minAl5

Analég bemeneti jel

'10.03 DIRECTION =
'REVERSE (Vissza)
‘vagy REQUEST")

N y

minAl5 maxAl5

minAlS 13.16 MINIMUM AI5
maxAlI5 13.17 MAXIMUM AI5
scaled maxREF1 13.18 SCALE AI5 x 11.05 EXT REF1 MAXIMUM

minREF1 = 11.04 EXT REF1 MINIMUM

R Negativ forgasiranyhoz a hajtasnak kilon erre iranyulé parancsot is kell kapnia.
2) Beallitva, ha EI6 zér6 feliigyelet hasznalatban van.

Analég bévité modul
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Paraméter beallitasok: bipolaris bemenet joystick izemmaédban

Az alabbi tablazat felsorolja a bévité modul Al1 (a hajtasban Al5) bipolaris bemene-
tén keresztull érkezett fordulatszam- és forgasirany-referencia kezelését befolyasold

paramétereket.
Paraméter Beadllitas
98.06 Al/O EXT MODULE RAIO-SLOT1
98.13 Al/O EXT Al1 FUNC BIPO Al5
10.03 DIRECTION FORWARD; REVERSE; REQUEST!
11.02 EXT1/EXT2 SELECT EXT1
11.03 EXT REF1 SELECT Al5/JOYST
11.04 EXT REF1 MINIMUM minREF1
11.05 EXT REF1 MAXIMUM maxREF1
13.16 MINIMUM AI5 minAl5
13.17 MAXIMUM Al5 maxAl5
13.18 SCALE Al5 100%
13.20 INVERT Al5 NO
30.01 AI<MIN FUNCTION (2

Az alabbi abra bemutatja a bévité modul bipolaris Al1 bemenetnek megfelelé
fordulatszam referenciat, joystick Glzemmaodban.

skaldazva , _ _ . _ _ . _______._.
maxREF1

minREF1 _

Miikodési tartomany

110.03 DIRECTION =
' FORWARD(Elére)
' vagy REQUEST"

-MINREF1 |

Fordulatazam referencia

-skalazva

maxREF1
-maxAl5 -minAl5

Analég bemeneti jel

minAl5

maxAl5

scaled maxREF1
minREF1

. 10.03 DIRECTION =
. REVERSE (Vissza)
'vagy REQUEST"

minAl5

13.15 MINIMUM AI5

13.17 MAXIMUM AI5

13.18 SCALE AI5 x 11.05 EXT REF1 MAXIMUM
11.04 EXT REF1 MINIMUM

R Negativ forgasiranyhoz a hajtasnak kilén erre iranyuld parancsot is kell kapnia.
2) Beallitva, ha EI6 z&érd feliigyelet hasznalatban van.
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Kiegészito adatok: uzemi értékek és paraméterek

Fejezet attekintés

A fejezet néhany kiegészité adattal sorolja fel az aktualis jeleket és paramétereket.
A leirasok az Aktualis jelek és paraméterek fejezetben talalhatok.

Kifejezések és roviditések

Kifejezés Meghatarozas

PB Paraméter cim a Profibus kapcsolaton keresztiili terepi busz
kommunikaciéban (Adjon hozza 4000-t FMS Mod esetén).

TerBuszM Terepi busz megfelel6: A panelen mutatott érték és a soros

kommunikaciéban hasznalt egész szam kozotti skalazas.

Abszolut Maximum Frekvencia

A 20.08 vagy 20.07 paraméter értéke, ha a minimum érték
abszolut értéke nagyobb, mint a maximum érték.

Abszolut Maximum Fordulat-
szam

A 20.02 vagy 20.01 paraméter értéke, ha a minimum érték
abszolut értéke nagyobb, mint a maximum érték.

Terepi busz cimzések

Profibus
Ld. az alabbi tablazat.

Modbus és Modbus Plus cimzés

4xxyy, ahol xxyy = hajtas paraméter szama

Interbus-S cimzés

xxyyx100+12288 Hexadecimalis formaba alakitva

xxyy = hajtéds paraméter szama
Példa: A hajtas paraméter indexe 13.09, akkor 1309+12288=13597= 351D.

Kiegészité adatok: lizemi értékek és paraméterek
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Uzemi értékek

Index|Név Rovid név TerBuszM Egység Tartomany PB
01 UZEMI ERTEKEK
01.01|PROCESS VARIABLE [PROC VAR 1=1 34.02 paraméternek 1
(Folyamat valtozd) megfeleléen
01.02|SPEED (Fordulatszam) [SPEED (-)2000 = (-)100% a |rpm 2
motor abszolit max.
fordulatszama
01.03|[FREQUENCY FREQ -100 =-1 Hz Hz 3
(Frekvencia) 100=1Hz
01.04|CURRENT (Aram) CURRENT 10=1A A 4
01.05|TORQUE (Nyomaték) (TORQUE (-)10000 = (-)100% a |% 5
motor névleges
nyomatéka
01.06 |POWER (Teljesitmény) [POWER 0=0% 1000 = 100% (% 6
motor névleges
teljesitménye
01.07|DC BUS VOLTAGEV | DCBUSV 1=1V \Y 7
(DC sinfesziiltség)
01.08 [MAINS VOLTAGE MAINS V 1=1V \Y 8
(Tapfesziiltség)
01.09|OUTPUT VOLTAGE OUT VOLT 1=1V \Y 9
(Kimeneti fesziltség)
01.10|ACS 800 TEMP ACS TEMP 1=1°C C 10
01.11 |[EXTERNAL REF 1 EXT REF1 1=1rpm rpm 11
01.12|EXTERNAL REF 2 EXT REF2 0=0% 10000 = % 12
100% 1)
01.13|CTRL LOCATION CTRL LOC (1,2) LOCAL; (3) LOCAL; EXT1; EXT2[13
EXT1; (4) EXT2
01.14|OP HOUR COUNTER |OP HOURS 1=1h h 14
01.15|KILOWATT HOURS KW HOURS 1 =100 kWh kWh 15
01.16 |APPL BLOCK OUTPUT |[APPL OUT 0=0% % 16
10000 = 100%
01.17|DI6-1 STATUS DI6-1 17
01.18|Al1 [V] Al1 [V] 1=0.001V \Y 18
01.19]AlI2 [mA] Al2 [mA] 1=0.001 mA mA 19
01.20|AI3 [mA] Al3 [mA] 1=0.001 mA mA 20
01.21|RO3-1 STATUS RO3-1 21
01.22|A01 [mA] AO1 [mA] 1=0.001 mA mA 22
01.23|A02 [mA] AO2 [mA] 1=0.001 mA mA 23
01.24|/ACTUAL VALUE 1 ACT VAL1 0=0% % 24
1. Uzemi érték 10000 = 100%
01.25|ACTUAL VALUE 2 ACT VAL2 0=0% % 25
2. Uzemi érték 10000 = 100%
01.26|CONTROL DEVIATION [CONT DEV -10000 = -100% % 26
Vezérlés eltérés 10000 = 100%
01.27 |APPLICATION MACRO [MACRO 1...7 99.02 paraméter 27
Alkalmazas makro szerint
01.28 |[EXT AO1 [mA] EXT AO1 1=0.001 mA mA 28
01.29 |[EXT AO2 [mA] EXT AO2 1=0.001 mA mA 29
01.30|PP 1 TEMP PP 1 TEM 1=1°C °C 30
01.31|PP 2 TEMP PP 2 TEM 1=1°C °C 31
01.32|PP 3 TEMP PP 3 TEM 1=1°C °C 32
01.33|PP 4 TEMP PP 4 TEM 1=1°C °C 33
01.34|ACTUAL VALUE ACT V 0=0% % 34
Uzemi érték 10000 = 100%
01.35|MOTOR 1 TEMP M 1 TEMP 1=1°C °C 35
01.36|MOTOR 2 TEMP M 2 TEMP 1=1°C °C 36
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01.37|MOTOR TEMP EST MOTOR TE 1=1°C °C 37
01.38|Al5 [mA] Al5 [mA] 1=0.001 mA mA 38
01.39|Al6 [mA] Al6 [mA] 1=0.001 mA mA 39
01.40|DI7-12 STATUS DI7..12 1=1 40
01.41|EXT RO STATUS EXT RO 1=1 41
01.42|PROCESS SPEED REL|P SPEED 1=1 % 42
01.43|MOTOR RUN TIME MOTOR RUN TIME|1 =10 h h 43
01.44 |FAN ON-TIME FAN TIME 1=10h h 44
01.45|CTRL BOARD TEMP |[CTRLBT 1=1°C °C 45
02 |ACTUAL SIGNALS
02.01|SPEED REF 2 S REF 2 0=0% rpm 51
02.02|SPEED REF 3 S REF 3 20000 = 100% motor {rpm 52
absz. max. ford. sz.
02.09TORQ REF 2 T REF 2 0=0% % 59
02.10|TORQ REF 3 T REF 3 10000 = 100% motor |% 60
02.13|TORQ USED REF TUSEDR névleges nyomaték |% 63
02.14|FLUX REF FLUX REF 0=0% % 64
10000 = 100%
02.17 |SPEED ESTIMATED [SPEED ES 0=0% rpm 67
02.18|SPEED MEASURED [SPEED ME 20000 = 100% motor |rpm 68
Mért fordulatszam absz. max. ford. sz.
03 |ACTUAL SIGNALS 2)
03.01|MAIN CTRL WORD MAIN CW 0...65535 (Decimalis)|76
03.02|MAIN STATUS WORD |[MAIN SW 0...65535 (Decimalis)|77
03.03|AUX STATUS WORD |AUX SW 0...65535 (Decimalis)|78
03.04 |LIMIT WORD 1 LIMIT W1 0...65535 (Decimalis)|79
03.05|FAULT WORD 1 FAULT W1 0...65535 (Decimalis)|80
03.06 |[FAULT WORD 2 FAULT W2 0...65535 (Decimalis)|81
03.07 |SYSTEM FAULT SYS FLT 0...65535 (Decimalis)|82
03.08 ALARM WORD 1 ALARM W1 0...65535 (Decimalis)(83
03.09 |ALARM WORD 2 ALARM W2 0...65535 (Decimalis)|84
03.11 |[FOLLOWER MCW FOLL MCW 0...65535 (Decimalis)|86
03.12|INT FAULT INFO INT FAUL 0...65535 (Decimalis)(87
03.13|AUX STATUS WORD 3 |[AUX SW 3 0...65535 (Decimalis)(88
03.14 |AUX STATUS WORD 4 |[AUX SW 4 0...65535 (Decimalis)(89
03.15|FAULT WORD 4 FAULT W4 0...65535 (Decimalis)[90
03.16 /ALARM WORD 4 ALARM W4 0...65535 (Decimalis)(91
3.17 |FAULT WORD 5 FAULT W5 0...65535 (Decimalis)[92
3.18 |ALARM WORD 5 ALARM W5 0...65535 (Decimalis)|93
3.20 |LATEST FAULT LAST FLT 0...65535 (Decimalis)|94
3.21 |2.LATEST FAULT 2 FAULT 0...65535 (Decimalis)|95
3.22 |3.LATEST FAULT 3.FAULT 0...65535 (Decimalis)|96
3.23 |4.LATEST FAULT 4. FAULT 0...65535 (Decimalis)|97
3.24 |5.LATEST FAULT 5.FAULT 0...65535 (Decimalis)[98
3.25 |LATEST WARNING LAST WRN 0...65535 (Decimalis)|99
3.26 |2.LATEST WARNING |2.WARN 0...65535 (Decimalis)
3.27 |3.LATEST WARNING |3.WARN 0...65535 (Decimalis)
3.28 |4.LATEST WARNING |4.WARN 0...65535 (Decimalis)
3.29 |5.LATEST WARNING |5.WARN 0...65535 (Decimalis)
09 |ACTUAL SIGNALS
09.01|Al1 SCALED Al1 SCAL 20000=10V 0 ... 20000 -
09.02|Al2 SCALED Al2 SCAL 20000 = 20 mA 0 ... 20000 -
09.03|Al3 SCALED Al3 SCAL 20000 =20 mA 0 ... 20000 -
09.04 |Al5 SCALED Al5 SCAL 20000 = 20 mA 0 ... 20000 -
09.05|Al6 SCALED Al6 SCAL 20000 = 20 mA 0 ... 20000 -
09.06 DS MCW DS MCW 0...65535 (Decimalis) 0...65535 (Decimalis)|-
09.07 |MASTER REF1 M REF1 -32768 ... 32767 -32768 ... 32767 -
09.08 MASTER REF2 M REF2 -32768 ... 32767 -32768 ... 32767 -
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09.09|AUX DS VAL1 AUX DSV1 -32768 ... 32767 -32768 ... 32767 -
09.10|AUX DS VAL2 AUX DSV2 -32768 ... 32767 -32768 ... 32767 -
09.11 |JAUX DS VAL3 AUX DSV3 -32768 ... 32767 -32768 ... 32767 -
1) A motor max. fordulatszam / névleges nyomaték / max. folyamat valtozo érték referencia
szazalékaban (a kivalasztott ACS800 makrotél figgden).
2) Az adatszavak tartalma részletesen a Terepi busz vezérlés fejezetben. A 3.11 Uzemi érték
tartalmahoz lasd a Master/Follower Application Guide (3AFE 64590430 [English]).
Paraméterek
Index|Név/Kivalasztas FACTORY HAND/AUTO |PID-CTRL T-CTRL SEQ CTRL PB
10 |START/STOP/DIR
10.01|EXT1 STRT/STP/DIR DI1,2 DI1,2 DI1 DI1,2 DI1,2 101
10.02|EXT2 STRT/STP/DIR NOT SEL DI6,5 DI6 DI1,2 NOT SEL 102
10.03|DIRECTION FORWARD REQUEST FORWARD REQUEST REQUEST 103
10.04 |[EXT 1 STRT PTR 0 0 0 0 104
10.05|EXT 2 STRT PTR 0 0 0 0 0 105
10.06|JOG SPEED SELECT NOT SEL NOT SEL NOT SEL NOT SEL NOT SEL 106
10.07|NET CONTROL 0 0 0 0 0 107
10.08|NET REFERENCE 0 0 0 0 0 108
11 REFERENCE SELECT
11.01 |KEYPAD REF SEL REF1 (rpm) REF1 (rpm) REF1 (rpm) REF1 (rpm) REF1 (rpm) 126
11.02 |EXT1/EXT2 SELECT EXT1 DI3 DI3 DI3 EXT1 127
11.03 [EXT REF1 SELECT Al1 Al1 Al1 Al1 Al1 128
11.04 |EXT REF1 MINIMUM 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 129
11.05 [EXT REF1 MAXIMUM 1500 rpm 1500 rpm 1500 rpm 1500 rpm 1500 rpm 130
11.06 |EXT REF2 SELECT KEYPAD Al2 Al1 Al2 Al1 131
11.07 [EXT REF2 MINIMUM 0% 0% 0% 0% 0% 132
11.08 [EXT REF2 MAXIMUM 100% 100% 100% 100% 100% 133
11.09 [EXT 1/2 SEL PTR 0 0 0 0 0 134
11.10|EXT 1 REF PTR 0 0 0 0 0 135
11.11 |EXT 2 REF PTR 0 0 0 0 0 136
12 |CONSTANT SPEEDS
12.01|CONST SPEED SEL DI5,6 DI4(SPEED4) |DI4(SPEED4) |DI4(SPEED4) |DI4,5,6 151
12.02|CONST SPEED 1 300 rpm 300 rpm 300 rpm 300 rpm 300 rpm 152
12.03|CONST SPEED 2 600 rpm 600 rpm 600 rpm 600 rpm 600 rpm 153
12.04|CONST SPEED 3 900 rpm 900 rpm 900 rpm 900 rpm 900 rpm 154
12.05|CONST SPEED 4 300 rpm 300 rpm 300 rpm 300 rpm 1200 rpm 155
12.06 |[CONST SPEED 5 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 1500 rpm 156
12.07|CONST SPEED 6 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 2400 rpm 157
12.08|CONST SPEED 7 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 3000 rpm 158
12.09|CONST SPEED 8 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 159
12.10|CONST SPEED 9 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 160
12.11 |CONST SPEED 10 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 161
12.12|CONST SPEED 11 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 162
12.13|CONST SPEED 12 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 163
12.14|CONST SPEED 13 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 164
12.15|CONST SPEED 14 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 165
12.16|CONST SPEED 15 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 166
13 |ANALOGUE INPUTS
13.01|MINIMUM A1 ov oV ov oV oV 176
13.02|MAXIMUM Al1 10V 10V 10V 10V 10V 177
13.03|SCALE Al1 100% 100% 100% 100% 100% 178
13.04 [FILTER Al1 0.10's 0.10 s 0.10s 0.10s 0.10s 179
13.05(INVERT Al1 NO NO NO NO NO 180
13.06|MINIMUM AI2 0 mA 0 mA 0mA 0 mA 0mA 181
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13.07 MAXIMUM AI2 20 mA 20 mA 20 mA 20 mA 20 mA 182
13.08 |SCALE Al2 100% 100% 100% 100% 100% 183
13.09|FILTER Al2 0.10s 0.10s 0.10s 0.10s 0.10s 184
13.10|INVERT Al2 NO NO NO NO NO 185
13.11 |MINIMUM AI3 0 mA 0 mA 0 mA 0 mA 0 mA 186
13.12 | MAXIMUM AI3 20 mA 20 mA 20 mA 20 mA 20 mA 187
13.13|SCALE AI3 100% 100% 100% 100% 100% 188
13.14 |FILTER AI3 0.10s 0.10s 0.10s 0.10s 0.10s 189
13.15|INVERT AI3 NO NO NO NO NO 190
13.16 |MINIMUM Al5 0 mA 0 mA 0 mA 0 mA 0 mA 191
13.17 [MAXIMUM AI5 20 mA 20 mA 20 mA 20 mA 20 mA 192
13.18|SCALE AI5 100% 100% 100% 100% 100% 193
13.19|FILTER AI5 0.10s 0.10s 0.10s 0.10s 0.10s 194
13.20[INVERT AI5 NO NO NO NO NO 195
13.21|MINIMUM Al6 0 mA 0 mA 0 mA 0 mA 0 mA 196
13.22|MAXIMUM Al6 20 mA 20 mA 20 mA 20 mA 20 mA 197
13.23|SCALE Al6 100% 100% 100% 100% 100% 198
13.24 |FILTER Al6 0.10s 0.10s 0.10s 0.10s 0.10s 199
13.25|INVERT Al6 NO NO NO NO NO 200
14 |RELAY OUTPUTS

14.01 |RELAY RO1 OUTPUT READY READY READY READY READY 201

14.02|RELAY RO2 OUTPUT RUNNING RUNNING RUNNING RUNNING RUNNING 202

14.03|RELAY RO3 OUTPUT __ |[FAULT(-1) FAULT(-1) FAULT(-1) FAULT(-1) FAULT(-1) 203

14.04 RO1 TON DELAY 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 204
14.05|RO1 TOFF DELAY 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 205
14.06 [RO2 TON DELAY 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 206
14.07|RO2 TOFF DELAY 00s 00s 00s 00s 00s 207
14.08|RO3 TON DELAY 0.0s 00s 00s 00s 00s 208
14.09|RO3 TOFF DELAY 00s 00s 00s 00s 00s 209
14.10|DIO MOD1 RO1 READY READY READY READY READY 210
14.11 |DIO MOD1 RO2 RUNNING RUNNING RUNNING RUNNING RUNNING 211
14.12|DIO MOD2 RO1 FAULT FAULT FAULT FAULT FAULT 212
14.13|DIO MOD2 RO2 WARNING WARNING WARNING WARNING WARNING 213
14.14|DIO MOD3 RO1 REF 2 SEL REF 2 SEL REF 2 SEL REF 2 SEL REF 2 SEL 214
14.15|DIO MOD3 RO2 AT SPEED AT SPEED AT SPEED AT SPEED AT SPEED 215
14.16|RO PTR1 0 0 0 0 0 216
14.17 RO PTR2 0 0 0 0 0 217
14.18 RO PTR3 0 0 0 0 0 218
14.19|RO PTR4 0 0 0 0 0 219
14.20|RO PTR5 0 0 0 0 0 220
14.21|RO PTR6 0 0 0 0 0 221
14.22|RO PTR7 0 0 0 0 0 222
14.23|RO PTR8 0 0 0 0 0 223
14.24 RO PTR9 0 0 0 0 0 224
15 |ANALOGUE OUTPUTS

15.01 JANALOGUE OUTPUT1 |SPEED SPEED SPEED SPEED SPEED 226
15.02|INVERT AO1 NO NO NO NO NO 227
15.03 |MINIMUM AO1 0 mA 0 mA 0 mA 0 mA 0 mA 228
15.04 |FILTER AO1 0.10s 0.10s 0.10s 0.10s 0.10's 229
15.05|SCALE AO1 100% 100% 100% 100% 100% 230
15.06 ANALOGUE OUTPUT2 |CURRENT CURRENT CURRENT CURRENT CURRENT 231
15.07 |INVERT AO2 NO NO NO NO NO 232
15.08 |[MINIMUM AO2 0 mA 0 mA 0 mA 0 mA 0 mA 233
15.09|FILTER AO2 2.00s 2.00s 2.00s 2.00s 2.00s 234
15.10|SCALE AO2 100% 100% 100% 100% 100% 235
15.11 |AO1 PTR 0 0 0 0 0 236
15.12|A02 PTR 0 0 0 0 0 237

16 |SYSTEM CTRL INPUTS
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16.01 [RUN ENABLE YES YES DI5 DI6 YES 251
16.02 | PARAMETER LOCK OPEN OPEN OPEN OPEN OPEN 252
16.03 |PASS CODE 0 0 0 0 0 253
16.04 [FAULT RESET SEL NOT SEL NOT SEL NOT SEL NOT SEL NOT SEL 254
16.05|USER MACRO |0 CHG |NOT SEL NOT SEL NOT SEL NOT SEL NOT SEL 255
16.06 [LOCAL LOCK OFF OFF OFF OFF OFF 256
16.07 |PARAMETER SAVE DONE DONE DONE DONE DONE 257
16.08 RUN ENA PTR 0 0 0 0 0 258
16.09 |CTRL BOARD SUPPLY |INTERNAL INTERNAL INTERNAL INTERNAL INTERNAL 259
20 |LIMITS
20.01 (MINIMUM SPEED (szamitott) (szamitott) (szamitott) (szamitott) (szamitott) 351
20.02|MAXIMUM SPEED (szédmitott) (szamitott) (szédmitott) (szadmitott) (szadmitott) 352
20.03|MAXIMUM CURRENT 200.0% Ihd 200.0 % Ihd 200.0 % Ihd 200.0 % Ihd 200.0 % Inhd 353
20.04|TORQ MAX LIM1 300% 300% 300% 300% 300% 354
20.05|OVERVOLTAGE CTRL |ON ON ON ON ON 355
20.06|UNDERVOLTAGE CTRL |ON ON ON ON ON 356
20.07 |MINIMUM FREQ -50 Hz -50 Hz -50 Hz -50 Hz -50 Hz 357
20.08 MAXIMUM FREQ 50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz 50 Hz 358
20.11|P MOTORING LIM 300% 300% 300% 300% 300% 361
20.12|P GENERATING LIM -300% -300% -300% -300% -300% 362
20.13|MIN TORQ SEL NEG MAX NEG MAX NEG MAX NEG MAX NEG MAX 363
TORQ TORQ TORQ TORQ TORQ
20.14|MAX TORQ SEL MAX LIM1 MAX LIM1 MAX LIM1 MAX LIM1 MAX LIM1 364
20.15/TORQ MIN LIM1 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 365
20.16|/TORQ MIN LIM2 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 366
20.17|TORQ MAX LIM2 300.0% 300.0% 300.0% 300.0% 300.0% 367
20.18|TORQ MIN PTR 0 0 0 0 0 368
20.19|TORQ MAX PTR 0 0 0 0 0 369
20.20|MIN Al SCALE 0% 0% 0% 0% 0% 370
20.21|MAX Al SCALE 300% 300% 300% 300% 300% 371
21 |START/STOP
21.01|START FUNCTION AUTO AUTO AUTO AUTO AUTO 376
21.02|CONST MAGN TIME 500.0 ms 500.0 ms 500.0 ms 500.0 ms 500.0 ms 377
21.03|STOP FUNCTION COAST COAST COAST COAST RAMP 378
21.04|DC HOLD NO NO NO NO NO 379
21.05|DC HOLD SPEED 5 rpm 5 rpm 5 rpm 5 rpm 5 rpm 380
21.06|DC HOLD CURR 30% 30% 30% 30% 30% 381
21.07|RUN ENABLE FUNC COAST STOP |COAST STOP |[COAST STOP |COAST STOP |COAST STOP (382
21.08|SCALAR FLY START NO NO NO NO NO 383
21.09|START INTRL FUNC OFF2 STOP |OFF2 STOP |OFF2STOP |OFF2 STOP |OFF2 STOP  |384
21.10|ZERO SPEED DELAY 0.5s 05s 05s 05s 05s 385
22 |ACCEL/DECEL
22.01|ACC/DEC SEL Dl4 ACC/DEC 1 ACC/DEC 1 DI5 DI3 401
22.02|ACCEL TIME 1 3.00s 3.00s 3.00 s 3.00s 3.00s 402
22.03|DECEL TIME 1 3.00s 3.00s 3.00s 3.00s 3.00s 403
22.04|ACCEL TIME 2 60.00 s 60.00 s 60.00 s 60.00 s 60.00 s 404
22.05|DECEL TIME 2 60.00 s 60.00 s 60.00 s 60.00 s 60.00 s 405
22.06|/ACC/DEC RAMP SHPE |0.00's 0.00 s 0.00 s 0.00 s 0.00 s 406
22.07|EM STOP RAMP TIME  |3.00 s 3.00s 3.00 s 3.00's 3.00s 407
22.08|/ACC PTR 0 0 0 0 0 408
22.09|DEC PTR 0 0 0 0 0 409
23 |SPEED CTRL
23.01|GAIN 10 10 10 10 10 426
23.02|INTEGRATION TIME 2.50s 2.50s 2.50s 2.50s 2.50s 427
23.03|DERIVATION TIME 0.0 ms 0.0 ms 0.0 ms 0.0 ms 0.0 ms 428
23.04|ACC COMPENSATION |0.00 s 0.00 s 0.00 s 0.00 s 0.12's 429
23.05|SLIP GAIN 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 430
23.06 AUTOTUNE RUN NO NO NO NO NO 431
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24 |TORQUE CTRL
24.01|TORQ RAMP UP 0.00 s 451
24.02|TORQ RAMP DOWN 0.00 s 452
25 |CRITICAL SPEEDS
25.01|CRIT SPEED SELECT |OFF OFF OFF OFF OFF 476
25.02|CRIT SPEED 1 LOW 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 477
25.03|CRIT SPEED 1 HIGH 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 478
25.04|CRIT SPEED 2 LOW 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 479
25.05|CRIT SPEED 2 HIGH 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 480
25.06 |CRIT SPEED 3 LOW 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 481
25.07 |CRIT SPEED 3 HIGH 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 482
26 |MOTOR CONTROL
26.01|FLUX OPTIMIZATION NO NO NO NO NO 501
26.02 |FLUX BRAKING YES YES YES YES YES 502
26.03|IR COMPENSATION 0% 0% 0% 0% 0% 503
26.05|HEX FIELD WEAKEN NO NO NO NO NO 504
26.06|FLUX REF PTR 0 0 0 0 0 506
27 |BRAKE CHOPPER
27.01|BRAKE CHOPPER CTL |OFF OFF OFF OFF OFF
27.02|BR OVERLOAD FUNC |NO NO NO NO NO
27.03|BR RESISTANCE
27.04|BR THERM TCONST 0s O0s O0s 0s O0s
27.05|MAX CONT BR POWER |0 kW 0 kW 0 kW 0 kW 0 kW
30 |FAULT FUNCTIONS
30.01|AlI<MIN FUNCTION FAULT FAULT FAULT FAULT FAULT 601
30.02|PANEL LOSS FAULT FAULT FAULT FAULT FAULT 602
30.03|EXTERNAL FAULT NOT SEL NOT SEL NOT SEL NOT SEL NOT SEL 603
30.04MOTOR THERM PROT |[NO NO NO NO NO 604
30.05|MOT THERM P MODE  |DTC/USER DTC/USER DTC/USER DTC/USER DTC/USER 605
MODE MODE MODE MODE MODE
30.06|MOTOR THERM TIME (szamolt) (szédmolt) (szdmolt) (szamolt) (szédmolt) 606
30.07|MOTOR LOAD CURVE |100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 607
30.08|ZERO SPEED LOAD 74.0% 74.0% 74.0% 74.0% 74.0% 608
30.09|BREAK POINT 45.0 Hz 45.0 Hz 45.0 Hz 45.0 Hz 45.0 Hz 609
30.10|STALL FUNCTION FAULT FAULT FAULT FAULT FAULT 610
30.11 |STALL FREQ HI 20.0 Hz 20.0 Hz 20.0 Hz 20.0 Hz 20.0 Hz 611
30.12|STALL TIME 20.00 s 20.00 s 20.00 s 20.00 s 20.00 s 612
30.13|UNDERLOAD FUNC NO NO NO NO NO 613
30.14|UNDERLOAD TIME 600.0 s 600.0 s 600.0 s 600.0 s 600.0 s 614
30.15|UNDERLOAD CURVE 1 1 1 1 1 615
30.16[MOTOR PHASE LOSS |NO NO NO NO NO 616
30.17 |EARTH FAULT FAULT FAULT FAULT FAULT FAULT 617
30.18|COMM FLT FUNC FAULT FAULT FAULT FAULT FAULT 618
30.19|MAIN REF DS T-OUT 3.00 s 3.00s 3.00s 3.00s 3.00s 619
30.20|COMM FLT RO/AO ZERO ZERO ZERO ZERO ZERO 620
30.21|AUX DS T-OUT 3.0s 3.0s 3.0s 3.0s 3.0s 621
30.22|I0 CONFIG FUNC WARNING WARNING WARNING WARNING WARNING 622
31 |AUTOMATIC RESET
31.01|NUMBER OF TRIALS 0 0 0 0 0 626
31.02|TRIAL TIME 30.0s 30.0s 30.0s 30.0s 30.0s 627
31.03|DELAY TIME 00s 00s 00s 00s 00s 628
31.04| OVERCURRENT NO NO NO NO NO 629
31.05|OVERVOLTAGE NO NO NO NO NO 630
31.06|UNDERVOLTAGE NO NO NO NO 631
31.07 |Al SIGNAL<MIN NO NO NO NO NO 632
32 |SUPERVISION
32.01|SPEED1 FUNCTION NO NO NO NO NO 651
32.02|SPEED1 LIMIT 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 652
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32.03|SPEED2 FUNCTION NO NO NO NO NO 653
32.04|SPEED2 LIMIT 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 654
32.05|CURRENT FUNCTION |NO NO NO NO NO 655
32.06|CURRENT LIMIT 0 0 0 0 0 656
32.07|TORQUE 1 FUNCTION |NO NO NO NO NO 657
32.08|TORQUE 1 LIMIT 0% 0% 0% 0% 0% 658
32.09|TORQUE 2 FUNCTION |NO NO NO NO NO 659
32.10|TORQUE 2 LIMIT 0% 0% 0% 0% 0% 660
32.11 |REF1 FUNCTION NO NO NO NO NO 661
32.12|REF1 LIMIT 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 0 rpm 662
32.13|REF2 FUNCTION NO NO NO NO NO 663
32.14|REF2 LIMIT 0% 0% 0% 0% 0% 664
32.15|ACT1 FUNCTION NO NO NO NO NO 665
32.16|ACT1 LIMIT 0% 0% 0% 0% 0% 666
32.17|ACT2 FUNCTION NO NO NO NO NO 667
32.18|ACT2 LIMIT 0% 0% 0% 0% 0% 668
33 INFORMATION

33.01|SOFTWARE VERSION |(Verzio) (Verziod) (Verzio) (Verzio) (Verzio) 676
33.02|APPL SW VERSION (Verzio) (Verzio) (Verzio) (Verzio) (Verzio) 677
33.03|TEST DATE (Datum) (Datum) (Datum) (Datum) (Datum) 678
34 PROCESS VARIABLE

34.01|SCALE 100 100 100 100 100 701
34.02|P VAR UNIT % % % % % 702
34.03|SELECT P VAR 142 142 142 142 142 703
34.04MOTOR SP FILT TIM 500 ms 500 ms 500 ms 500 ms 500 ms 704
34.05|TORQ ACT FILT TIM 100 ms 100 ms 100 ms 100 ms 100 ms 705
34.06|RESET RUN TIME NO NO NO NO NO 706
35 |MOT TEMP MEAS

35.01|MOT 1 TEMP Al1 SEL Nincs funkcié  [Nincs funkcié  |Nincs funkcié  |Nincs funkcié  |Nincs funkcié  |726
35.02|MOT 1 TEMP ALM L 110 110 110 110 110 727
35.03|MOT 1 TEMP FLT L 130 130 130 130 130 728
35.04|MOT 2 TEMP AI2 SEL Nincs funkcié  |Nincs funkcié  |Nincs funkcido  |Nincs funkcid  |Nincs funkcié  [729
35.05|MOT 2 TEMP ALM L 110 110 110 110 110 730
35.06|MOT 2 TEMP FLT L 130 130 130 130 130 731
35.07|MOT MOD COMPENSAT |YES YES YES YES YES 732
40 PID CONTROL

40.01|PID GAIN 1 1 1 1 1 851
40.02|PID INTEG TIME 60.00 s 60.00 s 60.00 s 60.00 s 60.00 s 852
40.03|PID DERIV TIME 0.00s 0.00 s 0.00 s 0.00s 0.00s 853
40.04|PID DERIV FILTER 1.00 s 1.00 s 1.00s 1.00s 1.00s 854
40.05|ERROR VALUE INV NO NO NO NO NO 855
40.06 [ACTUAL VALUE SEL ACT1 ACT1 ACT1 ACT1 ACT1 856
40.07|ACTUAL1 INPUT SEL Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 857
40.08|ACTUALZ2 INPUT SEL Al2 Al2 Al2 Al2 Al2 858
40.09|ACT1 MINIMUM 0 0 0 0 0 859
40.10|ACT1 MAXIMUM 100% 100% 100% 100% 100% 860
40.11 |ACT2 MINIMUM 0% 0% 0% 0% 0% 861
40.12|ACT2 MAXIMUM 100% 100% 100% 100% 100% 862
40.13|PID INTEGRATION ON ON ON ON ON 863
40.14|TRIM MODE OFF OFF OFF OFF 864
40.15|TRIM REF SEL Al1 Al1 Al1 Al1 865
40.16|TRIM REFERENCE 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 0.0% 866
40.17|TRIM RANGE ADJUST  ({100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 867
40.18|TRIM SELECTION SPEED TRIM 868
40.19|ACTUAL FILT TIME 0.04 s 0.04 s 0.04 s 0.04 s 0.04 s 869
40.20 [SLEEP SELECTION OFF 870
40.21|SLEEP LEVEL 0.0 rpm 871
40.22|SLEEP DELAY 0.0s 872
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Index|Név/Kivalasztas FACTORY HAND/AUTO |PID-CTRL T-CTRL SEQ CTRL PB
40.23 (WAKE UP LEVEL 0% 873
40.24 WAKE UP DELAY 0.0s 874
40.25|ACTUAL1 PTR 0 0 0 0 0 875
40.26 [PID MINIMUM -100.0% -100.0% -100.0% -100.0% -100.0% 876
40.27 PID MAXIMUM 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 100.0% 877
42 BRAKE CONTROL
42.01 BRAKE CTRL OFF OFF OFF OFF OFF -
42.02 BRAKE ACKNOWLEDGE |OFF OFF OFF OFF OFF -
42.03 BRAKE OPEN DELAY 00s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s -
42.04 BRAKE CLOSE DELAY [0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s -
42.05|ABS BRAKE CLS SPD 10 rpm 10 rpm 10 rpm 10 rpm 10 rpm -
42.06 BRAKE FAULT FUNC FAULT FAULT FAULT FAULT FAULT -
42.07 [START TORQ REF SEL |NO NO NO NO NO -
42.08 [START TORQ REF 0% 0% 0% 0% 0% -
42.09[EXTEND RUN T 00s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s -
42.10(LOW REF BRK HOLD 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s -
50 ENCODER MODULE
50.01|PULSE NR 2048 2048 2048 2048 2048 1001
50.02|SPEED MEAS MODE A --B --- A--B -- A--B - A ---B --- A--B --- 1002
50.03|[ENCODER FAULT WARNING WARNING WARNING WARNING WARNING 1003
50.04 ENCODER DELAY 1000 1000 1000 1000 1000 1004
50.05|[ENCODER DDCS CHANNEL 1 CHANNEL 1 CHANNEL 1 CHANNEL 1 CHANNEL 1 1005
CHANNEL
50.06 |SPEED FB SEL INTERNAL INTERNAL INTERNAL INTERNAL INTERNAL 1006
51 COMM MOD DATA 1026
52 |STANDARD MODBUS
52.01|STATION NUMBER 1 1 1 1 1 1051
52.02|BAUDRATE 9600 9600 9600 9600 9600 1052
52.03|PARITY OoDD OoDD OoDD OoDD OoDD 1053
60 MASTER/FOLLOWER
60.01|MASTER LINK MODE Nincs funkcid  |Nincs funkcid  |Nincs funkcid  |Nincs funkcid  |Nincs funkcié [1195
60.02|TORQUE SELECTOR nem lathatd nem lathatd nem lathato TORQUE nem lathato 1196
60.03|\WINDOW SEL ON nem lathatd nem lathatd nem lathato NO nem lathato 1167
60.04 \WINDOW WIDTH POS nem lathato nem lathatd nem lathato 0 nem lathato 1198
60.05|WINDOW WIDTH NEG nem lathaté nem lathaté nem lathaté 0 nem lathaté 1199
60.06 | DROOP RATE 0 0 0 0 0 1200
60.07 |MASTER SIGNAL 2 202 202 202 202 202 1201
60.08MASTER SIGNAL 3 213 213 213 213 213 1202
70 DDCS CONTROL
70.01|CHANNEL 0 ADDR 1 1 1 1 1 1375
70.02|CHANNEL 3 ADDR 1 1 1 1 1 1376
70.03|CH1 BAUDRATE 2 Mbits 2 Mbits 2 Mbits 2 Mbits 2 Mbits 1377
70.04|CHO DDCS HW CONN RING RING RING RING RING 1378
83 |ADAPT PROG CTRL
83.01|ADAPT PROG CMD EDIT EDIT EDIT EDIT EDIT 1609
83.02|EDIT COMMAND NO NO NO NO NO 1610
83.03|EDIT BLOCK 0 0 0 0 0 1611
83.04 |TIMELEVEL SEL 100ms 100ms 100ms 100ms 100ms 1612
83.05|PASSCODE 0 0 0 0 0 1613
84 |ADAPTIVE PROGRAM
84.01|STATUS 1628
84.02|FAULTED PAR 1629
84.05|BLOCK1 NO NO NO NO NO 1630
84.06 |INPUT1 0 0 0 0 0 1631
84.07|INPUT2 0 0 0 0 0 1632
84.08|INPUT3 0 0 0 0 0 1633
84.09|OUTPUT 0 0 0 0 0 1634
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Index|Név/Kivalasztas FACTORY HAND/AUTO |PID-CTRL T-CTRL SEQ CTRL PB
1644
84.79|OUTPUT 0 0 0 0 0 -
85 |USER CONSTANTS
85.01|CONSTANT1 0 0 0 0 0 1645
85.02|CONSTANT2 0 0 0 0 0 1646
85.03|CONSTANT3 0 0 0 0 0 1647
85.04| CONSTANT4 0 0 0 0 0 1648
85.05|CONSTANTS 0 0 0 0 0 1649
85.06 | CONSTANT6 0 0 0 0 0 1650
85.07 |CONSTANT7 0 0 0 0 0 1651
85.08| CONSTANTS8 0 0 0 0 0 1652
85.09|CONSTANT9 0 0 0 0 0 1653
85.10|CONSTANT10 0 0 0 0 0 1654
85.11 |STRING1 MESSAGE1 MESSAGE1 MESSAGE1 MESSAGE1 MESSAGE1 1655
85.12|STRING2 MESSAGE?2 MESSAGE?2 MESSAGE?2 MESSAGE2 MESSAGE?2 1656
85.13|STRING3 MESSAGE3 MESSAGE3 MESSAGE3 MESSAGE3 MESSAGES3 1657
85.14|STRING4 MESSAGE4 MESSAGE4 MESSAGE4 MESSAGE4 MESSAGE4 1658
85.15|STRING5 MESSAGES MESSAGES MESSAGES MESSAGES MESSAGES 1659
90 |D SET REC ADDR
90.01|AUX DS REF3 0 0 0 0 0 1735
90.02|AUX DS REF4 0 0 0 0 0 1736
90.03|AUX DS REF5 0 0 0 0 0 1737
90.04|MAIN DS SOURCE 1 1 1 1 1 1738
90.05|AUX DS SOURCE 3 3 3 3 3 1739
92 |D SET TR ADDR
92.01 |MAIN DS STATUS WORD 302 302 302 302 302 1771
92.02|MAIN DS ACT1 102 102 102 102 102 1772
92.03|MAIN DS ACT2 105 105 105 105 105 1773
92.04|AUX DS ACT3 305 305 305 305 305 1774
92.05|AUX DS ACT4 308 308 308 308 308 1775
92.06|AUX DS ACTS 306 306 306 306 306 1776
96 |[EXTERNAL AO
96.01 |[EXT AO1 SPEED SPEED SPEED SPEED SPEED 1843
96.02 |INVERT EXT AO1 NO NO NO NO NO 1844
96.03|MINIMUM EXT AO1 0 mA 0 mA 0 mA 0 mA 0 mA 1845
96.04|FILTER EXT AO1 0.01s 0.01s 0.01s 0.01s 0.01s 1846
96.05|SCALE EXT AO1 100% 100% 100% 100% 100% 1847
96.06 |[EXT AO2 CURRENT CURRENT CURRENT CURRENT CURRENT 1848
96.07 |INVERT EXT AO2 NO NO NO NO NO 1849
96.08 MINIMUM EXT AO2 0 mA 0 mA 0 mA 0 mA 0 mA 1850
96.09|FILTER EXT AO2 2.00s 2.00s 2.00s 2.00s 2.00s 1851
96.10|SCALE EXT AO2 100% 100% 100% 100% 100% 1852
96.11 |EXT AO1 PTR 0 0 0 0 0 1853
96.12 |EXT AO2 PTR 0 0 0 0 0 1854
98 |OPTION MODULES
98.01 ENCODER MODULE NO NO NO NO NO 1901
98.02|COMM. MODULE LINK  [NO NO NO NO NO 1902
98.03|DI/O EXT MODULE 1 NO NO NO NO NO 1903
98.04|DI/O EXT MODULE 2 NO NO NO NO NO 1904
98.05|DI/O EXT MODULE 3 NO NO NO NO NO 1905
98.06 |Al/O EXT MODULE NO NO NO NO NO 1906
98.07 |COMM PROFILE ABB DRIVES |ABB DRIVES |ABB DRIVES |ABB DRIVES |ABB DRIVES |1907
98.09 |DI/O EXT1 DI FUNC DI17,8,9 DI17,8,9 DI17,8,9 DI17,8,9 DI17,8,9 1909
98.10|DI/O EXT2 DI FUNC DI10,11,12 DI10,11,12 DI10,11,12 DI10,11,12 DI10,11,12 1910
98.11 |DI/O EXT3 DI FUNC DI11,12 DI11,12 DI11,12 DI11,12 DI11,12 1911
98.12|Al/O MOTOR TEMP NO NO NO NO NO 1912
98.13|Al/O EXT Al1 FUNC UNIP Al5 UNIP Al5 UNIP Al5 UNIP AIS UNIP AlS 1913
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98.14 |Al/O EXT Al2 FUNC UNIP Al6 UNIP Al6 UNIP Al6 UNIP Al6 UNIP Al6 1914
99 |START-UP DATA

99.01|LANGUAGE ENGLISH ENGLISH ENGLISH ENGLISH ENGLISH 1926
99.02 |APPLICATION MACRO |FACTORY HAND/AUTO |PID-CTRL T CTRL SEQ CTRL 1927
99.03|APPLIC RESTORE NO NO NO NO NO 1928
99.04 MOTOR CTRL MODE DTC DTC DTC DTC DTC 1929
99.05|MOTOR NOM VOLTAGE [0V ov oV oV oV 1930
99.06 | MOTOR NOM CURRENT |0.0 A 0.0A 0.0A 0.0A 0.0A 1931
99.07|MOTOR NOM FREQ 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 50.0 Hz 1932
99.08 MOTOR NOM SPEED 1rpm 1 rpm 1 rpm 1 rpm 1 rpm 1933
99.09|MOTOR NOM POWER  |0.0 kW 0.0 kW 0.0 kW 0.0 kW 0.0 kW 1934
99.10|MOTOR ID RUN MODE |ID MAGN ID MAGN ID MAGN ID MAGN ID MAGN 1935
98.11 DEVICE NAME 1935
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Fejezet attekintés

Diagram

Kapcsolodo
diagramok

Alapjel vezérlési lanc, 1. lap

Ervényes FACTORY, HAND/AUTO, SEQ CTRL vagy T CTRL makré aktivalasakor (Id. 99.02 par.).

Folytatodik a 2.
lapon

Alapjel vezérlési lanc, 1. lap
Ervényes PID CTRL makré aktivalasakor (Id. 99.02 paraméter).

Folytatodik a 2.
lapon

Alapjel vezérlési lanc, 2. lap
Ervényes az 6sszes makré esetében (Id. 99.02 paraméter).

Folytatas az 1.
laprél

Start, Stop, Run Enable (Futas engedélyezés) Start Interlock (Inditas reteszelés) kezelése
Ervényes az 6sszes makré esetében (Id. 99.02 paraméter).

Reset (Nyugtazas) és On/Off kezelése
Ervényes az 6sszes makré esetében (Id. 99.02 paraméter).
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Alapjel vezérlés lanc, 1. lap: FACTORY (Gyari), HAND(Kézi)/AUTO, SEQ
CTRL and T CTRL makrok (folytatdédik a kovetkezd oldalon ...)

FACTORY, HAND/AUTO, SEQUENTIAL AND TORQUE MACRO
all EXT 1/2 SEL
MIN. VALUE| DIGIN — o LOC/REM= - - 9
oW —h L - )
MAX. VALUE | T V2 SELETR . '
ScALE FUNCTION D ' SWITCH .
FILTER ] ' LOC REFL
Loc ReFi—|g | , !
INVERT !
' .
an—(218 ) MEIN—0 | EXT REF1 . LOC REF2— .
Al COM REF1 —o * ' .
EXT 1 REF PTR| ' '
CONSTANTSPEED
MIN. VALUE| 1110)—o SWITCH SELECTION 1
MAX, VALUE| ' SWITCH
J/ gty a
o
INVERT T CONST.SP15
ar2 —(119 " DIGIN— \
Al EXT 2 REF| ' CONSTANT .
HEUNCTION M APPLICATION ] ' SPEEDS .
MIN VALUE| ) APPLICATION '
LOC REF2—R , |—MACRD '
MAX. VALUE] FACTORY, SEQ, ' ,
SCALE DIGIN —{o ) ExT ReFe | |HAND/ALTO ' po-controL | APPRBEICK b
PID : —CGie)————
FILTER COM REF2 —o ' . ACTUAL (a6) ,
INVERT BEXTeREFR TORGUE ' .
! CONTROL '
A3 —(120 ) ! ' DEVIATION
DIGITAL ' ,
| _INPUTS | 1.07 MIN '
(38.03) (i108) MAX .
|—DIGIN 1-6 Oy '
(B0 ' .
—DIGIN 7-12 T - c
.
i VALUES I '
—24)AcT 1 ! '
“Rera AL2s | (s acT 2 ' '
Agérfs (134 )ACTUAL . '
AUX_DS ACTUAL 1 '
REFS PTR ' f
ADAPTER ' '
MAIN REF|—CW . SWITCH
|| DATASET :ggn ;Eg .
AUX REFI—COM REF3 1 Loc bR d
DATASET [—Con REF4 SWITCH
MAIN ACT[—SW
DATASET [~ Com ACT2
e{Aux acr [—COM ACT3 SRT/STP/DIR
| Eflﬁﬁg[ [—CoM AcT4 LOC START — DIR .
BRIV WNDV] DIGIN— SRT/STP ,
LOCREFL L OC REF1 o —|
== | EXT 1 STRT PTR
LOC REF2 | | OC REF2
Loc/REM  —LOC/REM
EXT 2 REF
START | Lidc START (@& 1/ STP/IIR |
STOP LOC START— DIR
FORWARD) | oc IR DIGIN— SRT/STP
REVERSE cv—
EXT 2 STRT_PTR
RESET H.OC RESET
Based on Prepared
Customer Approved
Project name
Cust. Doc. No.
Date
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LOC/REM = LOC

LOC/REM = REM
EXTI/EXT2 = EXTE

' €Ty FAULT | . . . .
' TG 2 :
' '
;
' Q) MOTOR CTRL MODE
.
\ DIRECTIIN .
@) CRITICAL ) . . L
| SPEEDS . SWITCH SWITCH
) . —] SPEED REF
\ SCALAR
SWITCH SWITCH Iﬂ \ r \L
Ra|, | SPEED REF
e e
° '
e — =
CRITICAL ' '
' .
25.07)— SPEEDS , TRy ge
TRIMMING ' !
(4015)— switcH v
' FACTORY, SEG,
Qu2)—{ExT ReF2 —{HAND/AUTD
(Q39)—{AcTuaL . . F—
RN | {EXT_REF2
REFERENCE » Ga)—

.
: le]
SWITCH I

|—|I| TOR® REF

EXT AD1

L DTC
RELAY RO 1
DUTPUT RO 1 e
RO 3
RO 4
RO S
RO 6
RO 7
RO 8
RO 9
[ _ANALOG |
| OUTPUT AD 1 | AD 1
A0 2
[ EXTERNAL |
A0
EXT AD2
EXT ANl PTR
EXT AD2 PTR

SHEET 1/2

ACS 800 STANDARD APPLICATION PRG
HANDLING OF REFERENCES & DIR

Doc. not 00170564dwg

Revision: A

ABB Industry

Continue ont 00170545.dwg
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Alapjel vezérlési lanc, 1. lap: PID CTRL makro (folyt. a kdv. oldalon ...)

PID MACRO
All
MIN. VALUE
[EXT 2 REF]
MAX. VALUH An23 FUNCTION
(13.03)— SCALE '
(039 LOC REF2 —]
FILTER
(B3 IVERT DIGIN —{o | EXT_REF2 PID r--°-°"°-°°
a1 —Cas ) coM ReF2 —{o ¢ -G
. INTEGRATION
Ar2 EXT 2 REE PR | APPL BLOCK DUT
° PID GAIN —
MIN. VALUE] ' €D
PID INTEG TIME
13.07)— MaX. VALUE] MIN
SoaLE e PID DERIV TIME
@) FLer PID DERIV FILTER
._EEE NVERT ERROR VALUE INV
) (4013)— PID INTEGRATION
are—(119 ) ACTUAL VALUES FILTER le_ e Sernsrren | CONTRAL DEVIATION
ACTORL VAL —@
———r @—W PID MIN— MIN SPEED/FREQ
g (400751 ||
SCALE ACT 1 NINIMUM
FILTER ACT 1 MAXIMUM
ACTUAL FILTER
INVERT ACT 2 MINIMUM (D2
AI3 ACT 2 MAXIMUM
S 124 )ACT 1
INPUTS ACTUAL 1 PTR ACT 2
Al 1-6 125
2803 DIGIN 1-6 ACTUAL
— DIGIN 1~ 134
9804 (104 )—{ CURRENT
—DIGIN 7-12 Cy
[D SET_REC] SLEEP
ADDR CONPARE SELECTION pres
IS
REF3 MOTOR SPEED %refActive —
AUX_DS
REF4 INTERNAL
AUX_DS
REFS SLEEP LEVEL 1Ke oFF — PIDCtrACtve — |
3 2 oI 1-12 — Modulating —
GeD wpdtter
MAIN REF|—CW
| DATASET :ggu EEFIE
o Gt K52
DATASET (—cOM REFS —sE—
|—sw
’L‘:\I:A:;: [ 3 acT1 COMPARE SELECTION
[—comM acT2
l{aux act _ggn 23;2 ACTUAL VALUE
| [DATASET [—chm acTs INTERNAL
CTRLPANEL 12
DRIV_WNDW| VAKE UP LEVEL oFF —|
LOC_REF1
geM__[LOC REF1 DI 112 —d
LOC BEF2 || OC REF2
LOC/REM  -LOC/REM
START
-LOC START
STOP
FORWARD|
H.0OC DIR
REVERSE|
RESET H.OC RESET
Based on Prepared
Customer Approved
ProJect name
Cust. Doc. No.
Date
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FAULT [ . . .
SPEED !

FUNCTION]

MOTOR CTRL MODE

|
'
'

SWITCH

SWITCH

SWITCH |ﬂ ' /
ra|,

SPEED REF ’
SCALAR
SPEED REF '

ITC

DELAY

SLEEP DELAY

SET/RESET

DELAY

WakE P |
DELAY OR F

StartRq —(

RDY_RUN

RDY_REF

‘1’ = SLEEP MODE

SHEET 1/2

ACS 800 STANDARD APPLICATION PRG
HANDLING OF REFERENCE & STRT/STP/DIR

Doc. hot 00170563.dwg

Revision: A

ABB ABB Industry

Continue on: 00170545.dwg
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Alapjel vezérlési lanc, 2. lap: Osszes makro (folyt. a kdv. oldalon...)

RAMP_OUT_ZERD
SPEED
SPEED REFERENCE CHAIN | (fife |  ewp_owzcea| foc/occ/sued
< X )__ el |
3401 56 " [REEE] , | s REF3
SPEED REF _%Be' TAV I H(2) a
RAMP_HOLD [T 1 “':"-”u
-—l
SPEED MAX (@208 sHaPE TIME
EM STOP RAWP
SPEED MIN e
ACC TIME b
DEC TIME
ACCEL/DECEL
SPEED FB
ACC/DEC SEL SPEED ES | SELECTION
(2209 —{pcceL TIHE 12 i \ c
P S e |
DIG.IN —| ENC MODULE ENCgl‘)]EGRBESRR ENCODER
(308 85— SPEED
ACC PTR ENC PULSE NR VALIDITY
SPEED SPEED FB
DEC PTR MEAS MODE NOT_USED
ENC ALM/FLT
ENC DELAY
D) THANNEL
TORAUE REFERENCE CHAIN
TORQ CTRL
LOC/REM = LOC GO3 BID— - -
LOC REF = % TORGUE !
CONTROL ON T .
______ TORGUE_REF
SWITCH r - | _SELECTOR ,
EXTI/EXT2 = EXT2 &D—— Fo- - FREQUENCY SWITCH
T_REF2
SPEED — d
RAMPING
T -
TOR® REF 20.08 FREQ MAX
20.07 FREQ MIN
FREQ MAX LIM
TORQ RAMP UP 304 _BIL FREQ LIM
(@4 {rae_powN
FREQ MIN LIM
START | - - -« - - - - -
CONTROL a
FLUX REFERENCE T '
!
CHAIN | SWITCH
FLUX USED REF
2101 - 2108 1/
FLUX REF SEL START GROUP
. OPTIMIZATION FLUX BRAKE VEARERING
FLUX REF PTR | SWITCH T
(es0—— |1 FLUX MIN LIMIT
| 3.04 B9
FLUX REF
(@s0D) FLOX HEX FIELD
@D {ipriMzaTIN (8809 —FLUX BRAKING WEAKENING
Based on P
Customer | A
P
Cust. Doc. No.
Date
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[ ACCELERATION |
COMPENSATION
DRODP_RATE
{6006
a PID-CONTROLLER
ACC COMPENSATION
D
WINDOW
+ -
b o i TORGUE REF2 555y )
. (W
"
/1
WINDOW SEL ON >
VINDOV WIDTH POS
WINDOW WIDTH NEG
KPS
TIS
DERIVATION TIME
TORGUE TORGUE LIWIT |
| LMTER | CALCULATIIN
MAX TORQ SEL L TORQ_USED REF
[DC-VOLTAE | POWER LTHIT )
LIMITER CALCULATION TORQ MAX LINY
2017)—{ ToR@ MAX LINE
d ToRe Max PTR[ L—1  ToRa Max MAX CURRENT
—_— TORA USER
MIN Al SCALE TORG NIN CUR_LIMIT
TREF TORQ
MAX AI SCALE MAX LIMIT TOR® INV 1
UNDERVOLTAGE P Bl |2 1] e
(304 B
P MOTORING TREF TORG
OVERVOLTAGE LINIT MIN TORQ SEL MIN LIMIT LT
(2015)—{ TORG MIN LIML
DC_UNDERVILT TOR@ MOTCR LIMIT
' TORQ MIN LIME) |
(G4 B TORA MIN PTR
DC OVERVOLT WIN AL SCALE
MAX AI SCALE
FLUX USED REF- pTC s, s2, s3 _
TORQUE USED REF (213)—{  CONTROL
WOTOR MODEL  _MEASUREMENTS
ACTUAL
SLIP GAIN SIGNALS %
NOM VOLTAGE |OUT vOLT
NOM CURRENT | CURRENT
NOM FREQ FREQ
NOM SPEED | SPEED
9909—{ NOM POVER | POVER
TORGUE
Prepared ACS 800 STANDARD APPLICATION PRG Doc. nor 00170545.dwg
Approved HANDLING OF REFERENCES

Project name

SHEET 2/2

Revision: A

ABB ABB Industry

Continue on: -
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Reset(Nyugtazas) és Be/Ki (On/Off) kezelése

RESET FROM PANEL

RESET FROM FIELDBUS OR

Y HH%H

IN LOCAL MODE _

EXT RESET

o

AND

AND

AUTORESET

AND ——

READY TO SWITCHON  ——

OR

SWITCH ON INHIBITED

MAIN CW / B7 (RESET)

FIELDBUS CW /BO

AND

——MAIN CW / BO (ON/OFF)

Code: 00169883 / Rev A
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