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A segédlet hasznalata

A fejezet attekintése

A fejezet altalanos tajékoztatot nyujt a segédletrdl.

Kompatibilitas

A segédlet minden olyan hajtas alkalmazas szoftverére érvényes, amelyben az
Adaptiv Program megtalalhato.

Biztonsagi elbéirasok

Az olvaso

A frekvenciavalté telepitése, Gzembe helyezése illetve hasznalata el6tt olvassa
el a biztonsagi eléirasokat. A részletes biztonsagi eléirasok a Hardver
Kézikdnyv elején talalhatdak.

Olvassa el a szoftver funkcié specifikus figyelmeztetéseket és
megjegyzéseket az egyes funkciok alapbeallitasanak megvaltoztatasa elétt.
Minden egyes funkcidhoz a figyelmeztetések és megjegyzések a Programozéi
kézikdnyvben talalhatdak, az adott - felhasznalo altal beallithato - paraméter
leirasat tartalmazo alfejezetben.

A kézikdényv olvasojardl feltételezett ismeretek:

Hasznalat

elektronikai aramkorok kialakitasanak alapismerete, az elektronikai elemek és
azok jeldlésének ismerete.

nincs szukség az ABB hajtasok telepitési, Uzemeltetési illetve javitasi
gyakorlatara, vagy ilyen jellegl képzésen valo részvételre.

A segédletet a hajtas programozoi kézikonyvével egyutt kell hasznalni. A
programozoi kézikonyv tartalmazza a hajtas paramétereinek alapveté leirasat
beleértve az Adaptiv Programozashoz tartozé paramétereket is. A segédlet
részletes informaciét nyujt az Adaptiv Programozashoz az alabbi témakban:

mi az Adaptiv Program
hogyan kell egy programot elkésziteni
hogyan mikddnek a mlveleti egységek

hogyan kell a programot dokumentalni

A segédlet hasznélata



» az ACS 800 standard alkalmazas programjanak azon paraméterei és lUzemi
értékei amelyek elengedhetetlenll szikségesek az Adaptiv programozashoz.

Tovabbi idevonatkozé kiadvanyok

A hajtas felhasznaloi dokumentacidja az alabbi kézikonyveket tartalmazza:
* Programozaoi kézikonyv (a megfeleld kézikonyv a készulékkel érkezik)
* Hardver kézikdnyv (a megfeleld kézikdnyv a készllékkel érkezik)

+ az opcionalis elemekhez és szoftverekhez tartozé segédletek/mellékletek (a
megfelel kézikonyvek a késziilékkel érkeznek).

A segédlet hasznalata



Az Adaptiv Program

A fejezet attekintése

A fejezet leirja az Adaptiv Program alapjait és a programkészités maodjat.

Az Adaptiv Program lényege

Hagyomanyosan a frekvenciavalté mikddését a felhasznald paraméterekkel
maoddosithatja. Minden paraméter adott készlettel vagy beallitasi tartomannyal
rendelkezik. A paraméterek kdnny(ivé teszik a programozast, de a valasztasi
lehet6ségek korlatozottak: a mikoédési mod tovabb nem finomithatd. Az Adaptiv
Program szabadabb kezet ad alkalmazashoz val¢ illesztésben, specialis
programozo eszkdz vagy programnyelv ismerete nélkil:

* A program miveleti egységekbdl éplil fel.
* A vezérlbpanel a programozé eszkdz.

+ A felhasznalé kdnnyen dokumentalhatja a programot a mellékelt blokkdiagram
sablonokon.

Az Adaptiv Program maximalis mérete 15 miveleti egységre korlatozott. A program
tobb kilénalld funkciot tartalmazhat.

Az Adaptiv Program
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A program elkészitése

A programozé a miveleti egységeket az egység parameéter készletével
csatlakoztatja mas egységekhez. A készlet tovabbi feladata értékolvasas a hajtas
alkalmazas programjabdl és értékadas a hajtas alkalmazas programja felé. Minden
egységhez 6t paraméter tartozik.

Az abra az elsd egység paraméter T 7 'Azels6egység |
készletének hasznalatat mutatja az paraméter készlete
ACS 800 standard applikaciés

| \

| Jlaszta \
programjaban (84.05 ... 84.09 ADD | asztas
paraméterek): | < |

|

- A 84.05 paraméter a miveleti | C ‘
egység tipuséat hatadrozza meg. | XOR — 84,05 |
- A 84.06 paraméter azt hatarozza | i \
meg, hogy a miveleti egyseg |1 UZEMI ERTEK/ | Vélasztas ‘
bemenete mely jelforrashoz PARAMETER | |
csatlakozzon. TABLAZAT 6
- A 84.07 paraméter azt hatarozza — | |
meg, hogy a miveleti egység 2 1.01 — | 84.06 |
bemenete mely jelforrashoz | - - | ADD
csatlakozzon. 102 | Valasztas | oo+
- A 84.08 paraméter azt hatarozza ' | N | 12 0
meg, hogy a miveleti egység I3 ' ‘
bemenete mely jelforrashoz cee — | ‘ 13
csatlakozzon. | 84.07 ‘
- A 84.09 paraméter tartalmazza a 99.99 - | Vélasztas \
miveleti egység kimeneti értékét. — ‘
Ennek értékét a felhasznald nem C\
modosithatja. | |

| 84.08 |

| \

| \

| Tarolas |

| \

| \

| 84.09 |

Lo- - - — — _— _

Az Adaptiv Program
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A program beillesztése a hajtas alkalmazas szoftverébe

Az adaptiv program kimenetének a hajtas alkalmazas szoftveréhez kell
kapcsolédnia. E célra a felhasznaldonak két paraméter all rendelkezésére:

* egy csatlakoztaté paraméterre és
* egy jelforras kivalasztd paraméterre (pointer).

Az alabbi abran a csatlakoztatasi alapelv lathaté.

Példa: UZEMI ERTEK/ Jelforras kivalaszto Csatlakoztato
Az adaptiv program PARAMETER paraméter (pointer) paraméter
kimeneti értéke a 84.09 TABLAZAT
paraméterben tarolodik. A r—- - — - - — — — — -
diagram megmutatja, hogy 101 | | Al Valasztas |
hogyan kell hasznalni ezt az Al2 |
értéket mint fordulatszam | Valasztas G \ Fo’rdulat—
referenciat (REF1), az 1.02 - | EXT1REF szam
ACS 800 Standard 8409 6 PTR [T1103 | feferencia
Alkalmazoi Programban. . B '

| 11.10 |

84.09 L

99.99 —

A program végrehajtasanak meghatarozasa

Az Adaptiv Programban a miveleti egységek sorszamuk szerint sorrendben
hajtédnak végre, minden egység azonos id6 alatt. Ezt a felhasznalé nem
maodosithatja.

A felhasznalo:

* beallithatja a program izemmaddjat (stop, start, szerkesztés)
+ beallithatja a program végrehajtasi sebességét

« tdrélhet vagy hozzaadhat egységeket.

Az Adaptiv Program
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Az Adaptiv Program
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Miveleti egységek

A fejezet attekintése

A fejezet a milveleti egységeket ismerteti.

Altalanos szabalyok

Az I1 bemenet hasznalata kotelez6 (nem lehet kihagyni). A tGbbi bemenet
hasznalata a legtdbb egységnél tetszés szerinti elddnthetd. Okodlszabalyként
elmondhaté, hogy a szabadon hagyott bemenetnek nincs hatasa a kimenetre.

Az egységek bemenetei

Az egységek haromféle bemeneti valtozé formatumot hasznalnak:
* egész szam

* logikai

* szOveges valtozo

Az alkalmazandé formatum az egység tipusatdl figg. Példaul, az ADD (6sszeadd)
egység egész szamokat fogad a bemenetein, mig az OR (vagy) kapu logikai
bemeneti jeleket. Szdveges valtozé formatumot csak az EVENT (esemény) egyseég
hasznal.

Figyelem: Az mlveleti egységek bemeneteinek lekérdezése nem egyszerre torténik
hanem mindig az adott egység végrehajtasa kezdetén.

Miiveleti egységek
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Paraméterérték mint egész szam bemenet

Miként kezelik a miiveleti egységek a bemenetet?

Az egységek a kivalasztott értéket egész szamként kezelik.

Figyelem: A bemeneti jelként kivalasztott paraméternek valds vagy egész szamnak
kell lennie. Amennyiben az érték eredetileg nem egész szam a miveleti egység
atkonvertalja. Minden egyes paraméter egész szam skalazasa (terepi busz) a
Programozoi kézikbnyvben talalhato.

A bemeneti jel kivalasztasa

+ Valassza ki az adott egység valamelyik bemenet kivalaszté paraméterét és a
modositasahoz nyomja meg az ENTER gombot.

+ Allitsa be az egyes mezdk (Invertalas, csoport, index és bit) értékét annak a
cimnek megfeleléen ahonnan a bemeneti érték beolvasasra kertl (dupla és
szimpla nyil nyomégombok).

Az alabbi abra a kijelz6 képét mutatja az 11 bemenet beallitasa kdzben. Az érték
invertalt ha az invertalé mezében “-” jel van. A bit kivalaszt6 mezdnek nincs hatasa
egész szam vagy szoveges bemeneti valtozé esetén.

A vezériépanel képe 1L -> Orpm O
84 ADAPTI VE PROGRAM
06 | NPUT1
[ £001. 018. 00]
Invertald mez6 —— 1 |
Csoport mez6 4
Index mez6
Bit mezb

Példaul: Az Al1 analég bemenet értéke 5,8 V egy standard alkalmazoi programu
ACS 800-nal. Hogyan lehet a jelet az Adaptiv Program MAX egységének
bemenetére vezetni? Mi az adott egység bemenetére érkez6 jel értéke?

Az Al1 a kdvetkez6képpen csatlakoztathaté az egységhez:

* Valassza ki az |1 bemenet kivalasztdé paraméterét és a modositasahoz nyomja
meg az ENTER gombot.

+ Allitsa be a csoport mez6 értékét “1”-re és az index mezét “18”-ra. (Az Al1 értéke
mint 1.18-as Uzemi érték van belséleg eltarolva.)

Az egység bemenetére érkez6 jel értéke 5800, mivel az “1,18” lizemi érték egész
szam skalazasa: 0.001 V = 1 (a Programozéi kézikényvben talalhato).

Miiveleti egységek
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Konstans mint egész szam bemenet
Az érték beadllitasa és hozzarendelése a bemenethez

1-es lehet6ség

» Valassza ki az adott egység bemenet kivalaszté paraméterét és a modositasahoz
nyomja meg az ENTER gombot.

+ Allitsa az invertalas mezd értékét “C”-re (konstans), (dupla és szimpla nyil
nyomogombok). A sor megjelenitése megvaltozik. A sor fennmaradoé része a
konstans értékét tarolja.

+ Allitsa be a kivant konstans értéket a konstans mezében (dupla és szimpla nyil
nyomdgombok).

« Ervényesitse a beallitott értéket az ENTER nyomégombbal.

Az alabbi abra a kijelz6 képét mutatja az 11 bemenet beallitdsa kdzben, ugy hogy a
konstans mez§ latszik. A konstans értékének beallitasi tartomanya -32 768-t6l 32
767-ig terjed. A konstans értéke nem valtoztathaté meg az Adaptiv Program futasa

kdzben.
A vezérl6panel képe 1L -> Orpm O
84 ADAPTI VE PROGRAM
06 | NPUT1
[ C. -10000]

Invertal6 (konstans) mezé —F
Konstans érték beallitbmezd Q

2-es lehet6ség

« Allitson be egy konstans értéket valamelyik konstans paraméter cimen.

+ Csatlakoztassa a konstans értéket valamely egységhez a szokdsos médon a
bemenet kivalaszté paraméterrel.

A konstans értéke megvaltoztathatdé az Adaptiv Program futasa kézben. Beallitasi
tartomanya -8 388 608-t6l 8 388 607-ig terjed.

Miiveleti egységek



16

Paraméterérték mint logikai bemenet
Miként kezeli a miiveleti egység a bemenetet?
* Az egységek a kivalasztott értéket egész szamként olvassak be.
* Az egységek a bit mezében megjeldlt bitet hasznaljak logikai bemeneti jelként.

A bit 1-es szintjének logikai értéke “igaz”, a bit 0 szintjének logikai értéke “hamis”.

Példaul: Az alabbi abra az |1 bemenet valaszté paraméter értékét mutatja, amikor a
bemenet a DI2 allapotat jelz6 bit-hez kapcsolodik. (Az ACS 800 Standard alkalmazoi
programjaban, a digitalis bemenetek allapota Gzemi értékként van tarolva (1.17 DI6-
1 STATUS). Az 1-es bit a DI2-h6z tartozik a 0-as bit pedig a DI1-hez.)

A vezérlépanel képe 1L -> 0 rpm 0
84 ADAPTI VE PROGRAM
06 | NPUT1
[ £001. 017. 01]
Invertalé mez6 —— 1 1 |
Csoport mez6 4
Index mez6
Bit mezb

A bemeneti jel kivalasztasa

Lasd a Paraméterérték mint egész szam bemenet bekezdésnél.

Figyelem: A bemeneti jelforrasként kivalasztott paraméternek dsszetett logikai
formatumunak kell lennie (binaris adat sz6). Lasd a Programozoéi kézikbényben.

Miiveleti egységek
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Konstans mint logikai bemenet
Az érték beallitasa és hozzarendelése a bemenethez

+ Valassza ki az adott egység bemenet kivalaszté paraméterét és a modositasahoz
nyomja meg az ENTER gombot.

+ Allitsa az invertalas mezd értékét “C”-re (konstans), (dupla és szimpla nyil
nyomogombok). A sor fennmaradd része konstans érték beallitdomezdvé valtozik.

+ Allitsa be a kivant konstans értéket. Ha logikai “igaz” értékre van sziikség allitson
be “-1”-et. Ha logikai “hamis” értékre van szikség allitson be “0”-at.

+ Ervényesitse a bedllitott értéket az ENTER nyomoégombbal.

Szdveges bemeneti valtozé
A bemeneti jel kivalasztasa
Szbveges bemeneti jelre csak az EVENT (esemény) egységnél van sziikség.

A bemeneti jel kivalasztasanak folyamatat lasd a Paraméterérték mint egész szam
bemenet résznél. A bit kivalaszté mezd hatastalan.

Figyelem: A bemeneti jelforrasként kivalasztott paraméternek széveges valtozénak
kell lennie. Az ACS 800 standard alkalmazdéi program 85-6s csoportjaban 6t
Felhasznaloi Konstans paraméter talalhato, amelyek szoveges bemeneti
valtozéként hasznalhatoak.

Miiveleti egységek
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Miiveleti egységek

ABS Tipus Matematikai miivelet
Rajzjel
ABS
—
— 12 O—
—13

Miikodési méd A kimenet egyenld az 11 bemenet abszolut értéke szorozva 12 bemenettel és osztva

13-mal.
O=|11]-12/13
Csatlakozas 11, 12 és 13 bemenet: 24 bites egész szam (23 bit + eljel)

Kimenet (O): 24 bites egész szam (23 bit + el&jel)

ADD Tipus Matematikai miivelet
Rajzjel
ADD
— |1 +
— 12 or—
— 13

Miikodési méd A kimenet egyenlé a bemenetek 6sszegével.
O=1+I12+13

Csatlakozas 11, 12 és 13 bemenet: 24 bites egész szam (23 bit + eljel)
Kimenet (O): 24 bites egész szam (23 bit + el&jel)

AND Tipus Logikai mivelet
Rajzjel
AND
— 12 OoOr—
— 13

Miikodési méd A kimenet “igaz” ha minden csatlakoztatott bemenet “igaz”. Egyébként a kimenet
“hamis” Az igazsag tabla:

" 12 13 O (logikai) O (a kijelzett érték)
0 0 0 "hamis" (minden bit 0) 0
0 0 1 "hamis" (minden bit 0) 0
0 1 0 "hamis" (minden bit 0) 0
0 1 1 "hamis" (minden bit 0) 0
1 0 0 "hamis" (minden bit 0) 0
1 0 1 "hamis" (minden bit 0) 0
1 1 0 "hamis" (minden bit 0) 0
1 1 1 "igaz" (minden bit 1) -1

Miiveleti egységek



Csatlakozas

11, 12 és I3 bemenet: Logikai jel

Kimenet (O): 24 bites egész szam (6sszetett logikai formatum)
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COMPARE Tipus

Rajzjel

Miikodési mod

Csatlakozas

Osszehasonlitd mivelet

COMPARE
—n
—12 o—
—13

0, 1 és 2 kimeneti bit:

-Hal1>12,0 = ... 001 (0-as kimeneti bit=1.)
-Hal1=12,0=...010 (1-es kimeneti bit=1.)
-Hal1<12,0=... 100 (2-es kimeneti bit=1.)

3-as kimeneti bit:

-Hal1>12, O = ... 1xxx (a 3-as kimeneti bit =1 mindaddig, amig 11 < 12 - 13. Ezt
kévetbéen a 3-as bit =0.)

A kijelzén megjelend érték:

bit 0 | bit1 | bit2

bit 3

O (a kijelzett érték)

o|lo|—~|O|O|O|~|O
o|l~|O|OC|O|~|O| O
~|lOoO|lOC|lO|~|O|lO| O

=D aAal a0l OO O

ala|lo|lo| M| N| -

N| O

11, 12 és 13 bemenet: 24 bites egész szam (23 bit + el&jel)
Kimenet (O): 24 bites egész szam (6sszetett logikai formatum)

EVENT Tipus

Rajzjel

Esemény kezeld

EVENT

Miiveleti egységek
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Miikodési méd Az |1 bemenet aktivalja az esemény kezel6t.
Az 12 bemenet tartalmazza a megjelenitendd Gizenet (szOveges valtozd) cimét.
Az |13 bemenet az esemény tipusat hatarozza meg (figyelmeztetés vagy hiba).

" 12 13 Hatas

0->1 az egyseg aktivalja az esemény kezelést
0 az egyseég torli az esemény kezelést
12 a megjelenitendd Uzenet tartalma

0 az esemeény tipusa: figyelmeztetés

az esemény tipusa: hiba

2 az esemény tipusa: esemény

Csatlakozas 11, 13 bemenet: 24 bites egész szam (23 bit + el&jel)
12 bemenet: szbveges valtozo (kotelezéen)

FILTER Tipus Sz(r6é muivelet

Rajzjel
FILTER
— N

O [
— 12

Miikodési méd A kimenet az |1 bemenet sz(irt értéke. Az 12 bemenet a szlirési idéallandé.
0=11-(1-e"?)
Figyelem: A belsé szamitas 48 bites pontossaggal torténik az offset hiba elkertilése
végett.

Csatlakozas 11 bemenet: 24 bites egész szam (23 bit + elbjel)
12 bemenet: 24 bites egész szam (23 bit + el6jel). 1 szamérték 1 ms-nak felel meg.
Kimenet (O): 24 bites egész szam (23 bit + el&jel)

MAX Tipus Osszehasonlité mivelet
Rajzjel
MAX
— N
— 12 Or—
— 13

Miikodési mod A kimenet a legmagasabb bemeneti értékkel egyenld.
O =MAX (11, 12, 13)

Csatlakozas 11, 12 és 13 bemenet: 24 bites egész szam (23 bit + el&jel)
Kimenet (O): 24 bites egész szam (23 bit + el&jel)

Miiveleti egységek
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MIN Tipus Osszehasonlitd mivelet
Rajzjel
MIN
— N
— 12 O
— 13
Miikodési méd A kimenet a legalacsonyabb bemeneti értékkel egyenlé.
O =MIN (I1, 12, 13)
Csatlakozas 11, 12 és I3 bemenet: 24 bites egész szam (23 bit + elbjel)
Kimenet (O): 24 bites egész szam (23 bit + eljel)
MULDIV Tipus Matematikai mivelet
Rajzjel
MULDIV
— N
— 12 O
— 13
Miikodési mod A kimenet egyenl6 az 11 bemenet értéke szorozva 12 bemenettel és osztva 13-mal.
Oo=(11-12)/13
Csatlakozas 11, 12 és 13 bemenet: 24 bites egész szam (23 bit + el&jel)
Kimenet (O): 24 bites egész szam (23 bit + eljel)
NO Tipus -
Rajzjel
NO
— N
— 12 O
— 13
Miikodési mod A miveleti egység nem csinal semmit.
Csatlakozas -
OR Tipus Logikai mivelet
Rajzjel

OR
—n 21

Miiveleti egységek
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Miikédési méd

Csatlakozas

A kimenet “igaz” ha valamely bemenet értéke “igaz”. lgazsag tabla:

" 12 13 O (logikai) O (a kijelzett érték)
0 0 0 "hamis" (minden bit 0) 0
0 0 1 "igaz" (minden bit 1) -1
0 1 0 "igaz" (minden bit 1) -1
0 1 1 "igaz" (minden bit 1) -1
1 0 0 "igaz" (minden bit 1) -1
1 1 0 "igaz" (minden bit 1) -1
1 1 1 "igaz" (minden bit 1) -1

11,12 és 13 bemenet: Logikai jel
Kimenet (O): 24 bites egész szam (0sszetett logikai formatum)

Pl Tipus

Rajzjel

Miikédési méd

Csatlakozas

Pl szabélyozd

Pl

A kimenet = |1 bemenet szorozva 12/100-zal plusz I1integralja szorozva 13/100-zal.
O =11-12/100+(13/100) -fl1

Figyelem: A belsé szamitas 48 bites pontossaggal torténik az offset hiba elkeriilése
végett.

11 bemenet: 24 bites egész szam (23 bit + el6jel)

12 bemenet:

- 24 bites egész szam (23 bit + eldjel)

- Erésitési tényez6: 100 megfelel 1-nek. 10 000 megfelel 100-nak.

I3 bemenet:

- Integalasi egyutthato. 100 megfelel 1-nek. 10 000 megfelel 100-nak.

Kimenet (O): 24 bites egész szam (23 bit + el&jel). A tartomany 0 ... 10000 k6zé
korlatozva.

PI-BAL Tipus

Rajzjel

M(ikodési mod

A PI szabalyoz6 kezdeti beallité egysége

PI-BAL
— N

— 12

Az egység a Pl szabalyozé kiindulasi allapotanak beallitasat végzi.

Ha az 11 bemenet “igaz”, az egység az 12 bemenetre érkez6 jelet irja be a Pl
szabalyoz6 kimenetére.

Ha |1 bemenet “hamis”, az egység felszabaditja a Pl szabalyozé kimenetét amely
normal Uzemszerlen el kezd szabalyozni a kimenet korabbi értékétél kezdédden.

Figyelem: Az egység csak a Pl szabalyozéval egyltt hasznalhatd, kdzvetlenil a Pl
egység utan.

Miiveleti egységek



Csatlakozas

I1 bemenet: logikai jel

12 bemenet: 24 bites egész szam (23 bit + el&jel)

SR Tipus Logikai miivelet
Rajzjel
SR
— N
— 12 Oo—
— 13
Miikodési mod  Set/reset egység (SR tarold). Az 11 bemenet bebillenti, mig az 12 és I3 térli a
kimenetet.
-Ha 1, 12 és 13 “hamis”, a kimenet megdrzi addigi allapotat.
- Ha 11 “igaz” és 12 és 13 “hamis”, a kimenet “igaz”.
- Ha 12 vagy 13 “igaz”, a kimenet “hamis”.
" 12 13 O (logikai) O (a kijelzett érték)
0 0 0 Kimenet Kijelzén
0 0 1 "hamis" (minden bit 0) 0
0 1 0 "hamis" (minden bit 0) 0
0 1 1 "hamis" (minden bit 0) 0
1 0 0 "igaz" (minden bit 1) -1
1 0 1 "hamis" (minden bit 0)
1 1 0 "hamis" (minden bit 0)
1 1 1 "hamis" (minden bit 0)
Csatlakozas 11, 12 és I3 bemenet: Logikai jel
Kimenet (O): 24 bites egész szam (23 bit + eljel)
SWITCH-B Tipus Logikai miivelet
Rajzjel
SWITCH-B
—nn --.
—2 (-0
—13 ¥

Miikodési mod

Csatlakozas

A kimenet 12-vel egyenld ha |1 “igaz” és 13-mal egyenld ha |1 “hamis”.

" 12 13 (o]

O (a kijelzett érték)

0 12 13 13

12 13 12

Igaz = -1
Hamis = 0

11, 12 és I3 bemenet: Logikai jel

Kimenet (O): 24 bites egész szam (6sszetett logikai formatum)

Miiveleti egységek
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SWITCH-I Tipus Logikai mivelet
Rajzjel
SWITCH-I
—n -
— 12 (. oO—
—13 M

Miikodési méd A kimenet 12-vel egyenl6 ha 11 “igaz” és 13-mal egyenl6 ha 11 “hamis”.

" 12 13 (o]
0 12 13 13
12 13 12

Csatlakozas 11 bemenet: logikai jel
12 és |13 bemenet: 24 bites egész szam (23 bit + el&jel)
Kimenet (O): 24 bites egész szam (23 bit + el&jel)

TOFF Tipus 1d6zité mivelet
Rajzjel
TOFF
— 1
O —
— 12

Miikodési méd A kimenet “igaz” ha a bemenet “igaz”. A kimenet “hamis” ha a bemenet hosszabb
vagy egyenl6 ideig “hamis” mint az |2 bemeneten 1év6 id6 érték.

t

11 bemenet
1
0 | é% I é%‘
i ' 12 bemenet ! ! ' 12 bemenet .
Kimenet ‘ . ‘ !
Minden bit 1 ; ;
Minden bit 0 | 3

A kijelzett értékek: Igaz = -1, hamis = 0.

Csatlakozas 11 bemenet: logikai jel
12 bemenet: 24 bites egész szam (23 bit + el6jel). Egy megfelel 1 ms-nak.
Kimenet (O): 24 bites egész szam (0sszetett logikai formatum)

Miiveleti egységek
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TON Tipus Id6zitd mivelet
Rajzjel
TON
— N
O I
—12

Miikodési méd A kimenet “igaz” ha a bemenet hosszabb vagy egyenld ideig “igaz” mint az 12
bemeneten évd id6 érték . A kimenet “hamis” ha a bemenet “hamis”.

11 Bemenet
1
0 : 1
<> : <> ido
. '12 bemenet : ' 12 bemenet:
Kimenet ! ' . 1
Minden bit 1
Minden bit 0
ido

A kijelzett értékek: Igaz = -1, hamis = 0.

Csatlakozas I1 bemenet: logikai jel
12 bemenet: 24 bites egész szam (23 bit + el6jel). EQy megfelel 1 ms-nak.
Kimenet (O): 24 bites egész szam (6sszetett logikai formatum)

TRIGG Tipus Id&zité mivelet
Rajzjel
TRIGG
— N
2 o)
— 13

Mikodési méd Az |1 bemenet felfutd élére a kimeneti jel 0-as bitje 1 lesz egy program ciklus idére.
Az 12 bemenet felfuté élére a kimeneti jel 1-es bitje 1 lesz egy program ciklus idére.
Az I3 bemenet felfuté élére a kimeneti jel 2-es bitje 1 lesz egy program ciklus idére.

Példa T. = Program
11 bemenet ciklus id6

Kimenet, Bit 0 1 t
i

I
0

Miiveleti egységek
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Csatlakozas

11, 12 és 13 bemenet: Logikai jel
Kimenet (O): 24 bites egész szam (23 bit + el&jel)

XOR Tipus

Rajzjel

M(ikodési mod

Csatlakozas

Logikai mivelet

A kimenet “igaz” ha az egyik és csakis az egyik bemenet “igaz”, minden mas
esetben a kimenet “hamis”. Igazsag tabla:

" 12 13 O (logikai) O (a kijelzett érték)
0 0 0 "hamis" (minden bit 0) 0

0 0 1 "igaz" (minden bit 1) -1

0 1 0 "igaz" (minden bit 1) -1

0 1 1 "hamis" (minden bit 0) 0

1 0 0 "igaz" (minden bit 1) -1

1 0 1 "hamis" (minden bit 0)

1 1 0 "hamis" (minden bit 0)

1 1 1 "igaz" (minden bit 1) -1

11, 12 és 13 bemenet: Logikai jel
Kimenet (O): 24 bites egész szam (23 bit + el&jel)

Miiveleti egységek
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Uzemi értékek és paraméterek az ACS 800 standard
alkalmazas programjaban

A fejezet attekintése

A fejezet felsorolja azokat az Uzemi értékeket, paramétereket és ACS 800
alkalmazdi program parameétereket amelyek alapvetéek az Adaptiv Programozas
szempontjabdl.

Uzemi értékek
Az alabbi tablazat az Adaptiv Program alapvetd Uzemi értékeit tartalmazza.
Az FbEq rovidités jelentése: terepi busz megfeleld (fieldbus equivalent).

Index |Jel megnevezése/Erték|Leiras FbEq.
09 Uzemi értékek Jelek az Adaptiv Programhoz
09.01 |Al1 SCALED Az Al1 analég bemenet értéke, egész szamként megadva. 20000 =
10V
09.02 |AI2 SCALED Az AI2 anal6g bemenet értéke, egész szamként megadva. 20000 =
20 mA
09.03 |AI3 SCALED Az AI3 analég bemenet értéke, egész szamként megadva. 20000 =
20 mA
09.04 |AI5 SCALED Az AlI5 analég bemenet értéke, egész szamként megadva. 20000 =
20 mA
09.05 |Al6 SCALED Az Al6 analég bemenet értéke, egész szamként megadva. 20000 =
20 mA
09.06 |MASTER CW A Mester allomasrol terepi buszon érkezd F6 Referencia Adatcsomag -32768
Vezérlé szava (Control World). ... 32767
09.07 |MASTER REF1 A mester allomasrol terepi buszon érkezd F& Referencia Adatcsomag egyes |-32768
alapjele (REF1). ... 32767
09.08 |MASTER REF2 A mester allomasrol terepi buszon érkezd F& Referencia Adatcsomag kettes |-32768
alapjele (REF2). ... 32767
09.09 |AUX DS VAL1 A mester allomasral terepi buszon érkezd F& Referencia Adatcsomag -32768
harmas alapjele (REF3). ... 32767
09.10 |AUX DS VAL2 A mester allomasrol terepi buszon érkez6 F6 Referencia Adatcsomag -32768
négyes alapjele (REF4). ... 32767
09.11 |AUX DS VAL3 A mester allomasrol terepi buszon érkez6 F6 Referencia Adatcsomag 6tés |-32768
alapjele (REF5). ... 32767

Uzemi értékek és paraméterek az ACS 800 standard alkalmazés programjaban
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Paraméterek

Az alabbi tablazat az Adaptiv Program alapvetd paramétereit és paraméter értékeit

tartalmazza. Az FbEq rovidités jelentése: terepi busz megfeleld (fieldbus

equivalent).
Index Paraméter név / Erték | Leiras FbEq
10 START/STOP/DIR Azok a paraméterek amelyekkel az Adaptiv Program a hajtas tizemallapotat
képes kezelni (start, stop és forgasirany).
10.01 EXT1 STRT/STP/DIR
PARAM 10.04 A jelforrast a 10.04 paraméter értéke hatarozza meg. 16
10.02 EXT2 STRT/STP/DIR
PARAM 10.05 A jelforrast a 10.05 paraméter értéke hatarozza meg. 16
10.04 EXT 1 STRT PTR A 10.01 paraméter jelforrasat hatarozza meg.
-255.255.31 ... Paraméter mutaté vagy konstans érték:
+255.255.31/C.-32768 | _ paraméter mutato: Invertalas, csoport, index és bit mez6k. A bit mezé csak
... C.32468 akkor értelmezett ha az adott egység logikai jeleket kezel.
- Konstans érték: Invertalas és konstans mezdk. Az invertald mezdébe “C’-t
kell kivallasztani azért, hogy a konstans érték beirhaté legyen.
10.05 EXT 2 STRT PTR A 10.02 paraméter jelforrasat hatarozza meg.
-255.255.31 ... Paraméter mutaté vagy konstans érték. Lasd a 10.04 paraméternél.
+255.255.31/C.-32768
... C.32468
11 REFERENCE SELECT | Azok a paraméterek amelyekkel az Adaptiv Program a hajtas alapjelét képes
kezelni.
11.02 EXT1/EXT2 SELECT
PARAM 11.09 A jelforrast a 11.09 paraméter értéke hatarozza meg. 16
11.03 EXT REF1 SELECT
PARAM 11.10 A jelforrast a 11.10 paraméter értéke hatarozza meg. 37
11.06 EXT REF2 SELECT
PARAM 11.11 A jelforrast a 11.11 paraméter értéke hatarozza meg. 37
11.09 EXT 1/2 SEL PTR A 11.02 paraméter jelforrasat hatarozza meg.
-255.255.31 ... Paraméter mutatoé vagy konstans érték. Lasd a 10.04 paraméternél.
+255.255.31/C.-32768
... C.32468
11.10 EXT 1 REF PTR A 11.03 paraméter jelforrasat hatarozza meg.
-255.255.31 ... Paraméter mutatd vagy konstans érték. Lasd a 10.04 paraméternél.
+255.255.31/C.-32768
... C.32468
11.11 EXT 2 REF PTR A 11.06 paraméter jelforrasat hatarozza meg.
-255.255.31 ... Paraméter mutatd vagy konstans érték. Lasd a 10.04 paraméternél.
+255.255.31/C.-32768
... C.32468
14 RELAY OUTPUTS Azok a paraméterek amelyekkel az Adaptiv Program a hajtas relé kimeneteit
képes kezelni.
14.01 RELAY RO1 OUTPUT
PARAM 14.16 A jelforrast a 14.16 paraméter értéke hatarozza meg. 34
14.02 RELAY RO2 OUTPUT

Uzemi értékek és paraméterek az ACS 800 standard alkalmazés programjéaban
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Index Paraméter név / Erték | Leiras FbEq

PARAM 14.17 A jelforrast a 14.17 paraméter értéke hatarozza meg. 34
14.03 RELAY RO3 OUTPUT

PARAM 14.18 A jelforrast a 14.18 paraméter értéke hatarozza meg. 34
14.10 NDIO MOD1 RO1

PARAM 14.19 A jelforrast a 14.19 paraméter értéke hatarozza meg. 7
14.11 NDIO MOD1 RO2

PARAM 14.20 A jelforrast a 14.20 paraméter értéke hatarozza meg. 7
14.12 NDIO MOD2 RO1

PARAM 14.21 A jelforrast a 14.21 paraméter értéke hatarozza meg. 7
14.13 NDIO MOD2 RO2

PARAM 14.22 A jelforrast a 14.22 paraméter értéke hatarozza meg. 7
14.14 NDIO MOD3 RO1

PARAM 14.23 A jelforrast a 14.23 paraméter értéke hatarozza meg. 7
14.15 NDIO MOD3 RO2

PARAM 14.24 A jelforrast a 14.24 paraméter értéke hatarozza meg. 7
14.16 RO PTR1 A 14.01 paraméter jelforrasat hatarozza meg.

-255.255.31 ... Paraméter mutaté vagy konstans érték. Lasd a 10.04 paraméternél.

+255.255.31/C.-32768
... C.32468

14.17

RO PTR2

A 14.02 paraméter jelforrasat hatarozza meg.

-255.255.31 ...
+255.255.31/C.-32768
... C.32468

Paraméter mutato vagy konstans érték. Lasd a 10.04 paraméternél.

14.18

RO PTR3

A 14.03paraméter jelforrasat hatarozza meg.

-255.255.31 ...
+255.255.31/C.-32768
... C.32468

Paraméter mutaté vagy konstans érték. Lasd a 10.04 paraméternél.

14.19

RO PTR4

A 14.10 paraméter jelforrasat hatarozza meg.

-255.255.31 ...
+255.255.31/C.-32768
... C.32468

Paraméter mutaté vagy konstans érték. Lasd a 10.04 paraméternél.

14.20

RO PTR5

A 14.11 paraméter jelforrasat hatarozza meg.

-255.255.31 ...
+255.255.31/C.-32768
... C.32468

Paraméter mutatd vagy konstans érték. Lasd a 10.04 paraméternél.

14.21

RO PTR6

A 14.12 paraméter jelforrasat hatarozza meg.

-255.255.31 ...
+255.255.31/C.-32768
... C.32468

Paraméter mutaté vagy konstans érték. Lasd a 10.04 paraméternél.

14.22

RO PTR7

A 14.13 paraméter jelforrasat hatarozza meg.

-255.255.31 ...
+255.255.31/C.-32768
... C.32468

Paraméter mutaté vagy konstans érték. Lasd a 10.04 paraméternél.

14.23

RO PTR8

A 14.14 paraméter jelforrasat hatarozza meg.

Uzemi értékek és paraméterek az ACS 800 standard alkalmazés programjaban
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Index Paraméter név / Erték | Leiras FbEq
-255.255.31 ... Paraméter mutatoé vagy konstans érték. Lasd a 10.04 paraméternél.
+255.255.31/C.-32768
... C.32468

14.24 RO PTR9 A 14.15 paraméter jelforrasat hatarozza meg.

-255.255.31 ... Paraméter mutatd vagy konstans érték. Lasd a 10.04 paraméternél.
+255.255.31/C.-32768
... C.32468

15 ANALOGUE Azok a paraméterek amelyekkel az Adaptiv Program a hajtas standard
OUTPUTS analég kimeneteit képes kezelni.

15.01 ANALOGUE OUTPUT1
PARAM 15.11 A jelforrast a 15.11 paraméter értéke hatarozza meg. 17

15.06 ANALOGUE OUTPUT2
PARAM 15.12 A jelforrast a 15.12 paraméter értéke hatarozza meg. 16

15.11 AO1 PTR A 15.01 paraméter jelforrasat hatarozza meg.

-255.255.31 ... Paraméter mutatd vagy konstans érték. Lasd a 10.04 paraméternél.
+255.255.31/C.-32768
... C.32468

15.12 AO2 PTR A 15.06 paraméter jelforrasat hatarozza meg.

-255.255.31 ... Paraméter mutatoé vagy konstans érték. Lasd a 10.04 paraméternél.
+255.255.31/C.-32768
... C.32468

16 SYSTEM CTRL Azok a paraméterek amelyekkel az Adaptiv Program a hajtas rendszer
INPUTS vezérlé bemeneteit képes kezelni.

16.01 RUN ENABLE
PARAM 16.08 A jelforrast a 16.08 paraméter értéke hatarozza meg. 15

16.08 RUN ENA PTR A 16.01 paraméter jelforrasat hatarozza meg.

-255.255.31 ... Paraméter mutatoé vagy konstans érték. Lasd a 10.04 paraméternél.
+255.255.31/C.-32768
... C.32468

20 LIMITS Azok a paraméterek amelyekkel az Adaptiv Program a hajtas tzemi

hatarértékeit képes kezelni.

20.13 MIN TORQ SEL A minimalis nyomaték hatarértékét valasztja ki.

PARAM 20.18 A hatarérték cimét a 20.18 paraméter tartalmazza. 19

20.14 MAX TORQ SEL A maximalis nyomaték hatarértékét valasztja ki.

PARAM 20.19 A hatarérték cimét a 20.19 paraméter tartalmazza. 19

20.18 TORQ MIN PTR A 20.13 paraméter jelforrasat hatarozza meg. 100 = 1%
-255.255.31 ... Paraméter mutatoé vagy konstans érték. Lasd a 10.04 paraméternél.
+255.255.31/C.-32768
... C.32468

20.19 TORQ MAX PTR A 20.14 paraméter jelforrasat hatarozza meg. 100 = 1%
-255.255.31 ... Paraméter mutatoé vagy konstans érték. Lasd a 10.04 paraméternél.
+255.255.31/C.-32768
... C.32468

22 ACCEL/DECEL Azok a paraméterek amelyekkel az Adaptiv Program a hajtas felfutasat és

lefutasat képes kezelni.

22.01 ACC/DEC 1/2 SEL
PAR 22.08&09 A felfutas és lefutas cimét a 22.08 és 22.09 paraméter tartalmazza. 15

Uzemi értékek és paraméterek az ACS 800 standard alkalmazés programjéaban
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Index Paraméter név / Erték | Leiras FbEq
22.08 ACCPTR A 22.01 paraméter felfutas részének jelforrasat hatarozza meg. 100=1s
-255.255.31 ... Paraméter mutato vagy konstans érték. Lasd a 10.04 paraméternél.
+255.255.31/C.-32768
... C.32468
22.09 DECPTR A 22.01paraméter lefutas részének jelforrasat hatarozza meg. 100=1s
-255.255.31 ... Paraméter mutaté vagy konstans érték. Lasd a 10.04 paraméternél.
+255.255.31/C.-32768
... C.32468
26 MOTOR CONTROL Azok a paraméterek amelyekkel az Adaptiv Program a hajtas fluxusat képes
kezelni.
26.06 FLUX REF PTR A fluxus referencia forrasat valasztja ki.
-255.255.31 ... Paraméter mutaté vagy konstans érték. Lasd a 10.04 paraméternél.
+255.255.31/C.-32768
... C.32468
40 PID CONTROL Azok a paraméterek amelyekkel az Adaptiv Program a folyamat PID
szabalyozasat képes kezelni.
40.07 ACTUAL1 INPUT SEL
PARAM 40.25 A jelforrast a 40.25 paraméter értéke hatarozza meg. 6
40.25 ACTUAL1PTR A 40.07 paraméter jelforrasat hatarozza meg. 100 = 1%
-255.255.31 ... Paraméter mutaté vagy konstans érték. Lasd a 10.04 paraméternél.
+255.255.31/C.-32768
... C.32468
83 ADAPT PROG CNTRL | Az adaptiv program végrehajtasanak beallitasa.
83.01 ADAPT PROG CMD Az Adaptiv Program Gizemmaddjanak kivalasztasa.
STOP Stop. A program nem szerkeszthet6.
START Run. A program nem szerkesztheté.
EDIT Leallit szerkesztéshez. A program szerkeszthetd.
83.02 EDIT COMMAND Ez a paraméter még nincs hasznalva. A 83.03. paraméterben meghatérozott

helyen |évd logikai egység parancsat valasztja ki. A programnak “EDIT”
tizemmadban kell lennie. (Lasd a 83.01 paraméternél.)

NO Alap értelmezett érték. Az érték automatikosan visszatér “NO”-ra minden
“EDIT COMMAND” végrehajtasa utan.
PUSH A 83.03 paraméterben meghatarozott helyen 1évé és az azt kovetd miiveleti

egységeket egy hellyel feljebb tolja. A felszabaditott helyre egy Uj egység
helyezhetd az adott egység paraméter-készletének szokasos médon térténd
programozasaval.

Példaul: Egy Uj egységet kell a jelenlegi negyedik (84.20 ... 84.24
paraméterek) és az 6tddik (84.25 ... 84.29 paraméterek) egység kdzé
helyezni.

A végrehaijtasi sorrend a kdvetkez6:

- Valassza ki a 83.01 paraméternél az “EDIT” (szerkesztés) izemmaddot

- Valassza ki az 6t6s helyet mint az Uj egység kivant helyét a 83.03
paraméterrel.

- Tolja egy hellyel feljebb az 6tds helyen l1évé és az azt kdvetd egységeket a
83.02 paraméter “PUSH” parancsaval.

- Programozza a felszabaditott 6t6s egység paramétereit (84.25 ... 84.29) a
megszokott modon.

Uzemi értékek és paraméterek az ACS 800 standard alkalmazés programjaban
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Index Paraméter név / Erték | Leiras FbEq
DELETE Torli a 83.03 paraméterben maghatarozott egységet és az azt kdvetd
egységeket egy hellyel lejjebb tolja.
83.03 EDIT BLOCK Ez a paraméter még nem miikodik. Megadja hogy a 83.02 paraméterben
meghatarozott parancsot hanyas szamu egységen kell végrehajtani.
1...20 Logikai egység pozicié szama.
83.04 TIMELEVEL SEL Meghatarozza az Adaptiv Program ciklusidejét.

A bedllitds minden egységre vonatkozik.

12 ms 12 ezred masodperc
100 ms 1 tized masodperc
1000 ms 1 masodperc
84 ADAPTIVE PROGRAM | Az Adaptiv Program elkészitése és ellenérzése.
84.01 STATUS Kijelzi az Adaptiv Program allapot jelzd szavat (status word). Az alabbi
tablazat megmutatja a kiilénféle bit kombinaciokat, azok jelentését és az
azokhoz tartoz¢ feliratot a vezérl6panelen.
Bit 3 |Bit 2 |Bit 1 |Bit 0 |Kijelzon |Jelentése
0 0 0 0 0 All
0 0 0 1 1 Fut
0 0 1 0 2 Szerkesztés
0 1 0 0 4 Ellenérzés
1 0 0 0 8 Hibas
84.02 FAULTED PAR Ramutat az Adaptiv Program esetlegesen hibas paraméterére.
84.05 BLOCK1 Meghatarozza az elsé miveleti egység tipusat.
ABS Lasd a Miveleti egységek-nél.
ADD Lasd a Miiveleti egységek-nél.
AND Lasd a Miiveleti egységek-nél.
COMPARE Lasd a Miiveleti egységek-nél.
EVENT Lasd a Miveleti egységek-nél.
FILTER Lasd a Miiveleti egységek-nél.
MAX Lasd a Miiveleti egységek-nél.
MIN Lasd a Miiveleti egységek-nél.
MULDIV Lasd a Miiveleti egységek-nél.
NO Lasd a Miiveleti egységek-nél.
OR Lasd a Miiveleti egységek-nél.
Pl Lasd a Miiveleti egységek-nél.
PI-BAL Lasd a Miveleti egységek-nél.
SR Lasd a Miiveleti egységek-nél.
SWITCH-B Lasd a Miiveleti egységek-nél.
SWITCH-I Lasd a Miiveleti egységek-nél.
TOFF Lasd a Miiveleti egységek-nél.
TON Lasd a Miiveleti egységek-nél.
TRIGG Lasd a Miiveleti egységek-nél.
XOR Lasd a Miiveleti egységek-nél.

Uzemi értékek és paraméterek az ACS 800 standard alkalmazés programjéaban
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Index Paraméter név / Erték | Leiras FbEq
84.06 INPUT1 Meghatarozza az els6 miveleti egység 1-es bemenetére jutd jelforras cimét.
-255.255.31 ... Paraméter mutatd vagy konstans érték:

+255.255.31/C.-32768
... C.32468

- Paraméter mutato: Invertalas, csoport, index és bit mez&k. A bit mez6 csak
akkor értelmezett ha az adott egység logikai jeleket kezel.

- Konstans érték: Invertalas és konstans mezdék. Az invertalé mezdbe “C’-t
kell kivallasztani azért, hogy a konstans érték beirhaté legyen.

Példaul: A DI2 digitalis bemenet allapota a kdvetkezéképpen
csatlakoztathat6 az egyes bemenethez:

- Allitsa be a jelforras kivalasztoé paramétert (84.06) +.01.17.01.-re

(Az alkalmazoi program a DI2 bemenet allapotat a 01.17 Gzemi érték

1-es bitjén tarolja.)

- A jel invertalasahoz a mutato el6jelét negativra kell allitani (-01.17.01.).

84.07

INPUT2

Lasd a 84.06 paraméternél.

-255.255.31 ...
+255.255.31/C.-32768
... C.32468

Lasd a 84.06 paraméternél.

84.08

INPUT3

Lasd a 84.06 paraméternél.

-255.255.31 ...
+255.255.31/C.-32768
... C.32468

Lasd a 84.06 paraméternél.

84.09 OUTPUT Tarolja és kijelzi az els6 egység kimenetét.

Tarolja és kijelzi a tizen6t egység kimenetét.

84.79 OUTPUT Tarolja és kijelzi a tizenotodik egység kimenetét. Lasd a 84.09 paraméternél.

85 USER CONSTANTS Az Adaptiv Program konstansainak és tizeneteinek tarhelye.

85.01 CONSTANT1 Az Adaptiv Program egy konstansanak tarolasara szolgal.
-8388608 to 8388607 | Egész szam.

85.02 CONSTANT2 Az Adaptiv Program egy konstansanak tarolasara szolgal.
-8388608 to 8388607 | Egész szam.

85.03 CONSTANT3 Az Adaptiv Program egy konstansanak tarolasara szolgal.
-8388608 to 8388607 | Egész szam.

85.04 CONSTANT4 Az Adaptiv Program egy konstansanak tarolasara szolgal.
-8388608 to 8388607 | Egész szam.

85.05 CONSTANT5S Az Adaptiv Program egy konstansanak tarolasara szolgal.
-8388608 to 8388607 | Egész szam.

85.06 CONSTANT6 Az Adaptiv Program egy konstansanak tarolasara szolgal.
-8388608 to 8388607 | Egész szam.

85.07 CONSTANT7 Az Adaptiv Program egy konstansanak tarolasara szolgal.
-8388608 to 8388607 | Egész szam.

85.08 CONSTANTS Az Adaptiv Program egy konstansanak tarolasara szolgal.
-8388608 to 8388607 | Egész szam.

85.09 CONSTANT9 Az Adaptiv Program egy konstansanak tarolasara szolgal.
-8388608 to 8388607 | Egész szam.

85.10 CONSTANT10 Az Adaptiv Program egy konstansanak tarolasara szolgal.

-8388608 to 8388607

Egész szam.

Uzemi értékek és paraméterek az ACS 800 standard alkalmazés programjaban
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+255.255.31/C.-32768
... C.32468

Index Paraméter név / Erték | Leiras FbEq
85.11 STRING1 Az Adaptiv Program egy lizenetének tarolasara szolgal. (EVENT (esemény)
mveleti egység).
MESSAGE1 Uzenet
85.12 STRING2 Az Adaptiv Program egy izenetének tarolasara szolgal. (EVENT (esemény)
mveleti egység).
MESSAGE2 Uzenet
85.13 STRING3 Az Adaptiv Program egy izenetének tarolasara szolgal. (EVENT (esemény)
mveleti egység).
MESSAGE3 Uzenet
85.14 STRING4 Az Adaptiv Program egy izenetének tarolasara szolgal. (EVENT (esemény)
mveleti egység).
MESSAGE4 Uzenet
85.15 STRING5 Az Adaptiv Program egy lizenetének tarolasara szolgal. (EVENT (esemény)
mveleti egység).
MESSAGE5 Uzenet
96 EXTERNAL AO Azok a paraméterek amelyekkel az Adaptiv Program a hajtas opcionalis
analég kimeneteit képes kezelni.
96.01 EXT AO1
PARAM 96.11 A jelforrast a 96.11 paraméter értéke hatarozza meg. 16
96.06 EXT AO2
PARAM 96.12 A jelforrast a 96.12 paraméter értéke hatarozza meg. 16
96.11 EXT AO1 PTR A 96.01 paraméter jelforrasat hatarozza meg.
-255.255.31 ... Paraméter mutaté vagy konstans érték. Lasd a 10.04 paraméternél.

96.12

EXT AO2 PTR

A 96.06 paraméter jelforrasat hatarozza meg.

-255.255.31 ...
+255.255.31/C.-32768
... C.32468

Paraméter mutat6 vagy konstans érték. Lasd a 10.04 paraméternél.

Uzemi értékek és paraméterek az ACS 800 standard alkalmazés programjéaban




35

Felhasznaléi blokkdiagramok

A fejezet attekintése

Ez a fejezet harom Ures blokkdiagram sablont tartalmaz amelyen az Adaptiv
Programok dokumentéalhatoak.

Felhasznaldi blokkdiagramok
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